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Introduction

Thank you for purchasing Display Assy 7.0, Multi-Function
Display for Honda outboard motors.

Before using the product, read this Owner’s manual
thoroughly.

For information on how to use an outboard motor, consult the
Owner’s manual.

This product is specifically produced for Honda outboard
motors. Do not use it for outboard motors produced by other
manufacturers, or for other purposes. The contents of this
Owner’s manual may not match the actual product due to
changes made to meet product specifications.

To have the product installed or disposed of, contact the
dealer you purchased it from. Before you configure the
product, the device setting” on the outboard motor side must

be completed by the dealer.
*These settings are not required when the product is used in a single-
engine boat.

« The cruising distance, cruising time, and other information
that appear in the Multi-Function Display (hereafter display)
are just estimates. Plan your cruises carefully with sufficient
leeway.

- Some of the functions of the display are limited to some
models. For information on the functions and the models,
see “Specifications” (P.14).

« NMEA2000° is a registered trademark of National Marine
Electronics Association, Inc.
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Accessories

Check the accessories before you start using the product.
(1) Sun cover for display
(2) Mount kit

(3) Dummy coupler (12P)
4)
(5

4) Dummy coupler (3P) (2)
5) Instruction QR

\

5 5 5 9999
1
(2)

<>

(5)

How to Operate the Screen

This product is operated by doing touch-screen operations on
the display.

@ Tap
Touch the display lightly.

I3 : Moves to the information screen
: Moves to a menu screen one level up
: Sets edited content

[«][* :selects a position to edit

@ Press and hold

Touch the display continuously for about 1 second and then
release.

@ Swipe
Slide your finger left or right while touching the display.
Swiping on the information screen changes the page.

Panel switch functions

HONDA

MARINE

[Brightness switch]
« Adjust screen brightness (8 levels)

[Main switch]

« Tap while in the MAIN MENU screen or the setting
screen to switch to the information screen

« Press and hold to turn off the screen and enter
standby mode

« Tap while in standby mode to recover from standby
mode

Standby mode can be used to reduce power consumption and
to turn off the display when it does not need to be lit.

When in standby mode, tap the main switch to return from
standby mode.

Connection ports on the back of the
display
§)
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(1) NMEA2000 connector
(2) Composite video input connector (Micro-C M12 4pins)
(3) Engine 1 connector (power, IGP, analog sensor)
(4) EasyLink connector (data shared with Veratron meters)
(5) Engine 2 connector (J1939-CAN, analog sensor)
(6) EasyLink connector (for expansion)

For information on items that support analog sensor, see “List
of display items” (P.5).




Settings to be configured when the
power is turned on for the first time
Specify the number of engines for which information is to be
displayed and whether a GPS device is connected.

1. When the power is turned on, the logo appears and then
the start-up screen automatically appears.

HONDA
mARINE

V0.27

!

The software version is displayed.

<Start-up screen>

WARNING - LIMITATION OF USE

mainten

s all liability for operation an

Tap the screen to accept

WARNING - LIMITATION OF USE
This product is intended to be used only as an aid to
navigation.
The operator is responsible for using prudent method for safe
navigation.

You acknowledge and agree that you shall be solely responsible
for use of the information and all decisions taken with respect
thereto.

All the information is presented for reference only.

User assumes total responsibility and risk associated with using,
calibration and maintenance of this device.

User assumes all liability for operation and associated risks.

Tap the screen to accept

2. Tap the screen. The INITIAL SETUP screen appears.

INITIAL SETUP
SELECT NUMBER OF ENGINES

3. Specify the number of engines for which information is to
be displayed.
Tap the item that corresponds to the number of engines
connected to the display.
When multiple outboard motors are mounted, the screen is
capable of displaying information about up to four engines.
» For 1 engine: Tap SINGLE
+ For 2 engines: Tap DUAL
+ For 3 engines: Tap TRIPLE
» For 4 engines: Tap QUAD

4, Select whether a GPS device is connected to the NMEA2000
system.

INITIAL SETUP
NMEA2000 GPS CONNECTED ?

5. After finishing the settings, the display switches to the
information screen.

6. If necessary, select the language displayed on the screen.
(P.56)

@ For the second or subsequent power-on,
« These settings are unnecessary.

- Tapping the start-up screen opens the information screen.




List of display items

* Whether the information of each item is displayed or not varies depending on the page layout of the information screen. (P.7)
For information on the layout setting of the information screen, see “Editing the information screen” (P.9).

The items that can be displayed depend on your outboard motor, the connected NMEA2000-compatible equipment, and the
analog sensors.

For details, contact the dealer you purchased it from.

Category Item Monitor display | Bar gauge display Digital display
Status ECO mode O - -
Trolling control O - -
Fastidle O - -
m Cruise control O - -
y. Trim support O - -
Boat g@; SOG (Speed Over Ground) - - O
- SOW (Speed Over Water) - - O
Engine m Shift O - -
Engine RPM* O - O
TRIM | Trim* - O O
@ Boost Pressure - O O
@H Temperature - O O
| Voltage - O O
H.  |Fuelflow - O O
x Engine Hours - - O
Fuel BB Fuel level (%)* - O O
H  [Fuellevel (L, Gal)* - - O
aﬁ Total fuel used - - O
bBB Fuel economy - - O
»=Xs | Remain distance - - O
+2.: |Remain time - - O
Other Clock - - -
= | Trip distance - - O
2F | Trip time - - @)
RUDDER | Rudder* O - O
Position - - O
COG |cOG (Course Over Ground) O - O
AWA | AWA (Apparent wind angle) O - O
AWS | AWS (Apparent wind speed) - - O
TWD | TWD (True wind direction) O - O
TWS | TWS (True wind speed) - - O
DEPTH |Depth - - O
% |Fresh water* - O O
bbb Waste water* - O O
= Seawater Temp - - O
ﬂ Air Temp - - O
BARO | Atmos pressure - - O
‘@ |Roll - - @)
<o |Pitch - - O

* Analog sensor is supported.



Category

Item

Screen display

Error involving engine control or the

Indicator ‘ . A pop-up notification appears first, and then Check Engine lights up.
security system
. Error involving the charge system A pop-up notification appears first, and then Charge Indicator lights up.
Error involving pressure of the engine
. ol 9P 9 A pop-up notification appears first, and then Low Oil Pressure lights up.
i
. Engine overheating A pop-up notification appears first, and then Over Temperature lights up.
A pop-up notification appears first, and the Engine Check alert lights up.
‘ Notification of the engine status For information on the contents of the notification, see “Notification
description” (P.13).
A pop-up notification appears first, and then the maintenance icon lights
Notification @ Maintenance time pop-up PP 9

up.




Information screen

The information screen consists of a header and the three-
level areas shown below.

For a quad-engine system, only the first page has different
display items in the upper and middle levels. (P.9)

1
2

) Header
)

3) Middle level area: Custom circles
)

Upper level area: Digital meters

(
(
(
(

4) Lower level area: Custom gauges
@ Header
(1) (@) (3) (4) (3) (5)

==

(1) GPS indicator
Displays the status of GPS signal reception. When the

displayed boat speed setting is speed over water, then
the following indicator is displayed.

-

————

(2) Clock
If GPS is connected, the current time is displayed.
(3) Alert function indicator
If there is an engine problem or it is time to do
maintenance, an indicator is displayed.
Also, when the cruise control mode or trim support
mode is ON, the trim icon lights up blue.
(4) Page indicator
Shows the total number of pages and the position of the
current page.
(5) Menu button
Tap to display the MAIN MENU screen.

@ Digital meters

Engine speed and shift information can be displayed.
Only the center digital meter, 2, can also display the boat
speed.

For a quad-engine system, only the first page has different
display items. (P.9)

(2)

(1) — 39 . —@3)
rpm

(1) Digital meter 1

(2) Digital meter 2

(3) Digital meter 3

] 2km/h

@ Custom circles

Engine information, navigation aids information, and fuel-
related information can be displayed in three formats.

The custom circles have three areas: Left, center, and right, but
the items that can be displayed are the same in all positions.
For a quad-engine system, only the first page has different

display items. (P.9)

Gy

¢ (AUTO S

« Custom circles for engine information

(5)

AUTO (CIEY)
!

(2)

(1) Tachometer
Displays engine speed.
(2) Engine number
Displays the number of the engine that is set for this
custom circle.
(3) Trim gauge
Displays the trim angle in 10 increments.
(4) Trim support indicator
Displays when the trim support mode is ON.
(5) Center monitor
Displays information about the engine and fuel systems.



« Custom circles for navigation aids information « Custom circles for fuel information
You can select to show or hide each item. You can edit the left and right gauges and the center
(5) monitor as you like.
Displays information about the engine and fuel systems.

(1 3) (2)

(1) Direction of Propulsion
(1) Left gauge

(2) Right gauge
(3) Center monitor

Displays auxiliary information about the boat’s direction
of propulsion.

The display differs depending on whether the Shift and
Rudder settings are turned on or off. @ Custom gauges

Shift: Shows information about the direction of travel. Displays level gauge information and values, with the

exception of some engine information.
The custom gauges have four areas, but the items that can be
displayed are the same in all positions.
H ) ® R
1

1 —n

The red arrow shows the direction of travel.

When the two arrows are gray, it indicates a stationary
state.

When the two arrows are red, it indicates a rotating state.
(only when multiple engines are mounted)

Rudder: Shows information about the rudder angle.

The red arrows move and show the rudder angle.
When Shift is ON, the red arrow shows the direction of
travel, and the down arrow indicates the rudder angle.
When the shift position is Reverse, there is only one arrow.
(2) Course Over Ground
Displays the route over ground acquired from GPS.
(3) Direction of Wind
Displays the direction of the wind in relation to the boat.
True wind direction: TWD, and apparent wind direction:
AWA
(4) Wind speed
Displays the wind speed in relation to the boat.
True wind speed: TWS, and apparent wind speed: AWS
(5) Center monitor
Displays numerical information to assist in operation of
the boat.



Information screen (for first page of  Editing the information screen

quad'englne SYStem) You can edit the displayed items by pressing and holding

For a quad-engine system, specialized items are displayed on each area in the information screen. Swipe to switch between

just the first page on the upper and middle levels. pages to edit. You can save up to 5 pages of edited information

The items displayed on the upper and middle levels are fixed screen layouts. (P44)

and cannot be edited For a quad engine system, on the first page only, the items
displayed on the upper and middle levels are fixed and cannot
be edited.

(1) Upper level area: Digital meters
(2) Middle level area: Circle for engine information

@ Digital meters @ Editing the digital meters

Displays the engine speed of each of the four enginesin a 1. Press and hold the area where you want to edit the display
quad system. item.

The boat speed is dlsplayed in the center. « In this example, we explain how to edit the contents

displayed in digital meter-2.

km/h

4800 4800

rpm rpm

4800 4800

pm rpm

@ Circle for engine information

Displays information about each of the four engines in a quad
system.

2. Tap the item you want to display.

I REPLACE DISPLAY DATA

OFF

Engine RPM >

(2)

Boat Speed
(1) Tachometer

(2) Engine number
(3) Trim angle

Boat Speed & RPM

« Tap Home in the upper right corner of the screen to close
the edit screen and return to the information screen.

« If you select Engine RPM or Boat Speed & RPM, then select
the engine number.

- Digital meter 1 and 3 can display only engine speeds.



3. Tap .

I REPLACE DISPLAY DATA

OFF

Engine RPM

Boat Speed

Boat Speed & RPM

@ Editing custom circles

1. Press and hold the area where you want to edit the display
item.

OFF
RPM/Trim

Shift/Wind

Dual/Single

10

<RPM/Trim in engine information>

You can select the engine number and the items to be
displayed on the center monitor.

1. Tap the engine number you want to display.
Tap the [<][*] buttons to switch to an area that you can
edit.

| REPLACE DISPLAY DATA

RPM/Trim

Engine 1

Engine 2

Engine 3

Engine 4

2. Confirm that the editing area has switched to the center
monitor, then tap the category of the item you want to
display.

I REPLACE DISPLAY DATA

RPM/Trim

OFF

Engine

Fuel

3. Tap the item you want to display.
« If you select Fuel level, then select the tank number next.
« See the table below for the items in each category.

Category Item
. Trim / Boost Pressure / Temperature / Voltage /
Engine .
Engine Hours
Fuel Fuel level (%) / Fuel level (L/Gal) / Fuel flow /
u
Fuel economy

4. After editing all the items, tap (¥].
ﬁ Home

| REPLACE DISPLAY DATA

RPM/Trim

OFF

Engine

Fuel



<Shift/Wind in navigation aids information> <Dual/Single in fuel related information>

You can select the items to show or hide and those to be You can select the items to be displayed on the left and right
displayed on the center monitor. level gauges and on the center monitor.

In this example, we explain how to edit the left gauge, right
1. Tap each item and select ON/OFF for each one. gauge, and center monitor, in that order.

I REPLACE DISPLAY DATA

1. Tap the category you want to display.
S Tap the B B buttons to switch to an area that you can

Rudder OFF > edit.

8 GR> I REPLACE DISPLAY DATA

Wind direction OFF > B Dual/Single
Wind speed True > OFF
Center Position > Engine n

Fuel >

- For Wind direction and Wind speed, select whether to
display “Apparent wind direction/speed” or “True wind
direction/speed”.

When a boat is moving, the true wind and apparent wind

Other

are different. 2. Tap the item you want to display and select an engine
When you select apparent wind, the direction and speed of number or a tank number.
the wind felt on a moving boat are displayed. If the boat is - See the table below for the items in each category.

stationary, it will be the same as the true wind.
If you select the true wind, the direction and speed of the Category ltem

actual wind that is blowing is displayed. Engine Boost Pressure / Temperature / Voltage
2. Tap Center and then tap the items you want to display on

the center monitor.

Fuel Fuel level (%) / Fuel flow

Other Fresh water / Waste water

I REPLACE DISPLAY DATA

OFF 3. Confirm that the editing area has switched to the right

gauge, then set the item you want to display using the
same procedure as for the left gauge.

Rudder >

Position n

COG

4. Confirm that the editing area has switched to the center
monitor, then tap the category you want to display.

| REPLACE DISPLAY DATA

Dual/Single

3. After editing all the items, tap OFF
Engine ﬂ
Shift/Wind e >

Rudder OFF >
Other
COG ON >
Wind direction OFF > B
Wind speed True >

Center

1



5. Tap the item you want to display.

« Select the engine number or tank number according to the

item that you selected.
« See the table below for the items in each category.

Category Item

Engine Boost Pressure / Temperature / Voltage

Fuel level (%) / Fuel level (L/Gal) / Fuel flow /
Fuel Remain time / Remain distance / Total fuel used /
Fuel economy

Trip distance / Trip time / Position / Depth /
Other Seawater Temp / Air Temp / Atomos pressure /
Roll / Pitch / Fresh water / Waste water

6. After editing all the items, tap (¥

I REPLACE DISPLAY DATA

Dual/Single

Engine n
Fuel >

Other

@ Editing custom gauges

1. Press and hold the area where you want to edit the display

item.

I REPLACE DISPLAY DATA

OFF

Engine >
Fuel >

Other

3. Tap the item you want to display.
+ Select the engine number or tank number according to the

item that you selected.
- In this example, Voltage is selected for the explanation.

I REPLACE DISPLAY DATA

Engine

Boost Pressure >
Temperature >
Voltage >

Engine Hours

4. Tap the display format you want to display.

I REPLACE DISPLAY DATA

Voltage

Digit &

Gauge

I REPLACE DISPLAY DATA

OFF

Engine n

Fuel >

Other




Error occurrence notification

If an error occurs in the engine, the error notification pop-up

window appears.

In the error notification pop-up, the following items are

displayed:

+ Product name and engine number of the engine in which
the error occurs

« Error type and status

« DTC (error details)

*The display contents differ depending on the error that occurs.
* Display of the notification when an error occurs can be set to ON or
OFF for each item. (P.59)

When you tap OK, you can check the next error notification
pop-up. After you check all error notifications, the information
screen appears.

You can also check error information as described below.

« Information screen
The indicator showing the error and the Engine Check alert
will light up red in the header.

« MAIN MENU screen
The indicator showing the error in Information and the
Engine Check alert light up red.

I MAIN MENU

ﬁ! Boat Set
"@ Information

d Screen Edit

« Engine warning screen
Displays the contents of warnings that are currently being
issued, grouped by type.
In addition, the indicator showing the error and the Engine
Check alert light up red.

< Alarms

« Check Engine

Engine 1
« Warning Level 2

* Power reduction

* Sensor Malfunction
68
110
m

« DBW system error
+ DBW system error
* DBW system error
+ Check Engine

« Warning Level 2

- DBW system error 110

‘ Engine 2

13

Notification description

There are five indicators that appear when errors occur.

IC:) Check Engine

Notifies of an error involving engine control or the security
system.

[H chargeIndicator

Notifies of errors involving the charge system.

=~ Low Oil Pressure

Notifies of an error involving pressure of the engine oil.

,&E? Over Temperature

Notifies of engine overheating.

A\

Notifies of the following states:

— Water in Fuel ... Water is mixed into the fuel system.

- Rev Limit Exceeded ... Engine over speed.

- Engine Emergency Stop Mode ... The emergency stop
switch is activated.

- Warning Level 1, Warning Level 2 ... For errors that
require particular attention, Warning Level 1, and for all
other errors, Warning Level 2.

- Power reduction ... Engine speed is restricted.

- Sensor Malfunction...The sensor is defective.

Engine Check

If there are any DTC notifications, the following notifications
are also displayed:
— Fl system error...The engine is defective.
- DBW system error...The DBW system is defective.
- Security system error...Security system error.
- Security system low battery...The security system battery
is low.

How to reset the maintenance time
after performing periodic inspection

For information on how to reset the maintenance time, see the
outboard motor’s Owner’s Manual.

Storage and cleaning

Soak a cloth in water, wring it tightly, and wipe the exterior
and monitor with it. Do not use alcohol, gasoline, detergent,
or other similar solvents. Doing so may damage the exterior
parts.

If the product is not used, cover it with the attached sun cover.
Do not expose the product to rain or direct sunlight.




Specifications

BF40 BF75 BF115 BF115 BF350
BF50 BF80 BF135 BF135
BF60 BF90 BF140 BF140
BF100 BF150 BF150
BF175 BF175
BF200 BF200
BF225 BF225
BF250 BF250

(mechanical model) |(DBW model)

Engine information display O O O O O
Boat speed display
: O O O O O
Fuel level display
Error occurrence notification O O O O O
DTC (Diagnostic Trouble Code)
. - o o O O
display
Support trim, automatic tilt, and .
. . . - - - O O
cruise control display and setting
Remaining time before
) . - - O* o O
maintenance display
GPS loss notification - - O O O

*These may not be supported depending on the production period.

Power supply Rated voltage: 12V
Operating voltage: 10 ~ 16 V

Communication system NMEA2000
Monitor TFT 7.0 inches
Size Height: About 128 mm (about 132.5 mm with the sun cover)

Width: About 220 mm (about 224.5 mm with the sun cover)
Thickness: About 51.6 mm

Dimension of mounting part: About 206 mm X 118 mm
Depth of mounting part: About 46.6 mm

Weight of main unit About 860 g (about 932 g with the sun cover)

Number of outboard motors

Upto4
supported P

Frequency: Engine speed

Resistance: Trim angle, amount of water in tank, rudder angle, fuel level
Voltage: External brightness

Current: Fuel level, amount of water in tank, amount of wastewater in tank

Analog sensor

VIDEO input RCA, PAL, NTSC formats

14



Configuring the settings

Tap the menu button in the upper right corner of the information screen to display the MAIN MENU screen.
* On the Multi-Function Display at an inactive station, the Assist Function and Tilt/Trim Preset on the Boat Set screen are grayed out and
cannot be set. Set the display to the active station. (P.55)

List of setting methods

The MENU screen allows you to check the setting method according to your target setting.
*These specifications may not be supported depending on the model you are using. Check the specifications (P.14) for supported functions.

Before using the following functions, you need to configure them with the next procedure. Check the manual to configure the
settings appropriately.

. Setting the trim support function: (9) > (1) > (4) > (3)

- Setting the automatic tilt function: ((5) + (7)) > (2)

*The setting items are in the order laid out in the display.

* Be sure to configure "(9) Trim Zero Set" regardless of whether the trim support is used or not because it corrects the trim sensor.

* Click/tap any of the following titles to display the page for that title.

Q' Boat Set l -‘g Screen Edit

| (1) Speed source | | (21) Screen Layout |
| (2) Automatic Tilt | | (22) Boost Pressure |
| (3) Trim support | | (23) Engine temperature |
| (4) Trim support setting | | (24) Voltage |
[(5) Trim limit set | [(25) Fuel flow |
| (6) Trim limit reset | _
[(7) Tilt limit set | ﬁ System
| (8) Tilt limit reset |
| (9) Trim Zero Set | | (26) Brightness |
| (10) Fuel Tank Preset | | (27) Background |
| (11) Sensor Configuration of Engine Connector | | (28) Auto Day/Night switch |
| (12) Sensor Configuration of Wind | | (29) Touchscreen beep |
| (13) Sensor Configuration of Depth offset | | (30) Units |
| (14) Sensor Configuration of Rudder offset | | (31) Speed Display |
| (15) Sensor Configuration of Speed | | (32) Station |
| (33) Language |
'_@ Information | (34) Clock format |
| (35) Clock offset |
| (16) Engine Warnings | | (36) Pop-up Display |
| (17) Sensor Alarms setting | | (37) EasyLink |
| (18) Maintenance Reminder | | (38) Demo Mode |
[19) Boat | [(39) Reset Fuel Used |
[20) NMEA2000 Device List | | (40) Reset Trip Distance |
| (41) Reset Trip Time |
| (42) Reset number of Engine |
| (43) Reset Factory |

15



(1) Speed source 4. Tap Boat Speed or RPM.

You can set the reference speed to be applied when using I MAIN MENU
the trim support function or cruise control function based on
the boat speed (Boat Speed) and engine speed (RPM). If you
select Boat Speed, GPS signals must be received.

Speed source

« When Boat Speed is selected, if GPS signals cannot be
received, the setting will automatically switch to RPM.
In this case, the trim support function and cruise control
function will be canceled.

1. Tap Boat Set. + When the Speed source setting is successfully completed,
the Complete pop-up window appears.

I MAIN MENU

I MAIN MENU

Information

Complete

Screen Edit Speed source

System

- If the Speed source setting is not completed, the Failed
pop-up window appears. Tap OK, then try again from step 3
or tap Home and try again from the beginning.

I maIN MENU

Fuel Tank Preset

Failed

Sensor Configuration

Speed source

« If no GPS signal is received, the Speed source item is fixed
at RPM and cannot be changed.
In addition, while the cruise control function is used, Speed
source cannot be changed.

Trim support If none of the above applies and you cannot change
) ) the Speed source, check the state of the GPS system’s
Trim support setting
connection.

16 To “Configuring the settings” (P.15)



(2) Automatic Tilt

You can set the automatic tilt function ON/OFF.
Before using this function, you need to configure the following
items:

« Tilt limit position setting (Boat Set > Tilt/Trim Preset >
Tilt limit set) (P.25)

« Trim limit position setting (Boat Set > Tilt/Trim Preset >
Trim limit set) (P.23)

+ Under the following conditions, Automatic Tilt is grayed
out and cannot be configured.
— When the tilt limit setting has not been completed
- When the trim limit position setting has not been

completed

— When the engine does not support the automatic tilt
— When an error occurs in the outboard motor
— When DLC (dealer’s tool) is connected

1. Tap Boat Set.

I MAIN MENU

Information

Screen Edit

System

Fuel Tank Preset

Sensor Configuration

Boat Speed >

17

4. Tap ON or OFF.

I MmAIN MENU

Automatic Tilt

+ When the Automatic Tilt setting is successfully completed,
the Complete pop-up window appears.

I MAIN MENU

Complete
Automatic Tilt

« If the Automatic Tilt setting is not completed, the Failed
pop-up window appears. Tap OK, then try again from step 3
or tap Home and try again from the beginning.

I maIN MENU

Failed

Automatic Tilt
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(3) Trim support 4. Tap ON or OFF.

You can set the trim support function ON/OFF. I MAIN MENU

Before using this function, you need to configure the following

Trim support

items:

- Trim Zero Set (Boat Set > Tilt/Trim Preset >
Trim Zero Set) (P.27)

« Trim support setting (Boat Set > Assist Function >
Trim support setting) (P.19)

« Speed source setting (Boat Set > Assist Function >
Speed source) (P.16)

« Under the following conditions, Trim support is grayed out « When the Trim support setting is successfully completed,
and cannot be configured. the Complete pop-up window appears.
- When the trim zero setting has not been completed Ve
— When the engine does not support the trim support
function
— When an error occurs in the outboard motor
Complete

Trim support

1. Tap Boat Set.

I MAIN MENU

Information « If the Trim support setting is not completed, the Failed
pop-up window appears. Tap OK, then try again from step 3
or tap Home and try again from the beginning.

Screen Edit

System I MAIN MENU

Failed

Trim support

Fuel Tank Preset

Sensor Configuration

3. Tap Trim support.
I MAIN MENU

Assist Function

Speed source Boat Speed >
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(4) Trim support setting 4, Tap Engine.

I MmAIN MENU

You can configure the trim support function.

Trim support setting
@ Selecting the target engine
Pattern None >
You can select All to select all the engines for which to select
and adjust a pattern or select an engine individually. To set the
pattern to apply when using the trim support function and

>

adjust the pattern, select the desired engine first.
« Under the following conditions, Pattern is grayed out and
cannot be configured.

— Trim support is ON (P.18) 5. Tap the engine you want to set.
- If All is selected, you will configure the pattern setting to

be applied when using the trim support function on all
the engines at once.

- Ifanindividual engine is selected, you will individually
configure the pattern setting to be applied when using
the trim support function.

1. Tap Boat Set.

I MAIN MENU

I maIN MENU

Information

Engine
Screen Edit

System

Fuel Tank Preset

Sensor Configuration

Assist Function

Speed source Boat Speed >

Automatic Tilt
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() > Pattern setting

You can select the pattern to be applied when using the

trim support function from None, Pattern 1, Pattern 2, and

Pattern 3.

- If None is selected, you can adjust the pattern to suit your
needs.

- Pattern 1 to Pattern 3 have a trim angle preset according
to each boat speed or engine speed.

« Under the following conditions, Pattern is grayed out and
cannot be configured.
— Trim support is ON (P.18)
- When the engine does not support the trim support
function
— When an error occurs in the outboard motor

1. Tap Boat Set.

I MAIN MENU

Information

Screen Edit

System

Fuel Tank Preset

Sensor Configuration

Assist Function

Speed source

Boat Speed >

Automatic Tilt

4. Tap Pattern.

I MmAIN MENU

@ I Pattern 2

| Pattern 3

« When the Pattern setting is successfully completed, the
Complete pop-up window appears.

I mAIN MENU

Complete
Pattern 1

- If the Pattern setting is not completed, the Failed pop-up
window appears. Tap OK, then try again from step 3 or tap
Home and try again from the beginning.

I MAIN MENU

Failed

Pattern 1
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o > Pattern 4. Tap Pattern adjust.
adjustment

ﬁ Home

| MAIN MENU

You can adjust the Pattern value set in "Pattern setting".
- If you select None, adjust the value of each Pattern.

Trim support setting

. i <
« If you select one of Pattern 1 to Pattern 3, a trim angle e al>
according to each boat speed or engine speed is set. Adjust Pattern None >
r————————————n
the Pattern value as needed. —— o

—— e ———— ————— ]

« Under the following conditions, Pattern adjust is grayed
out and cannot be configured.
— Trim support is ON (P.18)

- When the engine does not support the trim support - The current setting value is displayed according to the

function selected Speed source, Engine, and Pattern.
— When an error occurs in the outboard motor

ﬁ Home

I trim support setting

< Pattern adjust

1. Tap Boat Set.

Speed (km/h) Trim (%) Il MONITOR
| MAIN MENU ﬁ Home 1 IDLE 0 Speed 0 km/h
10 10 Trim 25 %

3 20 15

30 20
40 25

. . < Pattern adjust
2. Tap Assist Function. Speed (km/h) Trim (%) W MONITOR
I MAIN MENU A oo 1 0 Speed 0 km/h
——1
Boat Set 2 L 10 a 10 Trim 25 %
S G G G G G G G G — — ﬂ — —

l Assist Function > l 3 20 15

e e e e — ———— —— o)
Tilt/Trim Preset >
Fuel Tank Preset >

Sensor Configuration

6. Tap the keyboard to set the RPM or boat speed and trim
angle respectively, then tap SET.

A rome

| Trim support setting

< Pattern adjust

(]

ﬁ Home

Speed (km/h) Trim (%)

IDLE 0 10 km/h

10 10
l 20 15

Assist Function

Speed source Boat Speed >

w
°°‘ :
qe)
@
®
(s
>
(@)

Automatic Tilt OFF >
[ |
4 30 20 | |
Trim support OFF > SET
e — 1 - . | |
| Trim support setting > [}

——— ———— —— —— ——— ]

21 To “Configuring the settings” (P.15)



7. When you finish setting all the engine speeds, boat speeds,
and trim angles, tap REGISTER.

I Trim support setting

< Pattern adjust
Speed (km/h) Trim (%) B MONITOR
1 IDLE 0 Speed 0 km/h
10 10 Trim 25 %
20 15
30 20 (——
REGISTER
il 5 ————

+ When the Pattern adjust is successfully completed, the
Complete pop-up window appears.

I Trim support setting

Complete

Pattern adjust

- If the Pattern adjust is not completed, the Failed pop-up
window appears. Tap OK, then try again from step 3 or tap
Home and try again from the beginning.

I Trim support setting

Failed

Pattern adjust

. To reset the values to the default, select a different Pattern.
When you select a pattern next time, the values are always
reset.
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(5) Trim limit set

You can set the trim limit position (trim lower limit position).

Perform trim zero set in advance. (P.27)

+ Under the following conditions, Trim limit set is grayed out
and cannot be configured.
— When the engine is running
— When the trim tilt angle sensor is defective
— When the outboard motor angle is within the tilt area
— When DLC (dealer’s tool) is connected

1. Press the POWER TRIM/TILT SWITCH to set the outboard
motor angle to a position within the trim area.

2, Tap Boat Set.

I MAIN MENU

Information

Screen Edit

System

Trim limit reset

Tilt limit set >

Tilt limit reset

Trim Zero Set
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5. Press the POWER TRIM/TILT SWITCH to lower the outboard
motor to your desired trim position and tap Enter.

< Trim limit set

Trim the Engine to the Lower Limit position
and press ENTER.

« When the Trim limit set setting is successfully completed,
the Complete pop-up window appears.

ﬁ Home

I MAIN MENU

Complete

Trim limit set

« If the Trim limit set setting is not completed, the Failed
pop-up window appears. Tap OK, then try again from step 4
or tap Home and try again from the beginning.

I mAIN MENU

Failed

Trim limit set

« When the setting is completed, is displayed next to Trim
limit set.

I mAIN MENU

Tilt/Trim Preset

Trim limit reset >

Tilt limit set >

Tilt limit reset

Trim Zero Set
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(6) Trim limit reset 4. Tap Enter.

You can reset the trim limit position (trim lower limit position).

< Trim limit reset

« Under the following conditions, Trim limit reset is grayed

Is it OK to Reset the Lower limit position.

out and cannot be configured.
- When the engine is running
- When the trim tilt angle sensor is defective

— When DLC (dealer’s tool) is connected

1. Tap Boat Set.

I MAIN MENU

+ When the Trim limit reset setting is successfully completed,
the Complete pop-up window appears.

I MAIN MENU

Information

Screen Edit

Complete

System Trim limit reset

« If the Trim limit reset setting is not completed, the Failed
pop-up window appears. Tap OK, then try again from step 3
or tap Home and try again from the beginning.

I maIN MENU

Failed

Trim limit reset

« When the reset is completed, &is displayed next to Trim
limit reset.

I mAIN MENU

Trim Zero Set

Tilt limit reset

Trim Zero Set
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(7) Tilt limit set 5. Press the POWER TRIM/TILT SWITCH to raise the outboard
motor to your desired tilt position and tap Enter.

You can set the tilt limit position (tilt upper limit position).
Perform trim zero set in advance. (P.27)

< Tilt limit set

Tilt the Engine to the Upper Limit position

and press ENTER.

« Under the following conditions, Tilt limit set is grayed out
and cannot be configured.
- When the engine is running
— When the trim tilt angle sensor is defective
— When the outboard motor angle is within the trim area
— When DLC (dealer’s tool) is connected

1. Press the POWER TRIM/TILT SWITCH to set the outboard
motor angle to a position within the tilt area.

2. Tap Boat Set.

+ When the Tilt limit set setting is successfully completed,
the Complete pop-up window appears.

I MAIN MENU I MAIN MENU

Complete

Information —
Tilt limit set

Screen Edit

System

« If the Tilt limit set setting is not completed, the Failed pop-
up window appears. Tap OK, then try again from step 4 or
tap Home and try again from the beginning.

I mAIN MENU

Failed

Tilt limit set

4, Tap Tilt limit set.

« When the setting is completed, is displayed next to Tilt
limit set.

I MAIN MENU

Tilt/Trim Preset

Trim limit set > I MAIN MENU

Tilt/Trim Preset

Trim limit reset n
- T it et "
| Tilt limit set >
e e e - ———— —— o
Trim limit reset u
Tilt limit reset
o L A
| Tilt limit set VAl
Trim Zero Set & —— ———— — — — — —— o]
Tilt limit reset 2

Trim Zero Set
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(8) Tilt limit reset

You can reset the tilt limit position (tilt upper limit position).

+ Under the following conditions, Tilt limit reset is grayed
out and cannot be configured.
- When the engine is running
- When the trim tilt angle sensor is defective
— When DLC (dealer’s tool) is connected

1. Tap Boat Set.

I MAIN MENU

Information

Screen Edit

System

Tilt/Trim Preset

Trim limit set

Trim Zero Set

4. Tap Enter.
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< Tilt limit reset

Is it OK to Reset the Upper limit position.

« When the Tilt limit reset setting is successfully completed,
the Complete pop-up window appears.

I MAIN MENU

Complete

Tilt limit reset

« If the Tilt limit reset setting is not completed, the Failed
pop-up window appears. Tap OK, then try again from step 3
or tap Home and try again from the beginning.

I maIN MENU

Failed

Tilt limit reset

« When the reset is completed, &is displayed next to Tilt
limit reset.

I mAIN MENU

Tilt/Trim Preset

Trim limit set

Trim limit reset n
Tilt limit set >
FP———— e e e e — — —— g
| Tilt limit reset I
————————— — — — o),

Trim Zero Set
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(9) Trim Zero Set

Set the trim full down position to correct the trim sensor.

To use the trim support function, the Trim Zero Set setting is
required.

If you reset Trim Zero Set, then reset Tilt Limit Set (P.25) and
Trim Limit Set (P.23) also.

« Under the following conditions, Trim Zero Set is grayed out
and cannot be configured.
- When the engine is running
— When the trim tilt angle sensor is defective
- When the outboard motor angle is not at the full down
position
— When DLC (dealer’s tool) is connected

1. Press the POWER TRIM/TILT SWITCH to lower the outboard
motor to the trim full down position.

2. Tap Boat Set.

I MAIN MENU

Information

Screen Edit

System

3. Tap Tilt/Trim Preset.

I MAIN MENU

Boat Set

Assist Function

F——————e— e ———— g
-‘ *‘ | Tilt/Trim Preset >
e e e e ————— — — o)
g Fuel Tank Preset >
Sensor Configuration >

s

4, Tap Trim Zero Set.

I MAIN MENU

Tilt/Trim Preset

Trim limit set

Trim limit reset >

Tilt limit set 2

Tilt limit reset

5. Make sure that the outboard motor is lowered to the trim
full down position and tap Enter.

< Trim Zero Set

Trim the Engine to the Full down position
and press ENTER.

« When the Trim Zero Set setting is successfully completed,
the Complete pop-up window appears.

| maIN MENU

Complete

Trim Zero Set

« If the Trim Zero Set setting is not completed, the Failed
pop-up window appears. Tap OK, then try again from step 4
or tap Home and try again from the beginning.

I mAIN MENU

Failed

Trim Zero Set

« When the reset is completed, is displayed next to Trim
Zero Set.

I MAIN MENU

Tilt/Trim Preset

Trim limit set

Trim limit reset >

Tilt limit set >

Tilt limit reset
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(10) Fuel Tank Preset

In the fuel tank setting, you can set the tank volume and
calibrate the fuel level sensor for up to four tanks.

Select a calibration pattern according to the shape of the tank,
then follow the on-screen instructions for calibration.

@ Tank volume setting

1. Tap Boat Set.

I MAIN MENU

Information

Screen Edit

System

2. Tap Fuel Tank Preset.
I MAIN MENU

Boat Set

Assist Function

Not Calibrated >

5. Tap the keyboard to set the volume of any tank (0 to 9999
liters or gallons) and then tap SET.

<Tank 1

i (")

-9
(=2

Tank Volume

F——
w
m
L——4

> Tank level calibration

After finishing the tank volume setting, calibrate the set
tank level. Perform tank level calibration according to the
instructions on the screen.

1. On the screen in step 4 of "Tank volume setting" (P.28),
tap Calibration.

| MAIN MENU

2. Tap the number of times to do calibrations.
« To calibrate at 2 points: Select 2 point cal.
- To calibrate at 3 points: Select 3 point cal.
- To calibrate at 5 points: Select 5 point cal.
« In this example, 3 point cal. is selected to explain the
calibration method.

| MAIN MENU

Calibration

Delete cal.
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3. Make sure that the tank is empty and tap SET.

< Calibration

1 ECalibration
« Confirm Empty tank

Fill to:
L _
0 -
« Wait for Stable Fuel Level
Actual Value

4, Tap YES.

5. Fill the tank with half the amount of fuel you set, and then
tap SET.
« If you set the tank volume to 400 L, fill the tank with 200 L

< Calibration

M Calibration
« Fill to the Following Quantity -—
Fill to:
|-
200 .
* Wait for Stable Fuel Level
Actual Value
50 %

6. Tap YES.
7. Fill the tank with the amount you set, and then tap SET.

< Calibration

M Calibration

« Fill to the Following Quantity
Fill to:

400 .

+ Wait for Stable Fuel Level
Actual Value

100 =%

8. Tap YES.
« When the tank level calibration is successfully completed,
the Calibrated pop-up window appears.

I MAIN MENU

@ Calibrated

29

- If a malfunction occurs, such as the fuel sensor not being
connected, the Actual Value Is Invalid pop-up window
appears, and the calibration data is not saved.

I maIN MENU

Actual Value Is Invalid

Make Sure Fuel Level is Ascending

« If you tap Home during the calibration, a pop-up window
appears to confirm whether to cancel the calibration.
To cancel the calibration, tap YES.
If it is tapped accidentally, tap NO to resume the calibration.

| maIN MENU

@ Abort Fuel Tank Setting

CANCEL?

- To delete the calibration data, select Delete cal. in step 2.
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(11) Sensor Configuration of Engine Connector

You can select the type of sensor connected to each pin on the

engine 1 (or 2) connector.

« Pin numbers are the terminal numbers of the connectors.

- If an NMEA2000 device and an analog device coexist for the
same item, the analog device takes precedence.

Pin Items that can be set

Frequency pin |Engine speed

. | Trim angle, amount of water in tank, rudder angle,
Resistance pin
fuel level

Voltage pin External brightness

. Fuel level, amount of water in tank, amount of
Current pin

wastewater in tank

1. Tap Boat Set.

I MAIN MENU

Information

Screen Edit

System

2. Tap Sensor Configuration.

I MAIN MENU

Boat Set

Assist Function

Tilt/Trim Preset >

Fuel Tank Preset

3. Tap AV then tap Engine 1 connector or Engine 2
connector.

I MAIN MENU

Sensor Configuration

a
| Engine 1 connector > l
"@ l Engine 2 connector > l
= L e e e — )
Wind > E
[
Depth offset 20m > I l
(]

Rudder offset

4. Tap the item you want to set.
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@ Engine speed via frequency pin

You can display the engine speed via the frequency pin by
using the input from the alternator terminal, the ignition coil
terminal, or the sensors, such as the generator or induction
sensors, and then setting the RPM pulse.
If you select Engine RPM for the frequency pin, you can set
the following items.
« Engine number selection
You can set the engine number to be assigned to the
frequency pin.
« RPM pulse
You can set the number of pulses per engine revolution.

@ Trim angle via resistance pin

You can display the set information by using the input from
the resistance sensor to display the trim angle of engine
models that do not support DBW and to input analog
resistance values without using an NMEA2000 converter.

If you change the item to be set, or if you set a different pin for
an item that has already been set, a dialog box will appear.

If you select Trim via the resistance pin, you can select the
engine number and calibrate the sensor.

If you select Calibration, you can select the following items.

« Calibration data deletion
If you select this, a confirmation pop-up appears.

«+ 3-point calibration
You can calibrate the monitored value at 3 steps of trim
angle: 0% (Trim Down)/50% (Trim Middle)/100% (Trim Up).
To do 3-point calibration, change the trim angle according
to the "Trim position instructions" shown on the display.
The resistance value of the analog sensor can be monitored
using the "Sensor value (resistance)".

(1)

< Calibration

ECalibration

* Move Trim To Middle
Trim Middle

+ Wait for Stable Value
Actual Value

(1) Trim position instructions

(2) Sensor value (resistance)

When you tap SET, a confirmation pop-up appears.
After setting 100% (Trim up), when you tap YES, the complete

pop-up appears.
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@ Amount of water in tank via resistance pin

If you change the item to be set, or if you set a different pin for
an item that has already been set, a dialog box will appear.

If you select Fresh water via the resistance pin, you can select
the tank number and calibrate the sensor.

If you select Calibration, you can select the following items.

- Calibration data deletion
If you select this, a confirmation pop-up appears.

«+ 3-point calibration
You can calibrate the monitored value at 3 steps of the
amount of water in the tank: 0%/50%/100%.
To do 3-point calibration, first, make sure the tank is empty,
then fill the tank with water according to the "Fresh water
filling instructions" shown on the display.
The resistance value of the analog sensor can be monitored
using the "Sensor value (resistance)"

(M

< Calibration

M Calibration l

« Fill to the Following Quantity
Fill to:
%
50 =

+ Wait for Stable Value
Actual Value

244

(2)

(1) Fresh water filling instructions
(2) Sensor value (resistance)

To improve calibration accuracy, wait for the surface of the
liquid to stabilize, then tap SET, and a confirmation pop-up
appears.

After setting 100%, when you tap YES, the complete pop-up
appears.

@ Rudder angle via resistance pin

If you change the item to be set, or if you set a different pin for
an item that has already been set, a dialog box will appear.

If you select Rudder via the resistance pin, you can select the
engine number and calibrate the sensor.

If you select Calibration, you can select the following items.

« Calibration data deletion
If you select this, a confirmation pop-up appears.

+ 3-point calibration
You can calibrate the monitored value of the rudder angle
at Stbrd/Center/Port.
To do 3-point calibration, turn the rudder according to the
"Rudder position instructions" shown on the display.
The resistance value of the analog sensor can be monitored
using the "Sensor value (resistance)".

(M

< Calibration

MCalbration @

* Move Rudder To Center [)

Rudder To Center

+ Wait for Stable Value
Actual Value

(1) Rudder position instructions
(2) Sensor value (resistance)

When you tap SET, a confirmation pop-up appears.

After setting it to port, when you tap YES, the complete pop-
up appears.
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@ Fuel level via resistance pin

If you change the item to be set, or if you set a different pin for
an item that has already been set, a dialog box will appear.

If you select Fuel via the resistance pin, you can select the tank
number and calibrate the sensor.

If you select Calibration, you can set the following items and
calibrate the sensor.
« Tank volume
The maximum volume of connected tanks can be set up to
9999 (L or gal).
- Sensor type
You can set the resistance range of the analog sensor.

If you select Calibration, you can select the following items.

« Calibration data deletion
If you select this, a confirmation pop-up appears.

« 1-point calibration/3-point calibration
You can calibrate the tank level.
You can calibrate the monitored value at 1 point at 0% tank
level or you can calibrate the monitored value at 3 points of
the tank level at 0%/50%/100%.
To do calibration, first, make sure the tank is empty, then fill
the tank with fuel according to the "Fuel filling instructions”
shown on the display.
The resistance value of the analog sensor can be monitored
using the "Sensor value (resistance)"

(M

< Calibration

HCalibration l

« Fill to the Following Quantity
Fill to:
%
50 =

+ Wait for Stable Value
Actual Value

244

(2)

(1) Fuel filling instructions
(2) Sensor value (resistance)

To improve calibration accuracy, wait for the surface of the
liquid to stabilize, then tap SET, and a confirmation pop-up
appears.

In the following cases, when you tap YES in the confirmation
pop-up, the complete pop-up appears.

« 1-point calibration

« 3rd point of 3-point calibration

@ External brightness via voltage pin

If you select Ext lllum for the voltage pin, you can switch
between Day and Night modes using the manual switch
by connecting a switch to the voltage pin, according to the
settings made in System>Display Setting.

@ Fuel level via current pin

You can display the fuel tank level information by inputting a
current output type fuel level meter into the current pin.

If you change the item to be set, or if you set a different pin for
an item that has already been set, a dialog box will appear.

If you select Fuel via the current pin, you can select the tank
number and calibrate the sensor.

If you select Calibration, you can set the tank volume and
calibrate the sensor.
« Tank volume
The maximum volume of connected tanks can be set up to
9999 (L or gal).

If you select Calibration, you can select the following items.

« Calibration data deletion
If you select this, a confirmation pop-up appears.

« 1-point calibration/3-point calibration
You can calibrate the tank level.
You can calibrate the monitored value at 1 point at 0% tank
level or you can calibrate the monitored value at 3 points of
the tank level at 0%/50%/100%.
To do calibration, first, make sure the tank is empty, then fill
the tank with fuel according to the "Fuel filling instructions”
shown on the display.
The resistance value of the analog sensor can be monitored
using the "Sensor value (resistance)".

(1)

< Calibration

ECalibration l

« Fill to the Following Quantity
Fill to:
%
50 -

+ Wait for Stable Value
Actual Value

(1) Fuel filling instructions
(2) Sensor value (current)

To improve calibration accuracy, wait for the surface of the
liquid to stabilize, then tap SET, and a confirmation pop-up
appears.

In the following cases, when you tap YES in the confirmation
pop-up, the complete pop-up appears.

+ 1-point calibration

« 3rd point of 3-point calibration
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@ Amount of water in tank via current pin

You can display the fresh water tank level information by
inputting a current output type water level meter into the
current pin.

If you change the item to be set, or if you set a different pin for
an item that has already been set, a dialog box will appear.

If you select Fresh water via the current pin, you can select the
tank number and calibrate the sensor.

If you select Calibration, you can select the following items.

- Calibration data deletion
If you select this, a confirmation pop-up appears.

«+ 3-point calibration
You can calibrate the monitored value at 3 steps of the
amount of water in the tank: 0%/50%/100%.
To do 3-point calibration, first, make sure the tank is empty,
then fill the tank with water according to the "Fresh water
filling instructions" shown on the display.
The resistance value of the analog sensor can be monitored
using the "Sensor value (resistance)"

(M

@ Waste water level via current pin

You can display the wastewater tank level information by
inputting a current output type water level meter into the
current pin.

If you change the item to be set, or if you set a different pin for
an item that has already been set, a dialog box will appear.
If you select Waste water via the current pin, you can select
the tank number and calibrate the sensor.

If you select Calibration, you can select the following items.
« Calibration data deletion
If you select this, a confirmation pop-up appears.
+ 3-point calibration
You can calibrate the monitored value at 3 steps of the
amount of wastewater in the tank: 0%/50%/100%.
To do 3-point calibration, first, make sure the tank is empty,
then fill it with water according to the "Wastewater filling
instructions" shown on the display.
The resistance value of the analog sensor can be monitored
using the "Sensor value (resistance)".

(M

< Calibration

M Calibration ®

« Fill to the Following Quantity
Fill to:

< Calibration

M Calibration ®

« Fill to the Following Quantity
Fill to:

50 =

+ Wait for Stable Value
Actual Value

« Wait for Stable Value
Actual Value
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(2) (2)

(1) Fresh water filling instructions (1) Wastewater filling instructions

(2) Sensor value (current) (2) Sensor value (current)
To improve calibration accuracy, wait for the surface of the To improve calibration accuracy, wait for the surface of the
liquid to stabilize, then tap SET, and a confirmation pop-up liquid to stabilize, then tap SET, and a confirmation pop-up
appears. appears.
When you fill it up to 100% and tap SET, then tap YES in the When you fill it up to 100% and tap SET, then tap YES in the
confirmation pop-up, the complete pop-up appears. confirmation pop-up, the complete pop-up appears.
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(12) Sensor Configuration of Wind @ Wind direction offset

The Wind item allows the following settings for information When the apparent wind direction obtained from the Heading
obtained from the wind sensor. sensor does not match the actual wind direction, the wind

« Wind Direction Offset direction shown on the display can be corrected.

- Send True Wind The settable range is = 0- 180 (°).

*You need to connect a separate sensor compatible with NMEA2000.

@ Send True Wind

1. Tap Boat Set. True wind information (wind direction and speed) can be

I MAIN MENU e obtained by combining wind sensor and GPS information.
The wind information acquired from each device can be
configured to be sent via NMEA2000 as theoretical true wind

information (Theoretical Wind).
Information

Screen Edit

System

2. Tap Sensor Configuration.

I MAIN MENU

Boat Set

Assist Function >

Tilt/Trim Preset >

Fuel Tank Preset

3. Tap AV, then tap Wind.
I MAIN MENU

Sensor Configuration

Engine 1 connector ]

Rudder offset

4. Tap the item you want to set.
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(13) Sensor Configuration of Depth offset

With Depth offset, you can calibrate the monitored value of
the depth that is received via the NMEA2000.
*You need to connect a separate sensor compatible with NMEA2000.

1. Tap Boat Set.

I MAIN MENU

Information

Screen Edit

System

2. Tap Sensor Configuration.

I MAIN MENU

Boat Set

Assist Function >

Tilt/Trim Preset >
Fuel Tank Preset 2

lSensorConfiguration > l

|. ____________ J

Sensor Configuration

Engine 1 connector >

Engine 2 connector >
Wind > E
L i
| Depth offset 20m > ll l
=

e e e e ———— —— )
Rudder offset 2

4. Set the value you want to set, and then tap SET.
The settable range is + 0- 9.9 (m).
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(14) Sensor Configuration of Rudder offset

With Rudder offset, you can calibrate the monitored value of
the rudder that is received via the NMEA2000.
*You need to connect a separate sensor compatible with NMEA2000.

1. Tap Boat Set.

I MAIN MENU

Information

Screen Edit

System

2. Tap Sensor Configuration.

I MAIN MENU

Boat Set

Assist Function >

Tilt/Trim Preset >
Fuel Tank Preset 2

lSensorConfiguration > l

|. ____________ J

Sensor Configuration

Engine 1 connector >

Engine 2 connector >

Wind >

Depth offset

4. Set the value you want to set, and then tap SET.
The settable rangeis + 0- 120 (°).
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(15) Sensor Configuration of Speed

With Speed, you can calibrate the monitored value of the
speed that is received via the NMEA2000 by changing the
speed calibration factor.

*You need to connect a separate sensor compatible with NMEA2000.

1. Tap Boat Set.

I MAIN MENU

Information

Screen Edit

System

2, Tap Sensor Configuration.

I MAIN MENU

Boat Set

Assist Function ]

Tilt/Trim Preset >

Fuel Tank Preset

3. Tap AV, then tap Speed.
I mAIN MENU

Sensor Configuration

Engine 2 connector >

Wind >

—n
Depth offset 20m > l@'

Rudder offset

4. Tap Speed correction factor.

5. Set the value you want to set, and then tap SET.
The settable range is 0 - 199.99.
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(16) Enaine Warnings « If any of the indicators or alert icons are lit, you can also
check the current engine error information using the

You can check the current engine error information.
If there are no warnings to display, the No Engine Warning
message appears.

following procedure.

<Information screen>
Yy f——
1. Tap Information. 2
) km/h

0
ADDER

I MAIN MENU

Q! Boat Set

|["® Information .....@ J

=

deg

d Screen Edit

Tap the Alert function
indicator area

2. Tap Alarms. <Engine warning screen>

I MAIN MENU

< Alarms

Information DTC code

Information

Engine 1 Check Engine

« Warning Level 2

* Power reduction

Maintenance > * Sensor Malfunction
+ DBW system error 68
Boat > - DBW system error 110
- DBW system error 111

Device Engine 2 | - Check Engine

« Warning Level 2

* DBW system error

3. Tap Engine Warnings.

I MAIN MENU

Alarms

F———— e ———— —

l Engine Warnings > l.

ke ———d

>

Sensor Alarms setting

4. Check the current engine error information.

< Alarms

Information DTC code

Engine 1 Check Engine

« Warning Level 2

* Power reduction

* Sensor Malfunction

« DBW system error 68
* DBW system error 110
* DBW system error 111

Engine 2 | - Check Engine
« Warning Level 2
- DBW system error
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(17) Sensor Alarms setting 4. Tap AV, then tap the item for which you want to set
detailed settings.

You can set the following sensor alarms to ON/OFF and set the

details of their thresholds individually. I MAIN MENU
No. Screen notation Notification description
1 | Depth shallow Shallow water
2 | Depth Navigation Deep water navigation
3 | Wind speed Wind speed
4 | Battery Voltage Abnormal battery voltage
5 |Fuel Fuel level
6 |Fresh water Amount of water in tank « In this example, Depth shallow is selected to explain the
Amount of waste water in setting method.
7 | Waste water
tank L.
Item Description
. Set the alarm to turn ON/OFF
Alarm Below Active hen th lue is below (
: when the value is below (or
1. Tap Information. (or Alarm Above Active)
above) the threshold.
I MAIN MENU Set the threshold for alarm
Value . .
notification.
ECatie Set the buzzer to turn ON/
Buzzer OFF when there is an alarm
notification.

Screen Edit

5. Tap Alarm Below Active.

System
I maIN MENU

Depth shallow
o Ar— - —-—=-—=—=—=—9

Q " l Alarm Below Active OFF > l
-

Value 02m >

ON >
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7. Tap Value.

I MAIN MENU

8. Tap the keyboard to set the threshold you want to set, and
then tap SET.

< Depth shallow

9. Tap Buzzer.
I MAIN MENU

Depth shallow

Alarm Below Active

40
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(18) Maintenance Reminder @ Maintenance check screen

You can check the remaining time before the next periodic Displays the total operation time for each engine and the time
inspection for the connected outboard motor. until the next maintenance notification is made.
(1) (2) (3)

1. Tap Information.

I MAIN MENU

< Maintenance
E-Engine 11 Honda BF 350 PGM-FI

Engine Hours 152 h

Next Maintenance

Boat Set

48.0 h

Screen Edit

System

(1) Engine number and model name
Number and model name set for each engine.
(2) Total operation time.
Total operation time for each engine.
(3) Time remaining until maintenance
Time until a maintenance notification for each engine.

« When a periodic inspection time signal is received from the
outboard motor, the following pop-up window appears.

0.0 50

Information

Honda BF 350 PGM-FI
Engine 1
Maintenance Needed

oL qr

l Engine 1

11.0 g 500.0 ;8 500.0 B
V) i Lh | 4 -

L/h

* Display of the maintenance time pop-up notification can be set
to ON or OFF. (P.59)

4, Check the remaining time before the next periodic
inspection.

< Maintenance

Qe .
Gl Ergine 1 Honda BF 350 PGM-FI

Engine Hours 152 h

Next Maintenance 48.0h
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(19) Boat

You can check the trip distance and trip time elapsed since the
start of use or reset of the display.

The values shown are only a guide and may differ from the
actual values.

1. Tap Information.

I MAIN MENU

Boat Set

Screen Edit

System

Information

Alarms

Boat information

Trip distance 8.5km

Trip time
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(20) NMEA2000 Device List

You can check the following information about the devices

connected to NMEA2000, including the display currently being

used.
1 | Model ID Product name
2 | Serial No. Serial number
3 | Manufacturer Manufacturer name
4 | Software ver. Software version
5 | Model ver. Model version

6 |Deviceinstance | Setting instance

Integer value (LEN) that represents the
current consumed from the NMEA2000
network

1LEN =50 mA

7 |LEN

1. Tap Information.

I MAIN MENU

Boat Set

Screen Edit

System

Information

Alarms

* Honda 7" Display
* 720967

4. Check the selected NMEA2000 device information.
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(21) Screen Layout

You can set the screen display for the following items to ON/
OFF.

Screens set to ON can be displayed by swiping left or right on
the information screen.

No. Screen notation Screen description

1 |Datascreen1 Information screen page 1

2 |Datascreen2 Information screen page 2

3 |Datascreen 3 Information screen page 3

4 | Data screen 4 Information screen page 4

5 |Datascreen5 Information screen page 5

. Video screen showing video input
6 |Video1 ) .
to Video input 1

. Video screen showing video input
7 |Video 2

to Video input 2

* Optional components manufactured by Veratron must be
connected to display Video 1/2.
For details, contact the dealer you purchased it from.

1. Tap Screen Edit.

I MAIN MENU

Boat Set

Information

3. Tap AV, then tap the item for which you want to set
display to ON/OFF.

I MAIN MENU

Screen Layout

o3 r ———————————— a
ata screen
| Dat 3 ON > |
!_@ : Data screen 4

- Data screen 1 cannot be set to OFF. If you tap Data screen
1, you will move to page 1 of the information screen.

4. Tap ON or OFF.

I MAIN MENU

Data screen 2
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(22) Boost Pressure 5. Tap the keyboard to set the minimum value, and then tap
SET.

You can change the range of the gauge display for the boost

pressure on the information screen.

< Boost Pressure

(]

1. Tap Screen Edit.

[=]
=g
Q
=

Min value

I MAIN MENU

Boat Set

Information

F——
w
m
L——4

6. Tap Max value.
| MAIN MENU

Boost Pressure

7. Tap the keyboard to set the maximum value, and then tap
SET.

3. Tap Boost Pressure. < Boost Pressure

I MAIN MENU

Max value

Iﬂ

Gauge Level

e
)

o[BI . 000
Boost Pressure >
i 4 000
Engine temperature > °° °r — 1
SET
Voltage 3 o | I
(S]]

Fuel flow

1bar >
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(23) Engine temperature 5. Tap the keyboard to set the minimum value, and then tap
SET.

You can change the range of the gauge display for the engine

temperature on the information screen.

< Engine temperature

1. Tap Screen Edit.

a (]

[=]

Min value

I MAIN MENU

Boat Set

Information

F——
w
m
L——4

6. Tap Max value.

| MAIN MENU

7. Tap the keyboard to set the maximum value, and then tap
SET.

< Engine temperature

N
=)
(=]
In

Max value

I e
)

F—=

w
m
L4

4. Tap Min value.
I MAIN MENU
Engine temperature

ol 4

Min value
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(24) Voltage

You can change the range of the gauge display for the battery
voltage on the information screen.

1. Tap Screen Edit.

I MAIN MENU

Boat Set

Information

Gauge Level

Boost Pressure

4. Tap Min value.
I MAIN MENU
Voltage

ol 4

Min value

47

5. Tap the keyboard to set the minimum value, and then tap
SET.

< Voltage

-Ia

=
[=]

Min value

=3
g | e

L—_—4

6. Tap Max value.

| MAIN MENU

7. Tap the keyboard to set the maximum value, and then tap
SET.

< Voltage

Max value

o (]

F—=

w
m
gl

L—_—4
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(25) Fuel flow 5. Tap the keyboard to set the maximum value, and then tap
SET.
« You can set just the maximum value for the instantaneous

You can change the range of the gauge display for the
instantaneous fuel consumption on the information screen.

fuel consumption.

1. Tap Screen Edit.

< Fuel flow

I MAIN MENU

Max value

=y
o

Boat Set

Information

F—=

w
i
L—_—4

Gauge Level

Boost Pressure

48 To “Configuring the settings” (P.15)



(26) Brightness 5. Tap AV, then tap a suitable brightness.

You can adjust the screen brightness in eight steps. I MAIN MENU

1. Tap System.

I MAIN MENU

Boat Set

Information

Screen Edit

« If you select Brightness Day in step 4, you can set Auto for
the sensitivity.

« When set to anything other than Auto, you can adjust the
brightness of the screen by operating the brightness switch
(P3).

Metric
Speed Display S0G
Station Main

Language English

Auto Day/Night switch

Touchscreen beep

4, Tap the background mode whose brightness you want to
adjust.

I MAIN MENU
Brightness

ol 4

| Brightness Day
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(27) Background 3. Tap Background.

You can select the background color of the information screen I MAIN MENU
from the following two modes.

@ Available background colors

Auto Day/Night switch

Touchscreen beep

# 00:00 2 iR .
SEY.
rpm L] km/h
&0

TWS

WY
&

Boat Set

Information

Screen Edit

Metric

Speed Display 506 > r -i
Station Main > I l
=

English

Language
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(28) Auto Day/Night switch 4. Tap OFF or a suitable sensitivity.
I MAIN MENU

You can set the background mode to switch automatically
according to the brightness of the surroundings. You
can select from 3 levels of sensitivity to the surrounding

Auto Day/Night switch

O

OFF
brightness. l

+ Under the following conditions, Auto Day/Night switch
cannot be configured. It is automatically set to OFF, even if

l Medium

a sensitivity is selected. b e o e e e e
- External brightness via voltage pin is set to on (P.30)

1. Tap System.

I MAIN MENU

Boat Set

Information

Screen Edit

Metric
Speed Display SOG
Station Main

Language English

Display Setting

Brightness
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(29) Touchscreen beep

You can set the beep sound for touch panel operations to ON/
OFF.

1. Tap System.

I MAIN MENU

Boat Set

Information

Screen Edit

Metric

Speed Display SOG

Station Main

Language English

Display Setting

Brightness ]

Background Day >

Auto Day/Night switch
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(30) Units 4. Tap AV, then tap the item for which you want to change
You can change the display units for each item. the units.

The following options are available: Metric, Imperial, I MAIN MENU

Nautical, and Custom.

If Custom is selected, you can select the units for each item.

1. Tap System.

I MAIN MENU

l Fuel flow

Boat Set
l Temperature

Information

Screen Edit

Speed Display
Station

Language English

3. Tap the units that you want to be displayed.
« If Custom is selected, continue with step 4.

I MAIN MENU
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(31) Speed Display 3. Tap the boat speed setting that you want to be displayed.

You can select the boat speed to be displayed on the screen I maIN MENU
from the following two patterns:

Setting item PGN DATA

SOW (speed over water) | 128259 Speed Water Referenced

SOG (speed over ground) | 129026 Speed Over Ground

*To display the boat speed, you need to connect a separate sensor
compatible with NMEA2000.

During start-up, the boat speed changes according to the
connection status, as follows.

SOW (speed over | SOG (speed over Display boat
water) data ground) data speed
Available Available S0G
(speed over ground)
Unavailable Available S0G
(speed over ground)
Available Unavailable Sow
(speed over water)
Unavailable Unavailable S0G
(speed over ground)

*If there is no data, then the SOG (speed over ground) icon is
displayed, but the speed is not displayed.

1. Tap System.

I MAIN MENU

Boat Set

Information

Screen Edit

System

Display Setting >
Units Metric >
F————————————q
l Speed Display S0G > l'- =
| |
Station Main > q::]l
(]

English
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(32) Station

Select the station position (main or second) on the boat and
pair it to the display being installed there.

On the display at an inactive station, the Assist Function and
Tilt/Trim Preset on the Boat Set screen are grayed out and

cannot be set.
* For information on active mode, see the outboard motor’s Owner’s

Manual.

I MAIN MENU

Boat Set

Fuel Tank Preset >

Sensor Configuration

The engine information is displayed on any station regardless
of whether it is active or inactive.

Installed station setting
Main 2nd
Active station i X ; X
Engine Assist Engine Assist
information | Function |information| Function
display Setting display Setting
Main station O O O
Second station O O O

1. Tap System.

I MAIN MENU

Boat Set

Information

Screen Edit

2. Tap AV, then tap Station.

I MmAIN MENU

System

Display Setting

Units

Speed Display

Metric >
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(33) Language

You can select the language to be displayed on the screen

from the following eight:

No. Screen notation Language
1 English English
2 Francais French
3 Deutsch German
4 Italiano Italian
5 Espaiiola Spanish
6 Svenska Swedish
7 Nederlands Dutch
8 Tiirkce Turkish

1. Tap System.

I MAIN MENU

Boat Set

Information

Screen Edit

System

Display Setting

Units

Speed Display

Station

l Italiano

l Espariola

Metric >

56

« When the Language setting is successfully completed, the
Complete pop-up window appears.

I MAIN MENU

Complete

English
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(34) Clock format

You can select a 12-hour or a 24-hour clock format for the time

display.

1. Tap System.

I MAIN MENU

Boat Set

Information

Screen Edit

EasyLink

Demo Mode OFF > &5

Reset
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(35) Clock offset

You can set the display to compensate for the difference in
time from Coordinated Universal Time (UTC).

Set it to correctly show the time in your region.

1. Tap System.

I MAIN MENU

Boat Set

Information

Screen Edit

—
EasyLink > lE]l
I
Demo Mode OFF > W&

Reset

4. Tap the keyboard to set the time difference, and then tap
SET.

< Clock

Clock offset

« Tap +/- to invert the sign of the entered number.
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(36) Pop-up Display

You can ON/OFF the pop-up notification for the following

items:

No. Screen notation

Notification description

1 | Check Engine

Error involving engine control or
the security system

2 | Over Temperature

Engine overheating

3 |Low Oil Pressure

Error involving pressure of the
engine oil

4 | Water in Fuel

Water mixed into the fuel system

5 |Charge Indicator

Error involving the charge system

6 | Rev Limit Exceeded

Engine over speed

7 |Engine Emergency Stop

Emergency stop switch activation

8 |Warning Level 1

Error that requires particular
attention

9 | Warning Level 2

Error other than those at Warning
Level 1

10 |Power reduction Engine speed restriction
11 | Maintenance Needed Time for periodic inspection
12 | Sensor Malfunction One of the sensors is defective.

1. Tap System.

I MAIN MENU

Boat Set

Information

Screen Edit

EasyLink

Demo Mode

Reset

OFF > !__|

>

59

3. Tap AV, then tap the item for which you want to set
display to ON/OFF.

I MAIN MENU

| Low Oil Pressure

l Water in Fuel ON >

l Charge Indicator
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(37) EasylLink 4. Tap the data item for which you want to set the engine
number or tank number.

You can select the engine number or tank number for the data
to be sent via each EasyLink connector. I mAIN MENU

By connecting a Veratron EasyLink compatible gauge to the EasyLink connector 1
EasyLink connector, data can be displayed on gauges that are Q! i-S;vE_ngi:D;F:n - == ;g;1—>'i
not compatible with NMEA2000.

Up to 16 satellite gauges can be connected. ’_@ : Show FuglBrom rank1 > |

| Show Fresh Water From Tank 1 > l

l Show Waste Water From

1. Tap System.

I MAIN MENU

Boat Set

Information

Show Engine Data From

Screen Edit Q! r

l Engine 1

System

Clock

3. Tap the EasyLink connector for which you want to set the
engine number or tank number.

I MAIN MENU

EasyLink

Q! F—————————— ==
| EasyLink connector 1 > |
!_@ l EasyLink connector 2
L
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(38) Demo Mode

Switch to the demo screen.
When Demo Mode is set to ON, you can check how the

contents you have set are displayed on the information screen.

Be sure to turn the demo mode OFF after use.

1. Tap System.

I MAIN MENU

Boat Set

Information

Screen Edit

System

Clock

Pop-up Display

EasyLink

61

To “Configuring the settings” (P.15)




(39) Reset Fuel Used

You can reset the total fuel consumed.

1. Tap System.

I MAIN MENU

Boat Set

Information

Screen Edit

System

Clock >
Pop-up Display >

=1
EasyLink > lE]l

Demo Mode

Reset Trip Distance
Reset Trip Time >
Reset number of Engine >

Reset Factory

4, Tap YES.
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(40) Reset Trip Distance

You can reset the total trip distance.

1. Tap System.

I MAIN MENU

Boat Set

Information

Screen Edit

System

Clock >
Pop-up Display >

=1
EasyLink > lE]l

Demo Mode

Reset Trip Time
Reset number of Engine >

Reset Factory

4, Tap YES.
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(41) Reset Trip Time

You can reset the total trip time.

1. Tap System.

I MAIN MENU

Boat Set

Information

Screen Edit

System

Clock >

Pop-up Display >

=1
EasyLink > lE]l
|

Demo Mode

Reset

Reset Fuel Used

4, Tap YES.

64
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(42) Reset number of Engine 6. Tap the number of engines for which to do the initial setup.

You can reset the number of engines set in “Settings to be
configured when the power is turned on for the first time” (P4).
After finishing the reset, you can set the new number of

INITIAL SETUP
SELECT NUMBER OF ENGINES

engines.

1. Tap System.

I MAIN MENU

ﬁ' Boat Set

"@ Information 7. Select whether a GPS device is connected to the NMEA2000

@ Screen Edit

system.

INITIAL SETUP
NMEA2000 GPS CONNECTED ?

System

Clock >
Pop-up Display >
=1
EasyLink > l@l
Demo Mode OFF > W&
F—————————_————q
l Reset > l

L e

Reset

Reset Fuel Used 5
Reset Trip Distance >
Reset Trip Time >
F———— e e e — ——— g
l Reset number of Engine > l

e d

Reset Factory >

4, Tap YES.
« After the logo appears, the start-up screen automatically
appears.

5. Tap the start-up screen.

WARNING - LIMITATION OF USE
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(43) Reset Factory

You can reset the contents set in Information, Screen Edit,

and System on the MENU screen to the factory settings.

*The settings for cruise control, automatic tilt and trim support
are not reset.

The Fuel Tank Preset and other Sensor Configuration

settings/calibration values are reset.

1. Tap System.

I MAIN MENU

Boat Set

Information

Screen Edit

System

Clock 5

Pop-up Display >

—1
EasyLink > lE]l
|

Demo Mode

Reset

Reset Fuel Used >

Reset Trip Distance >

Reset Trip Time

4. Tap YES.
« After the logo appears, the start-up screen automatically
appears. (P.4)
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* Cliquez/touchez un titre dans le contenu ou un numéro de page
dans le texte pour afficher la page correspondante.




Accessoires

Vérifiez les accessoires avant de commencer a utiliser le

produit.

(1) Pare-soleil pour I'affichage

2) Kit de montage

3) Coupleur factice (12P)
)
)

Coupleur factice (3P) (2)

(
(
(4
(

5) QR des instructions

\

“ ] oves

Comment utiliser I'écran
Ce produit est un écran tactile.

@ Toucher

Touchez légerement I'écran.

m : Passe a I'écran d'information

: Se déplace vers un écran de menu, un niveau plus

haut
: Défini le contenu édité
[E][E : Sélectionne une position a modifier

@ Appuyer et maintenir

Touchez I'affichage en continu pendant environ 1 seconde,

puis relachez.

iy

@ Glisser
Faites glisser votre doigt gauche ou droit tout en touchant
I'écran.
Faites glisser I'écran d'informations pour changer de page.

[Touche de luminosité]
« Regle la luminosité de I'écran (8 niveaux)

[Touche d’alimentation]
- Touchez lorsque vous étes dans I'écran MENU
PRINCIPAL ou dans I'écran de réglage pour passer a

I'écran d'informations

« Appuyez et maintenez pour éteindre I'écran et
entrer en mode veille

« Touchez en mode veille pour sortir du mode veille

Le mode veille peut étre utilisé pour réduire la consommation
dénergie et éteindre I'écran lorsqu'il n'est pas nécessaire de
I'allumer.

En mode veille, touchez la touche principale pour sortir du
mode veille.



Ports de connexion a l'arriere de
I'affichage
(1)

ff\ A\
(@) ©
) =] 3@ 3
(3) ®::l 3 W 5 (5)
@@E) "Iz‘
g
(4) {a ° (6)
) * ©
\ )
k@/ \@J

(2)

(1) Connecteur NMEA2000

(2) Connecteur d’entrée vidéo composite (Micro-C M12 4
broches)

(3) Connecteur moteur 1 (alimentation, IGP, capteur
analogique)

(4) Connecteur EasyLink (données partagées avec les
compteurs Veratron)

(5) Connecteur moteur 2 (J1939-CAN, capteur analogique)

(6) Connecteur EasyLink (pour extension)

Pour plus d'informations sur les éléments prenant en charge
le capteur analogique, voir «Liste des éléments d’affichage»
(P6).

Parameétres a configurer lors de la
premieére mise sous tension

Spécifiez le nombre de moteurs pour lesquels les informations
doivent étre affichées et si un appareil GPS est connecté.

1. Lorsque I'appareil est mis sous tension, le logo s'affiche puis
I'écran de démarrage apparait automatiquement.

HONDA
mARINE

V0.26.r

!

La version du logiciel s'affiche.

<Ecran de démarrage>

AVERTISSEMENT - LIMITATION DE L'UTILISATION

I'entretien
fonctionnement et

Appuez sur |'écran pour valider

AVERTISSEMENT - LIMITATION DE L'UTILISATION
Ce produit est destiné a étre utilisé uniquement comme aide a
la navigation.
L'opérateur est responsable de I'utilisation d'une méthode
prudente pour une navigation s(re.

Vous reconnaissez et acceptez que vous étes seul responsible de
I'utilisation des informations et de toutes les décisions prises a
cet égard.

Toutes les informations sont présentées a titre indicatif.
L'utilisateur assume l'entiére responsabilité et les risques liés a
I'utilisation a I'étalonnage et a I'entretien de cet appareil.
L'utilisateur assume l'entiére responsabilité du fonctionnement
et des risques associés.

Appuez sur I'écran pour valider



2. Touchez I’écran. L'écran de INITIAL SETUP s'affiche.

SELECT NUMBER OF ENGINES

3. Spécifiez le nombre de moteurs pour lesquels les
informations doivent étre affichées.

Touchez I'élément correspondant au nombre de moteurs
connectés a l'affichage.

Lorsque plusieurs moteurs hors-bord sont montés, I'écran
peut afficher des informations pour un maximum de quatre
moteurs.

« Pour 1 moteur : Touchez SINGLE

« Pour 2 moteurs : Touchez DUAL

« Pour 3 moteurs : Touchez TRIPLE

- Pour 4 moteurs : Touchez QUAD

4. Indiquez si un appareil GPS est connecté au systéeme
NMEA2000.

INI TUP
NMEA2000 GPS CONNECTED ?

5. Quand les réglages sont terminés, I'affichage passe a I'écran
d'informations.
« 00:00

30508

TWS
P

/(( 7 0
- TRZ )‘ ; ﬂ?DER

4 ]

deg
<
-~

AUTO S

2

1

5
0 x1000

pm

®

6. Si nécessaire, sélectionnez la langue affichée a I'écran.
(P.58)
@ Pour la deuxiéme mise sous tension ou les suivantes,

- Ces réglages sont inutiles.
«Touchez I'écran de démarrage pour ouvrir I'écran d'informations.




Liste des éléments d’affichage

* Les informations de chaque élément peuvent s'afficher, ou pas, selon la disposition des pages de I'écran d'informations. (P.8)
Pour des informations sur le réglage de la disposition de I'écran d'informations, voir «<Modification de I'écran d'informations» (P.10).
Les éléments pouvant étre affichés dépendent de votre moteur hors-bord, de I'équipement compatible NMEA2000 connecté et
des capteurs analogiques.

Pour plus de détails, contactez le revendeur auprées duquel vous avez acheté le produit.

Catégorie Elément Ecran de I'afficheur /:\fﬁcha‘ge dela Afﬁcﬁage
jauge a barres numérique
Etat Mode ECO O - -
Contréle de la basse vitesse O - -
Ralenti accéléré O - -
& |Régulateur de croisiere O - -
h. Support de trim O - -
Bateau «5332 VITESSE / SOL (Vitesse par rapport au fond) - - O
<&~ | VITESSE / EAU (Vitesse sur l'eau) - - O
Moteur m Dérive O - -
Régime moteur* O - O
TRIM | Trim* - O O
@ Pression turbo - O O
@ﬂ Température - O O
[# |Tension - O O
Bﬁ_ Débit de carburant - O O
x Nombre d’heures - - O
Carburant BB Carburant (%)* - O O
EB Niveau de carburant (L, gal)* - - O
@ﬁ Total carburant utilisé - - O
I>BB Consommation de carburant - - O
+=<s |Distance restante - - O
O.: |Temps restant - - O
Autre Horloge - - -
=" |Parcours - - O
2F | Temps _ i} O
RUDDER | Gouverne* O - O
Position - - O
COG | oG (Cap par rapport au fond) O - O
AWA | AWA (Angle du vent apparent) O - O
AWS | AWS (Vitesse du vent apparent) - - O
TWD | TWD (Direction du vent vrai) O - O
TWS | TWS (Vitesse du vent vrai) - - O
DEPTH |Profondeur - - O
XXX |Eaudouce* - O O
addd | Eau grise* - O O
%ﬂ Température mer - - O
H Température air - - O
BARQ | Pression atmosphérique - - O
‘@> |Roulis - - O
<& |Tangage - - O

* Le capteur analogique est pris en charge.



Catégorie

Elément

Affichage de l'écran

Erreur impliquant une commande du

Une notification contextuelle s'affiche en premier, puis Contréle moteur

Indicateur ‘ R L }
moteur ou le systéeme de sécurité s'allume.
o . Une notification contextuelle s'affiche en premier, puis Indicateur de
Erreur impliquant le systéme de charge ,
charge s'allume.
. Erreur impliquant la pression de I'huile | Une notification contextuelle s'affiche en premier, puis Pression d’huile
moteur basse s'allume.
' Surchauffe du moteur Une notification contextuelle s'affiche en premier, puis Surchauffe s'allume.
Une notification contextuelle s'affiche en premier, puis I'alerte de contréle
. ) e du moteur s'allume.
Notification de I'état du moteur . . . . . I
Pour plus d'informations sur le contenu de la notification, voir «<Description
des notifications» (P.14).
. X . . Une notification contextuelle s'affiche en premier, puis l'icone de
Notification Echéancier de la maintenance

maintenance s'allume.




Ecran d'informations @ Compteurs numériques

Les informations sur la vitesse du moteur et la dérive peuvent
étre affichées.

Seul le compteur numérique du centre, 2, peut également
afficher la vitesse du bateau.

L'écran d'informations se compose d'un en-téte et des trois
niveaux indiqués ci-dessous.

Pour un systeme a quatre moteurs, seule la premiére page a
des éléments d'affichage différents dans les niveaux supérieurs
et intermédiaires. (P.10)

Pour un systéeme a quatre moteurs, seule la premiére page a

des éléments d'affichage différents. (P.10)
(2)

N 039500 22 -
rpm L] km/h
\ TRIM ﬂmn}
] (1) Compteur numérique 1
] ] \ ’ (2) Compteur numérique 2
Y (ao (3) Compteur numérique 3
H @

0 x1000

@ Cercles personnalisés

Les informations moteur, les informations sur les aides a la
navigation et les informations relatives au carburant peuvent
étre affichées sous trois formats.
Les cercles personnalisés comportent trois zones : gauche,
centre et droite, mais les éléments qui peuvent étre affichés
@ En-téte sont les mémes dans toutes les positions.

(M () (3) (4) (3) (5) Pour un systéme a quatre moteurs, seule la premiére page a

des éléments d'affichage différents. (P.10)

LN (N, [
| /> i <0k-l-0>‘
1 0 | K / & ¢ ‘ 5

1
2) Zone de niveau supérieur : Compteurs numériques
3) Zone de niveau intermédiaire : Cercles personnalisés
4) Zone de niveau inférieur : Jauges personnalisées

En-téte

(M
(2)
3)
(4)

(1) Indicateur du GPS

Affiche I'état de réception du signal GPS. Lorsque le 7
réglage de vitesse du bateau affiché est la vitesse sur
l'eau, I'indicateur suivant s'affiche. Y AUTO -~ :
~

(2) Horloge « Cercles personnalisés pour les informations moteur
Si le GPS est connecté, I'heure actuelle s'affiche. (5)

(3) Indicateur de fonction d’alerte
S'il y a un probléme moteur ou que I'échéance de la
maintenance est arrivée, un indicateur s'affiche.
De plus, lorsque le mode de régulateur de croisiére ou le
mode support de trim est activé, I'icone de trim s'allume (1) —o% | & (3)
en bleu.

(4) Indicateur de page
Indique le nombre total de pages et la position de la

page en cours. Fie)e— (4)
(5) Bouton de menu T
Touchez pour afficher Iécran MENU PRINCIPAL. (2)

(1) Compte-tours
Affiche la vitesse du moteur.
(2) Numéro du moteur
Affiche le numéro du moteur défini pour ce cercle
personnalisé.
(3) Jauge de trim
Affiche I'angle de trim par incréments de 10.
(4) Indicateur de support de trim
S'affiche lorsque le mode support de trim est activé.
(5) Afficheur centre
Affiche les informations sur le moteur et les systémes de
carburant.



« Cercles personnalisés pour les informations des aides a la (3) Direction du vent

navigation Affiche la direction du vent par rapport au bateau.
Vous pouvez choisir d’afficher ou de masquer chaque Direction du vent vrai : TWD, et direction du vent
élément. apparent : AWA

(5) (4) Vitesse du vent

Affiche la vitesse du vent par rapport au bateau.
Vitesse du vent vrai : TWS, et vitesse du vent apparent :
AWS

(5) Afficheur centre
Affiche les informations numériques pour aider au
fonctionnement du bateau.

« Cercles personnalisés pour les informations sur le carburant
Vous pouvez modifier les jauges gauche et droite et
I'afficheur du centre comme vous le souhaitez.

Affiche les informations sur le moteur et les systémes de

carburant.
(1) Direction de la propulsion ) 3) )

Affiche les informations auxiliaires sur la direction de
propulsion du bateau.

L'affichage différe selon le réglage activé ou désactivé de
Dérive et Gouverne.

Dérive : Affiche les informations sur la direction du
déplacement.

(1) Jauge gauche
(2) Jauge droite
(3) Afficheur du centre

La fleche rouge indique la direction du déplacement. @ Jauges personnalisées

Lorsque les deux fleches sont grises, cela indique un état Affiche les informations et les valeurs de la jauge de niveau, a

stationnaire. I'exception de certaines informations sur le moteur.
Lorsque les deux fleches sont rouges, cela indique un Les jauges personnalisées ont quatre zones, mais les éléments
état de rotation. qui peuvent étre affichés sont les mémes dans toutes les
(uniquement lorsque plusieurs moteurs sont montés) positions.
. . H H

Gouverne : affiche les informations sur I'angle du Y ® [ —

X 1 —— 1 —— "
gouvernail.

Les fleches rouges se déplacent et indiquent I'angle du
gouvernail.
Lorsque Dérive est activé, la fleche rouge indique la
direction du déplacement et la fleche vers le bas indique
I'angle du gouvernail. Lorsque la position de la dérive est
sur marche arriére, il n'y a qu’une seule fléche.

(2) Cap par rapport au fond
Affiche l'itinéraire par rapport au fond, acquis par le GPS.



Ecran d'informations (pour la
premiére page du systéeme a quatre
moteurs)

Pour un systéme a quatre moteurs, les éléments spécialisés
sont affichés uniquement sur la premiére page des niveaux
supérieur et intermédiaire.

Les éléments affichés sur les niveaux supérieur et
intermédiaire sont ﬁxes etne peuvent pas étre modlﬁes

km/h

4800 4800

(1) Zone de niveau supérieur : Compteurs numériques
(2) Zone de niveau intermédiaire : Cercle des informations
moteur

@ Compteurs numériques

Affiche la vitesse de chacun des moteurs d'un systéme a
quatre moteurs.
La vitesse du bateau est affichée au centre.

4800 4800

pm rpm

km/h

) 4800 4800

rpm rpm

@ Cercle des informations moteur

Affiche les informations sur chacun des moteurs d’un systéme

a quatre moteurs.

(2)

(1) Compte-tours
(2) Numéro du moteur
(3) Angle de trim

Modification de I'écran
d’informations

Vous pouvez modifier les éléments affichés par un appui long
sur chaque zone de I'écran d'informations. Faites glisser pour
basculer entre les pages a modifier. Vous pouvez enregistrer
jusqu'a 5 pages d‘affichages d'informations modifiées. (P.46)
Pour un systéeme a quatre moteurs, sur la premiére page
uniquement, les éléments affichés sur les niveaux supérieur et
intermédiaire sont fixes et ne peuvent pas étre modifiés.

o
- g

e e N | I

@ Modification des compteurs numériques

1. Appuyez longuement sur la zone ou vous souhaitez
modifier I'élément d’affichage.
- Dans cet exemple, nous expliquons comment modifier le
contenu affiché du compteur numérique 2.

| Remplacer les données d'affichage

OFF
Régime moteur >
Vitesse du bateau

Vitesse du bateau & tr/min

« Touchez Home dans le coin supérieur droit de I'écran
pour fermer I'écran de modification et revenir a I'écran
d’'informations.

« Sivous sélectionnez Régime moteur ou Vitesse du bateau
& tr/min, sélectionnez aussi le numéro du moteur.

- Les compteurs numériques 1 et 3 peuvent afficher
uniquement la vitesse des moteurs.




3. Toucher .

| Remplacer les données d'affichage

OFF

Régime moteur n

Vitesse du bateau

Vitesse du bateau & tr/min

@ Modifier les cercles personnalisés

1. Appuyez longuement sur la zone ol vous souhaitez
modifier I'élément d'affichage.

OFF
Tr/min / Trim

Dérive/Vent

Double/Simple

1

<Tr/min / Trim dans les informations moteur>

Vous pouvez sélectionner le numéro du moteur et les
éléments a afficher sur I'afficheur du centre.

1. Touchez le numéro du moteur que vous souhaitez afficher.
Touchez les boutons E E pour passer a une zone que
vous pouvez modifier.

| Remplacer les données d'affichage

Tr/min / Trim

Moteur 1 n

Moteur 2

Moteur 3

Moteur 4

2, Vérifiez que la zone de modification est passée a I'afficheur
du centre, puis touchez la catégorie de I'élément que vous
souhaitez afficher.

| Remplacer les données d'affichage

Tr/min / Trim

Moteur n

Carburant

3. Touchez I'élément que vous souhaitez afficher.

- Sivous sélectionnez Niveau de carburant, sélectionnez
ensuite le numéro du réservoir.

+ Voir le tableau ci-dessous pour les éléments de chaque
catégorie.

Catégorie Elément
Trim / Pression turbo / Température / Tension /
Moteur
Nombre d’heures
Carburant (%) / Carburant (Lgal) /
Carburant

Débit de carburant / Consommation de carburant

4. Aprés avoir modifié tous les éléments, touchez .

| Remplacer les données d'affichage

Tr/min / Trim

Moteur >

Carburant



<Dérive/Vent dans les informations des aides a la navigation> <Double/Simple dans les informations relatives au carburant>

Vous pouvez sélectionner les éléments a afficher ou a masquer ~ Vous pouvez sélectionner les éléments a afficher sur les jauges

et ceux a afficher sur I'afficheur du centre. de niveau gauche et droite et sur I'afficheur du centre.
Dans cet exemple, nous expliquons comment modifier la
1. Touchez chaque élément et sélectionnez ON/OFF pour jauge gauche, la jauge droite et I'afficheur du centre, dans cet
chacun d'eux. ordre.

| Remplacer les données d'affichage

1. Touchez la catégorie que vous souhaitez afficher.
Dérive/Vent N
Touchez les boutons E E pour passer a une zone que

Gouverne i vous pouvez modifier.
el ON > | Remplacer les données d'affichage
Direction du vent OFF > B Double/Simple
Vitesse du vent True > QFF
Centre Position > Moteur n

Carburant >

- Pour Direction du vent et Vitesse du vent, sélectionnez aut

utre
s'il faut afficher « Vitesse/direction du vent apparent » ou «
Vitesse/direction du vent True (vrai) ».

Lorsqu’'un bateau se déplace, le vent vrai et le vent apparent

sont différents. 2. Touchez I'élément que vous souhaitez afficher et
Quand vous sélectionnez le vent apparent, la direction et la sélectionnez un numéro de moteur ou un NUMéEro de
vitesse du vent ressenti sur un bateau en mouvement sont réservoir.
affichées. Si le bateau est a l'arrét, elles sont identiques au - Voir le tableau ci-dessous pour les éléments de chaque
ventvrai. catégorie.
Si vous sélectionnez le vent vrai, la direction et la vitesse
réelles du vent qui souffle & ce moment s'affichent. Catégorie Elément
2. Touchez Centre, puis touchez les éléments que vous Moteur Pression turbo / Température / Tension
souhaitez afficher sur 'afficheur du centre. -
Carburant Carburant (%) / Débit de carburant
| Remplacer les données d'affichage )
Autre Eau douce / Eau grise

Centre

Gouverne >

Position n

COG

3. Vérifiez que la zone de modification a basculé sur la jauge
droite, puis réglez I'élément que vous souhaitez afficher en
utilisant la méme procédure que pour la jauge gauche.

4, Vérifiez que la zone de modification est passée a |'afficheur

du centre, puis touchez la catégorie que vous souhaitez
afficher.

| Remplacer les données d'affichage

Double/Simple

) OFF
Dérive/Vent
Gouverne OFF > Moteur n
COG ON > Carburant >
Direction du vent OFF > @ Autre
Vitesse du vent True >
Centre

12



5. Touchez I'élément que vous souhaitez afficher.

+ Sélectionnez le numéro du moteur ou le numéro
du réservoir en fonction de I'élément que vous avez
sélectionné.

+ Voir le tableau ci-dessous pour les éléments de chaque
catégorie.

Catégorie Elément

Moteur Pression turbo / Température / Tension

Carburant (%) / Carburant (Lgal) /

Débit de carburant / Temps restant /
Carburant . .
Distance restante / Total carburant utilisé /

Consommation de carburant

Parcours / Temps / Position / Profondeur /
Aut Température mer / Température air /

utre
Pression Atomos / Roulis / Tangage / Eau douce /

Eau grise

6. Apres avoir modifié tous les éléments, touchez [«

I Remplacer les données d'affichage

Double/Simple

Moteur n
Carburant >

Autre

@ Modifier les jauges personnalisées

1. Appuyez longuement sur la zone ol vous souhaitez
modifier I'élément d'affichage.

). Y/ -

2. Touchez la catégorie que vous souhaitez afficher.

| Remplacer les données d'affichage

OFF
Moteur >
Carburant >

Autre

3. Touchez I'élément que vous souhaitez afficher.
- Sélectionnez le numéro du moteur ou le numéro

du réservoir en fonction de I'élément que vous avez
sélectionné.

- Dans cet exemple, Tension est sélectionné pour
I'explication.

| Remplacer les données d'affichage

Moteur

Pression turbo >
Température >
Tension >

Nombre d'heures

Tension

Chiffre

Jauge

| Remplacer les données d'affichage

OFF

Moteur n
Carburant >

Autre
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Notification d’'occurrence d’erreur

Si une erreur se produit dans le moteur, la fenétre contextuelle

de notification d'erreur s'affiche.

Dans la fenétre contextuelle de notification d'erreur, les

éléments suivants sont affichés :

« Nom du produit et numéro de moteur du moteur dans
lequel l'erreur se produit

« Type d'erreur et état

« DTC (détails de l'erreur)

* Le contenu de I'affichage différe en fonction de l'erreur qui se
produit.

* 'affichage de la notification, lorsqu’une erreur se produit, peut étre
réglé sur ON ou OFF pour chaque élément. (P61)

En touchant OK, vous pouvez consulter la fenétre contextuelle
de notification de l'erreur suivante. Quand vous avez consulté
toutes les notifications d'erreur, I'écran d’informations s'affiche.

Vous pouvez également consulter les informations d'erreur sur

les écrans suivants.

« Ecran d'informations
Lindicateur indiquant l'erreur et l'alerte de contréle du
moteur s'allume en rouge dans l'en-téte.

« Ecran MENU PRINCIPAL
Lindicateur indiquant l'erreur dans Information et l'alerte
de contréle du moteur s'allument en rouge.

I MENU PRINCIPAL

Config. Bateau

Information

Edition Ecran

Systeme

« Ecran d’alertes moteurs
Affiche le contenu des alertes en cours d'émission,
regroupées par type.
De plus, l'indicateur indiquant l'erreur et I'alerte de controle
du moteur s'allument en rouge.

I MENU PRINCIPAL

< Alarmes

« Controle moteur

Moteur 1

* Niveau d'alerte 2

+ Réduction de puissance

« Dysfonctionnement capteur
68
110
111

« Erreur systéme DBW
* Erreur systéme DBW
* Erreur systéme DBW

« Contréle moteur
« Niveau d'alerte 2

| Moteur 2

* Erreur systeme DBW 110
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Description des notifications

Cing indicateurs s'affichent lorsque des erreurs se produisent.

IC:) Controle moteur

Indique une erreur concernant le contréle du moteur ou le
systeme de sécurité.

i

Indique les erreurs impliquant le systéme de charge.

Indicateur de charge

=~ Pression d’huile basse

Indique une erreur impliquant la pression de I’'huile moteur.

,&E? Surchauffe

Indique une surchauffe du moteur.

A Controle du moteur

Indique les états suivants :

- Eau dans le carburant ... De I'eau est mélangée dans le
systéme de carburant.

- Moteur en surrégime ... Moteur en survitesse.

- Mode arrét d’urgence moteur ... Linterrupteur d’arrét
d’urgence est activé.

- Niveau d’alerte 1, Niveau d’alerte 2 ... Pour les erreurs
nécessitant une attention particuliére, Niveau d’alerte 1, et
pour toutes les autres erreurs, Niveau d’alerte 2.

- Réduction de puissance ... La vitesse du moteur est
limitée.

- Dysfonctionnement capteur...Le capteur est défectueux.

En cas de notifications de DTC, les notifications suivantes

s'affichent également :

— Erreur systéeme Fl ... Le moteur est défectueux.

— Erreur systéeme DBW ... Le systeme DBW est défectueux.

— Erreur du systéme de sécurité ...Erreur du systéme de
sécurité.

- Tension batterie basse ... La batterie du systeme de
sécurité est faible.

Comment réinitialiser I'échéancier
de la maintenance aprés avoir
effectué une inspection périodique
Pour plus d'informations sur la réinitialisation des intervalles

de maintenance, voir le Manuel de I'utilisateur du moteur
hors-bord.




Remisage et nettoyage

Mouillez un linge, essorez-le a fond et essuyez I'extérieur et
I'afficheur. N'utilisez pas d'alcool, d'essence, de détergent ni
aucun autre solvant similaire. Cela pourrait endommager les
piéces extérieures.

Quand vous n'utilisez pas le produit, couvrez-le avec le pare-
soleil fourni. N'exposez pas le produit a la pluie ni a la lumiére
directe du soleil.
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Caractéristiques techniques

BF40 BF75 BF115 BF115 BF350
BF50 BF80 BF135 BF135
BF60 BF90 BF140 BF140
BF100 BF150 BF150
BF175 BF175
BF200 BF200
BF225 BF225
BF250 BF250

(modéle mécanique) | (modéle DBW)

Affichage des informations du

O O O O O
moteur
Affichage de la vitesse du bateau
Affichage du niveau de carburant O O O O O
Notification d'occurrence d'erreur O O O O O
Affichage de DTC (Code de

- o o* O O

diagnostic de panne)

Affichage et paramétrage du
support de trim, du tilt automatique - - - O* O
et du régulateur de croisiere

Temps restant avant I'affichage de la

maintenance ) i o* or ©
Notification de perte du GPS - - O* O* O
* Peuvent ne pas étre pris en charge selon le moment de la production.
Alimentation électrique Tension nominale: 12V
Tension de fonctionnement: 10 ~ 16V
Systeme de communication NMEA2000
Afficheur TFT 7,0 pouces
Dimensions Hauteur : environ 128 mm (environ 132,5 mm avec le pare-soleil)

Largeur : environ 220 mm (environ 224,5 mm avec le pare-soleil)
Epaisseur : environ 51,6 mm

Dimensions de la piece de montage : environ 206 mm X 118 mm
Profondeur de la piéce de montage : environ 46,6 mm

Poids de I'unité principale Environ 860 g (environ 932 g avec le pare-soleil)

Nombre de moteurs hors-bord pris

Jusqu'a 4
en charge

Fréquence : vitesse du moteur

. Résistance : angle de trim, quantité d'eau dans le réservoir, angle du gouvernail, niveau de carburant
Capteur analogique ) L,
Tension : luminosité externe

En cours : niveau de carburant, quantité d'eau dans le réservoir, quantité d'eau grise dans le réservoir

Entrée VIDEO Formats RCA, PAL, NTSC
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Configuration des parametres

Touchez le bouton du menu dans le coin supérieur droit de I'écran d'informations pour afficher I'écran MENU PRINCIPAL.
* Sur une station inactive de I'affichage multifonctions, Fonction assistance et Pré-réglage Tilt/Trim sur I'écran Config. Bateau sont grisés et
ne peuvent pas étre paramétrés. Réglez I'affichage sur la station active. (P57)

Liste des méthodes de réglage
L'écran MENU vous permet de controler la méthode de réglage en fonction du paramétrage de votre cible.

* Ces spécifications peuvent ne pas étre prises en charge selon le modeéle que vous utilisez. Vérifiez les spécifications (P.16) pour les fonctions
prises en charge.

Avant d'utiliser les fonctions suivantes, vous devez les configurer avec la procédure suivante. Consultez le manuel pour configurer
correctement les paramétres.

- Paramétrage de la fonction de support de trim: (9) > (1) > (4) > (3)

« Paramétrage de la fonction de tilt automatique : ((5) + (7)) > (2)

* Les éléments de réglage sont dans l'ordre indiqué sur I'affichage.

* Assurez-vous de configurer « (9) Param. zéro trim », que vous utilisiez le support de trim ou non, car il corrige le capteur de trim.

* Cliquez/touchez I'un des titres suivants pour afficher la page de ce titre.

Q' Config. Bateau l -‘g Edition Ecran

| (1) Source de la vitesse | | (21) Affichage |
| (2) Tilt automatique | | (22) Pression turbo |
| (3) Support de trim | | (23) Température moteur |
| (4) Paramétrage du support de trim | | (24) Tension |
| (5) Param. limite trim | | (25) Débit de carburant |
| (6) Réinit. limite trim | o
[(7) Param. limite tilt | ‘g Systeme
(8) Réinit. limite tilt |
| (9) Param. zéro trim | | (26) Luminosité |
| (10) Pré-réglage Réservoir de carburant | | (27) Arriére-plan |
| (11) Configuration capteur du connecteur du moteur | | (28) Bascule auto Jour/Nuit |
| (12) Configuration capteur de vent | | (29) Bip touché |
| (13) Configuration capteur de décalage profondeur | | (30) Unités |
| (14) Configuration capteur de décalage gouvernail | | (31) Affichage vitesse |
| (15) Configuration capteur de vitesse | | (32) Station |
| (33) Langue |
'_@ Information | (34) Format de I’horloge |
| (35) Décalage horloge |
| (16) Alertes moteurs | | (36) Affichage pop-up |
l(17) Paramétrage alarmes | |(37) EasyLink |
| (18) Rappel de maintenance | | (38) Mode démo |
| (19) Bateau | | (39) Remise a zéro du carburant utilisé |
[(20) Liste des appareils NMEA2000 | | (40) Remise a zéro parcours |
| (41) Remise a zéro temps |
| (42) Remise a zéro du nombre de moteurs |
| (43) Reconfiguration usine |
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(1) Source de la vitesse

Vous pouvez régler la vitesse de référence a appliquer lors de
I'utilisation de la fonction de support de trim ou la fonction
de régulateur de croisiére basée sur la vitesse du bateau
(Vitesse du bateau) et la vitesse du moteur (Tr/min). Si vous
sélectionnez Vitesse du bateau, les signaux GPS doivent étre
recus.

« Lorsque Vitesse du bateau est sélectionné, si les signaux
GPS ne peuvent pas étre recus, le réglage bascule
automatiquement sur Tr/min. Dans ce cas, la fonction de
support de trim et la fonction de régulateur de croisiere
sont annulées.

1. Touchez Config. Bateau.

I MENU PRINCIPAL

2. Touchez Fonction assistance.

I MENU PRINCIPAL

Config. Bateau

F————— e —————q

> 1]

ke ———d

l Fonction assistance
Pré-réglage Tilt/Trim >
Pré-réglage Réservoir de carburant >

Configuration capteur

3. Touchez Source de la vitesse.

I MENU PRINCIPAL

Fonction assistance

Fr————————————q

Vitesse du bateau > |

l Source de |a vitesse

Support de trim

Paramétrage du support de trim
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4, Touchez Vitesse du bateau ou Tr/min.

I MENU PRINCIPAL

Source de la vitesse

e
| Vitesse du bateau > l
!_@ !-Tr/min > l

—_—— e e e e e e e —

- Lorsque le réglage de Source de la vitesse est terminé avec
succes, la fenétre contextuelle TERMINE s'affiche.

I MENU PRINCIPAL

TERMINE

Source de la vitesse

- Sileréglage de Source de la vitesse n'est pas terminé,
la fenétre contextuelle ECHEC s'affiche. Touchez OK,
puis réessayez a partir de I'étape 3 ou touchez Home et
réessayez depuis le début.

I MENU PRINCIPAL

ECHEC

Source de la vitesse

- Siaucun signal GPS n'est recu, I'élément Source de la
vitesse est fixé sur Tr/min et ne peut pas étre modifié.
De plus, lorsque la fonction de régulateur de croisiére est
utilisée, Source de la vitesse ne peut pas étre modifié.
Si aucun des points ci-dessus ne sapplique et que vous ne
pouvez pas modifier la Source de la vitesse, vérifiez I'état
de la connexion du systéme GPS.

A «Configuration des paramétres» (P.17)



(2) Tilt automatique

Vous pouvez régler la fonction tilt automatique sur ON/OFF.
Avant d'utiliser cette fonction, vous devez configurer les
éléments suivants :
« Paramétrage de la position de limite de tilt
(Config. Bateau > Pré-réglage Tilt/Trim >
Param. limite tilt) (P.27)
- Réglage de la position limite de trim (Config. Bateau >
Pré-réglage Tilt/Trim > Param. limite trim) (P.25)

« Dans les conditions suivantes, Tilt automatique est grisé et
ne peut pas étre configuré.
- Quand le réglage de limite de tilt n'a pas été terminé
- Si le réglage de la position limite de trim n'a pas été
terminé
- Si le moteur ne prend pas en charge le tilt automatique
— Quand une erreur se produit dans le moteur hors-bord
- Quand le DLC (outil du revendeur) est connecté

1. Touchez Config. Bateau.

I MENU PRINCIPAL

Information

Edition Ecran

Systéme

2. Touchez Fonction assistance.

I MENU PRINCIPAL

Config. Bateau

Pré-réglage Réservoir de carburant >

Configuration capteur

4. Touchez ON ou OFF.

I MENU PRINCIPAL

- Lorsque le réglage de Tilt automatique est terminé avec
succes, la fenétre contextuelle TERMINE affiche.

I MENU PRINCIPAL

TERMINE

Tilt automatique

- Sile réglage de Tilt automatique n'est pas terminé,
la fenétre contextuelle ECHEC s'affiche. Touchez OK,
puis réessayez a partir de I'étape 3 ou touchez Home et
réessayez depuis le début.

I MENU PRINCIPAL

ECHEC

Tilt automatique

A «Configuration des paramétres» (P.17)



(3) Support de trim

Vous pouvez régler la fonction de support de trim sur ON/OFF.

Avant d'utiliser cette fonction, vous devez configurer les
éléments suivants :

« Param. zéro trim (Config. Bateau > Pré-réglage Tilt/Trim >
Param. zéro trim) (P.29)

- Paramétrage du support de trim (Config. Bateau >
Fonction assistance > Paramétrage du support de trim)
(P.21)

- Paramétrage de la source de la vitesse (Config. Bateau >
Fonction assistance > Source de la vitesse) (P.18)

« Dans les conditions suivantes, Support de trim est grisé et
ne peut pas étre configuré.
— Quand le paramétrage zéro trim na pas été terminé
- Si le moteur ne prend pas en charge la fonction de
support de trim
— Quand une erreur se produit dans le moteur hors-bord

1. Touchez Config. Bateau.

I MENU PRINCIPAL

Information

Edition Ecran

Systéme

2. Touchez Fonction assistance.

I MENU PRINCIPAL

Config. Bateau

Pré-réglage Réservoir de carburant >

Configuration capteur

3. Touchez Support de trim.
I MENU PRINCIPAL

Fonction assistance

Source de |a vitesse

Vitesse du bateau >

4. Touchez ON ou OFF.

I MENU PRINCIPAL

« Lorsque le paramétrage de Support de trim est terminé

avec succes, la fenétre contextuelle TERMINE s’affiche.

I MENU PRINCIPAL

TERMINE
Support de trim

« Sile paramétrage de Support de trim n’est pas terminé,
la fenétre contextuelle ECHEC s'affiche. Touchez OK,
puis réessayez a partir de I'étape 3 ou touchez Home et
réessayez depuis le début.

I MENU PRINCIPAL

ECHEC

Support de trim

A «Configuration des paramétres» (P.17)



(4) Paramétrage du support de trim

Vous pouvez configurer la fonction de support de trim.

@ Sélection du moteur cible

Vous pouvez sélectionner TOUS pour sélectionner tous les
moteurs pour lesquels vous voulez sélectionner et régler un
modéle ou sélectionner un moteur individuellement. Pour
paramétrer le modele a appliquer, en cas d'utilisation de la
fonction de support de trim, et régler le modéle, sélectionnez
d’abord le moteur souhaité.
- Dans les conditions suivantes, Modeéle est grisé et ne peut
pas étre configuré.
— Support de trim est sur ON (P.20)

1. Touchez Config. Bateau.

I MENU PRINCIPAL

2. Touchez Fonction assistance.

I MENU PRINCIPAL

Config. Bateau

l Fonction assistance

Pré-réglage Réservoir de carburant >

Configuration capteur

3. Touchez Paramétrage du support de trim.

I MENU PRINCIPAL

Fonction assistance

Vitesse du bateau >

Source de la vitesse

Tilt automatique OFF >

Support de trim OFF >
F—————e— e ————
l Paramétrage du support de trim > l

—— e ——— — — ——— — o]
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4. Touchez Moteur.

I MENU PRINCIPAL

Paramétrage du support de trim

l Moteur

Aucun >

5. Touchez le moteur que vous voulez paramétrer.

« Si TOUS est sélectionné, vous devez configurer le
paramétrage du modeéle a appliquer si la fonction de
support de trim est utilisée sur tous les moteurs en méme
temps.

« Si un moteur individuel est sélectionné, vous devez
configurer individuellement le paramétrage du modéle a
appliquer lors de I'utilisation de la fonction de support de

trim.

I MENU PRINCIPAL

Moteur

| |

l TOous >
!_@ : Moteur 1 >
| Moteur 2

A «Configuration des paramétres» (P.17)




> Paramétrage du modéle

Vous pouvez sélectionner le modéle a appliquer lors de

'u

tilisation de la fonction de support de trim parmi Aucun,

Modeéle 1, Modeéle 2 et Modeéle 3.

1.

2.

3.

Si Aucun est sélectionné, vous pouvez régler le modéle en

fonction de vos besoins.

Modéle 1 a Modéle 3 ont un angle de trim préréglé en
fonction de chaque vitesse du bateau ou de la vitesse du
moteur.

Dans les conditions suivantes, Modéle est grisé et ne peut

pas étre configuré.

- Support de trim est sur ON (P.20)

- Sile moteur ne prend pas en charge la fonction de
support de trim

- Quand une erreur se produit dans le moteur hors-bord

Touchez Config. Bateau.

I MENU PRINCIPAL

Touchez Fonction assistance.

I MENU PRINCIPAL

Config. Bateau

Pré-réglage Réservoir de carburant >

Configuration capteur

Touchez Paramétrage du support de trim.

I MENU PRINCIPAL

Fonction assistance

Source de |a vitesse Vitesse du bateau >

Tilt automatique OFF >

Support de trim OFF >
[ e = —— ————— g
l Paramétrage du support de trim > l

@{J} L e e e e e e e e e e — )
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4, Touchez Modéle.

I MENU PRINCIPAL

Paramétrage du support de trim

Moteur TOUS >

F———— e e e e — — ——

| Modele Aucun > |

>

Réglage du modéle

5. Touchez nimporte quel modele.

I MENU PRINCIPAL

Modele

+ Lorsque le paramétrage du Modeéle est terminé avec succes,
la fenétre contextuelle TERMINE s'affiche.

I MENU PRINCIPAL

TERMINE
Modele 1

« Sile paramétrage de Modéle n'est pas terminé, la fenétre
contextuelle ECHEC s'affiche. Touchez OK, puis réessayez a
partir de I'étape 3 ou touchez Home et réessayez depuis le
début.

I MENU PRINCIPAL

ECHEC

Modele 1
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() > 4. Touchez Réglage du modéle.
Réglage du modéle

ﬁ Home

I MENU PRINCIPAL

Vous pouvez régler la valeur du Modeéle paramétrée dans «

Paramétrage du support de trim

Moteur TOUS >

Modéle Aucun >

F———— e e e — — —— g

Paramétrage du modéle ».
- Sivous sélectionnez Aucun, réglez la valeur de chaque
Modeéle.

- Sivous en sélectionnez un entre Modéle 1 a Modéle 3, un ] .
l Réglage du modéle ] l

—— e ———— ———— ——_ ]

angle de trim adapté a la vitesse du bateau ou a la vitesse
du moteur est paramétré. Réglez la valeur du Modéle si

nécessaire.

« Dans les conditions suivantes, Réglage du modeéle est grisé - Lavaleur du paramétrage en cours saffiche en fonction
et ne peut pas étre configuré. de la Source de la vitesse, du Moteur et du Modéle
— Support de trim est sur ON (P.20) sélectionnés.

- Sile moteur ne prend pas en charge la fonction de
support de trim

ﬁ Home

l Paramétrage du support de trim

. < Régl d del
— Quand une erreur se produit dans le moteur hors-bord FOROe CHmAcEE
Vitesse (km/h) Trim (%) W AFFICHEUR
ll RALENTI 0 Vitesse 80 km/h
1. Touchez Config. Bateau.
2 10 10 Trim 64 %
I MENU PRINCIPAL A tore
s [l 15
u 30 20 :
40 25

5. Touchez I'élément dont vous voulez régler la valeur.

ﬁ Home

I Paramétrage du support de trim

< Réglage du modele

Vitesse (km/h) Trim (%) M AFFICHEUR
RALENTI 0 Vitesse 80 km/h
2. Touchez Fonction assistance. | ——
l- 10 a4 10 Trim 64 %

A tome

I MENU PRINCIPAL

20 15

Config. Bateau

F————e— e —————q

Enregistrement
l Fonction assistance > l -

Pre-réglage Reservoir de carburant > 6. Touchez le clavier pour paramétrer les tr/min ou la vitesse
du bateau et I'angle de trim respectivement, puis touchez
SET.

Configuration capteur

ﬁ Home

l Paramétrage du support de trim

< Réglage du modéle

(]

Vitesse (km/h) Trim (%)
A o RALENTI 0 Vitesse 10 km/h
Fonction assistance 10 10 °
Source de |a vitesse Vitesse du bateau > 3 20 15 °

=3

Tilt automatique OFF > 30 20 l |

| SET I

Support de trim OFF > 40 25 (55 2
[ e = —— ————— g
l Paramétrage du support de trim > l

| g S S U ——

S
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7. Quand vous avez paramétré toutes les vitesses du moteur,
les vitesses du bateau et les angles de trim, touchez
Enregistrement.

| Paramétrage du support de trim

< Réglage du modéle
Vitesse (km/h) Trim (%) Il AFFICHEUR
il RALENTI 0 Vitesse 80 «km/h

10 10 Trim 64 %

20 15

u 20 20 —_——— —
Enregistrement

i . ————

« Lorsque le Réglage du modeéle est terminé avec succes, la
fenétre contextuelle TERMINE s'affiche.

| Paramétrage du support de trim

TERMINE

Réglage du modéle

- Sile Réglage du modéle n'est pas terminé, la fenétre
contextuelle ECHEC s'affiche. Touchez OK, puis réessayez a
partir de I'étape 3 ou touchez Home et réessayez depuis le
début.

| Paramétrage du support de trim

ECHEC

Réglage du modéle

« Pour réinitialiser les valeurs a leur valeur par défaut,
sélectionnez un Modéle différent. Quand vous sélectionnez
un modele la fois suivante, les valeurs sont toujours
réinitialisées.
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(5) Param. limite trim

Vous pouvez paramétrer la position de limite de trim (position
de la limite inférieure de trim).
Effectuez le paramétrage zéro trim a lI'avance. (P.29)

« Dans les conditions suivantes, Param. limite trim est grisé
et ne peut pas étre configuré.
- Lorsque le moteur tourne
— Sile capteur d'angle d'inclinaison de trim est défectueux
- SiI'angle du moteur hors-bord se trouve dans la zone
d'inclinaison
- Quand le DLC (outil du revendeur) est connecté

1. Appuyez sur le CONTACTEUR D’ALIMENTATION DE TRIM/TILT

pour régler I'angle du moteur hors-bord sur une position
située dans la zone de trim.

2. Touchez Config. Bateau.

I MENU PRINCIPAL

Information

Edition Ecran

Systeme

4. Touchez Param. limite trim.

I MENU PRINCIPAL

Pré-réglage Tilt/Trim

Réinit. limite trim &
Param. limite tilt >
Réinit. limite tilt &

Param. zéro trim

5. Appuyez sur le CONTACTEUR D’ALIMENTATION DE TRIM/
TILT pour abaisser le moteur hors-bord a la position de trim

souhaitée, puis touchez ENTREE.

I MENU PRINCIPAL

< Param. limite trim

Trimer le moteur a la position basse max. et
appuyer sur ENTREE

ENTREE

« Lorsque le réglage du Param. limite trim est terminé avec
succes, la fenétre contextuelle TERMINE s'affiche.

I MENU PRINCIPAL

TERMINE

Param. limite trim

« Sile réglage de Param. limite trim n'‘est pas terminé,
la fenétre contextuelle ECHEC s'affiche. Touchez OK,
puis réessayez a partir de I'étape 4 ou touchez Home et
réessayez depuis le début.

| MENU PRINCIPAL

ECHEC

Param. limite trim

« Lorsque le paramétrage est terminé, €% saffiche a coté de
Param. limite trim.

I MENU PRINCIPAL

Pré-réglage Tilt/Trim

e e e - —— — ——— ——
Réinit. limite trim >
Param. limite tilt 2
Réinit. limite tift &

Param. zéro trim
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(6) Réinit. limite trim

Vous pouvez réinitialiser la position de limite de trim (position

de la limite inférieure de trim).

« Dans les conditions suivantes, Réinit. limite trim est grisé

et ne peut pas étre configuré.
- Lorsque le moteur tourne

- Si le capteur d’angle d'inclinaison de trim est défectueux

- Quand le DLC (outil du revendeur) est connecté

1. Touchez Config. Bateau.
ﬂ Home

I MENU PRINCIPAL

(5
t@ Information

g Edition Ecran
-.9 Systéme

2. Touchez Pré-réglage Tilt/Trim.

M ome

I MENU PRINCIPAL

Config. Bateau

Fonction assistance >

F———— e e e e — ———

| Pré-réglage Tilt/Trim >

—— —— ——————— —— ]

Pré-réglage Réservoir de carburant >

>

Configuration capteur

3. Touchez Réinit. limite trim

I MENU PRINCIPAL

Pré-réglage Tilt/Trim

Param. limite trim n
F——————e— e — ——— g
| Réinit. limite trim >

e —— d

Param. limite tilt 2
Réinit. limite tilt &
Param. zéro trim n
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4. Touchez ENTREE.

ﬁ Home

I MENU PRINCIPAL

< Réinit. limite trim

OK pour réinit. la position basse max.?

ENTREE

« Lorsque le paramétrage de Réinit. limite trim est terminé
avec succes, la fenétre contextuelle TERMINE s’affiche.

ﬁ Home

I MENU PRINCIPAL

TERMINE

Réinit. limite trim

« Sile paramétrage de Réinit. limite trim n'est pas terminé,
la fenétre contextuelle ECHEC s'affiche. Touchez OK,
puis réessayez a partir de I'étape 3 ou touchez Home et
réessayez depuis le début.

I MENU PRINCIPAL

ECHEC

Réinit. limite trim

- Lorsque la réinitialisation est terminée, u s'affiche a coté de
Réinit. limite trim.

I MENU PRINCIPAL

| Reinit. limite trim

b e e o — — — — — — ——

Param. limite tilt >
Réinit. limite tift &
Param. zéro trim n
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(7) Param. limite tilt 5. Appuyez sur le CONTACTEUR D’ALIMENTATION DE TRIM/TILT
pour relever le moteur hors-bord a la position d’inclinaison
souhaitée, puis touchez ENTREE.

Vous pouvez paramétrer la position de limite d'inclinaison
(position de limite supérieure d’inclinaison).

I MENU PRINCIPAL

Effectuez le paramétrage zéro trim a I'avance. (P.29)

< Param. limite tilt

Tilter le moteur dans sa position relevé max.

et appuyer sur ENTREE

- Dans les conditions suivantes, Param. limite tilt est grisé et
ne peut pas étre configuré.
- Lorsque le moteur tourne
— Sile capteur d'angle d'inclinaison de trim est défectueux
- SiI'angle du moteur hors-bord se trouve dans la zone de
trim
- Quand le DLC (outil du revendeur) est connecté

ENTREE

1. Appuyez sur le CONTACTEUR D’ALIMENTATION DETRIM/TILT ~ + Lorsque le paramétrage du Param. limite tilt est terminé
pour régler I'angle du moteur hors-bord sur une position avec succes, la fenétre contextuelle TERMINE s'affiche.

située dans la zone d'inclinaison. I MENU PRINCIPAL

2. Touchez Config. Bateau.

I MENU PRINCIPAL

TERMINE

Param. limite tilt

Information

Edition Ecran

SYSIite « Si le paramétrage de Param. limite tilt n'est pas terminé,

la fenétre contextuelle ECHEC s'affiche. Touchez OK,
puis réessayez a partir de I'étape 4 ou touchez Home et
réessayez depuis le début.

I MENU PRINCIPAL

ECHEC

Param. limite tilt

4. Touchez Param. limite tilt. . Lorsque le paramétrage est terminé, B4 s'affiche a coté de
Param. limite tilt.

I MENU PRINCIPAL

I MENU PRINCIPAL

Pré-réglage Tilt/Trim

Param. limite trim ]

Pré-réglage Tilt/Trim

Param. limite trim ]

Réinit. limite trim &
e ——— e e e — — —— e
l Param. limite tilt > | Réinit. limite trim n
e —— d F————— e ————
Réinit. limite tilt & | Param. limite tilt (VA
e d
Param. zéro trim n Réinit. limite tilt >

Param. zéro trim

27 A «Configuration des paramétres» (P.17)



(8) Réinit. limite tilt

Vous pouvez réinitialiser la position de limite d’inclinaison

(position de limite supérieure d’inclinaison).

« Dans les conditions suivantes, Réinit. limite tilt est grisé et
ne peut pas étre configuré.
- Lorsque le moteur tourne
- Si le capteur d’angle d'inclinaison de trim est défectueux
- Quand le DLC (outil du revendeur) est connecté

1. Touchez Config. Bateau.

ﬂ Home

I MENU PRINCIPAL

(5
t@ Information

g Edition Ecran
-.9 Systéme

2. Touchez Pré-réglage Tilt/Trim.

M ome

I MENU PRINCIPAL

Config. Bateau

Fonction assistance >

F———— e e e e — ———

| Pré-réglage Tilt/Trim >

—— —— ——————— —— ]

Pré-réglage Réservoir de carburant >

>

Configuration capteur

3. Touchez Réinit. limite tilt.
I MENU PRINCIPAL

Pré-réglage Tilt/Trim

Param. limite trim

Réinit. limite trim &
Param. limite tilt n
Pe————— e e e ———
| Reinit. limite tilt >
@? e o e - —————— ——— ]
Param. zéro trim n

4. Touchez ENTREE.

ﬁ Home

I MENU PRINCIPAL

< Reinit. limite tilt

OK pour réinit. la position relevé max.?

ENTREE

- Lorsque le paramétrage de Réinit. limite tilt est terminé
avec succes, la fenétre contextuelle TERMINE s’affiche.

ﬁ Home

I MENU PRINCIPAL

TERMINE

Réinit. limite tilt

« Sile paramétrage de Réinit. limite tilt n'est pas terminé,
la fenétre contextuelle ECHEC s'affiche. Touchez OK,
puis réessayez a partir de I'étape 3 ou touchez Home et
réessayez depuis le début.

I MENU PRINCIPAL

ECHEC

Réinit. limite tilt

- Lorsque la réinitialisation est terminée, u s'affiche a coté de
Réinit. limite tilt.

I MENU PRINCIPAL

Pré-réglage Tilt/Trim

Param. limite trim

Réinit. limite trim &
Param. limite tilt >
[ ———— e ——————
| Reinit. limite tilt I
@? e e e e ————————— — — o]
Param. zéro trim n
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(9) Param. zéro trim 5. Vérifiez que le moteur hors-bord est abaissé a la position de
trim la plus basse et appuyez sur ENTREE.

Réglez a la position la plus basse de trim pour corriger le

ﬁ Home

I MENU PRINCIPAL

capteur de trim.
Pour utiliser la fonction de support de trim, le paramétrage de

< Param. zéro trim

Trimer le moteur a la position basse max. et

appuyer sur ENTREE

Param. zéro trim est necessaire.
Si vous réinitialisez Param. zéro trim, réinitialisez également
Param. limite tilt (P.27) et Param. limite trim (P.25).

« Dans les conditions suivantes, Param. zéro trim est grisé et
ne peut pas étre configuré.

ENTREE

- Lorsque le moteur tourne

— Sile capteur d'angle d'inclinaison de trim est défectueux

- Sil'angle du moteur hors-bord n'est pas en position la « Lorsque le réglage de Param. zéro trim est terminé avec
plus basse succes, la fenétre contextuelle TERMINE s’affiche.

- Quand le DLC (outil du revendeur) est connecté

I MENU PRINCIPAL

1. Appuyez sur le CONTACTEUR D’ALIMENTATION DE TRIM/TILT

pour abaisser le moteur hors-bord a la position de trim la
TERMINE

Param. zéro trim

plus basse.

2. Touchez Config. Bateau.

I MENU PRINCIPAL

« Sile réglage de Param. zéro trim n'est pas terminé,
la fenétre contextuelle ECHEC s'affiche. Touchez OK,
puis réessayez a partir de I'étape 4 ou touchez Home et

réessayez depuis le début.

I MENU PRINCIPAL

3. Touchez Pré-réglage Tilt/Trim.

I MENU PRINCIPAL

® ECHEC

Param. zéro trim

Config. Bateau

Fonction assistance >

[ ————— e e = —— ——————— )

| Pré-réglage Tilt/Trim >

ke ———d

L 42

Pré-réglage Réservoir de carburant 2

> « Lorsque la réinitialisation est terminée, a s'affiche a coté de

Configuration capteur

Param. zéro trim.

| MENU PRINCIPAL

Pré-réglage Tilt/Trim

Param. limite trim n

4. Touchez Param. zéro trim.

I MENU PRINCIPAL

Pré-réglage Tilt/Trim Réinit. limite trim >
Param. limite trim & Param. limite tilt 2
Réinit. limite trim > Réinit. limite tilt &

F—————— e ————
Param. limite tilt > l Param. zéro trim n l
b e e e e e e . o — ——
Réinit. limite tilt &
[ o————————————
| Param. zéro trim >

(e S S S ———
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(10) Pré-réglage Réservoir de carburant 5. A l'aide du clavier, saisissez le volume du réservoir
sélectionné (0 a 9999 litres ou gallons), puis touchez SET.

ﬁ Home

Dans le paramétrage du réservoir de carburant, vous pouvez
I MENU PRINCIPAL

paramétrer le volume du réservoir et étalonner le capteur de

niveau de carburant, pour un maximum de quatre réservoirs. SIReser o

Sélectionnez un modeéle d’étalonnage en fonction de la forme du
Volume du réservoir 400 L

Iﬂ

réservoir, puis suivez les instructions a I'écran pour I'étalonnage.

@ Paramétrage du volume du réservoir

1. Touchez Config. Bateau.

F——
w
m
L——4

I MENU PRINCIPAL A rone

o > Etalonnage du
niveau du réservoir

Apreés avoir terminé le paramétrage du volume du réservoir,
étalonnez le niveau du réservoir paramétré. Effectuez

I'¢talonnage du niveau du réservoir conformément aux
instructions a I’écran.

1. Sur I'écran de l'étape 4 de « Paramétrage du volume du

réservoir » (P.30), touchez Etalonnage.

ﬁ Home

ﬁ Home

I MENU PRINCIPAL

Config. Bateau

Fonction assistance >

Pré-réglage Tilt/Trim >

Réservoir 1

Volume du réservoir 400L >

F———— e e e e — — ——

| Etalonnage Non calibré > |

[ ————— e e —— — ———— )

L g U g g —— |

l Pré-réglage Réservoir de carburant > l

ke ———d

Configuration capteur >

2. Touchez le nombre d'étalonnages a effectuer.
- Etalonnage sur 2 points : sélectionnez Cal. 2 points

Pré-réglage Réservoir de carburant « Etalonnage sur 3 points : sélectionnez Cal. 3 points

| Reseia N 'i - Etalonnage sur 5 points : sélectionnez Cal. 5 points
Q | | - Dans cet exemple, Cal. 3 points est sélectionné pour
Ré 2 > . e s
? | eserer | expliquer la méthode d'étalonnage.
| Reserveirs > I MENU PRINCIPAL A one
e ] Etalonnage

Sup. étal. >
Cal. 2 points >
4, Touchez Volume du réservoir. Fe e e T
| cal. 3 points >

ke ——— d

>

M ome

I MENU PRINCIPAL

Cal. 5 points

Réservoir 1

Etalonnage Non calibré >
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3. Vérifiez que le réservoir est vide et touchez PARAMETRER. « Si un dysfonctionnement se produit, par ex. si le capteur de
A ome carburant n'est pas connecté, la fenétre contextuelle Valeur
actuelle invalide s'affiche et les données de 'étalonnage
ne sont pas enregistrées.

I MENU PRINCIPAL

< Etalonnage

M Etalonnage

« Valider réservoir vide
Remplir jusqu'a

I MENU PRINCIPAL

0.
« Attendre d'avoir une valeur de carburant stabl
Valeur actuelle ® Valeur actuelle invalide

0 % AALIIAE S'assurer que le niv. de carb. monte

-

4, Touchez OUL.

5. Remplissez le réservoir avec la moitié de la quantité de
carburant paramétrée, puis touchez PARAMETRER.
« Sivous avez paramétré le volume du réservoir sur 400 L,

- Sivous touchez Home pendant I'étalonnage, une fenétre
contextuelle s'affiche pour vous demander si vous

versez 200 L dans le réservoir.

confirmez I'annulation de I'étalonnage.
Pour annuler I'étalonnage, touchez OUL.
En cas de pression accidentelle, touchez NON pour

MEtalonnage reprendre I'étalonnage.
« Remplir la quantité suivante -

A ome

I MENU PRINCIPAL

< Etalonnage

I MENU PRINCIPAL

Remplir jusqu'a

200 .

« Attendre d'avoir une valeur de carburant stabl

50 . @ Arréter le param. du rés. de carb.
%

|
A

Valeur actuelle

ANNULER ?

6. Touchez OUL.

7. Remplissez le réservoir avec la quantité paramétrée, puis
touchez PARAMETRER.

A ome

« Pour supprimer les données de I'étalonnage, sélectionnez
Sup. étal. a |'étape 2.

I MENU PRINCIPAL

< Etalonnage

M Etalonnage

« Remplir la quantité suivante
- N —
Remplir jusqu'a -

400 .

+ Attendre d'avoir une valeur de carburant stabl

Valeur actuelle

100 %

8. Touchez OUL.
- Lorsque I'étalonnage du niveau du réservoir est terminé
avec succes, la fenétre contextuelle ETALONNE s'affiche.

I MENU PRINCIPAL
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(11) Configuration capteur du connecteur du moteur @ Vitesse du moteur par la broche de fréquence

Vous pouvez sélectionner le type de capteur connecté sur Vous pouvez afficher la vitesse du moteur avec la broche de
chaque broche du connecteur moteur 1 (ou 2). fréquence en utilisant I'entrée de la borne de I'alternateur, de
. Les numéros des broches sont les numéros de borne des la borne de la bobine d'allumage ou les capteurs, par exemple
connecteurs. les capteurs d'induction ou du générateur, puis paramétrer
« Siun appareil NMEA2000 et un appareil analogique l'impulsion des tr/min.
coexistent pour le méme élément, I'appareil analogique ala  Sivous sélectionnez Régime moteur pour la broche de
priorité. fréquence, vous pouvez paramétrer les éléments suivants.
- ) ] + Sélection du numéro du moteur
Broche Eléments a paramétrer Vous pouvez déterminer le numéro de moteur a attribuer a
Broche de Vitesse du moteur la broche de fréquence.
fréquence « Impulsion des tr/min
Broche de Angle de trim, quantité d’eau dans le réservoir, Vous pouvez déterminer le nombre d'impulsions par tour
résistance angle du gouvernail, niveau de carburant du moteur.
Broche de Luminosité extérieure . . L .
tension @ Angle de trim via la broche de résistance
Broche Niveau de carburant, quantité d'eau dans le Vous pouvez afficher les informations paramétrées en utilisant
d'intensité réservoir, quantité d'eau grise dans le réservoir l'entrée du capteur de resistance pour afficher I'angle de trim

des modéles de moteurs qui ne prennent pas DBW en charge
et pour entrer les valeurs de résistance analogiques sans
utiliser le convertisseur NMEA2000.

I MENU PRINCIPAL Lioie Si vous modifiez I'élément a paramétrer, ou si vous paramétrez

1. Touchez Config. Bateau.

une autre broche pour un élément déja paramétré, une boite
de dialogue s'affiche.

Sivous sélectionnez Trim via la broche de résistance, vous pouvez
sélectionner le numéro du moteur et étalonner le capteur.

Si vous sélectionnez Etalonnage, vous pouvez sélectionner les
éléments suivants.

« Suppression des données de I'étalonnage
Si vous sélectionnez cette option, une fenétre contextuelle
de confirmation s'affiche.

- Etalonnage en 3 points

Vous pouvez étalonner la valeur contrélée sur 3 niveaux
d'angle de trim : 0% (Descendre trim)/50% (Trim

Fonction assistance > médian)/100% (Trim haut).

Pour effectuer I'étalonnage en 3 points, modifiez I'angle de

Config. Bateau

Pré-réglage Tilt/Trim >
trim conformément aux « Instructions pour positionner le
| e 2 trim » affichées  fécran.
| Configuration capteur > La valeur de résistance du capteur analogique peut étre

——— ———— ——————— ]

controlée a l'aide de la « Valeur du capteur (resistance) ».

(M

< Etalonnage

MEtalonnage ®
« Trim médian
4-!‘

PARAMETRER

3. Touchez AV puis Connecteur moteur 1 ou Connecteur I MENU PRINCIPAL

moteur 2.

I MENU PRINCIPAL

Configuration capteur Trim médian

1
| Connecteur moteur 1 > l
' Q lConnecteurmoteurZ > l

. L

—— e ———— — — — — —

+ Attendre une valeur stable
Valeur actuelle

212

Vent > Ee
[
I[w]l

Décalage profondeur 20m >
=
(2)

Décalage gouvernail

(1) Instructions pour positionner le trim

o) 2 . , (2) Valeur du capteur (résistance)
4, Touchez I'élément que vous souhaitez paramétrer.
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Si vous touchez PARAMETRER, une fenétre contextuelle de @ Angle du gouvernail via la broche de résistance

confirmation s'affiche. Si vous modifiez I'élément & paramétrer, ou si vous paramétrez
Apres avoir parameétré sur 100% (Trim haut), lorsque vous une autre broche pour un élément déja paramétré, une boite
touchez OUI, la fenétre contextuelle TERMINE s'affiche. de dialogue s'affiche.
Si vous sélectionnez Gouverne via la broche de résistance,
@ Quantité d’eau dans le réservoir via la broche de vous pouvez sélectionner le numéro du moteur et étalonner le
résistance capteur.

Si vous modifiez I'élément a paramétrer, ou si vous paramétrez
une autre broche pour un élément déja paramétré, une boite
de dialogue s'affiche.

Si vous sélectionnez Eau douce via la broche de résistance,
vous pouvez sélectionner le numéro du réservoir et étalonner
le capteur.

Sivous sélectionnez Etalonnage, vous pouvez sélectionner les
éléments suivants.
« Suppression des données de I'étalonnage
Si vous sélectionnez cette option, une fenétre contextuelle
de confirmation s'affiche.

- Etalonnage en 3 points
Vous pouvez étalonner la valeur controlée de I'angle du
gouvernail sur babord/centre/tribord.
Pour effectuer I'étalonnage en 3 points, orientez le

Si vous sélectionnez Etalonnage, vous pouvez sélectionner les

éléments suivants.

« Suppression des données de I'étalonnage
Si vous sélectionnez cette option, une fenétre contextuelle
de confirmation s'affiche.

 Etalonnage en 3 points
Vous pouvez étalonner la valeur controlée sur 3 niveaux de
quantité d'eau dans le réservoir : 0%/50%/100%. (1)
Pour effectuer un étalonnage en 3 points, vérifiez d’abord

gouvernail conformément aux « Instructions pour
positionner la gouverne » affichées a I'écran.

La valeur de résistance du capteur analogique peut étre
controlée a l'aide de la « Valeur du capteur (resistance) ».

I MENU PRINCIPAL

que le réservoir est vide, puis remplissez le réservoir avec
de d'eau selon les « Instructions pour le remplissage d'eau
douce » affichées a I'écran.

La valeur de résistance du capteur analogique peut étre
contrélée a l'aide de la « Valeur du capteur (resistance) ».

(m

< Etalonnage

JEtalonnage ®

+ Déplacer gouverne au centre ()

PARAMETRER

Gouverne au centre

+ Attendre une valeur stable
Valeur actuelle

213

I MENU PRINCIPAL

< Etalonnage

M Etalonnage l 2

+ Remplir la quantité suivante
Remplir jusqu'a

(1) Instructions pour positionner le gouvernail
(2) Valeur du capteur (résistance)

50 =

* Attendre une valeur stable
Valeur actuelle

213

Si vous touchez PARAMETRER, une fenétre contextuelle de
confirmation s'affiche.

Apres l'avoir paramétré sur babord, lorsque vous touchez OUI,
(2) la fenétre contextuelle TERMINE s'affiche.

(1) Instructions pour le remplissage d’eau douce
(2) Valeur du capteur (résistance)

Pour améliorer la précision de |'étalonnage, attendez que la
surface du liquide se stabilise, puis touchez PARAMETRER et
une fenétre de confirmation s'affiche.

Aprés avoir paramétré 100%, lorsque vous touchez OUI, la
fenétre contextuelle TERMINE s'affiche.
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@ Niveau de carburant via la broche de résistance @ Luminosité externe via la broche de tension

Si vous modifiez I'élément a paramétrer, ou si vous paramétrez Si vous sélectionnez Allumage ext. pour la broche de

une autre broche pour un élément déja paramétré, une boite tension, vous pouvez commuter les modes Jour et Nuit a
de dialogue s'affiche. I'aide du contacteur manuel en connectant un contacteur
Si vous sélectionnez Carburant via la broche de résistance, a la broche de tension, selon les réglages effectués dans
vous pouvez sélectionner le numéro du réservoir et étalonner Systéeme>Paramétrage afficheur.

le capteur.

@ Niveau de carburant via la broche d’intensité

Vous pouvez afficher les informations de niveau du réservoir
de carburant en saisissant un indicateur de niveau de
carburant de type sortie d'intensité dans la broche d'intensité.
Si vous modifiez I'élément a paramétrer, ou si vous paramétrez
une autre broche pour un élément déja paramétré, une boite
de dialogue s'affiche.

Si vous sélectionnez Carburant via la broche d'intensité, vous

En sélectionnant Etalonnage, vous pouvez paramétrer les
éléments suivants et étalonner le capteur.
« Volume du réservoir
Le volume maximal des réservoirs raccordés peut étre réglé
jusqu’a 9999 (L ou gal).
- Type capteur

Vous pouvez paramétrer la plage de résistance du capteur

. pouvez sélectionner le numéro du réservoir et étalonner le
analogique.

capteur.

Si vous sélectionnez Etalonnage, vous pouvez sélectionner les

() 4 . En sélectionnant Etalonnage, vous pouvez paramétrer le
éléments suivants.

. . \e volume du réservoir et étalonner le capteur.
« Suppression des données de I'étalonnage . )
« Volume du réservoir

Le volume maximal des réservoirs raccordés peut étre réglé

jusqu'a 9999 (L ou gal).

Si vous sélectionnez cette option, une fenétre contextuelle
de confirmation s'affiche.
- Etalonnage sur 1 point/Etalonnage sur 3 points
Vous pouvez étalonner le niveau du réservoir. . L o
. A4 . Si vous sélectionnez Etalonnage, vous pouvez sélectionner les
Vous pouvez étalonner la valeur contrélée sur 1 point du o ]
éléments suivants.
« Suppression des données de I'étalonnage
Si vous sélectionnez cette option, une fenétre contextuelle
de confirmation s'affiche.
- Etalonnage sur 1 point/Etalonnage sur 3 points

Vous pouvez étalonner le niveau du réservoir.

niveau du réservoir a 0% ou étalonner la valeur contrélée
sur 3 points du niveau du réservoir a 0%/50%/100%.

Pour effectuer I'étalonnage, vérifiez d’abord que le réservoir
est vide, puis remplissez le réservoir avec du carburant
selon les « Instructions pour le remplissage de carburant »
affichées a I'écran. i o .
- . . Vous pouvez étalonner la valeur controlée sur 1 point du
La valeur de résistance du capteur analogique peut étre

controlée a I'aide de la « Valeur du capteur (resistance) ».

(M

niveau du réservoir a 0% ou étalonner la valeur contrélée
sur 3 points du niveau du réservoir a 0%/50%/100%.
Pour effectuer I'étalonnage, vérifiez d’abord que le réservoir
est vide, puis remplissez le réservoir avec du carburant
selon les « Instructions pour le remplissage de carburant »
affichées a I'écran.

La valeur de résistance du capteur analogique peut étre
controlée a l'aide de la « Valeur du capteur (resistance) ».

(M

I MENU PRINCIPAL

< Etalonnage

MEtalonnage l

+ Remplir la quantité suivante
Remplir jusqu'a

50 =

« Attendre une valeur stable
Valeur actuelle

I MENU PRINCIPAL

PARAMETRER

21 3 < Etalonnage
M Etalonnage ‘
* Remplir la quantité suivante
(2) Remplir jusqu'a

(1) Instructions pour le remplissage de carburant
(2) Valeur du capteur (résistance)

+ Attendre une valeur stable
Valeur actuelle

PARAMETRER

Pour améliorer la précision de l'étalonnage, attendez que la
surface du liquide se stabilise, puis touchez PARAMETRER et
une fenétre de confirmation s'affiche. )

Dans les cas suivants, lorsque vous touchez OUI dans la fenétre ) )
(1) Instructions pour le remplissage de carburant

de confirmation, la fenétre contextuelle TERMINE apparait.
(2) Valeur du capteur (en cours)

- Etalonnage en 1 points
« 3e point de I’étalonnage sur 3 points
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Pour améliorer la précision de I'étalonnage, attendez que la
surface du liquide se stabilise, puis touchez PARAMETRER et
une fenétre de confirmation s'affiche.

Dans les cas suivants, lorsque vous touchez OUI dans la
fenétre de confirmation, la fenétre contextuelle TERMINE
apparait.

- Etalonnage en 1 points

« 3e point de I'étalonnage sur 3 points

@ Quantité d’eau dans le réservoir via la broche d’intensité

Vous pouvez afficher les informations de niveau du réservoir
d'eau douce en saisissant un indicateur de niveau d'eau de
type sortie d'intensité dans la broche d'intensité.

Si vous modifiez I'élément a paramétrer, ou si vous paramétrez
une autre broche pour un élément déja paramétré, une boite
de dialogue s'affiche.

Si vous sélectionnez Eau douce via la broche d'intensité, vous
pouvez sélectionner le numéro du réservoir et étalonner le
capteur.

Si vous sélectionnez Etalonnage, vous pouvez sélectionner les

éléments suivants.

« Suppression des données de I'étalonnage
Si vous sélectionnez cette option, une fenétre contextuelle
de confirmation s'affiche.

- Etalonnage en 3 points
Vous pouvez étalonner la valeur controlée sur 3 niveaux de
quantité d'eau dans le réservoir : 0%/50%/100%.
Pour effectuer un étalonnage en 3 points, vérifiez d'abord
que le réservoir est vide, puis remplissez le réservoir avec
de d'eau selon les « Instructions pour le remplissage d'eau
douce » affichées a I'écran.
La valeur de résistance du capteur analogique peut étre
controlée a l'aide de la « Valeur du capteur (resistance) ».

(M

I MENU PRINCIPAL

< Etalonnage

MEtalonnage l

+ Remplir la quantité suivante
Remplir jusqu'a

50 - -

« Attendre une valeur stable
PARAMETRER

Valeur actuelle

213

(2)

(1) Instructions pour le remplissage d’eau douce
(2) Valeur du capteur (en cours)

Pour améliorer la précision de I'étalonnage, attendez que la
surface du liquide se stabilise, puis touchez PARAMETRER et
une fenétre de confirmation s'affiche.

Lorsque vous le remplissez jusqu’a 100% et que vous touchez
PARAMETRER, puis OUI dans la fenétre de confirmation, la
fenétre contextuelle TERMINE s'affiche.

@ Niveau d’eau grise via la broche d'intensité

Vous pouvez afficher les informations de niveau du réservoir
d'eau grise en saisissant un indicateur de niveau d’eau de type
sortie d'intensité dans la broche d'intensité.

Si vous modifiez I'élément a paramétrer, ou si vous paramétrez
une autre broche pour un élément déja paramétré, une boite
de dialogue s'affiche.

Si vous sélectionnez Eau grise via la broche d'intensité, vous
pouvez sélectionner le numéro du réservoir et étalonner le
capteur.

Sivous sélectionnez Etalonnage, vous pouvez sélectionner les
éléments suivants.

« Suppression des données de I'étalonnage
Si vous sélectionnez cette option, une fenétre contextuelle
de confirmation s'affiche.

- Etalonnage en 3 points
Vous pouvez étalonner la valeur contrélée sur 3 niveaux de
quantité d'eau grise dans le réservoir : 0%/50%/100%.
Pour effectuer un étalonnage en 3 points, vérifiez d'abord
que le réservoir est vide, puis remplissez-le avec de d’eau
selon les « Instructions pour le remplissage d'eau grise »
affichées a I'écran.
La valeur de résistance du capteur analogique peut étre
controlée a l'aide de la « Valeur du capteur (resistance) ».

(m

I MENU PRINCIPAL

< Etalonnage

M Etalonnage l

* Remplir la quantité suivante
Remplir jusqu'a

50 =

+ Attendre une valeur stable
Valeur actuelle

213

PARAMETRER

(2)

(1) Instructions pour le remplissage d'eau grise
(2) Valeur du capteur (en cours)

Pour améliorer la précision de I'étalonnage, attendez que la
surface du liquide se stabilise, puis touchez PARAMETRER et
une fenétre de confirmation s'affiche.

Lorsque vous le remplissez jusqu’a 100% et que vous touchez
PARAMETRER, puis OUI dans la fenétre de confirmation, la
fenétre contextuelle TERMINE s'affiche.
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(12) Configuration capteur de vent

L'élément Vent permet les paramétrages suivants pour les

informations obtenues par le capteur de vent.

- Décalage direction du vent

« Envoyer le vrai vent

*Vous devez connecter un capteur séparé compatible avec
NMEA2000.

1. Touchez Config. Bateau.

I MENU PRINCIPAL

Information

Edition Ecran

Systéme

2. Touchez Configuration capteur.

I MENU PRINCIPAL

Config. Bateau

Fonction assistance
Pré-réglage Tilt/Trim >

Pré-réglage Réservoir de carburant

3. Touchez AV, puis Vent.
I MENU PRINCIPAL

Configuration capteur

Connecteur moteur 1

Connecteur moteur 2 >
e ———— — —
| vent > |E
b e e 40 |

Décalage gouvernail

4, Touchez I'élément que vous souhaitez paramétrer.

36

@ Décalage direction du vent

Lorsque la direction du vent apparent obtenue a partir du
capteur d’en-téte ne correspond pas a la direction du vent en

cours, la direction du vent affichée a I'écran peut étre corrigée.

La plage de réglage vade £ 0 a 180 (°).

@ Envoyer le vrai vent

Les informations du vent vrai (direction et vitesse du vent)
peuvent étre obtenues en combinant les informations du
capteur de vent et du GPS.

Les informations sur le vent, acquises a partir de chaque
appareil, peuvent étre configurées pour étre envoyées via
NMEA2000 en tant qu'informations théoriques de vent vrai
(vent théorique).
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(13) Configuration capteur de décalage

profondeur

Avec Décalage profondeur, vous pouvez étalonner la valeur

controlée de la profondeur recue via la NMEA2000.

*Vous devez connecter un capteur séparé compatible avec
NMEA2000.

1. Touchez Config. Bateau.

I MENU PRINCIPAL

Information

Edition Ecran

Systeme

Config. Bateau

Fonction assistance
Pré-réglage Tilt/Trim

Pré-réglage Réservoir de carburant

Configuration capteur

Connecteur moteur 1 >

Connecteur moteur 2 >

Vent > Ea
I | |
l Décalage profondeur 20m > " l
[ ' S 1

Décalage gouvernail

4, Définissez la valeur que vous souhaitez paramétrer, puis
touchez PARAMETRER.
La plage de réglage vade + 0 a 9,9 (m).

37
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(14) Configuration capteur de décalage
gouvernail

Avec Décalage gouvernail, vous pouvez étalonner la valeur
contrélée du gouvernail recue via la NMEA2000.

*Vous devez connecter un capteur séparé compatible avec
NMEA2000.

1. Touchez Config. Bateau.

I MENU PRINCIPAL

Information

Edition Ecran

Systeme

Config. Bateau

Fonction assistance
Pré-réglage Tilt/Trim

Pré-réglage Réservoir de carburant

Configuration capteur

Connecteur moteur 1 >

Connecteur moteur 2 >
Vent b

Décalage profondeur

4, Définissez la valeur que vous souhaitez paramétrer, puis
touchez PARAMETRER.
La plage de réglage vade + 0 a 120 (°).

38
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(15) Configuration capteur de vitesse

Avec Vitesse, vous pouvez étalonner la valeur contrélée de

la vitesse, recue via la NMEA2000, en modifiant le facteur

d‘étalonnage de la vitesse.

*Vous devez connecter un capteur séparé compatible avec
NMEA2000.

1. Touchez Config. Bateau.

I MENU PRINCIPAL

Information

Edition Ecran

Systeme

2, Touchez Configuration capteur.

I MENU PRINCIPAL

Config. Bateau

Fonction assistance >

Pré-réglage Tilt/Trim >
Pré-réglage Réservoir de carburant >

[ ———— e e = —— —— ———— )

l Configuration capteur > l

@? e e e - e —————— — a—o— o]

3. Touchez AV, puis Vitesse.

I MENU PRINCIPAL

Configuration capteur

Connecteur moteur 2 >

Vent >

[reat)
Décalage profondeur 20m > lE]l

Décalage gouvernail

4, Touchez Fact. Corr. Vitesse.

5. Définissez la valeur que vous souhaitez paramétrer, puis
touchez PARAMETRER.
La plage de réglage va de + 0 a 199,99.
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(16) Alertes moteurs

Vous pouvez vérifier les informations d'erreur en cours pour le
moteur.

Siaucune alerte n'est a afficher, le message Aucune alerte
moteur s'affiche.

1. Touchez Information.

I MENU PRINCIPAL

' Config. Bateau

I['_@ Information .....@1

2. Touchez Alarmes.

I MENU PRINCIPAL

Information

F—————————————q

| Alarmes > | .

e — — d

Maintenance >
Bateau )

Appareil

3. Touchez Alertes moteurs.

I MENU PRINCIPAL

Alarmes

F————————————

l Alertes moteurs 5 l .

e — — d

>

Paramétrage alarmes

I MENU PRINCIPAL

< Alarmes

Moteur 1 | - Contréle moteur

* Niveau d'alerte 2
+ Réduction de puissance
* Dysfonctionnement capteur

« Erreur systéme DBW 68
* Erreur systéme DBW 110
* Erreur systéme DBW 111

Moteur 2 | + Contréle moteur
« Niveau d'alerte 2
* Erreur systeme DBW

- Siunindicateur ou une icone d’alerte est allumé, vous
pouvez également vérifier les informations d'erreur en cours
pour le moteur en utilisant la procédure suivante.

<Ecran d'informations>

- 00:00 heasiccl=__|

395.,9@ 2.

RUDDER

(19(1

Touchez la zone de
I'indicateur de fonction
d’alerte

<Ecran d’alertes moteurs>

ﬁ Home

I MENU PRINCIPAL

< Alarmes

« Controle moteur

Moteur 1

* Niveau dalerte 2

* Réduction de puissance

« Dysfonctionnement capteur
« Erreur systeme DBW 68
- Erreur systéme DBW 110
- Erreur systéme DBW 111

Moteur 2 | - Controle moteur
- Niveau dalerte 2

* Erreur systéme DBW
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(17) Paramétrage alarmes

Vous pouvez régler les alarmes suivantes des capteurs sur ON/

OFF et paramétrer les détails de leurs seuils individuellement.

Ne Annotation sur I'écran

Description des
notifications

1 |Haut-fonds

Eaux peu profondes

2 | Navigation profondeur

Navigation en eau profonde

3 | Vitesse du vent

Vitesse du vent

4 | Tension batterie

Tension batterie anormale

5 |Carburant

Niveau de carburant

6 |Eaudouce

Quantité d'eau dans le
réservoir

7 |Eau grise

Quantité d'eau grise dans le
réservoir

1. Touchez Information.

I MENU PRINCIPAL

a' Config. Bateau

2. Touchez Alarmes.

I MENU PRINCIPAL

Information

l Alarmes
Maintenance
Bateau

Appareil

Alarmes

Alertes moteurs

l Paramétrage alarmes

L Ar— ——————————

b e e e e e e

—>_!

e e e e - - ——— ——— —

>

>

>

F———— e e e — ———

>
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4. Touchez AV, puis touchez I'élément pour lequel vous
souhaitez entrer des paramétres détaillés.

I MENU PRINCIPAL

A |

- Dans cet exemple, Haut-fonds est sélectionné pour
expliquer la méthode de paramétrage.

Elément

Description

Alarme ci-dessous activée
(ou Alarme ci-dessus activée)

Réglez I'alarme pour qu'elle
passe a ON/OFF lorsque la valeur
est inférieure (ou supérieure) au

seuil.

Définissez le seuil pour la
Valeur . .

notification d'alarme.

Réglez le dispositif d'alarme

pour qu'il passe a ON/OFF en
Alarme

présence d’'une notification
d'alarme.

5. Touchez Alarme ci-dessous activée.

I MENU PRINCIPAL

Haut-fonds

Valeur

Alarme

6. Touchez ON ou OFF.

I MENU PRINCIPAL

 Ar—————— ===

l Alarme ci-dessous activée

i |
OFF >J

b e e . o — — — — — — ——

02m >

ON >

Alarme ci-dessous activée
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7. Touchez Valeur.

I MENU PRINCIPAL

Haut-fonds

Alarme ci-dessous activée OFF >
F—————e— e e—————
| Valeur 0.2m > |
e e e e - ————— —— o)
Alarme ON >

8. Utilisez le clavier pour régler le seuil que vous souhaitez
définir, puis touchez SET.

I MENU PRINCIPAL

< Haut-fonds

9. Touchez Alarme.

I MENU PRINCIPAL

Haut-fonds

Alarme ci-dessous activée OFF >
Valeur 02m >
F———— e e e — ———
| Alarme on > |

b e e e e e .  J

10. Touchez ON ou OFF.

I MENU PRINCIPAL

Alarme

IR

>
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(18) Rappel de maintenance

Vous pouvez vérifier le temps restant avant la prochaine
inspection périodique du moteur hors-bord connecté.

1. Touchez Information.

I MENU PRINCIPAL

a! Config. Bateau

2. Touchez Maintenance.

I MENU PRINCIPAL

Information

Alarmes >
F————————————q
| Maintenance >
e e e e ————
Bateau ]

>

Appareil

4, Vérifiez le temps restant avant la prochaine inspection

périodique.

ﬂ Home

I MENU PRINCIPAL

< Maintenance

%
gl Moteur 1 Honda BF 350 PGM-FI

Nombre d'heures 152h

Prochaine maintenance 48.0h

@ Ecran de contréle de la maintenance

Affiche le total des heures de fonctionnement pour chaque
moteur et le délai jusqu’a la prochaine maintenance.
(1m 2 (3)

.|
< Maintenance
Woteur 11 Honda BF 350 PGM-FI

Nombre d'heures 152 h

Prochaine maintenance

48.0 h

(1) Numéro du moteur et nom du modéle
Numéro et nom du modele attribués a chaque moteur.
(2) Total des heures de fonctionnement.
Total des heures de fonctionnement pour chaque
moteur.
(3) Temps restant jusqu’a la maintenance
Temps jusqu’a une notification de maintenance pour
chaque moteur.

« Lorsqu’un signal d'échéance d'inspection périodique est
recu du moteur hors-bord, la fenétre contextuelle suivante
s'affiche.

0.0 50

Honda BF 350 PGM-FI
Moteur 1
Entretien nécessaire

Information

L/h

11.0 g 500.0 ;8 500.0 B
V) i Lh | 4 -

* L'affichage de la fenétre de notification pour I'échéance de
maintenance peut étre réglé sur ON ou OFF. (P.61)
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(19) Bateau

Vous pouvez vérifier le parcours et le temps écoulé depuis le
début de l'utilisation ou de la réinitialisation de I'affichage.
Les valeurs indiquées sont uniquement a titre de guide et
peuvent différer des valeurs actuelles.

1. Touchez Information.

I MENU PRINCIPAL

a! Config. Bateau
b —_ - - - - - - ===\
¥, , N
!_k'_@ Information J

—— e e e — 1

d Edition Ecran

2. Touchez Bateau.

I MENU PRINCIPAL

Information

Alarmes >
Maintenance >

[ o————————————

| Bateau >

ke ——— d

>

Appareil

I MENU PRINCIPAL

< Bateau

Information bateau

Parcours 0.0 km

Temps

44
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(20) Liste des appareils NMEA2000

Vous pouvez vérifier les informations suivantes a propos

des appareils connectés a NMEA2000, y compris I'affichage
actuellement utilisé.

1 |ID du modéle Nom du produit
2 | N° de série Numéro de série
3 | Fabricant Nom du fabricant
4 |Vers. Sofware Version du Sofware
5 | Vers. Modéle Version du modéle
Instance de )
6 . Instance du paramétrage
I'appareil
Valeur entiéere (LEN) représentant le courant
7 |LEN consommé du réseau NMEA2000
1LEN =50 mA

1. Touchez Information.

I MENU PRINCIPAL

Config. Bateau

Edition Ecran

Systeme

Information

Alarmes

3. Touchez I'appareil pour lequel vous voulez vérifier les
informations.

I MENU PRINCIPAL

* Honda 7" Display

0 - 720967
x x x x %« x x x x x x x x
Appareil - Honda BF40E/BF60 PGM-FI
0 * BBEJ-1000142
Appareil * Honda BF40E/BF60 PGM-FI
1 * BBEJ-1000143
Appareil * Honda BF40E/BF60 PGM-FI
2 - BBEJ-1000144
Appareil * Honda BF40E/BF60 PGM-FI
3 - BBEJ-1000145

4, Vérifiez les informations de I'appareil NMEA2000
sélectionné.
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(21) Affichage

Vous pouvez régler I'affichage de I'écran sur ON/OFF pour les
éléments suivants.

Les écrans réglés sur ON peuvent étre affichés en faisant
glisser I'écran d'informations vers la droite ou la gauche.

Annotation sur L. y
Ne B Description de I'écran
I'écran
1 | Données moteur 1 Ecran d'informations, page 1
2 | Données moteur 2 Ecran d'informations, page 2
3 | Données moteur 3 Ecran d'informations, page 3
4 | Données moteur 4 Ecran d'informations, page 4
5 | Données moteur5 Ecran d'informations, page 5
. Ecran vidéo montrant I'entrée vidéo
6 |Vidéo1 i
sur I'entrée vidéo 1
L Ecran vidéo montrant I'entrée vidéo
7 |Vidéo 2 s
sur l'entrée vidéo 2

* Les composants en option fabriqués par Veratron doivent étre
connectés a l'affichage vidéo 1/2.
Pour plus de détails, contactez le revendeur aupres duquel vous
avez acheté le produit.

1. Touchez Edition Ecran.

I MENU PRINCIPAL

Config. Bateau

Information

3. Touchez AV, puis touchez I'élément pour lequel vous
souhaitez régler I'affichage sur ON/OFF.

I MENU PRINCIPAL

Affichage
oy r ———————————— a

| Données moteur 3 ON > |
!_@ : Données moteur 4

- Données moteur 1 ne peut pas étre réglé sur OFF. Si vous
touchez Données moteur 1, vous passez a la page 1 de
I'écran d'informations.

4. Touchez ON ou OFF.

I MENU PRINCIPAL

Données moteur 2
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(22) Pression turbo 5. Utilisez le clavier pour entrer la valeur minimale, puis
touchez SET.

Vous pouvez modifier la plage d'affichage de la jauge pour la

ﬁ Home

I MENU PRINCIPAL

pression turbo sur I'écran d’informations.

< Pression turbo

(]

1. Touchez Edition Ecran.

[=]
=g
Q
=

Valeur min.
I MENU PRINCIPAL A rome

Q’ Config. Bateau
"@ Information

F——
w
m
L——4

6. Touchez Valeur max..

ﬁ Home

I MENU PRINCIPAL

Pression turbo

M ome

l Valeur max. 1 bar > l

L Py S S S T —— |

Edition Ecran

Affichage >

F———— e e e e — — ——

| Niveau jauge >

—— e ———— —— — —— — o]

7. Utilisez le clavier pour entrer la valeur maximale, puis
touchez SET.

ﬁ Home

I MENU PRINCIPAL

< Pression turbo

3. Touchez Pression turbo.

ﬁ Home
I MENU PRINCIPAL m Valeur max. 1 bar

|.I
B

F—=

w
m
L4

4. Touchez Valeur min..

A ome

I MENU PRINCIPAL

Pression turbo

1bar >
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(23) Température moteur

Vous pouvez modifier la plage d'affichage de la jauge pour la

température du moteur sur I'écran d’informations.

1. Touchez Edition Ecran.

ﬂ Home

I MENU PRINCIPAL

Q’ Config. Bateau
"@ Information

M ome

Edition Ecran

Affichage >

F———— e e e e — — ——

| Niveau jauge >

—— e ———— —— — —— — o]

ﬁ Home

Niveau jauge

Pression turbo >

F———— e e e — ———

l Température moteur > |

—— —— ——————— —— ]

Tension ]

Débit de carburant >

4. Touchez Valeur min..

A tome

I MENU PRINCIPAL

48

5. Utilisez le clavier pour entrer la valeur minimale, puis
touchez SET.

ﬁ Home

I MENU PRINCIPAL

< Température moteur

a (]

[=]

Valeur min.

F——
w
m
L——4

6. Touchez Valeur max..

ﬁ Home

I MENU PRINCIPAL

l Valeur max.

L Py S S S T —— |

7. Utilisez le clavier pour entrer la valeur maximale, puis
touchez SET.

ﬁ Home

I MENU PRINCIPAL

< Température moteur

Valeur max. 200 °C

|.I
B

F—=

w
m
gl

L—_—4
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(24) Tension

Vous pouvez modifier la plage d'affichage de la jauge pour la

tension de batterie sur I'écran d'informations.

1. Touchez Edition Ecran.

ﬂ Home

I MENU PRINCIPAL

Q’ Config. Bateau
"@ Information

M ome

Edition Ecran

Affichage >

F———— e e e e — — ——

| Niveau jauge >

—— e ———— —— — —— — o]

3. Touchez Tension.

ﬁ Home

I MENU PRINCIPAL

Niveau jauge

Pression turbo

>

Température moteur >
e |
| Tension >
e e e - ——————————— ]

Débit de carburant >

4. Touchez Valeur min..

A ome

I MENU PRINCIPAL

Tension

49

5. Utilisez le clavier pour entrer la valeur minimale, puis
touchez SET.

ﬁ Home

I MENU PRINCIPAL

< Tension

-Ia

=
[=]

Valeur min.

F——
w
m
L——4

6. Touchez Valeur max..

ﬁ Home

I MENU PRINCIPAL

Tension

16v > |

L Py S S S T —— |

l Valeur max.

7. Utilisez le clavier pour entrer la valeur maximale, puis
touchez SET.

ﬁ Home

I MENU PRINCIPAL

< Tension

Valeur max.

o (]

F—=

w
m
gl

L—_—4
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(25) Débit de carburant

Vous pouvez modifier la plage d'affichage de la jauge pour
la consommation instantanée de carburant sur I'écran
d'informations.

1. Touchez Edition Ecran.

I MENU PRINCIPAL

Q! Config. Bateau

"@ Information

——————— — — — — — — — — — —

r
.

Edition Ecran

3. Touchez Débit de carburant.

I MENU PRINCIPAL

Niveau jauge

Pression turbo

Température moteur >
Tension 5]
F————— e e—————
l Débit de carburant 2] l

b e e e e e J

4. Touchez Valeur max..

I MENU PRINCIPAL

Débit de carburant

oL/h

Fr————————————

| valeur max. 1510 > |

50

5. Utilisez le clavier pour entrer la valeur maximale, puis

touchez SET.

« Vous pouvez régler uniquement la valeur maximale de la
consommation instantanée de carburant.

I MENU PRINCIPAL

< Débit de carburant

o (")

=y
o

Valeur max.

F—=

f
|

L—_—4
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(26) Luminosité 5. Touchez AV, puis touchez une luminosité appropriée.

Vous pouvez régler la luminosité de I'écran en huit étapes. 1 MENU PRINCIPAL

Luminosité Jour

O' r—=—=-—=-——-—=-"=-"="""=""-"-"=-""

g > I8
|

1. Touchez Systéme.

I MENU PRINCIPAL

a' Config. Bateau
"@ Information
d Edition Ecran

« Sivous sélectionnez Luminosité Jour a I'étape 4, vous
pouvez régler Auto pour la sensibilité.

« Si le réglage est autre que Auto, vous pouvez régler la
luminosité de I'écran en actionnant le bouton de luminosité
(P3).

Meétrique >

Affichage vitesse VITESSE/SoL > Mgl

I
Station Principal > IB'
=

Langue Francais >

Jour >

Bascule auto Jour/Nuit OFF >

Bip touché OFF >

4, Touchez le mode d'arriére-plan pour lequel vous souhaitez
régler la luminosité.

I MENU PRINCIPAL

Luminosité

L r —_——————————————
Q" | Luminosité Jour 7(Haute) > |
,_@ l Luminosité Nuit 3> l
B L o

51 A «Configuration des paramétres» (P.17)



(27) Arriére-plan 3. Touchez Arriére-plan.

I MENU PRINCIPAL

Vous pouvez sélectionner la couleur de l'arriere-plan de I'écran

d’informations parmi les deux modes suivants. T

Luminosité >

F———— e e e e — — ——

@ Couleurs d’arriére-plan disponibles
| Arigre-plan Jour > |
——— e e 4

Bascule auto Jour/Nuit OFF >

OFF >

Bip touché

222,

TWS

WY
&

1. Touchez Systéme.

I MENU PRINCIPAL

a' Config. Bateau

'—@ Information
@ Edition Ecran

Systeme

Systeme

F————— - —————q
l Paramétrage afficheur > l
b e e e e — ———
Unités Meétrique >
Affichage vitesse VITESSE/soL >  |[Mgei!
Station Principal > IB'
=

Langue Francais >
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(28) Bascule auto Jour/Nuit 4. Touchez OFF ou sur une sensibilité adaptée.

Vous pouvez régler le mode de l'arriére-plan pour qu'il bascule 1 MENU PRINCIPAL
automatiquement en fonction de la luminosité ambiante.
Vous pouvez choisir 3 niveaux de sensibilité a la luminosité
ambiante.

Bascule auto Jour/Nuit

- Dans les conditions suivantes, Bascule auto Jour/
Nuit ne peut pas étre configuré. Le paramétrage est
automatiquement sur OFF, méme si une sensibilité est
sélectionnée.

— La luminosité externe via la broche de tension est
paramétrée sur ON (P.32)

1. Touchez Systéme.

I MENU PRINCIPAL

a! Config. Bateau

"@ Information
[ﬁ Edition Ecran

———————— — — — — — —— — =5

3

Unités Meétrique >

Affichage vitesse VITESSE/soL > M

I
Station Principal > IE]'
=

Langue Francais >

3. Touchez Bascule auto Jour/Nuit.

I MENU PRINCIPAL

Paramétrage afficheur

Luminosité >

Arriére-plan Jour >
Pe—————— e e ———

l Bascule auto Jour/Nuit OFF > l

ke ———d

Bip touché OFF >
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(29) Bip touché

Vous pouvez régler le bip sonore sur ON/OFF pour les

opérations du panneau tactile.

1. Touchez Systéme.

I MENU PRINCIPAL

a! Config. Bateau
"@ Information
[ﬁ Edition Ecran

———————— — — — — — —— — =5

3

Systeme

-
l Paramétrage afficheur > l

ke ———d

Unités Meétrique >

Affichage vitesse VITESSE/ SOL > r -i

Station Principal > I@l
=

Francais >

Langue

Paramétrage afficheur

Luminosité ]

Arriere-plan Jour >
Bascule auto Jour/Nuit OFF >
F—————————_————q
| Bip touché oFf > |

——— e ———— —— ——— — =}

4. Touchez ON ou OFF.

I MENU PRINCIPAL

Bip touché
7 s &
l OFF > I
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(30) Unités 4. Touchez AV, puis touchez I’élément pour lequel vous

Vous pouvez changer les unités d'affichage de chaque souhaitez modifier les unités.

élément. I MENU PRINCIPAL

Les options suivantes sont disponibles : Métrique, Impérial, S
Nautique et Personnalisé. ¢

3 q .. B . 3 ; . Q = | Distance km > |
Si Personnalisé est sélectionné, vous pouvez sélectionner les | |
unités pour chaque élément. ? Q | Vitesse:du hateau hra/y 1 |

| Pression bar > l'- =

I =
l Débit de carburant L/h > lllE]l
=

l Température

1. Touchez Systéme.

I MENU PRINCIPAL

(e —— |

Q! Config. Bateau

"@ Information
d Edition Ecran

Carburant

&

Systeme

Systeme

Paramétrage afficheur >
F——————e— e ———— g
l Unités Métrique > l
e e e e — — — —— ——
Affichage vitesse VITESSE /SOL > r 'i
Station Principal > IB'
=

Langue Frangais >

3. Touchez les unités que vous souhaitez afficher.
- Si Personnalisé est sélectionné, passez a I'étape 4.

I MENU PRINCIPAL

Unités

| Nautique 51

l Personnalisé >
—
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(31) Affichage vitesse 3. Touchez le paramétrage de vitesse du bateau que vous
souhaitez afficher.

Vous pouvez sélectionner la vitesse du bateau a afficher a

I'écran parmi les deux modeles suivants : I MENU PRINCIPAL
Elément de paramétrage| PGN DONNEES
VITESSE / EAU ) o
. 128259 | Vitesse sur l'eau référencée
(vitesse sur I'eau)
VITESSE / SOL

129026 | Vitesse par rapport au fond

(vitesse par rapport au fond)

* Pour afficher la vitesse du bateau, vous devez connecter un capteur
séparé compatible avec NMEA2000.

Pendant le démarrage, la vitesse du bateau change en fonction
de 'état de la connexion, comme suit.

3 Données
Données
VITESSE / SOL Affichage dela
VITESSE / EAU . .
] , (vitesse par vitesse du bateau
(vitesse sur l'eau)
rapport au fond)
VITESSE / SOL
Disponible Disponible (vitesse par rapport
au fond)
VITESSE / SOL
Non disponible Disponible (vitesse par rapport
au fond)
Disponible Non disponible YITESSE / E,AU
(vitesse sur l'eau)
VITESSE / SOL
Non disponible Non disponible (vitesse par rapport
au fond)

*S'iln'y a pas de données, I'icone de VITESSE / SOL (vitesse par
rapport au fond) s'affiche, mais la vitesse n'est pas affichée.

1. Touchez Systéme.

I MENU PRINCIPAL

Config. Bateau

Information

Edition Ecran

Systeme

Paramétrage afficheur >
Unités Meétrique >
e e e — —
| Affichage vitesse vITEsSE/soL > | T
T | |
Station Principal > IE]'
=

Francais
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(32) Station

Sélectionnez la position de la station (principale ou secondaire)
sur le bateau et appariez-la a I'écran installé a cet endroit.
Sur I'affichage d'une station inactive, la Fonction assistance et

2. Touchez AV, puis Station.

I MENU PRINCIPAL

Systeme

Paramétrage afficheur

Pré-réglage Tilt/Trim sur I'écran Config. Bateau sont grisés et

ne peuvent pas étre paramétrés. Unites Métrique >

* Pour les informations sur le mode actif, reportez-vous au manuel de (i}

Affichage vitesse VITESSE / SOL >

|'utilisateur du moteur hors-bord.

F———— e e e e ———

[
| station Principal > ll@l
S

I MENU PRINCIPAL

Langue Frangais >

Config. Bateau

Pré-réglage Réservoir de carburant 51

Configuration capteur

Les informations du moteur s'affichent sur nimporte quelle
station, qu'elle soit active ou inactive.

Paramétrage de la station installée
Principale 2nd
Station
K Affichage i Affichage i
active d Paramétrage d Paramétrage
es es
. . de Fonction | . de Fonction
informations i informations :
assistance assistance
du moteur du moteur
Station
o O O O
principale
Station
. O O O
secondaire

1. Touchez Systéme.

I MENU PRINCIPAL

a! Config. Bateau
"@ Information

d Edition Ecran
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(33) Langue - Lorsque le paramétrage de la langue est terminé avec
succes, la fenétre contextuelle TERMINE s'affiche.

Vous pouvez sélectionner la langue a afficher a I'écran parmi

les huit langues suivantes : I MENU PRINCIPAL

Ne Annotation sur I'écran Langue

1 English English

TERMINE

2 Francais Francais Francais
3 Deutsch Allemand

4 Italiano Italien

5 Espaiiola Espagnol

6 Svenska Suédois

7 Nederlands Néerlandais

8 Tiirkce Turc

1. Touchez Systéme.

I MENU PRINCIPAL

ﬁ! Config. Bateau
"@ Information

Systeme

Paramétrage afficheur ]

Unites Meétrique >

Affichage vitesse VITESSE/ SOL > r 'i

Station Principal > IE]'
l-_————____———-ll- =)
| Langue Frangais > |

l Italiano

l Espariola

P — |
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(34) Format de I’horloge

Vous pouvez sélectionner un format d’horloge de 12 heures ou
24 heures pour afficher I'heure.

1. Touchez Systéme.

I MENU PRINCIPAL

Config. Bateau

Information

Edition Ecran

EasyLink
Mode démo

Réinitialiser

Horloge

ol 4

l 12h

59

A «Configuration des paramétres» (P.17)




(35) Décalage horloge

Vous pouvez régler I'affichage pour compenser le décalage
horaire par rapport au Temps Universel Coordonné (UTC).
Réglez-le de facon a afficher I'heure correcte dans votre région.

1. Touchez Systéme.

I MENU PRINCIPAL

Q! Config. Bateau

"@ Information
d Edition Ecran

Systeme

—
EasyLink > lE]l
I
Mode démo OFF > W&

Réinitialiser >

3. Touchez Décalage horloge.

I MENU PRINCIPAL

Horloge

Horloge 12h >

F———— e e e e — — ——

| Décalage horloge oh > |

b e e e e J

4. Utilisez le clavier pour régler le décalage horaire, puis
touchez SET.

I MENU PRINCIPAL

< Horloge

Décalage horloge

« Touchez +/- pour inverser le signe du nombre entré.
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(36) Affichage pop-up

Vous pouvez régler la notification contextuelle sur ON/OFF

pour les éléments suivants :

Ne° | Annotation sur I'écran

Description des notifications

1 | Controle moteur

Erreur impliquant une commande
du moteur ou le systéme de
sécurité

2 | Surchauffe

Surchauffe du moteur

3 | Pression d’huile basse

Erreur impliquant la pression de
I’huile moteur

4 | Eau dans le carburant

Eau mélangée dans le systeme du
carburant

5 |Indicateur de charge

Erreur impliquant le systeme de
charge

6 | Moteur en surrégime

Surrégime du moteur

7 | Arrét d’'urgence moteur

Activation du bouton d'arrét
d'urgence

8 |Niveau d'alerte 1

Erreur nécessitant une attention
particuliére

9 |Niveau d’alerte 2

Erreur autre que celles du Niveau
d’alerte 1

Réduction de puissance

Limitation du régime moteur

11 | Entretien nécessaire

Echéance de I'inspection
périodique

Dysfonctionnement
capteur

L'un des capteurs est défectueux.

1. Touchez Systéme.

I MENU PRINCIPAL

Config. Bateau

Information

Edition Ecran

EasyLink

Mode démo

Réinitialiser

61

3. Touchez AV, puis touchez I'’élément pour lequel vous
souhaitez régler I'affichage sur ON/OFF.

I MENU PRINCIPAL

Affichage pop-up

oz qr ———————————— a

| Controle moteur ON > |
!@ : Surchauffe ON > :
| Pression d'huile basse ON > lr -i
Eau dans le carburant ON > ll l
| |
ll— =)

l Indicateur de charge
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(37) EasyLink 4. Touchez I'élément de données pour lequel vous souhaitez
paramétrer le numéro de moteur ou le numéro de réservoir.

Vous pouvez sélectionner le numéro de moteur ou le
numéro de réservoir pour les données a envoyer via chaque | MENU PRINCIPAL

connecteur EasyLink.
En connectant une jauge compatible Veratron EasyLink au

Connecteur EasyLink 1

Q, Fr———— e e e ————
l Afficher les données moteur depuis Moteur 1 > l

!_@ I Afficher le carburant depuis Réservoir 1 > |

| Afficher les eaux claires depuis Réservoir 1 > l

connecteur EasyLink, les données peuvent étre affichées sur
les jauges qui ne sont pas compatibles avec la NMEA2000.
Jusqu’a 16 jauges satellites peuvent étre connectées.

l Afficher les eaux grises depuis Réservoir 1 > l

1. Touchez Systéme.

I MENU PRINCIPAL

a' Config: Batasi 5. Entrez un numéro de moteur ou un numéro de réservoir
approprié.

"@ Information
g Edition Ecran

I MENU PRINCIPAL

i

Systeme

Systeme

Horloge >

Affichage pop-up

[ ———— e e - —— ————— [

| EasyLink i ll@l

e e e e - - ——————

Mode démo OFF > |_ _|

Réinitialiser >

3. Touchez le connecteur EasyLink pour lequel vous souhaitez
paramétrer le numéro de moteur ou le numéro de réservoir.

I MENU PRINCIPAL
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(38) Mode démo

Passez a I'écran de démonstration.
Lorsque Mode démo est sur ON, vous pouvez vérifier la facon
dont le contenu que vous avez paramétré s'affiche sur I'écran

d’informations.
Assurez-vous de mettre le mode démo sur OFF aprés
utilisation.

1. Touchez Systéme.

I MENU PRINCIPAL

Config. Bateau

Information

Edition Ecran

Systeme

Horloge 5
Affichage pop-up >

—

EasyLink > lE]l

r———————————— Al |

| Mode démo oFF > o
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(39) Remise a zéro du carburant utilisé

Vous pouvez réinitialiser la consommation totale de carburant.

1. Touchez Systéme.

I MENU PRINCIPAL

a! Config. Bateau
"@ Information
d Edition Ecran

Systeme

Horloge >
Affichage pop-up >

=1
EasyLink > lE]l
Mode démo OFF > &5

F———— e e e e — ——— g

| Réinitialiser

Remise & zéro parcours
Remise & zéro temps >
Remise a zéro du nombre de moteurs >

Reconfiguration usine

4. Touchez OUI.
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(40) Remise a zéro parcours

Vous pouvez réinitialiser le parcours total.

1. Touchez Systéme.

I MENU PRINCIPAL

a! Config. Bateau
"@ Information
d Edition Ecran

Systeme

Horloge >
Affichage pop-up >
=1
EasyLink > lE]l
Mode démo OFF > &5
F——————e— e ———— g
| Réinitialiser >

L e

Réinitialiser

Remise & zéro du carburant utilisé 5
F—————e— e ————
l Remise & zéro parcours > l
e e e - ————— —— o)
Remise & zéro temps >
Remise a zéro du nombre de moteurs >

Reconfiguration usine

4. Touchez OUI.
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(41) Remise a zéro temps

Vous pouvez réinitialiser le temps total.

1. Touchez Systéme.

I MENU PRINCIPAL

a! Config. Bateau
"@ Information
d Edition Ecran

Systeme

Horloge >
Affichage pop-up >
=1
EasyLink > lE]l
Mode démo OFF > &5
F——————e— e ———— g
| Réinitialiser >

L e

Réinitialiser

Remise & zéro du carburant utilisé 5
Remise & zéro parcours >
F—————e— e ————
| Remise & zéro temps > |
————————— — —— o]
Remise a zéro du nombre de moteurs >

Reconfiguration usine >

4. Touchez OUI.
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(42) Remise a zéro du nombre de moteurs

Vous pouvez réinitialiser le nombre de moteurs défini dans
«Parametres a configurer lors de la premiere mise sous tension»
(P4).

Quand la réinitialisation est terminée, vous pouvez entrer le
nouveau nombre de moteurs.

1. Touchez Systéme.

I MENU PRINCIPAL

a' Config. Bateau
t@ Information

g Edition Ecran

2. Touchez AV, puis Réinitialiser.

Systeme

Horloge >
Affichage pop-up >
=
EasyLink ] l@'
Mode démo OFF > &5
F—————————_————q
l Réinitialiser > l

g e

Réinitialiser

Remise a zéro du carburant utilisé >
Remise a zéro parcours >
Remise & zéro temps >
F—————e— e ————
l Remise a zéro du nombre de moteurs > l

e — — d

Reconfiguration usine >

4. Touchez OUL.
« Apres l'affichage du logo, I'écran de démarrage s'affiche
automatiquement.

5. Touchez I'écran de démarrage.

AVERTISSEMENT - LIMITATION DE L'UTILISATION

6. Touchez sur le nombre de moteurs pour lesquels effectuer la
configuration initiale.

Sélectionner le nombre de moteurs

7. Indiquez si un appareil GPS est connecté au systeme
NMEA2000.

La configuration initiale
GPS NMEA2000 CONNECTE ?
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(43) Reconfiguration usine

Vous pouvez réinitialiser aux paramétrages d’usine le contenu
défini dans Information, Edition Ecran et Systéme sur I'écran
MENU.
* Les parametres du régulateur de croisiere, de tilt automatique
et du support de trim ne sont pas réinitialisés.
Le Pré-réglage Réservoir de carburant et d’autres valeurs
d‘étalonnage/paramétrage de Configuration capteur sont
réinitialisés.

1. Touchez Systéme.

I MENU PRINCIPAL

Config. Bateau

Information

Edition Ecran

Systeme

Horloge
Affichage pop-up

EasyLink

Réinitialiser

Remise a zéro du carburant utilisé >
Remise a zéro parcours >
Remise & zéro temps >

Remise a zéro du nombre de moteurs

4. Touchez OUL.
« Apres l'affichage du logo, I'écran de démarrage s'affiche
automatiquement. (P.4)
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Einleitung

Wir danken Ihnen fiir den Kauf des Displays 7.0, einer

Multifunktionsanzeige fiir Honda-AufBenbordmotoren.

Bevor Sie das Produkt verwenden, lesen Sie diese

Bedienungsanleitung sorgfaltig durch.

Informationen zur Nutzung eines Au3enbordmotors finden Sie

in der entsprechenden Bedienungsanleitung.

Dieses Produkt ist speziell fiir Honda-AuBenbordmotoren

hergestellt worden. Verwenden Sie es nicht fir

AuBenbordmotoren von anderen Herstellern oder fir

andere Zwecke. Der Inhalt dieser Bedienungsanleitung

entspricht aufgrund von Anderungen, die zur Einhaltung der

Produktvorgaben gemacht wurden, mdglicherweise nicht

dem tatsachlichen Produkt.

Wenden Sie sich zum Einbau oder zur Entsorgung des

Produkts an den Handler, bei dem Sie es gekauft haben. Bevor

Sie das Produkt konfigurieren, muss die Gerateeinstellung”

am AuBenbordmotor vom Handler vollstandig abgeschlossen

sein.

* Diese Einstellungen sind nicht erforderlich, wenn das Produkt auf
einem einmotorigen Boot eingesetzt wird.

- Die Fahrtstrecke, Fahrtzeit und andere Informationen, die
auf dem Multifunktionsdisplay (im Folgenden Display)
angezeigt werden, sind lediglich Schatzwerte. Planen Sie
Ihre Térns sorgfaltig mit ausreichend Spielraum.

« Einige Funktionen des Displays stehen nicht bei allen
Modellen zur Verfiigung. Informationen zu den Funktionen
und den Modellen finden Sie unter ,Technische Daten”
(S.16).

« NMEA2000° ist ein eingetragenes Warenzeichen der
National Marine Electronics Association, Inc.
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Zubehar @ Wischen

Streichen Sie mit dem Finger nach links oder rechts,

Uberpriifen Sie das Zubehor, bevor Sie das Produkt wahrend Sie das Display beriihren.

verwenden.

(1) Sonnenschutz fiir das Display
(2) Montagesatz

(3) Leersteckverbinder (12P)

4)

(5)

Durch Wischen auf dem Informationsbildschirm wird die
Seite gewechselt.

4) Leersteckverbinder (3P) (2)

5) Anleitungs-QR

\

"y, 5555 0098 Bedienfeld-Schalterfunktionen
£

sil
(M h

HONDA
MARINE

81

[Helligkeitsschalter]

Bedlenung des BIIdSChIrmS - Stellt die Bildschirmhelligkeit ein (8 Stufen)

Dieses Produkt wird durch Touchscreen-Eingaben auf dem
Bildschirm bedient.

@ Tippen [Hauptschalter]
Beriihren Sie das Display leicht. - Auf dem HAUPTMENU-Bildschirm oder dem

Einstellungsbildschirm antippen, um zum
Informationsbildschirm zu schalten

« Gedrlckt halten, um den Bildschirm auszuschalten
und in den Standby-Modus zu wechseln

« Im Standby-Modus tippen, um aus dem Standby-

[ : Wechselt zum Informationsbildschirm Modus zuritickzukehren
:Wechselt zu einem Menubildschirm eine Ebene
héher Mit dem Standby-Modus kann der Stromverbrauch reduziert
- Ubernimmt den bearbeiteten Inhalt und das Display ausgeschaltet werden, wenn es nicht bendtigt
[<][*]: Wihlt eine zu bearbeitende Position aus wird.

Tippen Sie im Standby-Modus auf den Hauptschalter, um aus

@ Gedriickt halten dem Standby-Modus zurlickzukehren.

Beriihren Sie das Display fir ca. 1 Sekunde und lassen Sie es
dann wieder los.




Anschlussbuchsen auf der Riickseite
des Displays
(1)

p
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) 5] 1@ %
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(2)

(1) NMEA2000-Anschluss

(2) Composite-Videoeingang (Micro-C M12 4-polig)

(3) Motor 1 Anschluss (Stromversorgung, IGP, Analogsensor)

(4) EasyLink-Anschluss (gemeinsam mit den Veratron-
Instrumenten genutzte Daten)

(5) Motor 2 Anschluss (J1939-CAN, Analogsensor)

(6) EasyLink-Anschluss (zur Erweiterung)

)
)
)
)

Informationen lber Elemente, die den Analogsensor
unterstiitzen, finden Sie unter,Liste der Anzeigeelemente”
(S.6).

Beim ersten Einschalten zu
konfigurierende Einstellungen
Legen Sie die Anzahl der Motoren fest, fiir die Informationen

angezeigt werden sollen, und ob ein GPS-Gerdt angeschlossen
ist.

1. Wenn das Gerat eingeschaltet wird, erscheint das Logo und
anschlieBend automatisch der Ersteinrichtungsbildschirm.

HONDA
mMARINE

vo.27

!

Die Softwareversion wird angezeigt.

<Ersteinrichtungsbildschirm>

Warnung - Nutzungsbeschrankung

wr
Anwendu

Informatic ienen nur
ranwortung und das

Tippen Sie zum Akzeptieren auf dem Display

Warnung - Nutzungsbeschrankung
Dieses Produkt ist nur als Hilfsmittel fir Navigation gedacht.
Der Betreiber ist fiir die Anwendung von Methoden

verantwortlich die eine sichere Navigation gewahrleisteten.

Sie erkennen an und erkldren sich damit einverstanden dass

Sie allein flr die Nutzung der Informationen und alle dieszn

Entscheidungen verantwortlich sind.
Alle Informationen dienen nur alz Referenz.

Der Benutzer (ibernimmt die volle Veranwortung und das Risiko
im Zusammenhang mit der Verwendung Kalibrierung und
Wartung dieses Gerates.

Der Benutzernimte Haftung fiir den Betrieb und die damit
verbundenen Risiken.

Tippen Sie zum Akzeptieren auf dem Display




2. Tippen Sie auf den Bildschirm. Der Bildschirm INITIAL
SETUP wird angezeigt.

INITIAL SETUP
SELECT NUMBER OF ENGINES

3. Legen Sie die Anzahl der Motoren fest, fiir die
Informationen angezeigt werden sollen.
Tippen Sie auf das Element, das der Anzahl der mit dem
Display verbundenen Motoren entspricht.
Wenn mehrere AuBenbordmotoren montiert sind, kann der
Bildschirm Informationen fiir bis zu vier Motoren anzeigen.
- Fur 1 Motor: Tippen Sie auf SINGLE
« Fur 2 Motoren: Tippen Sie auf DUAL
« Fir 3 Motoren: Tippen Sie auf TRIPLE
- Fur 4 Motoren: Tippen Sie auf QUAD

4. Wahlen Sie aus, ob ein GPS-Gerat mit dem NMEA2000-
System verbunden ist.

INITIAL SETUP
NMEA2000 GPS CONNECTED ?

5. Wenn die Einstellungen abgeschlossen sind, schaltet das
Display zum Informationsbildschirm.

6. Wahlen Sie bei Bedarf die auf dem Display angezeigte
Sprache. (S. 60)

@ Beim zweiten und nachfolgenden Einschalten

- Sind diese Einstellungen nicht erforderlich.

« Wird durch Antippen des Startbildschirms der Informationsbildschirm
geoffnet.




Liste der Anzeigeelemente

* Ob die Informationen fir das jeweilige Element angezeigt werden oder nicht, hdngt vom Seitenlayout des
Informationsbildschirms ab. (S. 8)

Informationen zur Layouteinstellung des Informationsbildschirms finden Sie unter Informationsbildschirm bearbeiten” (S. 10).

Welche Elemente angezeigt werden kénnen, hangt von lhrem Aul3enbordmotor, den angeschlossenen NMEA2000-kompatiblen

Geraten und den Analogsensoren ab.

Einzelheiten erfahren Sie von dem Handler, bei dem Sie es gekauft haben.

Kategorie Element Uberwachungsanzeige | Balkenanzeige Digitalanzeige
Status ECO-Modus O - -
Schleppangelsteuerung O - -
Schnellleerlauf O - -
m Tempomat O - -
ii. Trimm Unterstiitzung O - -
Boot \\@; SOG (Geschwindigkeit Gber Grund) - - O
- SOW (Geschwindigkeit iber Wasser) - - O
Motoren m Versatz O - -
Motor RPM* O - O
TRIM | Trimm* - O O
@ Ansaugdruck - O O
@H Temperatur - O O
E= |spannung - O O
BB-. Kraftstofffluss - O O
x Betriebsstunden - - O
Kraftstoff Eﬂ Kraftstoffstand in (%)* - O O
BB Kraftstoffstand (I, gal)* - - O
@ Gesamtkraftstoffverbrauch - - O
bﬂﬁ Kraftstoffverbrauch - - O
+=X:s |Verbleibende Wegstrecke - - O
O.s | Verbleibende Zeit - - O
Sonstige Uhr - - -
=" |Reiseentfernung - - @)
2° | Fahrtzeit . B O
RUDDER | Ruder* O - O
Position - B O
COG | COG (Kurs tiber Grund) @) - O
AWA | AWA (Scheinbare Windrichtung) O - O
AWS | AWS (Scheinbare Windgeschwindigkeit) - - O
TWD | TWD (Wahre Windrichtung) O - O
TWS | TWS (Wahre Windgeschwindigkeit) - - O
DEPTH |Tiefe - - O
2 | Frischwasser* - O O
[ Abwasser* - O O
@ﬂ Meerestemperatur - - O
H Lufttemperatur - - O
BARO | Atmos-Druck - - O
‘@’ |Roll - - O
<& Neigung - - O

* Analogsensor wird unterstutzt.



Kategorie Element Bildschirmanzeige
Anzei ‘ Fehler mit der Motorsteuerung oder Zuerst erscheint eine Popup-Mitteilung, anschliefend leuchtet Motor
nzeige
9 dem Sicherheitssystem liberpriifen auf.
. Zuerst erscheint eine Popup-Mitteilung, anschliefend leuchtet

. Fehler mit dem Ladesystem .
Ladungsanzeige auf.
Zuerst erscheint eine Popup-Mitteilung, anschlieBend leuchtet Niedriger

. Fehler mit dem Motordldruck . pap J 9
Oldruck auf.

. . Zuerst erscheint eine Popup-Mitteilung, anschlieend leuchtet Temperatur

. Motoriberhitzung
zu hoch auf.
Zuerst erscheint eine Popup-Mitteilung, anschlieend leuchtet der Alarm

- . Motor lberprifen auf.

‘ Mitteilung tGber den Motorzustand . o . .
Information zum Inhalt der Mitteilung finden Sie unter,Beschreibung der
Mitteilung” (S. 14).

L . Zuerst erscheint eine Popup-Mitteilung, anschlieBend leuchtet das
Mitteilung @ Wartungszeit

Wartungssymbol auf.




Informationsbildschirm @ Digitale Anzeigen

) ) . . . Informationen zur Motordrehzahl und zum Versatz kénnen
Der Informationsbildschirm besteht aus einer Kopfzeile und

) . angezeigt werden.
den unten gezeigten drei Ebenen.

Nur die mittlere Digitalanzeige 2 kann auch die
Bootsgeschwindigkeit anzeigen.
Bei einem Vier-Motoren-System hat nur die erste Seite

abweichende Anzeigeelemente. (S. 10)
(2)

b

Bei einem Vier-Motoren-System hat nur die erste Seite andere
Anzeigeelemente auf der oberen und mittleren Ebene.
(5.10)

#* 00:00 4

1= 39500

(1) Digitalanzeige 1
(2) Digitalanzeige 2
< (auTo (3) Digitalanzeige 3

H @

—
— L

2 —(3)
. km/h

@ Benutzerdefinierte Rundinstrumente

Motorinformationen, Navigationshilfen und Informationen
zum Kraftstoff kdnnen in drei Formaten angezeigt werden.
Die benutzerdefinierten Rundinstrumente haben drei

1) Kopfzeile

2) Obere Ebene: Digitale Anzeigen
)
)

3) Mittlere Ebene: Benutzerdefinierte Rundinstrumente
4) Untere Ebene: Benutzerdefinierte Balkenanzeigen

(
(
E Bereiche: Links, Mitte und Rechts, aber auf allen Positionen
kdnnen die gleichen Elemente angezeigt werden.

@ Kopfzeile Bei einem Vier-Motoren-System hat nur die erste Seite
M ) (3) (4) (3) (5) abweichende Anzeigeelemente. (S. 10)
(1) GPS-Anzeige <

deg

Zeigt den Status des GPS-Signalempfangs an. Wenn die
Anzeige der Bootsgeschwindigkeit auf Geschwindigkeit
Uber Wasser eingestellt ist, wird Folgendes angezeigt.

<

e

+ Benutzerdefinierte Rundinstrumente fiir Motorinformationen
(2) Uhr (5)
Wenn ein GPS-Signal empfangen wird, wird die aktuelle
Uhrzeit angezeigt.
(3) Alarmfunktionsanzeige
Wenn eine Motorstérung vorliegt oder es Zeit ist,
eine Wartung durchzufiihren, wird eine Anzeige 1) -0 % | [&—(3)
eingeblendet.
Wenn der Tempomatmodus oder
Trimmunterstitzungsmodus eingeschaltet ist, leuchtet

das Trimmsymbol blau. [ AUTO |G
(4) Seitenanzeige T
Zeigt die Gesamtzahl der Seiten und Position der (2)
aktuellen Seite an. (1) Drehzahlmesser
(5) Meni-Taste Zeigt die Motordrehzahl an.
Tippen, um den HAUPTMENU-Bildschirm anzuzeigen. (2) Motornummer

Zeigt die Nummer des fiir dieses benutzerdefinierte
Rundinstrument eingestellten Motors an.
(3) Trimm-Balkenanzeige
Zeigt den Trimmwinkel in 10 Stufen an.
(4) Trimm-Unterstitzungsanzeige
Zeigt an, wenn die Trimm-Unterstiitzung eingeschaltet ist.
(5) Mittlerer Monitor
Zeigt Information Uber den Motor und die
Kraftstoffsysteme an.



« Benutzerdefinierte Rundinstrumente fiir Navigationshilfen
Sie kénnen fiir jedes Element auswahlen, ob es angezeigt

oder ausgeblendet werden soll.

(5)

(1) Antriebsrichtung
Zeigt Zusatzinformationen Uber die Antriebsrichtung
des Boots an.
Die Anzeige hangt davon ab, ob die Einstellungen
Versatz und Ruder ein- oder ausgeschaltet sind.
Versatz: Zeigt Informationen zur Fahrtrichtung an.

Der rote Pfeil zeigt die Fahrtrichtung an.

Wenn beide Pfeile grau sind, zeigt dies an, dass das Boot
stillsteht.

Wenn beide Pfeile rot sind, zeigt dies an, dass das Boot
sich dreht.

(nur wenn mehrere Motoren montiert sind)

Ruder: Zeigt Informationen (iber die Ruderlage an.

Die roten Pfeile bewegen sich und zeigen die Ruderlage
an.
Wenn Versatz eingeschaltet ist, zeigt der rote Pfeil die
Fahrtrichtung und der Abwartspfeil die Ruderlage an.
Wenn die Versatzposition Riickwarts ist, gibt es nur einen
Pfeil.

(2) Kurs tiber Grund
Zeigt die per GPS ermittelte Route Giber Grund an.

(3) Windrichtung
Zeigt die Windrichtung im Verhaltnis zum Boot an.
Wahre Windrichtung: TWD und scheinbare
Windrichtung: AWA

(4) Windgeschwindigkeit
Zeigt die Windgeschwindigkeit im Verhaltnis zum Boot
an.
Wahre Windgeschwindigkeit: TWS und scheinbare
Windgeschwindigkeit: AWS

(5) Mittlerer Monitor
Zeigt numerische Informationen zur Unterstiitzung des
Bootsbetriebs an.

- Benutzerdefinierte Rundinstrumente fiir
Kraftstoffinformationen
Sie kdnnen die linke und rechte Balkenanzeige sowie den
mittleren Monitor nach Belieben bearbeiten.
Zeigt Information lGber den Motor und die Kraftstoffsysteme

an.

(1 (3) (2)

(1) Linke Balkenanzeige
(2) Rechte Balkenanzeige
(3) Mittlerer Monitor

@ Benutzerdefinierte Balkenanzeigen

Zeigt Informationen zur Fillstandsanzeige und Werte an, mit
Ausnahme mancher Motorinformationen.
Die benutzerdefinierten Balkenanzeigen haben vier Bereiche,
aber auf allen Positionen kénnen die gleichen Elemente
angezeigt werden.
H &) ® R
1

1 —n

B T



Informationsbildschirm (fiir die Informationsbildschirm bearbeiten
erste Seite bei einem Vier-Motoren- Sie kdnnen die angezeigten Elemente bearbeiten, wenn

System) Sie den jeweiligen Bereich auf dem Informationsbildschirm
gedriickt halten. Zwischen den zu bearbeitenden Seiten
wechseln Sie durch Wischen. Sie kdnnen bis zu 5 Seiten
bearbeiteter Informationsbildschirmlayouts speichern. (S. 48)
Bei einem Vier-Motoren-System sind die auf der oberen und
mittleren Ebene angezeigten Elemente nur auf der ersten Seite
fest eingestellt und kdnnen nicht bearbeitet werden.

Bei einem Vier-Motoren-System werden besondere Elemente
nur auf der ersten Seite auf der oberen und mittleren Ebene
angezeigt.

Die auf der oberen und mittleren Ebene angezeigten Elemente
sind fest eingestellt und kénnen nicht bearbeitet werden

km/h

4800 4800 ) 4800 4800

s | e

(1) Obere Ebene: Digitale Anzeigen

(2) Mittlere Ebene: Rundinstrument fir Motorinformationen
@ Digitale Anzeigen bearbeiten

@ Digitale Anzeigen 1. Halten Sie den Bereich gedriickt, in dem Sie das

Zeigt die Motordrehzahl jedes der vier Motoren in einem Anzeigeelement bearbeiten mochten.

Vierersystem an.
Die Bootsgeschwmdlgkelt wird in der Mitte angezelgt

4800 4800

pm rpm

« In diesem Beispiel erklaren wir, wie der auf der digitalen
Anzeige 2 angezeigte Inhalt bearbeitet wird.

km/h

94800 4800

rpm rpm

@ Rundinstrument fiir Motorinformationen

Zeigt Informationen zu jedem der vier Motoren in einem
Vierersystem an.

| Anzeigedaten Ersetzen

OFF

Motor RPM >

Bootsgeschwindigkeit

(2)

(1) Drehzahlmesser
(2) Motornummer
(3) Trimmwinkel

Bootsgeschwindigkeit & RPM

« Tippen Sie oben rechts auf dem Bildschirm auf Home,
um den Bearbeitungsbildschirm zu schlieBen und zum
Informationsbildschirm zurtickzukehren.

« Wenn Sie Motor RPM oder Bootsgeschwindigkeit &
RPM auswahlen, missen Sie die Motornummer ebenfalls
auswdhlen.

- Die digitalen Anzeigen 1 und 3 kénnen nur

Motordrehzahlen anzeigen.
10



3. Tippen Sie auf [«

| Anzeigedaten Ersetzen

OFF

Motor RPM &
Bootsgeschwindigkeit

Bootsgeschwindigkeit & RPM

@ Benutzerdefinierte Rundinstrumente bearbeiten

1. Halten Sie den Bereich gedriickt, in dem Sie das
Anzeigeelement bearbeiten mochten.

0
ﬂ 0
Ki e g/
-~

S

®

OFF

Drehzahl/Trimm

Verschiebung/Wind

Dual/ Einzel

1

<Drehzahl/Trimm in den Motorinformationen>

Sie konnen die Motornummer und die Elemente auswahlen,

die auf dem mittleren Monitor angezeigt werden sollen.

1. Tippen Sie auf die Motornummer, die Sie anzeigen

mochten.

Tippen Sie auf die Schaltflachen E]E] um in einen Bereich
zu wechseln, den Sie bearbeiten kdnnen.

| Anzeigedaten Ersetzen

2. Uberzeugen Sie sich davon, dass der Bearbeitungsbereich

Drehzahl/Trimm

Motoren 1 n

Motoren 2
Motoren 3

Motoren 4

zum mittleren Monitor gewechselt hat, und tippen Sie

anschlieBend auf die Kategorie bzw. das Element, das Sie

anzeigen mochten.

I Anzeigedaten Ersetzen

Drehzahl/Trimm

Motoren n

Kraftstoff

3. Tippen Sie auf das Element, das Sie anzeigen mochten.
- Wenn Sie Kraftstoffstand auswahlen, missen Sie als
nachstes die Tanknummer auswahlen.

- Die Elemente in den einzelnen Kategorien finden Sie in der

folgenden Tabelle.

Kategorie Element
Trimm/Ansaugdruck/Temperatur/Spannung/
Motoren i
Betriebsstunden
Kraftstoff Kraftstoffstand in (%)/Kraftstoff (L/gal)/
Kraftstofffluss/Kraftstoffverbrauch

4. Tippen Sie auf[¢], nachdem Sie alle Elemente bearbeitet haben.

| Anzeigedaten Ersetzen

Drehzahl/Trimm

Motoren >

Kraftstoff



<Verschiebung/Wind in den Navigationshilfen> <Dual/Einzel in den Kraftstoffinformationen>

Sie kdnnen die anzuzeigenden oder auszublendenden Sie kdnnen die Elemente auswahlen, die auf der linken und
Elemente auswahlen, sowie diejenigen, die auf dem mittleren rechten Balkenanzeige sowie auf dem mittleren Monitor
Monitor angezeigt werden sollen. angezeigt werden sollen.
In diesem Beispiel erklaren wir nacheinander, wie die linke
1. Tippen Sie auf das jeweilige Element und wihlen Sie fiir Balkenanzeige, die rechte Balkenanzeige und der mittlere
jedes davon ON/OFF aus. Monitor bearbeitet werden.

l Anzeigedaten Ersetzen

1. Tippen Sie auf die Kategorie, das Sie anzeigen mdchten.
Tippen Sie auf die Schaltflaichen E] E], um in einen Bereich

TWS
/ \ Ruder OFF:2 zu wechseln, den Sie bearbeiten kénnen.
. - Schwerpunkt ON > | Anzeigedaten Ersetzen
K / Windrichtung OFF > @ Dual/ Einzel
S

Windgeschwindigkeit True > OFF

1
Mitte Position > Motoren n
‘ .
bar Kraftstoff >
1 1

« Wahlen Sie fir Windrichtung und Windgeschwindigkeit sonsti 5
onstige

aus, ob die ,Scheinbare Windrichtung/-geschwindigkeit”

oder die,, True Windrichtung/-geschwindigkeit” angezeigt

Verschiebung/Wind

werden soll.

Wenn sich ein Boot bewegt sind der wahre Wind und der 2. Tippen Sie auf das Element, das Sie anzeigen méchten, und
scheinbare Wind unterschiedlich. wahlen Sie eine Motor- oder Tanknummer aus.

Wenn Sie den scheinbaren Wind auswahlen, werden die - Die Elemente in den einzelnen Kategorien finden Sie in der
Richtung und Geschwindigkeit des Windes angezeigt, der folgenden Tabelle.

auf dem fahrenden Boot wahrgenommen wird. Wenn das

Boot stillsteht, entspricht dies dem wahren Wind. Kategorie Element
Wenn Sie den wahren Wind aUSWéhlen, werden die Motoren Ansaugdruck/'remperatur/Spannung
Richtung und Geschwindigkeit des tatsachlich wehenden

Kraftstoff Kraftstoffstand in (%)/Kraftstofffluss

Windes angezeigt.

2. Tippen Sie auf Mitte und anschlieBend auf die Elemente, Sonstige Frischwasser/Abwasser
die Sie auf dem mittleren Monitor anzeigen wollen.

l Anzeigedaten Ersetzen

3. Uberzeugen Sie sich davon, dass der Bearbeitungsbereich
zur rechten Balkenanzeige gewechselt hat und stellen Sie

TWS
) OFF anschlieBend das anzuzeigende Element mit demselben
. — N Verfahren wie fiir die linke Balkenanzeige ein.
_— > 4. Uberzeugen Sie sich davon, dass der Bearbeitungsbereich
zum mittleren Monitor gewechselt hat, und tippen Sie
S

SRt B anschlieBend auf die Kategorie, die Sie anzeigen méchten.

AWA

| Anzeigedaten Ersetzen

Dual/ Einzel

Motoren n

3. Tippen Sie auf , nachdem Sie alle Elemente bearbeitet
haben.

l Anzeigedaten Ersetzen
Kraftstoff >

Verschiebung/Wind

™WS
) Ruder OFF >
Schwerpunkt ON >
= m
K / Windrichtung OFF > @
S

Sonstige

Windgeschwindigkeit True >

Mitte Schwerpunkt >

12



5. Tippen Sie auf das Element, das Sie anzeigen mochten.

« Wahlen Sie die Motor- oder Tanknummer entsprechend
dem Element aus, das Sie ausgewahlt haben.

« Die Elemente in den einzelnen Kategorien finden Sie in der
folgenden Tabelle.

Kategorie Element

Motoren Ansaugdruck/Temperatur/Spannung

Kraftstoffstand in (%)/Kraftstoff (L/gal)/
Kraftstofffluss/Verbleibende Zeit/

Verbleibende Wegstrecke/
Gesamtkraftstoffverbrauch/Kraftstoffverbrauch

Kraftstoff

Reiseentfernung/Fahrtzeit/Position/
Tiefe/Meerestemperatur/Lufttemperatur/
Atmospharischer Druck/Roll/Neigung/
Frischwasser/Abwasser

Sonstige

6. Tippen Sie auf , nachdem Sie alle Elemente bearbeitet
haben.

I Anzeigedaten Ersetzen

Dual/ Einzel

OFF

Motoren

Kraftstoff >

Sonstige

@ Benutzerdefinierte Balkenanzeigen bearbeiten

1. Halten Sie den Bereich gedriickt, in dem Sie das
Anzeigeelement bearbeiten mochten.

13

2. Tippen Sie auf die Kategorie, das Sie anzeigen mochten.

| Anzeigedaten Ersetzen

OFF

Motoren >
Kraftstoff >

Sonstige

3. Tippen Sie auf das Element, das Sie anzeigen mochten.

- Wabhlen Sie die Motor- oder Tanknummer entsprechend
dem Element aus, das Sie ausgewahlt haben.

+ In diesem Beispiel ist die Spannung zur Erklarung
ausgewahlt.

| Anzeigedaten Ersetzen

Motoren

Ansaugdruck >
Temperatur >
Spanhung >

Betriebsstunden

4, Tippen Sie auf das Anzeigeformat, das Sie anzeigen
mochten.

| Anzeigedaten Ersetzen

Spannung

Digitaler Monitor

Balkenanzeige

5. Tippen Sie auf , nachdem Sie alle Elemente bearbeitet
haben.

| Anzeigedaten Ersetzen

OFF

Motoren

Kraftstoff >

Sonstige




Mitteilung bei Auftreten eines
Fehlers

Wenn im Motor ein Fehler auftritt, wird ein Popup-Fenster mit

einer Fehlermitteilung angezeigt.

Im Fehlermitteilungs-Popup werden folgende Elemente

angezeigt:

+ Produktbezeichnung und Motornummer des betroffenen
Motors

« Fehlertyp und Status

. DTC (Fehlerdetails)

* Die Anzeigeinhalte hdangen davon ab, welcher Fehler aufgetreten ist.

* Anzeige der Mitteilung, wenn ein Fehler auftritt, der jeweils auf ON
oder OFF gestellt werden kann. (S. 63)

Wenn Sie auf OK tippen, wird das nachste Fehlermitteilungs-
Popup angezeigt. Wenn alle Fehlermitteilungen angezeigt
worden sind, kehrt die Anzeige zum Informationsbildschirm
zurlick.

Sie konnen die Fehlerinformationen auch wie im Folgenden
beschrieben Uberprifen.
« Informationsbildschirm
Die Anzeige fiir den Fehler und der Motorprifalarm
leuchten in der Kopfzeile rot auf.
« HAUPTMENU-Bildschirm
Die Anzeige fiir den Fehler in Information und der
Motorpriifalarm leuchten rot auf.

l Hauptmenii

Boot Einstellung

Information

Bildschirm Bearbeiten

System

+ Motorwarnungs-Bildschirm
Zeigt den Inhalt der Warnungen an, die aktuell ausgegeben
werden, nach Typen sortiert.
Zusatzlich leuchten die Anzeige fiir den Fehler und die
Motorpriifwarnung rot auf.

l Hauptmenii

< Warnungen

Motoren 1| « Motor Uberpriifen
« Warnstufe 2

+ Reduzierte Leistung
- Sensor Fehlfunktion
- DBW-Systemfehler
+ DBW-Systemfehler
+ DBW-Systemfehler
« Motor Uberpriifen

« Warnstufe 2

« DBW-Systemfehler

68
110
111

| Motoren 2

110
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Beschreibung der Mitteilung

Es gibt fiinf Anzeigen, die bei einem Auftreten von Fehlern
angezeigt werden.

IC:) Motor iiberpriifen

Weist auf einen Fehler im Zusammenhang mit der
Motorsteuerung oder dem Sicherheitssystem hin.

EH

Weist auf Fehler im Zusammenhang mit dem Ladesystem hin.

Ladungsanzeige

Y=~ Niedriger Oldruck

Informiert Gber einen Fehler im Zusammenhang mit dem
Motordldruck.

,&E,: Temperatur zu hoch

Informiert Gber eine Motorlberhitzung.

A Motor priifen

Informiert Gber die folgenden Zustande:

— Wasser im Kraftstoff ... Wasser ist im Kraftstoffsystem
beigemischt.

- Drehzahlgrenze iiberschritten ... Uberhéhte
Motordrehzahl.

- Motor Not-Aus Modus ... Der Notausschalter wurde
betatigt.

— Warnstufe 1, Warnstufe 2 ... Fir Fehler, die besondere
Aufmerksamkeit erfordern, Warnstufe 1, und fur alle
anderen Fehler Warnstufe 2.

- Reduzierte Leistung... Motordrehzahl wird begrenzt.

- Sensor Fehlfunktion... Der Sensor ist defekt.

Wenn DTC-Mitteilungen vorliegen, werden folgende
Mitteilungen ebenfalls angezeigt:
- FI-Systemfehler...Der Motor ist defekt.
- DBW-Systemfehler... Das DBW-System ist defekt.
— Fehler im Sicherheitssystem... Fehlerim
Sicherheitssystem.
- Sicherheitssyst. Batt. Schwach... Die Batterie im
Sicherheitssystem ist fast leer.

Zuriicksetzen der Wartungsfrist
nah Ausfiihrung der regelmaBigen
Inspektion

Informationen zum Zuriicksetzen der Wartungsfrist finden Sie
in der Bedienungsanleitung des AuBenbordmotors.




Lagerung und Reinigung

Befeuchten Sie ein Tuch mit Wasser, wringen Sie es griindlich
aus und wischen Sie das AuBere und den Monitor damit ab.
Verwenden Sie keinen Alkohol, Benzin, Reinigungsmittel oder
andere dhnliche Lésungsmittel. Dadurch kénnen die duBeren
Teile beschadigt werden.

Wenn das Produkt nicht genutzt wird, decken Sie es mit dem
mitgelieferten Sonnenschutz ab. Setzen Sie das Gerat weder
Regen noch direktem Sonnenlicht aus.
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Technische Daten

BF40 BF75 BF115 BF115 BF350
BF50 BF80 BF135 BF135
BF60 BF90 BF140 BF140
BF100 BF150 BF150
BF175 BF175
BF200 BF200
BF225 BF225
BF250 BF250
(mechanisches (DBW-Modell)
Modell)
Anzeige der Motorinformationen O O O O
Anzeige der Bootsgeschwindigkeit
Kraftstoffstandanzeige O O O O O
Mitteilung bei Auftreten eines
O O O O O
Fehlers
DTC-Anzeige (Diagnose-Fehlercode) - O* O* O O
Unterstlitzt Anzeige und Einstellung
von Trimmung, automatischem - - - O* O
Kippen und Tempomat
Anzeige der verbleibenden Zeit bis
- - o* o* O
zur Wartung
Mitteilung UGber verlorenes GPS-
. - - o o ®
ignal

* Wird je nach Produktionszeitraum u. U. nicht unterstiitzt.

Stromversorgung

Nennspannung: 12V
Betriebsspannung: 10 ~ 16 V

Kommunikationssystem NMEA2000
Monitor TFT 7,0 Zoll
Gro3e Hohe: Etwa 128 mm (ca. 132,5 mm mit Sonnenschutz)

Breite: Etwa 220 mm (ca. 224,5 mm mit Sonnenschutz)
Dicke: Ca. 51,6 mm

Abmessungen des Einbauteils: Etwa 206 mm x 118 mm
Tiefe des Einbauteils: Ca. 46,6 mm

Gewicht des Hauptgerats

Etwa 860 g (etwa 932 g mit Sonnenschutz)

Anzahl der unterstiitzten
AuBlenbordmotoren

Bis zu 4

Analogsensor

Frequenz: Motordrehzahl

Widerstand: Trimmwinkel, Wassermenge im Tank, Ruderlage, Kraftstoffstand
Spannung: Au3enhelligkeit

Stromstarke: Kraftstoffstand, Wassermenge im Tank, Abwassermenge im Tank

VIDEO-Eingang

Format RCA, PAL, NTSC

16




Einstellungen konfigurieren

Tippen Sie auf die Menii-Schaltfliche oben rechts auf dem Informationsbildschirm, um den HAUPTMENU-Bildschirm aufzurufen.
* Auf dem Multifunktionsdisplay bei einer inaktiven Station werden die Assistenzfunktion und Tilt/Trimm-Voreinstellung auf dem Bildschirm
Boot Einstellung ausgegraut und kénnen nicht eingestellt werden. Stellen Sie das Display auf die aktive Station ein. (S. 59)

Liste der Einstellverfahren

Auf dem MENU-Bildschirm kénnen Sie das Einstellverfahren je nach gewiinschter Einstellung tiberpriifen.
* Diese Spezifikationen werden je nach verwendetem Modell méglicherweise nicht unterstiitzt. Uberpriifen Sie die Spezifikationen (S. 16) auf
unterstutzte Funktionen.

Bevor Sie die folgenden Funktionen verwenden kdnnen, missen Sie sie mit dem nédchsten Verfahren konfigurieren. Schauen Sie

in der Anleitung nach, wie die Einstellungen richtig konfiguriert werden.

- Einstellen der Trimmunterstiitzungsfunktion: (9) > (1) > (4) > (3)

- Einstellen der automatischen Kippfunktion: ((5) 4 (7)) > (2)

* Die Einstellelemente sind in der Reihenfolge der Darstellung auf dem Display wiedergegeben.

* Konfigurieren Sie immer die Funktion,,(9) Trimm Nullstellung Einstellen”, unabhéngig davon, ob Sie die Trimmunterstiitzung nutzen oder nicht,
da sie den Trimmsensor korrigiert.

* Klicken/tippen Sie auf einen der folgenden Titel, um die Seite firr diesen Titel anzuzeigen.

0' Boot Einstellung -‘4 Bildschirm Bearbeiten

| (1) Geschwindigkeits Quelle | | (21) Bildschirmaufbau |
| (2) Automatische Tilt | | (22) Ansaugdruck |
| (3) Trimm Unterstiitzung | | (23) Motortemperatur |
| (4) Trimm Unterstiitzung Einstellung | | (24) Spannung |
| (5) Trimm Begrenzung Einstellen | | (25) Kraftstofffluss |
| (6) Trimm Begrenzung zuriicksetzen | S
|(7) Tilt Begrenzung Einstellen | ‘g System
| (8) Tilt Begrenzung zuriicksetzen |
| (9) Trimm Nullstellung Einstellen | | (26) Helligkeit |
| (10) Kraftstofftank Voreinstellung | | (27) Hintergrund |
| (11) Sensor Konfiguration des Motorsteckers | | (28) Auto Tag/Nacht-Schalter |
| (12) Sensor-Konfiguration fiir den Wind | | (29) Touchscreen-Ton |
| (13) Sensor-Konfiguration fiir den Tiefenversatz | | (30 Einheiten |
| (14) Sensor-Konfiguration fiir den Ruderversatz | | (31) Geschwindigkeitsanzeige |
| (15) Sensor-Konfiguration der Geschwindigkeit | | (32) Station |
| (33) Sprache |
'_@ Information | (34) Uhrformat |
| (35) Zeitzone |
[(16) Motorwarnungen | | (36) Pop-up-Anzeige |
l(17) Einstellung der Sensoralarme | |(37) EasyLink |
| (18) Wartungserinnerung | | (38) Demo-Modus |
| (19) Boot | | (39) Verbrauchter Kraftstoff zuriicksetzen |
[20) NEMEA2000-Gerateliste | | (40) Fahrtstrecke Zuriicksetzen |
| (41) Fahrtzeit Zuriicksetzen |
| (42) Reset Anzahl der Motoren |
| (43) Werkseinstellung |
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(1) Geschwindigkeits Quelle 4. Tippen Sie auf Bootsgeschwindigkeit oder RPM.

Sie kdnnen die Referenzgeschwindigkeit bei Verwendung I Hauptmenii
der Trimm-Unterstutzungsfunktion oder des Tempomaten
aufgrund der Bootsgeschwindigkeit (Bootsgeschwindigkeit)
und der Motordrehzahl (RPM) festlegen. Wenn Sie
Bootsgeschwindigkeit auswahlen, miissen GPS-Signale
empfangen werden.

Geschwindigkeits Quelle

- Wenn Bootsgeschwindigkeit ausgewahlt ist und keine
GPS-Signale empfangen werden kdnnen, wird die
Einstellung automatisch auf RPM umgeschaltet. In diesem
Fall werden die Trimm-Unterstitzungsfunktion und der - Wenn die Einstellung der Geschwindigkeits Quelle
Tempomat beendet. erfolgreich abgeschlossen ist, wird das Popup-Fenster

Vollstandig angezeigt.

1. Tippen Sie auf Boot Einstellung. I Hauptmenii

I Hauptmenii

Vollstandig

Geschwindigkeits Quelle
Information

Bildschirm Bearbeiten

System

« Wenn die Einstellung der Geschwindigkeits Quelle
nicht abgeschlossen ist, erscheint das Popup-Fenster
Fehlgeschlagen. Tippen Sie auf OK und versuchen Sie
es erneut ab Schritt 3, oder tippen Sie auf Home und
versuchen Sie es erneut vom Beginn an.

| Hauptmenii

Kraftstofftank Voreinstellung

Fehlgeschlagen

Sensor Konfiguration

Geschwindigkeits Quelle

« Wenn kein GPS-Signal empfangen wird, ist das Element
Geschwindigkeits Quelle fest auf RPM eingestellt und
kann nicht geandert werden.

AuBerdem kann wéhrend der Verwendung der

Trimm Unterstiitzung Tempomatfunktion die Geschwindigkeits Quelle nicht

geandert werden.

Trimm Unterstiitzung Einstellung

Wenn keiner der genannten Punkte zutrifft und Sie
trotzdem die Geschwindigkeits Quelle nicht andern

kdnnen, priifen Sie den Verbindungsstatus des GPS-
Systems.
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(2) Automatische Tilt 3. Tippen Sie auf Automatische Tilt.

Sie kdnnen die automatische Kippfunktion auf ON/OFF I Hauptmenii

stellen.
Bevor Sie diese Funktion nutzen kénnen, miissen Sie folgende
Punkte konfigurieren:
« Einstellung der Kippbegrenzungsposition
(Boot Einstellung > Tilt/Trimm Voreinstellung >
Tilt Begrenzung Einstellen) (S. 27)
« Einstellung der Trimmbegrenzungsposition
(Boot Einstellung > Tilt/Trimm Voreinstellung >
Trimm Begrenzung Einstellen) (S. 25)

« Unter folgenden Umstdnden ist Automatische Tilt

ausgegraut und kann nicht konfiguriert werden.

— Wenn die Einstellung der Kippbegrenzung nicht
abgeschlossen ist

- Wenn die Einstellung der Trimmbegrenzungsposition
nicht abgeschlossen ist

- Wenn der Motor das automatische Kippen nicht
unterstitzt

- Wenn ein Fehler im AuBenbordmotor aufgetreten ist

- Wenn das DLC (Handlerwerkzeug) angeschlossen ist

« Wenn die Einstellung fiir Automatische Tilt erfolgreich
abgeschlossen ist, wird das Popup-Fenster Vollstandig
I Hauptmenii =hiis angezeigt_

1. Tippen Sie auf Boot Einstellung.

I Hauptmenii

Information

Vollstandig

Bildschirm Bearbeiten . §
Automatische Tilt

System

« Wenn die Einstellung fiir Automatische Tilt nicht
abgeschlossen ist, erscheint das Popup-Fenster
Fehlgeschlagen. Tippen Sie auf OK und versuchen Sie
es erneut ab Schritt 3, oder tippen Sie auf Home und

versuchen Sie es erneut vom Beginn an.
Kraftstofftank Voreinstellung I Hauptmenii

Sensor Konfiguration

Fehlgeschlagen

Automatische Tilt
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(3) Trimm Unterstiitzung

Sie kdnnen die Trimmunterstiitzung auf ON/OFF schalten.

Bevor Sie diese Funktion nutzen kdnnen, missen Sie folgende

Punkte konfigurieren:

1.

Trimm-Nullstellung einstellen (Boot Einstellung >
Tilt/Trimm Voreinstellung >

Trimm Nulistellung Einstellen) (S. 29)
Trimmunterstiitzung einstellen (Boot Einstellung >
Assistenzfunktion >

Trimm Unterstiitzung Einstellung) (S. 21)
Geschwindigkeitsquelle einstellen (Boot Einstellung >
Assistenzfunktion > Geschwindigkeits Quelle) (S. 18)

Unter folgenden Umstanden ist Trimm Unterstiitzung

ausgegraut und kann nicht konfiguriert werden.

- Wenn die Einstellung der Trimm-Nullstellung nicht
abgeschlossen ist

— Wenn der Motor die Trimmunterstiitzungsfunktion nicht
unterstitzt

— Wenn ein Fehler im AuBenbordmotor aufgetreten ist

Tippen Sie auf Boot Einstellung.

l Hauptmenii

Information

Bildschirm Bearbeiten

System

Kraftstofftank Voreinstellung

Sensor Konfiguration

3. Tippen Sie auf Trimm Unterstiitzung.

l Hauptmenii

Assistenzfunktion

Bootsgeschwindigkeit >

Geschwindigkeits Quelle

4. Tippen Sie auf ON oder OFF.

| Hauptmenii

Trimm Unterstiitzung

- Wenn die Einstellung der Trimm Unterstiitzung erfolgreich

abgeschlossen ist, wird das Popup-Fenster Vollstandig
angezeigt.

| Hauptmenti

Vollstandig

Trimm Unterstiitzung

Wenn die Einstellung der Trimm Unterstiitzung

nicht abgeschlossen ist, erscheint das Popup-Fenster
Fehlgeschlagen. Tippen Sie auf OK und versuchen Sie
es erneut ab Schritt 3, oder tippen Sie auf Home und
versuchen Sie es erneut vom Beginn an.

| Hauptmenii

Fehlgeschlagen

Trimm Unterstiitzung
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(4) Trimm Unterstiitzung Einstellung 4. Tippen Sie auf Motoren.

| Hauptmenii

Sie kdnnen die Trimmunterstiitzung konfigurieren.

Trimm Unterstiitzung Einstellung

@ Gewiinschten Motor auswdhlen

Muster Keine >
Sie konnen Alle auswahlen, um alle auswahlbaren Motoren

auszuwdhlen und ein Muster anzupassen, oder einen
einzelnen Motor auswahlen. Um das Muster einzurichten, das
auf die Trimmunterstiitzung angewendet werden soll und

>

das Muster anzupassen, miissen Sie zuerst den gewiinschten

Motor auswahlen.

« Unter folgenden Umstanden ist Muster ausgegraut und
kann nicht konfiguriert werden.

— Trimm Unterstiitzung steht auf ON (S. 20) die Mustereinstellung fir die Nutzung der
Trimmunterstttzungsfunktion fir alle Motoren auf

5. Tippen Sie auf den Motor, den Sie einstellen mochten.
« Wenn ALLE ausgewdbhlt ist, konfigurieren Sie

1. Tippen Sie auf Boot Einstellung. einmal.. . o )
« Wenn ein einzelner Motor ausgewahlt ist, konfigurieren
Sie die Mustereinstellung fir die Nutzung der

Trimmuntersttzungsfunktion einzeln.

l Hauptmenii

| Hauptmenii

Information Motoren

Bildschirm Bearbeiten

System

Kraftstofftank Voreinstellung

Sensor Konfiguration

3. Tippen Sie auf Trimm Unterstiitzung Einstellung.

l Hauptmenii

Assistenzfunktion

Geschwindigkeits Quelle Bootsgeschwindigkeit >

Automatische Tilt OFF >

Trimm Unterstiitzung
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() > Mustereinstellung

Sie kdnnen das anzuwendende Muster fiir die Nutzung der
Trimmunterstltzung aus folgenden Optionen auswahlen:
Keine, Muster 1, Muster 2 oder Muster 3.
« Wenn Keine ausgewahlt ist, kdnnen Sie das Muster an lhre
Bedurfnisse anpassen.
« Muster 1 bis Muster 3 haben einen auf die jeweilige
Bootsgeschwindigkeit oder Motordrehzahl voreingestellten
Trimmwinkel.

« Unter folgenden Umstanden ist Muster ausgegraut und
kann nicht konfiguriert werden.
— Trimm Unterstiitzung steht auf ON (S. 20)
- Wenn der Motor die Trimmunterstiitzungsfunktion nicht
unterstitzt
— Wenn ein Fehler im AuBenbordmotor aufgetreten ist

1. Tippen Sie auf Boot Einstellung.

I Hauptmenii

Information

Bildschirm Bearbeiten

System

Kraftstofftank Voreinstellung

Sensor Konfiguration

3. Tippen Sie auf Trimm Unterstiitzung Einstellung.

l Hauptmenii

Assistenzfunktion

Geschwindigkeits Quelle Bootsgeschwindigkeit >

Automatische Tilt OFF >

Trimm Unterstiitzung

4. Tippen Sie auf Muster.

| Hauptmenii

5. Tippen Sie auf ein Muster.

| Hauptmenii

« Wenn die Einstellung fiir Muster erfolgreich abgeschlossen
ist, wird das Popup-Fenster Vollstandig angezeigt.

| Hauptmenii

Volisténdig
Muster 1

« Wenn die Einstellung fiir Muster nicht abgeschlossen ist,
erscheint das Popup-Fenster Fehlgeschlagen. Tippen
Sie auf OK und versuchen Sie es erneut ab Schritt 3, oder
tippen Sie auf Home und versuchen Sie es erneut vom
Beginn an.

| Hauptmenii

Fehlgeschlagen

Muster 1
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() > Mustereinstellung > 4. Tippen Sie auf Muster Anpassen.
Muster Anpassen

ﬁ Home

| Hauptmenii

Sie kdnnen den Wert in Muster in der,Mustereinstellung”

Trimm Unterstiitzung Einstellung

Motoren ALLE >

Muster Keine >

F———— e e e — — —— g

anpassen.

- Wenn Sie Keine auswahlen, passen Sie den Wert fiir jedes
Muster an.

« Wenn Sie eine Option von Muster 1 bis Muster 3
auswahlen, wird ein Trimmwinkel entsprechend der
jeweiligen Bootsgeschwindigkeit oder Motordrehzahl

| Muster Anpassen > |

—— e ———— ———— — ]

eingestellt. Passen Sie ggf. den Wert fiir Muster an.

» Unter folgenden Umsténden ist Muster Anpassen - Der aktuelle Einstellwert wird entsprechend der Auswahl
ausgegraut und kann nicht konfiguriert werden. in Geschwindigkeits Quelle, Motoren und Muster
— Trimm Unterstiitzung steht auf ON (S. 20) angezeigt.

- Wenn der Motor die Trimmunterstiitzungsfunktion nicht

ﬁ Home

l Trimm Unterstiitzung Einstellung

unterstitzt
. . . < Muster Al
— Wenn ein Fehler im AuBenbordmotor aufgetreten ist e aRsEn
Tempo (km/h) Trimm (%) M Uberwachen
LEERLAUF 0 Tempo 80 km/h

1. Tippen Sie auf Boot Einstellung.

i

10 10 Trimm 64 %

20 15

j = | =
Registrieren

40 25

g Bildschirm Bearbeiten 5. Tippen Sie auf das Element, dessen Wert Sie anpassen

I Hauptmenii ﬁ Home

R |

s
|_k Boot Einstellung J-'

"@ Information

mochten.

l Trimm Unterstiitzung Einstellung

< Muster Anpassen

Tempo (km/h) Trimm (%) M Uberwachen
2. Tippen Sie auf Assistenzfunktion. N i " Faripe S0
l Hauptmenii ﬁ Home r A .
10 10 Trimm 64 %
L —J >

Boot Einstellung

F————— e —————q

20 15
l Assistenzfunktion > l

Kraftstofftank Voreinstellung 2

6. Tippen Sie auf der Tastatur den Wert fiir RPM bzw.
Bootsgeschwindigkeit und Trimmwinkel ein und tippen Sie
anschlieBend auf SET.

Sensor Konfiguration

A rome

| Trimm Unterstiitzung Einstellung

< Muster Anpassen

(]

ﬁ Home

Tempo (km/h) Trimm (%)

LEERLAUF 0 Tempo 10 km/h
Assistenzfunktion
2 AC
Geschwindigkeits Quelle Bootsgeschwindigkeit > ' e 10 o ° ° -
- » | v | OO0
Automatische Tilt OFF >
=3
l »  » | OO
Trimm Unterstiitzung OFF > SET
b L . o @ |
l Trimm Unterstitzung Einstellung > l L

| g S S U ——

S
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7. Wenn Sie mit der Einstellung aller Motordrehzahlen,
Bootsgeschwindigkeiten und Trimmwinkel fertig sind,
tippen Sie auf Registrieren.

I Trimm Unterstiitzung Einstellung

< Muster Anpassen
Tempo (km/h) Trimm (%) M Uberwachen

ll LEERLAUF 0 Tempo 80 km/h
10 10 Trimm 64 %
20 15
u 30 20 - —

egistrieren
| ——
5 40 25

« Wenn die Muster Anpassen erfolgreich abgeschlossen ist,
wird das Popup-Fenster Vollstandig angezeigt.

I Trimm Unterstiitzung Einstellung

Vollistiandig

Muster Anpassen

- Wenn die Muster Anpassen nicht abgeschlossen ist,
erscheint das Popup-Fenster Fehlgeschlagen. Tippen
Sie auf OK und versuchen Sie es erneut ab Schritt 3, oder
tippen Sie auf Home und versuchen Sie es erneut vom
Beginn an.

I Trimm Unterstiitzung Einstellung

Fehlgeschlagen

Muster Anpassen

Um die Werte auf ihre Standardeinstellung zuriickzusetzen,
wahlen Sie ein anderes Muster aus. Wenn Sie das nachste
Mal ein Muster auswahlen, werden die Werte immer
zuriickgesetzt.
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(5) Trimm Begrenzung Einstellen

Sie kdnnen die Trimmbegrenzungsposition einstellen (untere
Trimmbegrenzungsposition).
Stellen Sie zuvor die Trimm-Nullstellung ein. (S. 29)

+ Unter folgenden Umstdnden ist Trimm Begrenzung

Einstellen ausgegraut und kann nicht konfiguriert werden.

- Wenn der Motor lauft

- Wenn der Trimmneigungswinkelsensor defekt ist

— Wenn der Winkel des AuBBenbordmotors innerhalb des
Kippbereichs liegt

- Wenn das DLC (Handlerwerkzeug) angeschlossen ist

1. Driicken Sie den POWER TRIM/TILT-SCHALTER, um
den Aulenbordmotor auf eine Position innerhalb des
Trimmbereichs zu stellen.

2. Tippen Sie auf Boot Einstellung.

l Hauptmenii

Information

Bildschirm Bearbeiten

System

Trimm Begrenzung zuriicksetzen

Tilt Begrenzung Einstellen >
Tilt Begrenzung zuriicksetzen n

Trimm Nullstellung Einstellen

5. Driicken Sie den POWER TRIM/TILT-SCHALTER, um den
AuBenbordmotor auf die gewtinschte Trimmposition
abzusenken und tippen Sie auf ENTER.

| Hauptmenti

< Trimm Begrenzung Einstellen

Trimmen Sie den Motor auf die unterste Trimmposition
und driicken Sie ENTER

ENTER

« Wenn die Einstellung von Trimm Begrenzung Einstellen
erfolgreich abgeschlossen ist, wird das Popup-Fenster
Vollstindig angezeigt.

| Hauptmenii

Vollstéandig

Trimm Begrenzung Einstellen

« Wenn die Einstellung von Trimm Begrenzung Einstellen
nicht abgeschlossen ist, erscheint das Popup-Fenster
Fehlgeschlagen. Tippen Sie auf OK und versuchen Sie
es erneut ab Schritt 4, oder tippen Sie auf Home und
versuchen Sie es erneut vom Beginn an.

I Hauptmenii

Fehlgeschlagen

Trimm Begrenzung Einstellen

« Wenn die Einstellung abgeschlossen ist, wird €% neben
Trimm Begrenzung Einstellen angezeigt.

I Hauptmenu

Tilt Begrenzung Einstellen

Tilt Begrenzung zuriicksetzen n

Trimm Nullstellung Einstellen
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(6) Trimm Begrenzung zuriicksetzen

Sie kdnnen die Timmbegrenzungsposition zurticksetzen
(untere Trimmbegrenzungsposition).

« Unter folgenden Umstdnden ist Trimm Begrenzung
zuriicksetzen ausgegraut und kann nicht konfiguriert
werden.

- Wenn der Motor lauft
- Wenn der Trimmneigungswinkelsensor defekt ist
- Wenn das DLC (Handlerwerkzeug) angeschlossen ist

1. Tippen Sie auf Boot Einstellung.

I Hauptmenii

= 1]

rr_ ————
!_LQ! Boot Einstellung J-'

"@ Information

d Bildschirm Bearbeiten

2. Tippen Sie auf Tilt/Trimm Voreinstellung.

l Hauptmenii

L 40
e
s

Boot Einstellung

Assistenzfunktion
F———— e e e — ———

lTiIt/TrimmVoreingestellung > l

e — — d

Kraftstofftank Voreinstellung >

Sensor Konfiguration >

3. Tippen Sie auf Trimm Begrenzung zuriicksetzen.

l Hauptmenii

Tilt/Trimm Voreingestellung

Trimm Begrenzung Einstellen

[ ———— e e —— —— ————— )

, 7 Q l Trimm Begrenzung zuriicksetzen > l

ke ———d

Tilt Begrenzung Einstellen >
Tilt Begrenzung zuriicksetzen n
Trimm Nullstellung Einstellen n

26

4. Tippen Sie auf ENTER.
ﬁ Home

| Hauptmenii

< Trimm Begrenzung zurlicksetzen

Ist es in Ordnung die unterste Trimmposition
zuriickzusetzen?

- Wenn die Einstellung fiir Trimm Begrenzung zuriicksetzen
erfolgreich abgeschlossen ist, wird das Popup-Fenster
Vollstandig angezeigt.

| Hauptmenti

Vollstandig

Trimm Begrenzung zurlicksetzen

« Wenn die Einstellung von Trimm Begrenzung
zuriicksetzen nicht abgeschlossen ist, erscheint das Popup-
Fenster Fehlgeschlagen. Tippen Sie auf OK und versuchen
Sie es erneut ab Schritt 3, oder tippen Sie auf Home und
versuchen Sie es erneut vom Beginn an.

| Hauptmenii

Fehlgeschlagen

Trimm Begrenzung zuriicksetzen

« Wenn das Zuriicksetzen abgeschlossen ist, wird €% neben
Trimm Begrenzung zuriicksetzen angezeigt.

| Hauptmenii

Tilt/Trimm Voreingestellung

Trimm Begrenzung Einstellen

F————— e ————

l Trimm Begrenzung zurlicksetzen n l
———————— — ——o— o]
Tilt Begrenzung Einstellen b
Tilt Begrenzung zurticksetzen n

Trimm Nullstellung Einstellen
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(7) Tilt Begrenzung Einstellen

Sie kdnnen die Kippbegrenzungsposition einstellen (obere
Kippbegrenzungsposition).
Stellen Sie zuvor die Trimm-Nullstellung ein. (S. 29)

+ Unter folgenden Umstanden ist Tilt Begrenzung Einstellen
ausgegraut und kann nicht konfiguriert werden.
- Wenn der Motor lauft
- Wenn der Trimmneigungswinkelsensor defekt ist
— Wenn der Winkel des AuBBenbordmotors innerhalb des
Trimmbereichs liegt
- Wenn das DLC (Handlerwerkzeug) angeschlossen ist

1. Driicken Sie den POWER TRIM/TILT-SCHALTER, um
den AuBenbordmotor auf eine Position innerhalb des
Kippbereichs zu stellen.

2. Tippen Sie auf Boot Einstellung.

l Hauptmenii

Information

Bildschirm Bearbeiten

System

Tilt/Trimm Voreingestellung

Trimm Begrenzung Einstellen

Trimm Nullstellung Einstellen

5. Driicken Sie den POWER TRIM/TILT-SCHALTER, um den
AuBenbordmotor auf die gewiinschte Kippposition
anzuheben und tippen Sie auf ENTER.

| Hauptmenii

< Tilt Begrenzung Einstellen

Kippen Sie den Motor in die obere Endstellung

und driicken Sie ENTER

ENTER

« Wenn die Einstellung fiir Tilt Begrenzung Einstellen
erfolgreich abgeschlossen ist, wird das Popup-Fenster
Vollstandig angezeigt.

I Hauptmenii

Vollstandig

Tilt Begrenzung Einstellen

« Wenn die Einstellung fiir Tilt Begrenzung Einstellen
nicht abgeschlossen ist, erscheint das Popup-Fenster
Fehlgeschlagen. Tippen Sie auf OK und versuchen Sie
es erneut ab Schritt 4, oder tippen Sie auf Home und
versuchen Sie es erneut vom Beginn an.

I Hauptmenu

Fehlgeschlagen

Tilt Begrenzung Einstellen

+ Wenn die Einstellung abgeschlossen ist, wird €% neben Tilt
Begrenzung Einstellen angezeigt.

| Hauptmenti

Tilt/Trimm Voreingestellung

Trimm Begrenzung Einstellen

Trimm Begrenzung zuriicksetzen n
F————— e ————
l Tilt Begrenzung Einstellen n l

———————— — ——o— o]

Tilt Begrenzung zurlicksetzen >

Trimm Nullstellung Einstellen
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(8) Tilt Begrenzung zuriicksetzen

Sie kdnnen die Kippbegrenzungsposition zurlicksetzen (obere

Kippbegrenzungsposition).

« Unter folgenden Umstdnden ist Tilt Begrenzung
zuriicksetzen ausgegraut und kann nicht konfiguriert
werden.

- Wenn der Motor lauft
- Wenn der Trimmneigungswinkelsensor defekt ist
- Wenn das DLC (Handlerwerkzeug) angeschlossen ist

1. Tippen Sie auf Boot Einstellung.

I Hauptmenii

= 1]

rr_ ————
!_LQ! Boot Einstellung J-'

"@ Information

d Bildschirm Bearbeiten

2. Tippen Sie auf Tilt/Trimm Voreinstellung.

l Hauptmenii

L 0

Boot Einstellung

Assistenzfunktion
F———— e e e — ———

lTiIt/TrimmVoreingestellung > l

e — — d

Kraftstofftank Voreinstellung >

>

Sensor Konfiguration

3. Tippen Sie auf Tilt Begrenzung zuriicksetzen.

l Hauptmenii

Tilt/Trimm Voreingestellung

Trimm Begrenzung Einstellen

Trimm Begrenzung zurilicksetzen a
Tilt Begrenzung Einstellen a
F————— e e—————
l Tilt Begrenzung zuriicksetzen > l
———————— — ——o— ]

Trimm Nullstellung Einstellen n
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4. Tippen Sie auf ENTER.

ﬁ Home

| Hauptmenii

< Tilt Begrenzung zurlicksetzen

Ist es in Ordnung, die obere Tiltposition zuriickzusetzen?

- Wenn die Einstellung fir Tilt Begrenzung zuriicksetzen

erfolgreich abgeschlossen ist, wird das Popup-Fenster
Vollstandig angezeigt.

| Hauptmenti

Vollstandig

Tilt Begrenzung zuriicksetzen

Wenn die Einstellung fiir Tilt Begrenzung zuriicksetzen
nicht abgeschlossen ist, erscheint das Popup-Fenster
Fehlgeschlagen. Tippen Sie auf OK und versuchen Sie
es erneut ab Schritt 3, oder tippen Sie auf Home und
versuchen Sie es erneut vom Beginn an.

| Hauptmenii

Fehlgeschlagen

Tilt Begrenzung zuriicksetzen

« Wenn das Zuriicksetzen abgeschlossen ist, wird €% neben

Tilt Begrenzung zuriicksetzen angezeigt.

| Hauptmenii

Tilt/Trimm Voreingestellung

Trimm Begrenzung Einstellen

Trimm Begrenzung zurlicksetzen n
Tilt Begrenzung Einstellen b
F————— e — ————

l Tilt Begrenzung zuriicksetzen n l

@? e e e e e ———— ——
Trimm Nullstellung Einstellen n
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(9) Trimm Nullstellung Einstellen

Stellen Sie die tiefste Trimmposition zur Korrektur des
Trimmsensors ein.

Um die Trimmunterstltzungsfunktion nutzen zu kdnnen, muss
Trimm Nullstellung Einstellen eingestellt werden.

Wenn Sie die Trimm-Nullstellung zuriicksetzen, miissen Sie
auch die Einstellung der Kippbegrenzung (S. 27) und der
Trimmbegrenzung (S. 25) zurlicksetzen.

« Unter folgenden Umstdnden ist Trimm Nullstellung
Einstellen ausgegraut und kann nicht konfiguriert werden.
- Wenn der Motor lauft
- Wenn der Trimmneigungswinkelsensor defekt ist
- Wenn der AuBenbordmotorwinkel nicht in der tiefsten
Position ist
- Wenn das DLC (Handlerwerkzeug) angeschlossen ist

1. Driicken Sie den POWER TRIM/TILT-SCHALTER, um den
AuBenbordmotor auf die tiefste Trimmposition abzusenken.

2. Tippen Sie auf Boot Einstellung.

l Hauptmenii

Information

Bildschirm Bearbeiten

System

Tilt/Trimm Voreingestellung

Trimm Begrenzung Einstellen
Trimm Begrenzung zuriicksetzen

Tilt Begrenzung Einstellen
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5. Uberzeugen Sie sich davon, dass der AuBenbordmotor auf
die tiefste Trimmposition abgesenkt ist und tippen Sie auf
ENTER.

| Hauptmenii

< Trimm Nullstellung Einstellen

Trimmen Sie den Motor auf die ganz untere Position
und driicken Sie ENTER

ENTER

« Wenn die Einstellung von Trimm Nullstellung Einstellen
erfolgreich abgeschlossen ist, wird das Popup-Fenster
Vollstandig angezeigt.

I Hauptmenii

Vollstandig

Trimm Nullstellung Einstellen

« Wenn die Einstellung von Trimm Nullstellung Einstellen
nicht abgeschlossen ist, erscheint das Popup-Fenster
Fehlgeschlagen. Tippen Sie auf OK und versuchen Sie
es erneut ab Schritt 4, oder tippen Sie auf Home und
versuchen Sie es erneut vom Beginn an.

I Hauptmenu

Fehlgeschlagen

Trimm Nullstellung Einstellen

« Wenn das Zurticksetzen abgeschlossen ist, wird n neben
Trimm Nullstellung Einstellen angezeigt.

| Hauptmenti

Tilt/Trimm Voreingestellung

Trimm Begrenzung Einstellen

Trimm Begrenzung zuriicksetzen >

Tilt Begrenzung Einstellen >

Tilt Begrenzung zurlicksetzen
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(10) Kraftstofftank Voreinstellung 4, Tippen Sie auf Kraftstofftankvolumen.

| Hauptmenii

In der Kraftstofftankeinstellung konnen Sie fiir bis zu

vier Kraftstofftanks das Tankvolumen festlegen und den
Kraftstoffstandsensor kalibrieren.

Wabhlen Sie ein Kalibriermuster anhand der Form des
Kraftstofftanks und folgen Sie anschlieBend den Anweisungen
auf dem Bildschirm zur Kalibrierung.

Kraftstofftank 1

keine Kalibrierung >

@ Kraftstofftankvolumen einstellen

1. Tippen Sie auf Boot Einstellung.
J 5. Tippen Sie mit der Tastatur das Fassungsvermogen des

I Hauptmenii Kraftstofftanks ein (0 bis 9999 Liter bzw. Gallonen) und
tippen Sie anschlieBend auf SET.

I Hauptmenu

Information < Kraftstofftank 1

(]

Bildschirm Bearbeiten Kraftstofftankvolumen 400 L

System

F=—A
w
m
L—_4

Boot Einstellung

Assistenzfunktion . > Tankfiillstand
kalibrieren

Wenn die Einstellung des Kraftstofftankvolumens
abgeschlossen ist, kalibrieren Sie den eingestellten
Tankfillstand. Fiihren Sie die Kalibrierung des Tankfiillstands
nach den Anweisungen auf dem Bildschirm aus.

1. Tippen Sie auf dem Bildschirm in Schritt 4 von
,Kraftstofftankvolumen einstellen” (S. 30) auf
Kalibrierung.

3. Tippen Sie auf den Kraftstofftank, den Sie einstellen
mochten.

l Hauptmenii

| Hauptmenii

Kraftstofftank Voreinstellung

r
| Kraftstofftank 1 >
!_@ l Kraftstofftank 2 >
| Kraftstofftank 3 ]

l Kraftstofftank 4
L
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2, Tippen Sie die Anzahl der auszufiihrenden Kalibrierungen 7. Fillen Sie den Kraftstofftank mit der eingestellten Menge
ein. und tippen Sie auf SET.
+ An 2 Punkten kalibrieren: Wahlen sie 2 Punkt kal.
« An 3 Punkten kalibrieren: Wahlen sie 3 Punkt kal.
+ An 5 Punkten kalibrieren: Wahlen sie 5 Punkt kal.
« In diesem Beispiel wird 3 Punkt kal. ausgewahlt, um das

ﬁ Home

I Hauptmenu

< Kalibrierung

MKalibrierung

+ Fillen Sie die folgende Menge
Kalibrierverfahren zu erklaren. Fiillen Sie es auf: = -
I Hauptmenii 400 L —

« kein stabilen Kraftstoffwert
Aktueller Wert

Kalibrierung

Kal. Léschen

100 =%

8. Tippen Sie auf JA.

« Wenn die Kalibrierung des Tankfillstands erfolgreich
abgeschlossen ist, wird das Popup-Fenster KALIBRIERT
angezeigt.

B | Hauptmenii
3. Uberzeugen Sie sich davon, dass der Kraftstofftank leer ist

und tippen Sie auf SET.

l Hauptmenii

< Kalibrierung

HKalibrierung

« Leeren Tank bestatigen
h e

Fiillen Sie es auf:

0. J <

« kein stabilen Kraftstoffwert

Aktueller Wert
- Wenn ein Fehler auftritt, z. B. wenn der Kraftstoffsensor

nicht angeschlossen ist, erscheint das Popup-Fenster
Aktueller Wert ist ungiiltig und die Kalibrierdaten werden

4. Tippen Sie auf JA. nicht gespeichert.

5. Fullen Sie den Kraftstofftank mit der Halfte der eingestellten I Hauptmenii
Kraftstoffmenge und tippen Sie anschlieend auf SET.
« Wenn Sie das Kraftstofftankvolumen auf 400 | einstellen,
flllen Sie den Tank mit 200 I.

Aktueller Wert ist ungiiltig

l Hauptmenii

Kraftstoffpegel soll Ansteigen

< Kalibrierung

M Kalibrierung

« Fillen Sie die folgende Menge —
Fiillen Sie es auf:

|
A

200 .

+ kein stabilen Kraftstoffwert

Aktueller Wert
SET
50, D

6. Tippen Sie auf JA.
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« Wenn Sie wahrend der Kalibrierung auf Home tippen,
wird ein Popup-Fenster eingeblendet, in dem Sie gefragt
werden, ob Sie die Kalibrierung abbrechen mochten.
Um die Kalibrierung abzubrechen, tippen Sie auf JA.
Wenn sie versehentlich darauf getippt haben, tippen Sie auf
NEIN, um die Kalibrierung fortzusetzen.

l Hauptmenii

Abbruch Kraftstofftankeinstellung
ABBRECHEN ?

« Um die Kalibrierdaten zu ldschen, wahlen Sie in Schritt 2
Kal. Loschen.
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(11) Sensor Konfiguration des Motorsteckers @ Motordrehzahl iiber den Frequenzstift

Sie kénnen den Typ des Sensors auswahlen, der an die Sie kdnnen die Motordrehzahl Giber den Frequenzstift
einzelnen Stifte am Motor-1-Steckverbinder (oder 2) anzeigen, indem Sie den Eingang von der
angeschlossen ist. Lichtmaschinenklemme, der Ziindspulenklemme oder den
« Die Stiftnummern sind die Anschlussnummern der Sensoren verwenden, zum Beispiel des Generator- oder
Steckverbinder. Induktions-Sensors, und anschlieBend den RPM-Impuls
- Wenn fiir dasselbe Element ein NMEA2000-Gerét und ein einstellen.
analoges Gerat vorhanden sind, hat das analoge Gerat den Wenn Sie Motor RPM fiir den Frequenzstift auswahlen,
Vorrang. kdnnen Sie die folgenden Punkte einstellen.
+ Auswahl der Motornummer
Stift Einstellbare Elemente Sie kdnnen die Motornummer auswahlen, die dem
Frequenzstift Motordrehzahl Frequenzstift zugewiesen werden soll.
Widerstandsstift Trimmwinkel, Wassermenge im Tank, Ruderlage, . R.PM-.!mpuls .
Kraftstoffstand Sie konnen die Anzahl der Impulse pro Motorumdrehung
einstellen.

Spannungsstift | AuBenhelligkeit

Kraftstoffstand, Wassermenge im Tank,

Stromstarkenstift )
Abwassermenge im Tank

1. Tippen Sie auf Boot Einstellung.

l Hauptmenii

Information

Bildschirm Bearbeiten

System

Boot Einstellung

Assistenzfunktion

Tilt/Trimm Voreingestellung

Kraftstofftank Voreinstellung

3. Tippen Sie auf AV und anschlieBend auf Motor 1
Anschluss oder Motor 2 Anschluss.

I Hauptmenii

Sensor Konfiguration

i-MotoH Anschluss > -i
| |
L

Motor 2 Anschluss >

—_—— e —————— —— — ]

Wind > r -i
Tiefenversatz 20m > I l

Rudderversatz

4. Tippen Sie auf das Element, das Sie einstellen mochten.
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@ Trimmwinkel iiber den Widerstandsstift

Sie kdnnen die eingestellten Informationen anzeigen, indem
Sie den Eingang vom Widerstands-Sensor nutzen, um den
Trimmwinkel der Motormodelle anzuzeigen, die DBW nicht
unterstiitzen und um analoge Widerstandswerte einzugeben,
ohne einen NMEA2000-Wandler verwenden zu miissen.
Wenn Sie den einzustellenden Punkt andern oder einen
anderen Stift fir einen Punkt einstellen, der bereits eingestellt
wurde, wird ein Dialogfeld angezeigt.

Wenn Sie Trimm Uber den Widerstandsstift auswahlen,
konnen Sie die Motornummer auswahlen und den Sensor
kalibrieren.

Wenn Sie Kalibrierung auswahlen, kdnnen Sie die folgenden
Punkte auswahlen.
« Kalibrierdaten 16schen
Wenn Sie dies auswahlen, wird ein Bestatigungs-Popup
angezeigt.
« 3-Punkt-Kalibrierung
Sie kdnnen den iberwachten Wert in 3 Stufen des
Trimmwinkels kalibrieren: 0 % (Nach unten Trimmen)/50 %
(Mittig Trimmen)/100 % (Nach oben Trimmen).
Um die 3-Punkt-Kalibrierung durchzufiihren, dndern
Sie den Trimmwinkel, wie es in den ,Anweisungen zur
Trimmposition” auf dem Bildschirm angezeigt wird.
Der Widerstandswert des Analogsensors kann mit dem
LSensorwert (Widerstand)” Giberwacht werden.

(1

< Kalibrierung

MKalibrierung l

» Trimmung zur Mitte bewegen
Mittig Trimmen

* Kein stabilen Wert
Aktueller Wert
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(2)

(1) Anweisungen zur Trimmposition
(2) Sensorwert (Widerstand)

Wenn Sie auf SET tippen, wird ein Bestatigungs-Popup
angezeigt.

Wenn Sie nach der Einstellung der 100-%-Stellung (Nach
oben Trimmen) auf JA tippen, wird das Popup ,Vollstandig”
angezeigt.

@ Wassermenge im Tank iiber den Widerstandsstift

Wenn Sie den einzustellenden Punkt dndern oder einen
anderen Stift flr einen Punkt einstellen, der bereits eingestellt
wurde, wird ein Dialogfeld angezeigt.

Wenn Sie Frischwasser tiber den Widerstandsstift auswahlen,
konnen Sie die Nummer des Tanks auswahlen und den Sensor
kalibrieren.

Wenn Sie Kalibrierung auswahlen, kdnnen Sie die folgenden

Punkte auswahlen.

- Kalibrierdaten I16schen
Wenn Sie dies auswahlen, wird ein Bestatigungs-Popup
angezeigt.

+ 3-Punkt-Kalibrierung
Sie kdnnen den Giberwachten Wert auf 3 Stufen der
Wassermenge im Tank kalibrieren: 0%/50%/100%.
Uberzeugen Sie sich zur Ausfiihrung der 3-Punkt-
Kalibrierung davon, dass der Tank leer ist, flllen Sie
anschlieend den Tank mit Wasser, wie es in den
+~Anweisungen zum Befillen mit Frischwasser” auf dem
Display angezeigt wird.
Der Widerstandswert des Analogsensors kann mit dem
L,Sensorwert (Widerstand)” Gberwacht werden.

(M

< Kalibrierung

MKalibrierung *

+ Fillen Sie die folgende Menge

Fiillen Sie es auf:
50 * =

+ Kein stabilen Wert
Aktueller Wert

(1) Anweisungen zum Beflillen mit Frischwasser
(2) Sensorwert (Widerstand)

Um die Kalibriergenauigkeit zu erhdhen, warten Sie, bis die
Oberflache der Flussigkeit sich beruhigt hat, und tippen Sie
anschlieBend auf SET, dann wird ein Bestatigungs-Popup
angezeigt.

Wenn Sie nach der Einstellung der 100-%-Stufe auf JA tippen,
wird das Popup ,Vollstandig” angezeigt.
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@ Ruderlage iiber den Widerstandsstift @ Kraftstoffstand iiber den Widerstandsstift

Wenn Sie den einzustellenden Punkt andern oder einen Wenn Sie den einzustellenden Punkt dndern oder einen
anderen Stift fir einen Punkt einstellen, der bereits eingestellt anderen Stift flr einen Punkt einstellen, der bereits eingestellt
wurde, wird ein Dialogfeld angezeigt. wurde, wird ein Dialogfeld angezeigt.
Wenn Sie Ruder tGber den Widerstandsstift auswahlen, konnen Wenn Sie Kraftstoff (iber den Widerstandsstift auswahlen, konnen
Sie die Motornummer auswahlen und den Sensor kalibrieren. Sie die Tanknummer auswahlen und den Sensor kalibrieren.
Wenn Sie Kalibrierung auswihlen, kdnnen Sie die folgenden Wenn Sie Kalibrierung auswahlen, kdnnen Sie die folgenden
Punkte auswéhlen. Punkte einstellen und den Sensor kalibrieren.
« Kalibrierdaten I6schen - Kraftstofftankvolumen
Wenn Sie dies auswahlen, wird ein Bestitigungs-Popup Das maximale Volumen der angeschlossenen Kraftstofftanks
angezeigt. kann auf bis zu 9999 (I bzw. gal) eingestellt werden.
+ 3-Punkt-Kalibrierung + Sensor-Typ
Sie kdnnen den (iberwachten Wert der Ruderlage an Stbrd/ Sie konnen den Widerstandsbereich des Analogsensors
Mitte/Bckbrd kalibrieren. einstellen.

Um die 3-Punkt-Kalibrierung durchzufiihren, drehen Sie das
Ruder, wie es in den ,Anweisungen zur Ruderposition” auf
dem Bildschirm angezeigt wird.
Der Widerstandswert des Analogsensors kann mit dem + Kalibrierdaten [5schen
_Sensorwert (Widerstand)” iiberwacht werden. Wenn Sie dies auswahlen, wird ein Bestatigungs-Popup
0 angezeigt.
« 1-Punkt-Kalibrierung/3-Punkt-Kalibrierung
Sie konnen den Fillstand im Kraftstofftank kalibrieren.
Sie konnen den Uberwachten Wert an 1 Punkt bei 0 %

Wenn Sie Kalibrierung auswahlen, kdnnen Sie die folgenden
Punkte auswahlen.

< Kalibrierung

MKalibrierung ® Tankfillung kalibrieren oder den iberwachten Wert an 3
: EE::::E:.:I::: bewegen 0 Punkten bei 0 %, 50 %, 100 % kalibrieren.
Um die Kalibrierung durchzufiihren sorgen Sie zunachst
dafiir, dass der Kraftstofftank leer ist und fillen Sie

* Kein stabilen Wert
Aktueller Wert
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anschlieBend den Tank mit Kraftstoff, wie es in den
+~Anweisungen zum Tanken” auf dem Display angezeigt wird.
Der Widerstandswert des Analogsensors kann mit dem
LSensorwert (Widerstand)” iberwacht werden.

(2) 1)
(1) Anweisungen zur Ruderposition
(2) Sensorwert (Widerstand)

< Kalibrierung

MKalibrierung l

+ Fiillen Sie die folgende Menge
Fiillen Sie es auf:
%
50 -

+ Kein stabilen Wert
Aktueller Wert

Wenn Sie auf SET tippen, wird ein Bestatigungs-Popup
angezeigt.

Wenn Sie nach dem Drehen auf die Backbordseite auf JA
tippen, wird das Popup ,Vollstandig” angezeigt.

(1) Anweisungen zum Tanken
(2) Sensorwert (Widerstand)

Um die Kalibriergenauigkeit zu erhdhen, warten Sie, bis die
Oberflache der Flussigkeit sich beruhigt hat, und tippen Sie
anschlieBend auf SET, dann wird ein Bestatigungs-Popup
angezeigt.

Wenn Sie in den folgenden Fallen auf JA im Bestatigungs-
Popup tippen, wird das Popup ,Vollstandig” angezeigt.

« 1-Punkt-Kalibrierung

« 3. Punkt der 3-Punkt-Kalibrierung
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@ AuBenhelligkeit liber den Spannungsstift

Wenn Sie Modus Schalterfunktion aktivieren fiir den
Spannungsstift auswahlen, kdnnen Sie mit dem Handschalter
zwischen Tag und Nacht-Modus umschalten, indem Sie einen
Schalter mit dem Spannungsstift verbinden, entsprechend
den unter System > Anzeige Einstellung gemachten
Einstellungen.

@ Kraftstoffstand iiber den Stromstarkenstift

Sie kénnen die Fullstandsdaten des Kraftstofftanks

anzeigen, indem Sie einen Stromstadrkenausgang fur die
Kraftstoffstandanzeige an den Stromstarkenstift legen.

Wenn Sie den einzustellenden Punkt andern oder einen
anderen Stift fir einen Punkt einstellen, der bereits eingestellt
wurde, wird ein Dialogfeld angezeigt.

Wenn Sie Kraftstoff Uber den Stromstarkenstift auswahlen,
konnen Sie die Tanknummer auswahlen und den Sensor
kalibrieren.

Wenn Sie Kalibrierung auswahlen, kdnnen Sie das
Kraftstofftankvolumen einstellen und den Sensor kalibrieren.
- Kraftstofftankvolumen
Das maximale Volumen der angeschlossenen
Kraftstofftanks kann auf bis zu 9999 (I bzw. gal) eingestellt
werden.
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Wenn Sie Kalibrierung auswahlen, kdnnen Sie die folgenden

Punkte auswahlen.

- Kalibrierdaten I6schen
Wenn Sie dies auswahlen, wird ein Bestatigungs-Popup
angezeigt.

+ 1-Punkt-Kalibrierung/3-Punkt-Kalibrierung
Sie kénnen den Fillstand im Kraftstofftank kalibrieren.
Sie kdnnen den tiberwachten Wert an 1 Punkt bei 0 %
Tankflllung kalibrieren oder den tiberwachten Wert an 3
Punkten bei 0 %, 50 %, 100 % kalibrieren.
Um die Kalibrierung durchzufiihren sorgen Sie zundchst
daflr, dass der Kraftstofftank leer ist und fullen Sie
anschlieBfend den Tank mit Kraftstoff, wie es in den
+~Anweisungen zum Tanken” auf dem Display angezeigt
wird.
Der Widerstandswert des Analogsensors kann mit dem
LSensorwert (Widerstand)” iberwacht werden.

(m

< Kalibrierung

MKalibrierung

« Fullen Sie die folgende Menge

Fiillen Sie es auf:

* Kein stabilen Wert
Aktueller Wert

(1) Anweisungen zum Tanken
(2) Sensorwert (Stromstarke)

Um die Kalibriergenauigkeit zu erhéhen, warten Sie, bis die
Oberflache der Flissigkeit sich beruhigt hat, und tippen Sie
anschlieBend auf SET, dann wird ein Bestatigungs-Popup
angezeigt.

Wenn Sie in den folgenden Fallen auf JA im Bestatigungs-
Popup tippen, wird das Popup ,Vollstandig” angezeigt.

+ 1-Punkt-Kalibrierung

+ 3. Punkt der 3-Punkt-Kalibrierung
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@ Wassermenge im Tank iiber den Stromstarkenstift

Sie konnen die Fiillstandsdaten des Frischwassertanks
anzeigen, indem Sie einen Stromstadrkenausgang fir die
Wasserstandanzeige an den Stromstarkenstift legen.

Wenn Sie den einzustellenden Punkt andern oder einen
anderen Stift fir einen Punkt einstellen, der bereits eingestellt
wurde, wird ein Dialogfeld angezeigt.

Wenn Sie Frischwasser Uber den Stromstarkenstift auswahlen,
konnen Sie die Nummer des Tanks auswahlen und den Sensor
kalibrieren.

Wenn Sie Kalibrierung auswahlen, kdnnen Sie die folgenden

Punkte auswahlen.

. Kalibrierdaten 16schen
Wenn Sie dies auswahlen, wird ein Bestatigungs-Popup
angezeigt.

+ 3-Punkt-Kalibrierung
Sie kénnen den iberwachten Wert auf 3 Stufen der
Wassermenge im Tank kalibrieren: 0%/50%/100%.
Uberzeugen Sie sich zur Ausfithrung der 3-Punkt-
Kalibrierung davon, dass der Tank leer ist, fiillen Sie
anschlieBend den Tank mit Wasser, wie es in den
+Anweisungen zum Befiillen mit Frischwasser” auf dem
Display angezeigt wird.
Der Widerstandswert des Analogsensors kann mit dem
L,Sensorwert (Widerstand)” Gberwacht werden.

(M

< Kalibrierung

M Kalibrierung l

« Fillen Sie die folgende Menge

Fiillen Sie es auf:
50 =

* Kein stabilen Wert
Aktueller Wert
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(2)

(1) Anweisungen zum Befiillen mit Frischwasser
(2) Sensorwert (Stromstarke)

Um die Kalibriergenauigkeit zu erhdhen, warten Sie, bis die
Oberflache der Flissigkeit sich beruhigt hat, und tippen Sie
anschlieBend auf SET, dann wird ein Bestatigungs-Popup
angezeigt.

Wenn Sie ihn auf 100 % auffillen und auf SET tippen,
anschlieBend auf JA im Bestatigungs-Popup tippen, wird das
Popup ,Vollstandig” angezeigt.

@ Abwasser iiber den Stromstarkenstift

Sie kdnnen die Fillstandsdaten des Abwassertanks

anzeigen, indem Sie einen Stromstdrkenausgang fiir die
Wasserstandanzeige an den Stromstarkenstift legen.

Wenn Sie den einzustellenden Punkt dndern oder einen
anderen Stift flr einen Punkt einstellen, der bereits eingestellt
wurde, wird ein Dialogfeld angezeigt.

Wenn Sie Abwasser Uber den Stromstarkenstift auswahlen,
konnen Sie die Nummer des Tanks auswahlen und den Sensor
kalibrieren.

Wenn Sie Kalibrierung auswahlen, kdnnen Sie die folgenden

Punkte auswahlen.

- Kalibrierdaten I16schen
Wenn Sie dies auswahlen, wird ein Bestatigungs-Popup
angezeigt.

+ 3-Punkt-Kalibrierung
Sie kdnnen den Giberwachten Wert auf 3 Stufen der
Abwassermenge im Tank kalibrieren: 0%/50%/100%.
Uberzeugen Sie sich zur Ausfiihrung der 3-Punkt-
Kalibrierung davon, dass der Tank leer ist, fiillen Sie ihn
anschlieBend mit Wasser, wie es in den ,Anweisungen zum
Befiillen mit Abwasser” auf dem Display angezeigt wird.
Der Widerstandswert des Analogsensors kann mit dem
LSensorwert (Widerstand)” Gberwacht werden.

(m

< Kalibrierung

HKalibrierung l

+ Fullen Sie die folgende Menge
Fiillen Sie es auf:

* Kein stabilen Wert
Aktueller Wert

(1) Anweisungen zum Befiillen mit Abwasser
(2) Sensorwert (Stromstarke)

Um die Kalibriergenauigkeit zu erhdhen, warten Sie, bis die
Oberflache der Flissigkeit sich beruhigt hat, und tippen Sie
anschlieBend auf SET, dann wird ein Bestatigungs-Popup
angezeigt.

Wenn Sie ihn auf 100 % auffillen und auf SET tippen,
anschlieBend auf JA im Bestdtigungs-Popup tippen, wird das
Popup Vollstandig” angezeigt.
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(12) Sensor-Konfiguration fiir den Wind

Unter dem Punkt Wind kdnnen Sie folgende Einstellungen

fur Informationen vornehmen, die vom Windsensor erfasst

werden.

+ Windrichtungskorrektur

« Wahren Wind senden

* Sie missen einen separaten Sensor anschlieBen, der mit NMEA2000
kompatibel ist.

1. Tippen Sie auf Boot Einstellung.

I Hauptmenii

Information

Bildschirm Bearbeiten

System

Boot Einstellung

Assistenzfunktion

Sensor Konfiguration

Motor 1 Anschluss

Motor 2 Anschluss >
F————————————q
| wind > me
(1 S S S | | |
Tiefenversatz 2.0m > IE]'
=
Rudderversatz I ]

4. Tippen Sie auf das Element, das Sie einstellen mochten.
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@ Windrichtungskorrektur

Wenn die vom Kurssensor ermittelte scheinbare Windrichtung
nicht mit der wahren Windrichtung Gbereinstimmt, kann die
auf dem Display angezeigte Windrichtung korrigiert werden.
Der Einstellbereich ist =0 - 180 (°).

@ Wahren Wind senden

Die Information Gber den wahren Wind (Windrichtung

und -geschwindigkeit) kann durch die Kombination von
Windsensor- und GPS-Daten ermittelt werden.

Die von den Gerdten ermittelten Winddaten kénnen so
konfiguriert werden, dass sie iber NMEA2000 als theoretische
Winddaten gesendet werden (Theoretischer Wind).
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(13) Sensor-Konfiguration fiir den Tiefenversatz

Mit dem Tiefenversatz kénnen Sie den Giberwachten Wert fir

die Tiefe kalibrieren, der Gber NMEA2000 empfangen wird.

* Sie missen einen separaten Sensor anschlieBen, der mit NMEA2000
kompatibel ist.

1. Tippen Sie auf Boot Einstellung.

I Hauptmenii

Information

Bildschirm Bearbeiten

System

Boot Einstellung

Assistenzfunktion
Tilt/Trimm Voreingestellung

Kraftstofftank Voreinstellung

Sensor Konfiguration

Motor 1 Anschluss >

Motor 2 Anschluss >
Wind 3 i‘ -i
e 20m > |
cCy-———————————- T\ SOH

Rudderversatz

4, Stellen Sie den Wert ein, den Sie einstellen mochten, und
tippen Sie anschlieBend auf SET.
Der Einstellbereich ist = 0-9,9 (m).
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(14) Sensor-Konfiguration fiir den Ruderversatz

Mit dem Ruderversatz konnen Sie den liberwachten Wert fir

die Ruderlage kalibrieren, der iber NMEA2000 empfangen

wird.

* Sie missen einen separaten Sensor anschlieBen, der mit NMEA2000
kompatibel ist.

1. Tippen Sie auf Boot Einstellung.

l Hauptmenii

Information

Bildschirm Bearbeiten

System

Boot Einstellung

Assistenzfunktion
Tilt/Trimm Voreingestellung

Kraftstofftank Voreinstellung

Sensor Konfiguration

Motor 1 Anschluss 5

Motor 2 Anschluss >
Wind > r -i
Tiefenversatz I l

4, Stellen Sie den Wert ein, den Sie einstellen mochten, und
tippen Sie anschlieBend auf SET.
Der Einstellbereich ist £ 0 - 120 (°).
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(15) Sensor-Konfiguration der Geschwindigkeit

Mit Tempo kdnnen Sie den Giberwachten Wert der

Geschwindigkeit kalibrieren, der iber NMEA2000 empfangen

wird, indem Sie den Geschwindigkeits-Kalibrierfaktor

verandern.

* Sie missen einen separaten Sensor anschlieen, der mit NMEA2000
kompatibel ist.

1. Tippen Sie auf Boot Einstellung.

l Hauptmenii

Information

Bildschirm Bearbeiten

System

Boot Einstellung

Assistenzfunktion >

Tilt/Trimm Voreingestellung >
Kraftstofftank Voreinstellung ]
F————— e e—————
l Sensor Konfiguration 2] l
@i}} (e ——

Sensor Konfiguration

Motor 2 Anschluss >

Wind >

=1
Tiefenversatz 20m > lE]l
|

Rudderversatz

4. Tippen Sie auf km/h Korrekturfaktor.

5. Stellen Sie den Wert ein, den Sie einstellen mochten, und
tippen Sie anschlieBend auf SET.
Der Einstellbereich ist 0 - 199,99.
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(16) Motorwarnungen

Sie konnen die aktuellen Motorfehlerdaten tberpriifen.

Wenn keine Warnungen anzuzeigen sind, wird die Mitteilung

Keine Motorwarnung eingeblendet.

1. Tippen Sie auf Information.

I Hauptmenii

Q! Boot Einstellung

|["® Information

©ce200)

d Bildschirm Bearbeiten

2. Tippen Sie auf Warnungen.
l Hauptmenii

Information

Fr———————— ———

l Warnungen

Warnungen

F———— e ——— —

Ml | Motorwarnungen & l.

bk ———d

>

Einstellung der Sensoralarme

4, Priifen Sie die aktuellen Motorfehlerdaten.

I Hauptmenii ﬂ Home

< Warnungen

Motoren 1| + Motor Uberpriifen

« Warnstufe 2

* Reduzierte Leistung

* Sensor Fehlfunktion

- DBW-Systemfehler 68

+ DBW-Systemfehler 110

+ DBW-Systemfehler m
Motoren 2 « Motor Uberpriifen

« Warnstufe 2

- DBW-Systemfehler

Wenn eines der Anzeige- oder Warnsymbole leuchtet,
kdnnen Sie auch mit dem folgenden Verfahren die aktuellen
Motorfehlerdaten tberpriifen.

<Informationsbildschirm>

+# 00:00 heasi=rd =

—_—— L=

395.,9@ 2.

RUDDER

(19(1

Tippen Sie auf den
Warnanzeigenbereich

<Motorwarnbildschirm>

ﬁ Home

| Hauptmenii

< Warnungen Information

Motoren 1| + Motor Uberpriifen
+ Warnstufe 2

* Reduzierte Leistung

* Sensor Fehlfunktion

« DBW-Systemfehler 68
- DBW-Systemfehler 110
- DBW-Systemfehler 1

Motoren 2 - Motor Uberpriifen
- Warnstufe 2
+ DBW-Systemfehler
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(17) Einstellung der Sensoralarme 4. Tippen Sie auf AW und anschlieBend auf das Element, fiir
das Sie detaillierte Einstellungen vornehmen maochten.

Sie kdnnen die folgenden Sensoralarme auf ON/OFF stellen
und die jeweiligen Schwellwerte einzeln festlegen. I Hauptmen

Beschreibung der Einstellung der Sensoralarme

Nr. Bildschirmdarstellung L Bl — — — — o e e e 1
M lttellung Q,‘ l Warnung vor seichtem Wasser b
Warnung vor seichtem . |
1 Seichtes Wasser Tiefen- Navigation >
Wasser
2 | Tiefen-Navigation Tiefwassernavigation | windgeschmwindigiei
3 | Windgeschwindigkeit Windgeschwindigkeit

. Ungewohnliche
4 | Batteriespannung Batteriespannung L — o — — — — — — — —

5 | Kraftstoff Kraftstoffstand + In diesem Beispiel wird die Warnung vor seichtem Wasser

. . ausgewahlt, um das Kalibrierverfahren zu erklaren.
6 |Frischwasser Wassermenge im Tank

7 | Abwasser Abwassermenge im Tank Element Beschreibung

Stellen Sie ein, dass der Alarm
Unterealarm Wert Aktiv ein-/ausgeschaltet wird, wenn
(bzw. Oberealarm Wert Aktiv) der Wert unter bzw. (liber) dem
Schwellwert liegt.

1. Tippen Sie auf Information.

l Hauptmenii

Stellen Sie den Schwellwert fiir

Wert . o .
die Alarmmitteilung ein.
Boot Einstellung Stellen Sie den Alarmsummer
Warnsummer auf ON/OFF, wenn eine

Alarmmitteilung vorliegt.

Bildschirm Bearbeiten

5. Tippen Sie auf Unterealarm Wert Aktiv.
System

| Hauptmenii

Warnung vor seichtem Wasser
Q! Fr———— - — ————q
Unterealarm Wert Aktiv OFF > l
-
Wert 02m >

ON >

Boot

Gerét
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7. Tippen Sie auf Wert.

l Hauptmenii

Warnung vor seichtem Wasser

Unterealarm Wert Aktiv OFF >

F———— e e e — — ——

| wert 02m > |

e d

Warnsummer ON >

8. Tippen Sie den gewiinschten Schwellwert mit der Tastatur
ein und anschlieBend auf SET.

l Hauptmenii

< Warnung vor seichtem Wasser

Warnung vor seichtem Wasser

Unterealarm Wert Aktiv OFF >

Wert 02m >

F———— e e e — ———

l Warnsummer ON > l

b e e e e e .  J

Warnsummer

IR

>
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(18) Wartungserinnerung @ Wartungspriifbildschirm

Sie kdnnen die verbleibende Zeit bis zur nichsten Zeigt die Gesamtbetriebsdauer fiir jeden Motor und die Zeit
regelmaBigen Inspektion fir den angeschlossenen bis zur ndchsten Wartungsmitteilung an.
AuBenbordmotor tiberpriifen. (1 2 3)

1. Tippen Sie auf Information.

< Wartung
Wotorenl Honda BF 350 PGM-FI

Betriebsstunden 152 h

Néachste Wartung 48.0 h

I Hauptmenii

Boot Einstellung

Bildschirm Bearbeiten

System

(1) Motornummer und Modellbezeichnung
Fir den jeweiligen Motor eingerichtete Nummer und
Modellbezeichnung.
(2) Gesamtbetriebsdauer.
Gesamtbetriebsdauer je Motor.
(3) Verbleibende Zeit bis zur Wartung
Zeit bis zu einer Wartungsmitteilung fir jeden Motor.

+ Wenn ein Zeitsignal fiir eine regelmaBige Inspektion vom
AuBenbordmotor empfangen wird, erscheint das folgende
Popup-Fenster.

« 00:00 (25, ¢

500« (0.0, 501

3. Tippen Sie auf die Motornummer, die Sie Uberpriifen
mochten.

@ Information

Honda BF 350 PGM-FI
Motoren 1
Service notig

l Hauptmenii

Wartung

ol 4r

l Motoren 1

* Die Anzeige der Wartungsfrist-Popup-Mitteilung kann auf ON
oder OFF gestellt werden. (S. 63)

4, Priifen Sie die verbleibende Zeit bis zur ndachsten
regelmaBigen Inspektion.

l Hauptmenii

< Wartung

RV
gl Motoren 1 Honda BF 350 PGM-FI

Betriebsstunden 152 h

Néchste Wartung 48.0h
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(19) Boot

Sie kénnen die seit dem Nutzungsbeginn oder der
Ricksetzung des Displays zurtickgelegte Reiseentfernung und
die verstrichene Fahrtzeit Gberprifen.

Die angezeigten Werte sind lediglich Richtwerte und kdnnen
von den tatsachlichen Werten abweichen.

1. Tippen Sie auf Information.

l Hauptmenii

Boot Einstellung

Bildschirm Bearbeiten

System

3. Priifen Sie die bisher zuriickgelegte Reiseentfernung und
die verstrichene Fahrtzeit.

l Hauptmenii

Informationen zum Boot

Reiseentfernung 0.0 km

Fahrtzeit
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(20) NEMEA2000-Gerateliste

Sie kénnen die folgenden Informationen Gber die mit
NEMEA2000 verbundenen Gerate priifen, einschlieBlich des
aktuell genutzten Displays.

1 | Modell-ID Produktname
2 |Serien-Nr. Seriennummer
3 | Hersteller Herstellername
4 | Software Vers Software-Version
5 | Modell Vers Modellversion
6 | Gerdt Instanz Einstellinstanz
Ein ganzzahliger Wert (LEN), der fiir den
vom NMEA2000-Netzwerk verbrauchten
7 |LEN
Strom steht
1LEN=50mA

1. Tippen Sie auf Information.

I Hauptmenii

Boot Einstellung

Bildschirm Bearbeiten

System

3. Tippen Sie auf das Gerat, dessen Informationen Sie priifen
mochten.

l Hauptmenii

* Honda 7" Display

0 * 720967
(r——x—x x x x x x x x x x x )
Gerét * Honda BF40E/BF60 PGM-FI
0 * BBEJ-1000142
Gerit - Honda BF40E/BF60 PGM-FI
1 » BBEJ-1000143
Gert - Honda BF40E/BF60 PGM-FI
2 * BBEJ-1000144
Gerét * Honda BF40E/BF60 PGM-FI
3 * BBEJ-1000145

4. Uberpriifen Sie die Informationen zum ausgewahlten
NMEA2000-Gerat.
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(21) Bildschirmaufbau

Sie kénnen die Bildschirmanzeige fiir die folgenden Elemente
auf ON/OFF stellen.

Auf ON gestellte Bildschirme kénnen durch Wischen nach
links oder rechts auf dem Informationsbildschirm angezeigt

werden.

Nr. | Bildschirmdarstellung Bildschirmbeschreibung

1 |Bildschirm Daten 1 Informationsbildschirm Seite 1

2 | Bildschirm Daten 2 Informationsbildschirm Seite 2

3 |Bildschirm Daten 3 Informationsbildschirm Seite 3

4 | Bildschirm Daten 4 Informationsbildschirm Seite 4

5 |Bildschirm Daten 5 Informationsbildschirm Seite 5

Videobildschirm, der den

6 |Video1
Videoeingang 1 wiedergibt

Videobildschirm, der den

7 |Video 2
iaeo Videoeingang 2 wiedergibt

*Von Veratron hergestellte optionale Komponenten miissen
angeschlossen werden, um Video 1/2 anzuzeigen.
Einzelheiten erfahren Sie von dem Handler, bei dem Sie es gekauft
haben.

1. Tippen Sie auf Bildschirm Bearbeiten.

| Hauptmenii

Boot Einstellung

Information
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3. Tippen Sie auf AW und anschlieBend auf das Element, fur
das Sie die Anzeige auf ON/OFF stellen mochten.

| Hauptmeni

Bildschirmaufbau

o r———————————— a

| Bildschirm Daten 3
1. Q : Bildschirm Daten 4
| Bildschirm Daten 5

|

- Bildschirm Daten 1 kann nicht auf OFF gestellt werden.
Wenn Sie auf Bildschirm Daten 1 tippen, kommen Sie auf
die Seite 1 des Informationsbildschirms.

4. Tippen Sie auf ON oder OFF.

| Hauptmenii

Bildschirm Daten 2
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(22) Ansauqgdruck

Sie kénnen den Umfang der Balkenanzeige fiir den
Ansaugdruck auf dem Informationsbildschirm d@ndern.

1. Tippen Sie auf Bildschirm Bearbeiten.

I Hauptmenii

Boot Einstellung

Information

Spannung

Kraftstofffluss

4, Tippen Sie auf Minimaler Wert.

I Hauptmenii

Q, Ansaugdruck
L Ar
-

Minimaler Wert

1bar >
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5. Tippen Sie den Mindestwert mit der Tastatur ein und tippen
Sie anschlieBend auf SET.

ﬁ Home

I Hauptmenii

< Ansaugdruck

(]

[=]
=g
Q
=

Minimaler Wert

F——x
|

w

m
s
(S

6. Tippen Sie auf Maximaler Wert.

l Hauptmenii

7. Tippen Sie den Hochstwert mit der Tastatur ein und tippen
Sie anschlieBend auf SET.

ﬁ Home

l Hauptmenii

< Ansaugdruck

Maximaler Wert 1 bar

|.I
B

F—=

w
m
L4
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(23) Motortemperatur 5. Tippen Sie den Mindestwert mit der Tastatur ein und tippen
Sie anschlieBend auf SET.

Sie kdnnen den Umfang der Balkenanzeige fiir die

ﬁ Home

Motortemperatur auf dem Informationsbildschirm andern. I Hauptmenu

< Motortemperatur

a (]

1. Tippen Sie auf Bildschirm Bearbeiten.

[=]

Minimaler Wert

I Hauptmenii

Boot Einstellung

Information

F——
w
m
L——4

6. Tippen Sie auf Maximaler Wert.

l Hauptmenii

7. Tippen Sie den Hochstwert mit der Tastatur ein und tippen
Sie anschlieBend auf SET.

l Hauptmenii

< Motortemperatur

I e
)

F—=

w
m
L4

Motortemperatur

ol 4

Minimaler Wert
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(24) Spannung

Sie kdnnen den Umfang der Balkenanzeige fiir die
Batteriespannung auf dem Informationsbildschirm @ndern.

1. Tippen Sie auf Bildschirm Bearbeiten.

I Hauptmenii

Boot Einstellung

Information

Anzeige Pegel

Ansaugdruck

4, Tippen Sie auf Minimaler Wert.
I Hauptmenii
Spannung

ol 4

Minimaler Wert

5. Tippen Sie den Mindestwert mit der Tastatur ein und tippen
Sie anschlieBend auf SET.

ﬁ Home

I Hauptmenii

< Spannung

Minimaler Wert

=
-In

F——
w
m
L——4

6. Tippen Sie auf Maximaler Wert.

l Hauptmenii

7. Tippen Sie den Hochstwert mit der Tastatur ein und tippen
Sie anschlieBend auf SET.

ﬁ Home

l Hauptmenii

< Spannung

Maximaler Wert

o (]

F—=

w
m
gl

L—_—4
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(25) Kraftstofffluss

Sie kénnen den Umfang der Balkenanzeige fir

den momentanen Kraftstoffverbrauch auf dem
Informationsbildschirm andern.

1. Tippen Sie auf Bildschirm Bearbeiten.

I Hauptmenii

Boot Einstellung

Information

Anzeige Pegel

Ansaugdruck
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5. Tippen Sie den Hochstwert mit der Tastatur ein und tippen
Sie anschlieBend auf SET.
« Sie kénnen nur den Hochstwert fiir den momentanen
Kraftstoffverbrauch einstellen.

| Hauptmenii

< Kraftstofffluss

Maximaler Wert 15

F—=—3
w
i
L—_—4
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(26) Helligkeit 5. Tippen Sie auf AW und tippen Sie anschlieBend auf eine

Sie kdnnen die Helligkeit in acht Stufen einstellen. geeignete Helligkeitsstufe.

| Hauptmeni

1. Tippen Sie auf System. Helligkeit Tag

o3 Jr———————————— a

| Auto >

!_@ : 0(Niedrig)

l Hauptmenii

Boot Einstellung

Information

Bildschirm Bearbeiten

« Wenn Sie in Schritt 4 Helligkeit Tag auswahlen, kdnnen Sie
Auto als Empfindlichkeit einstellen.

) . ) ) - Wenn sie auf etwas anderes als Auto eingestellt ist, kbnnen
2. Tippen Sie auf AW und anschlieBend auf Anzeige Sie die Helligkeit des Bildschirms durch Betétigen des
Einstellung.

Helligkeitsschalters anpassen (S. 3).

l Hauptmenii

Metrisch
Geschwindigkeitsanzeige S0G >
Station Haupt >

Sprache Deutsch >

Auto Tag/ Nacht-Schalter

Touchscreen-Ton

4, Tippen Sie auf den Hintergrundmodus, dessen Helligkeit Sie
anpassen mochten.

| Hauptmenii
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(27) Hintergrund 3. Tippen Sie auf Hintergrund.

Die kénnen einen der beiden folgenden Modi als I Hauptmenii
Hintergrundfarbe des Informationsbildschirms auswahlen.

@ Verfiigbare Hintergrundfarben

Auto Tag/ Nacht-Schalter

Touchscreen-Ton

222,

TWS

WY
N

Boot Einstellung

Information

Bildschirm Bearbeiten

2, Tippen Sie auf AV und anschlieBend auf Anzeige
Einstellung.

l Hauptmenii

Metrisch

Geschwindigkeitsanzeige S0G > r -i
Station Haupt > || l

Sprache Deutsch >
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(28) Auto Tag/Nacht-Schalter 4. Tippen Sie auf OFF oder eine geeignete
Empfindlichkeitsstufe.

Sie kdnnen den Hintergrundmodaus so einstellen, dass er
automatisch je nach Umgebungshelligkeit umgeschaltet I Hauptmeni
wird. Sie kdnnen aus 3 Empfindlichkeitsstufen fiir die
Umgebungshelligkeit auswahlen.

« Unter folgenden Umstanden kann die Funktion Auto
Tag/Nacht-Schalter nicht konfiguriert werden. Sie
wird automatisch auf OFF gestellt, auch wenn eine
Empfindlichkeit ausgewahlt ist.

- AuBenhelligkeit Gber den Spannungsstift ist auf ON
gestellt (S. 33)

1. Tippen Sie auf System.

l Hauptmenii

Boot Einstellung

Information

Bildschirm Bearbeiten

2. Tippen Sie auf AV und anschlielend auf Anzeige
Einstellung.

l Hauptmenii

Metrisch
Geschwindigkeitsanzeige S0G > r
Station Haupt > ||

=

Sprache Deutsch >

3. Tippen Sie auf Auto Tag/Nacht-Schalter.

l Hauptmenii

Anzeige Einstellung

Helligkeit >

Hintergrund Tag >
F—————— e ———— g
| Auto Tag/ Nacht-Schalter oFfF > |

— — ——————— —— — o]

Touchscreen-Ton
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(29) Touchscreen-Ton

Sie kénnen den Piepton fiir Touchpanel-Betatigungen auf ON/
OFF stellen.

1. Tippen Sie auf System.

l Hauptmenii

Boot Einstellung

Information

Bildschirm Bearbeiten

2. Tippen Sie auf AV und anschlielend auf Anzeige
Einstellung.

l Hauptmenii

Metrisch
Geschwindigkeitsanzeige S0G > r
Station Haupt > ||

=

Sprache Deutsch >

Anzeige Einstellung

Helligkeit >

Hintergrund Tag >

Auto Tag/ Nacht-Schalter
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(30) Einheiten 4, Tippen Sie auf AW und anschlieBend auf das Element, fiir
das Sie die Einheiten andern wollen.

Sie kdnnen die Anzeigeeinheiten fiir jedes Element dndern.
Folgende Optionen stehen zur Verfligung: Metrisch, Imperial, I Hauptmenu

Nautisch und Benutzerdefiniert. B —
Wenn Benutzerdefiniert ausgewahlt ist, kdnnen Sie Einheiten oz r———————————— a

| Distanz km > |

fur jedes Element auswahlen.

l Druck bar > l'- =

: Kraftstofffluss Lh > :I@l
=

l Temperatur

1. Tippen Sie auf System.

l Hauptmenii

Boot Einstellung

Information

Bildschirm Bearbeiten

Geschwindigkeitsanzeige

Station

Sprache Deutsch

3. Tippen Sie auf die Einheiten, die angezeigt werden sollen.
- Wenn Benutzerdefiniert ausgewahlt ist, fahren Sie mit
Schritt 4 fort.

l Hauptmenii

Einheiten

O e

l Metrisch

| Nautisch >

l Benutzerdefiniert
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(31) Geschwindigkeitsanzeige 3. Tippen Sie auf die Einstellung der Bootsgeschwindigkeit, die
angezeigt werden soll.

Sie kénnen eines der folgenden beiden Muster fiir die Anzeige

der Bootsgeschwindigkeit auf dem Bildschirm auswahlen: I Hauptmenu
Einstellpunkt PGN DATA
SOW (Geschwindigkeit 128259 Geschwindigkeit auf das
Uber Wasser) Wasser bezogen
SOG (Geschwindigkeit
F, eschwincigiet 129026 | Geschwindigkeit tiber Grund
Uiber Grund)

* Zur Anzeige der Bootsgeschwindigkeit miissen Sie einen separaten,
mit NMEA2000 kompatiblen Sensor anschlieen.

Beim Hochfahren @ndert sich die Bootsgeschwindigkeit je nach
Verbindungsstatus wie folgt.

SOW-Daten SOG-Daten o
o . .. . . |Bootsgeschwindigkeit
(Geschwindigkeit | (Geschwindigkeit anzeigen
zei
liber Wasser) tiber Grund) g
SOG
Verfugbar Verfugbar (Geschwindigkeit
Uber Grund)
SOG
Nicht verftgbar Verfligbar (Geschwindigkeit
Uber Grund)
sow
Verfligbar Nicht verfligbar (Geschwindigkeit
Uber Wasser)
SOG
Nicht verfligbar Nicht verfligbar (Geschwindigkeit
Uber Grund)

* Wenn keine Daten vorliegen, wird das Symbol SOG
(Geschwindigkeit Gber Grund) angezeigt, aber die Geschwindigkeit
nicht.

1. Tippen Sie auf System.

l Hauptmenii

Boot Einstellung

Information

Bildschirm Bearbeiten

2, Tippen Sie auf AW und anschlieBend auf
Geschwindigkeitsanzeige.

| Hauptmenii

System

Anzeige Einstellung >
Einheiten Metrisch >

e e e — —

l Geschwindigkeitsanzeige S0G > l'- =1
| |
Station Haupt > IE]'

=

Deutsch
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(32) Station 2. Tippen Sie auf AW und anschlieBend auf Station.

Wahlen Sie die Position der Station (Haupt- oder Zweitstation)

auf dem Boot aus und koppeln Sie sie mit dem dort

installierten Display.

Auf dem Display bei einer inaktiven Station werden die

Assistenzfunktion und Tilt/Trimm-Voreinstellung auf dem

Bildschirm Boot Einstellung ausgegraut und kénnen nicht

eingestellt werden.

* Informationen zum aktiven Modus finden Sie in der b e e e e ——— e
Bedienungsanleitung des AuBenbordmotors.

| Hauptmenii

System

Anzeige Einstellung >

Einheiten Metrisch >

Geschwindigkeitsanzeige

| Hauptmenii

Boot Einstellung

Kraftstofftank Voreinstellung >

Sensor Konfiguration

Die Motorinformationen werden auf jeder Station angezeigt,
egal ob sie aktiv oder inaktiv ist.

Einstellung der installierten Station

Aktive Haupt Zweite
Station

Anzeige der Einstellung der Anzeige der Einstellung der
Motorinformationen | Assistenzfunktion | Motorinformationen | Assistenzfunktion

Hauptstation O O O

Zweitstation O O O

1. Tippen Sie auf System.

| Hauptmenii

Boot Einstellung

Information

Bildschirm Bearbeiten
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(33) Sprache

Sie kénnen eine der folgenden acht Sprachen fiir die Anzeige
auf dem Bildschirm auswahlen:

Nr. | Bildschirmdarstellung Sprache
1 English Englisch
2 Francais Franzosisch
3 Deutsch Deutsch
4 Italiano Italienisch
5 Espaiiola Spanisch
6 Svenska Schwedisch
7 Nederlands Niederldandisch
8 Tiirkce Turkisch

1. Tippen Sie auf System.

| Hauptmenii

Boot Einstellung

Information

Bildschirm Bearbeiten

System

Anzeige Einstellung
Einheiten Metrisch >

Geschwindigkeitsanzeige

Station

3. Tippen Sie auf AV und tippen Sie anschlieBend auf eine
geeignete Sprache.

| Hauptmenii

Sprache

- - -"=-""-""="=-"—-—""=-"=-""-"" A
Q" l English ] l
Francais > :
g | Deutsch b l'- =

l Italiano

l Espaiiola

60

« Wenn die Spracheinstellung erfolgreich abgeschlossen ist,
wird das Popup-Fenster Vollstandig angezeigt.

I Hauptmenu

Vollstandig
Deutsch
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(34) Uhrformat

Sie kdnnen ein 12-Stunden- oder ein 24-Stunden-Format fiir

die Anzeige der Uhrzeit auswahlen.

1. Tippen Sie auf System.

l Hauptmenii

Boot Einstellung

Information

Bildschirm Bearbeiten

EasyLink

Demo-Modus OFF > &5

Zurlicksetzen

61
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(35) Zeitzone

Sie kdnnen das Display so einstellen, dass der Zeitunterschied
zur Koordinierten Weltzeit (UTC) ausgeglichen wird.

Stellen Sie es so ein, dass die Zeit in Ihrer Region korrekt
angezeigt wird.

1. Tippen Sie auf System.

l Hauptmenii

a' Boot Einstellung
"@ Information

EasyLink

Demo-Modus

Zuriicksetzen

4, Tippen Sie den Zeitunterschied mit der Tastatur ein und
tippen Sie anschlieBend auf SET.

l Hauptmenii

« Tippen Sie auf +/-, um das Vorzeichen der eingegebenen
Zahl zu andern.
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(36) Pop-up-Anzeige

Sie kdnnen die Popup-Mitteilungen fiir folgende Punkte auf

ON/OFF stellen:

Nr. | Bildschirmdarstellung

Beschreibung der Mitteilung

1 | Motor iiberpriifen

Fehler mit der Motorsteuerung
oder dem Sicherheitssystem

2 | Temperatur zu hoch

Motoriberhitzung

3 |Niedriger Oldruck

Fehler mit dem Motordéldruck

4 | Wasser im Kraftstoff

Ins Kraftstoffsystem gemischtes
Wasser

5 |Ladungsanzeige

Fehler mit dem Ladesystem

Drehzahlgrenze
iiberschritten

Motoriiberdrehzahl

7 | Motor Notabschaltung

Aktivierung des Notausschalters

8 |Warnstufe 1

Fehler, der besondere
Aufmerksamkeit erfordert

9 | Warnstufe 2

Sonstige Fehler auBer Warnstufe
1

10 | Reduzierte Leistung

Begrenzung der Motordrehzahl

11 |Service ndtig

Zeit fur die regelmaBige
Inspektion

12 | Sensor Fehlfunktion

Einer der Sensoren ist defekt.

1. Tippen Sie auf System.

| Hauptmenii

Boot Einstellung

Information

Bildschirm Bearbeiten

EasyLink

Demo-Modus

Zuriicksetzen

3. Tippen Sie auf AW und anschlieBend auf das Element, fur

das Sie die Anzeige auf ON/OFF stellen mochten.

| Hauptmenii

Pop-up-Anzeige

oz r———————————— a
Motor Uberpriifen ON
| >

|

!‘@ :Temperaturzu hoch ON > :
| Niedriger Oldruck oN > |i' 'i
| Wasser imKrafstof ON > :L J

[ — |
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(37) EasyLink 4, Tippen Sie auf das Datenelement, fiir den Sie die Motor-

oder Tanknummer einrichten wollen.

Sie konnen die Motornummer oder Tanknummer auswahlen,
fur die Daten Uber den jeweiligen EasyLink-Steckverbinder I Hauptmenii
gesendet werden.

, EasyLink-Anschluss 1
N . . r————————————1
Wenn ein mit Veratron EasyLink kompatibles Instrument an Q y vaorent > |

l Motordaten anzeigen von

!_@ I Kraftstoff anzeigen von Kraftstofftank 1 > |

| Frischwasser anzeigen von Kraftstofftank 1 > l

den EasyLink-Steckverbinder angeschlossen wird, kénnen
Daten auch auf Instrumenten angezeigt werden, die nicht mit
NMEA2000 kompatibel sind.

Es konnen bis zu 16 Satelliteninstrumente angeschlossen

l Abwasser anzeigen von Kraftstofftank 1 > l

werden.

1. Tippen Sie auf System.

I Hauptmenii

| Hauptmenii

Boot Einstellun
9 Motordaten anzeigen von

O

l Motoren 1

!@ : Motoren 2 >
d | Motoren 3 >

l Motoren 4

Information

Bildschirm Bearbeiten

3. Tippen Sie auf den EasyLink-Steckverbinder, fiir den Sie die
Motor- oder Tanknummer einrichten wollen.

l Hauptmenii

EasyLink
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(38) Demo-Modus

Wechseln Sie zum Demo-Bildschirm.
Wenn der Demo-Modus auf ON gestellt ist, kdnnen
Sie Uberpriifen, wie die eingerichteten Inhalte auf dem

Informationsbildschirm angezeigt werden.
Denken Sie daran, den Demo-Modus nach Verwendung wieder
auf OFF zu stellen.

1. Tippen Sie auf System.

I Hauptmenii

Boot Einstellung

Information

Bildschirm Bearbeiten

i
I

-
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(39) Verbrauchter Kraftstoff zuriicksetzen

Sie kdnnen den Gesamtkraftstoffverbrauch zurticksetzen.

1. Tippen Sie auf System.

l Hauptmenii

Boot Einstellung

Information

Bildschirm Bearbeiten

Pop-up-Anzeige

=1
EasyLink > lE]l
|

Demo-Modus

Fahrtzeit Zuriicksetzen
Reset Anzahl der Motoren >

Werkseinstellung

4, Tippen Sie auf JA.
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(40) Fahrtstrecke Zuriicksetzen

Sie kénnen die Gesamtreiseentfernung zuriicksetzen.

1. Tippen Sie auf System.

l Hauptmenii

Boot Einstellung

Information

Bildschirm Bearbeiten

Pop-up-Anzeige

=1
EasyLink > lE]l
|

Demo-Modus

Fahrtzeit Zuriicksetzen
Reset Anzahl der Motoren >

Werkseinstellung

4, Tippen Sie auf JA.
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(41) Fahrtzeit Zuriicksetzen

Sie kdnnen die Gesamtfahrtzeit zuriicksetzen.

1. Tippen Sie auf System.

l Hauptmenii

Boot Einstellung

Information

Bildschirm Bearbeiten

Pop-up-Anzeige

=1
EasyLink > lE]l
|

Demo-Modus

Zuriicksetzen

Verbrauchter Kraftstoff zurilicksetzen

4, Tippen Sie auf JA.
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(42) Reset Anzahl der Motoren 5. Tippen Sie auf den Startbildschirm.

Sie kénnen die in,Beim ersten Einschalten zu konfigurierende

Einstellungen” (S.4) eingerichtete Motorenanzahl

Warnung - Nutzungsbeschrankung

zurlicksetzen.
Nach Abschluss der Riicksetzung kdnnen Sie die neue Anzahl
Motoren festlegen.

ibrierung u
b und die damit

1. Tippen Sie auf System.

l Hauptmenii

a' Boot Einstellung
6. Tippen Sie auf die Anzahl der Motoren, fiir die Sie die
"@ Information Ersteinrichtung vornehmen mochten.

g Bildschirm Bearbeiten

Ersteinrichtung

Anzahl Motoren

Pop-up-Anzeige 7. Wahlen Sie aus, ob ein GPS-Gerat mit dem NMEA2000-
— i
- Y =@= System verbunden ist.

Demo-Modus OFF > &5

F————e— e e e — ———

lZurUcksetzen > l 's htung
NMEA2000-GPS VERBUNDEN?

g e

Fahrtstrecke Zuriicksetzen

Fahrtzeit Zuriicksetzen ]
F—————e— e ————
l Reset Anzahl der Motoren > l

e — — d

>

Werkseinstellung

4, Tippen Sie auf JA.
« Nachdem das Logo angezeigt wurde, erscheint
automatisch der Startbildschirm.
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(43) Werkseinstellung

Sie kdnnen die in Information, Bildschirm Bearbeiten und
System auf dem MENU-Bildschirm eingestellten Inhalte auf die
Werkseinstellungen zurlicksetzen.

* Die Einstellungen fiir Tempomat, automatisches Kippen und

Trimm-Unterstiitzung werden nicht zurlickgesetzt.

Die Kraftstofftank Voreinstellung und andere
Einstellungen/Kalibrierwerte der Sensor Konfiguration
werden zuriickgesetzt.

1. Tippen Sie auf System.

l Hauptmenii

Boot Einstellung

Information

Bildschirm Bearbeiten

Uhr

Pop-up-Anzeige >

=
EasyLink ] l@'
|

Demo-Modus

Zuriicksetzen

Verbrauchter Kraftstoff zurilicksetzen >

Fahrtstrecke Zuriicksetzen >
Fahrtzeit Zuriicksetzen ]

Reset Anzahl der Motoren

4, Tippen Sie auf JA.
« Nachdem das Logo angezeigt wurde, erscheint
automatisch der Startbildschirm. (S. 4)
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Introduccion

Le agradecemos que haya adquirido el Conjunto de la pantalla

7.0, una pantalla multifuncion para los motores fueraborda de

Honda.

Antes de utilizar el producto, lea atentamente este Manual del

propietario.

Para obtener informacién sobre cémo utilizar un motor

fueraborda, consulte el Manual del propietario.

Este producto se fabrica especificamente para motores

fueraborda de Honda. No lo utilice con motores fueraborda

producidos por otros fabricantes o para otros fines. El

contenido de este Manual del propietario puede no coincidir

con el producto real debido a los cambios realizados para

cumplir con las especificaciones del producto.

Para mas informacién sobre la instalacion o desecho del

producto, pédngase en contacto con el distribuidor donde

lo compré. Antes de configurar el producto, el distribuidor

debera configurar el aparato” en el motor fueraborda.

* Estos ajustes no son necesarios cuando el producto se usa en una
embarcacién de un motor.

« La distancia de crucero, el tiempo de crucero y demas
informacion que aparece en la pantalla multifuncién
(en lo sucesivo, la pantalla) son solamente estimaciones.
Planifique detenidamente sus cruceros con suficiente
libertad de accién.

+ Algunas de las funciones de la pantalla estan limitadas
a ciertos modelos. Para obtener informacién sobre las
funciones y los modelos, consulte “Especificaciones”
(pag. 16).

« NMEA2000° es una marca comercial registrada de National
Marine Electronics Association, Inc.
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Accesorios

Compruebe los accesorios antes de empezar a utilizar el
producto.
(1) Parasol para la pantalla
2) Kit de montaje
3) Acoplador ficticio (12P)
)
)

(
(
(4) Acoplador ficticio (3P) (2)
(

5) QR para las instrucciones

\

] eeee

phstnts

(1) (2)

<>

(5)

Como utilizar la pantalla

Este producto se maneja realizando operaciones de pantalla
tactil en la pantalla.

@ Tocar

Toque ligeramente la pantalla.

m : Accede a la pantalla de informacién
: Se desplaza un nivel arriba en una pantalla de menu
: Ajusta el contenido editado

E[E:Selecciona una posicion a editar

@ Mantener pulsado

Toque continuamente la pantalla durante 1 segundoy
luego suéltela.

@ Deslizar

Deslice el dedo hacia la izquierda o hacia la derecha
mientras toca la pantalla.

Deslizar el dedo sobre la pantalla de informacién cambia de
pagina.

Funciones de los interruptores del
panel

HONDA
mMARINE

[Brightness switch] (Interruptor de brillo)
« Ajuste el brillo de la pantalla (8 niveles)

[Main switch] (Interruptor principal)

« Toque mientras se encuentra en la pantalla MENU
PRINCIPAL o en la pantalla de configuracion para
cambiar a la pantalla de informacién

- Mantenga pulsado para apagar la pantallay
acceder al modo de espera

- Toque mientras se encuentra en el modo de espera
para salir del modo de espera

Puede usar el modo de espera para reducir el consumo

de energia y apagar la pantalla cuando no necesite estar
iluminada.

Desde el modo de espera, toque el interruptor principal para
salir del modo de espera.




Puertos de conexidn en la parte
trasera de la pantalla

(M

ff_\ A\
(©) Q)
(i:) w HE) P
(3) ®::l 3 W 8 (5)
@@E) w
o @'k
@ 1)@ g ©
\ * )
k@/ \@J

(2)

(1) Conector NMEA2000

(2) Conector de entrada de video compuestos (Micro-C M12 4
pines)

(3) Conector del motor 1 (potencia, IGP, sensor analégico)

(4) Conector EasyLink (datos compartidos con los medidores
de Veratron)

(5) Conector del motor 2 (J1939-CAN, sensor analégico)

(6) Conector EasyLink (para expansién)

Para obtener mas informacién sobre los elementos
compatibles con el sensor analdgico, consulte “Lista de
elementos de visualizacion” (pag. 6).

Ajustes a configurar al encender por
primera vez

Especifique el niUmero de motores para los cuales se va a
visualizar informacién y si hay un aparato GPS conectado.
1. Al encender la alimentacién, aparece el logotipo y, a

continuacion, aparece automdaticamente la pantalla de
inicio.

HONDA
mMARINE

V0.26.n

!

Se muestra la version del software.

<Pantalla de inicio>

ADVERTENCIA - LIMITACION DE USO

Toca la pantalla para aceptar

ADVERTENCIA - LIMITACION DE USO
Este producto estd destinado a ser utilizado unicamente como
ayuda a la navegacién.
El operador es responsable de utilizar métodos prudentes para
una navegacion segura.

Usted reconoce y acepta que serd el Unico responsable del uso
de lainformacion y de todas las decisiones tomadas al respecto.
Toda la informacion se presenta solo como referencia.

El usuario asume total responsabilidad y riesgo asociado con el
uso calibracién y mantenimiento de este dispositivo.

El usuario asume toda la responsabilidad.

Toca la pantalla para aceptar




2. Toque la pantalla. Aparece la pantalla INITIAL SETUP.

SELECT NUMBER OF ENGINES

3. Especifique el nimero de motores para los que se va a
mostrar informacion.
Toque el elemento que corresponde al nUmero de motores
conectados a la pantalla.
Cuando se montan varios motores fueraborda, la pantalla
puede mostrar informacion sobre un maximo de cuatro
motores.
+ Para 1 motor: Toque SINGLE
» Para 2 motores: Toque DUAL
« Para 3 motores: Toque TRIPLE
« Para 4 motores: Toque QUAD

4, Seleccione si un aparato GPS esta conectado al sistema
NMEA2000.

INI TUP
NMEA2000 GPS CONNECTED ?

5. Después de finalizar los ajustes, la visualizacion cambia a la
pantalla de informacion.
« 00:00

39508

TWS

/(‘o( i 0
- TRZ )I ;ﬂizhm

2

1

5
0 x1000

pm

AUTO

6. Si es necesario, seleccione el idioma que se muestra en la
pantalla. (Pag. 58)

@ Al encender por segunda vez y posteriores.
« Estos ajustes no son necesarios.
«Tocar la pantalla de inicio abre la pantalla de informacion.




Lista de elementos de visualizacion

* La visualizacion de la informacién de cada elemento varia en funcién de la disposicién de la pagina de la pantalla de
informacion. (Pag. 8)
Para obtener informacion sobre los ajustes de la disposicion de la pantalla de informacion, consulte “Edicion de la pantalla de

informacion” (pag. 10).

Los elementos que pueden mostrarse varian en funcién de su motor fueraborda, el equipo NMEA2000 compatible conectado y

los sensores analdgicos.

Para obtener mas informacidn, pdngase en contacto con el distribuidor que le vendié el producto.

Categoria Elemento Pantal!a del . .Pantalla del Pantalla digital
monitor indicador de bares
Estado Modo ECO O - -
Control de pesca segura O - -
Ralenti rapido O - -
m Control de crucero O - _
h. Soporte de trimado O - -
Embarcacion \\@; SOG (Velocidad sobre el fondo) - -
- SOW (Velocidad sobre el agua) - - O
Motor m Cambio O - -
RPM Motor* O - O
TRIM |Trimado* - O O
'@ Boost motor - O O
@ﬂ Temperatura - O O
E# | Voltaje - O O
BB-. Flujo de combustible - O O
x Horas motor - - O
Combustible| [} | Combustible (9%)* - O O
Bﬁ Nivel Combustible (L, Gal)* - - O
@ Combustible Consumido - - O
bl | combustible ECO - - O
+=<. |Autonomia - - O
O.: |Tiempo Autonomia - - O
Otro Reloj - - -
~~ |Distancia de viaje - - @)
2° | Tiempo de viaje - - O
RUDDER | Timén* O - O
Posicion - - O
COG | oG (Rumbo sobre el fondo) @) - O
AWA | AWA (Angulo del viento aparente) O - O
AWS | AWS (Velocidad del viento aparente) - - O
TWD | TWD (Direccion del viento verdadero) O - O
TWS | TWS (Velocidad del viento verdadero) - - O
DEPTH | Profundidad - - O
XX |Aguadulce* - O O
[ Aguas residuales* - O O
%ﬂ Temperatura agua mar - - O
H Temperatura del aire - - O
BARQ | Presién atm. - - O




) Pantalla del Pantalla del L
Categoria Elemento . Lo Pantalla digital
monitor indicador de bares
Otro ‘@ |Inclinacién lateral - - @)
<49 |Inclinacién transversal - - O
* El sensor analégico es compatible.
Categoria Elemento Visualizacion de la pantalla
Indicad ‘ Error relacionado con el control del Primero aparece una notificacién emergente y, a continuacion, se enciende
ndicador i
motor o el sistema de seguridad Verifique el motor.
‘ Error relacionado con el sistema de Primero aparece una notificacion emergente y, a continuacion, se enciende
carga Indicador de carga.
. Error relacionado con la presion del Primero aparece una notificacién emergente y, a continuacion, se enciende
aceite del motor Presion de aceite baja.
. Primero aparece una notificacion emergente y, a continuacion, se enciende
Sobrecalentamiento del motor
Sobretemperatura.
Primero aparece una notificacion emergente y, a continuacion, se enciende
. . la alerta Comprobacién de motor.
Notificacion del estado del motor . » . . »
Para obtener mas informacion sobre el contenido de la notificacion,
consulte “Descripcién de la notificacion” (pag. 14).
. o . L Primero aparece una notificacion emergente y, a continuacion, se enciende
Notificacion @ Tiempo de mantenimiento . o
el icono de mantenimiento.




Pantalla de informacion

La pantalla de informacién esta compuesta de un encabezado
y zonas de tres niveles indicadas a continuacion.

Para un sistema de cuatro motores, solamente la primera
pagina muestra elementos distintos en los niveles superior e
intermedio. (Pag. 10)

0

\ TRIM >

% [AUTO
H @
1) Encabezado
2) Zona de nivel superior: Medidores digitales
3) Zona de nivel intermedia: Circulos personalizados
4) Zona de nivel inferior: Indicadores personalizados

(M
(2)
3)
(4)

@ Encabezado
(1) (2 (3) (4) (3) (5)

(1) Indicador GPS

Muestra el estado de recepcion de la sefial GPS. Cuando

el ajuste de la velocidad del barco mostrado es velocidad

sobre el agua, se muestra el siguiente indicador.

<

e

(2) Reloj
Si el GPS esta conectado, se muestra la hora actual.

(3) Indicador de funcion de alerta
Si hay un problema con el motor o si ha llegado la hora
del mantenimiento, se muestra un indicador.
Ademas, si el modo de control de crucero o soporte de
trimado estd activado, el icono de trimado se enciende
en azul.

(4) Indicador de pagina
Muestra el nimero total de paginasy la posicién de la
pagina actual.

(5) Botdn de menu
Toque para ver la pantalla MENU PRINCIPAL.

@ Medidores digitales

Puede ver informacion sobre el cambio y la velocidad del motor.
Solamente el medidor digital central, 2, puede mostrar
también la velocidad del barco.

Para un sistema de cuatro motores, solamente la primera

pagina tiene elementos de visualizacién distintos. (Pag. 10)

(2)

(1) — 39 l —@)
rpm

(1) Medidor digital 1

(2) Medidor digital 2

(3) Medidor digital 3

@ Circulos personalizados

La informacion del motor, la informacién de ayuda de la
navegacién y la informacién relacionada con el combustible
pueden mostrarse en tres formatos.

Los circulos personalizados tienen tres zonas: Izquierda, central
y derecha, aunque los elementos que pueden mostrarse son
los mismos en todas las posiciones.

Para un sistema de cuatro motores, solamente la primera
pagina tiene elementos de visualizacién distintos. (Pag. 10)

e} e (4)

(2)

(1) Tacometro
Muestra la velocidad de motor.
(2) Numero del motor
Muestra el nimero del motor establecido para este
circulo personalizado.
(3) Indicador de trimado
Muestra el dngulo de trimado en 10 incrementos.
(4) Indicador de soporte de trimado
Muestra si el modo de soporte de trimado esta activado.
(5) Monitor central
Muestra informacién sobre el motor y los sistemas de
combustible.




« Circulos personalizados para navegar por la informacion de (3) Direccion del viento

ayuda Muestra la direccion del viento en relaciéon a la
Puede seleccionar mostrar u ocultar cada elemento. embarcacion.
(5) Direccion del viento verdadero: TWD y direccion del

viento aparente: AWA

(4) Velocidad del viento
Muestra la velocidad del viento en relacion con la
embarcacion.
Velocidad del viento verdadero: TWS y velocidad del
viento aparente: AWS

(5) Monitor central
Muestra informacién numérica para ayudar en la
operacion de la embarcacion.

« Circulos personalizados para la informacién del combustible

(1) Direccion de propulsion Puede editar los indicadores izquierdo y derecho y el
Muestra informacién auxiliar sobre la direccion de monitor central segun sus preferencias.
propulsion de la embarcacion. Muestra informacién sobre los sistemas de motor y del
La visualizacion varia en funcién de si los ajustes Cambio combustible.
y Timén estan activados o desactivados. 1) 3) )

Cambio: Muestra Informacion sobre la direccidon de
desplazamiento.

La flecha roja muestra la direccion de desplazamiento.
Cuando las dos flechas son de color gris, indica un
estado estacionario.

Cuando las dos flechas son rojas, indica un estado de

(1) Indicador izquierdo
(2) Indicador derecho
(3) Monitor central

@ Indicadores personalizados

rotacion.
(solo cuando se montan varios motores) Muestra informacién sobre el indicador de nivel y los valores, a
Timén: Muestra informacion sobre el angulo del timén. excepcion de cierta informacion del motor.

Los indicadores personalizados tienen cuatro zonas, sin
embargo, los elementos que pueden mostrarse son los
mismos en todas las posiciones.

Las flechas rojas se mueven y muestran el angulo del
timon.
Si el cambio esta activado, la flecha roja muestra la
direccion de desplazamiento y la flecha hacia abajo
muestra el angulo del timén. Cuando la posicion de
cambio es marcha atras, solamente hay una flecha.

(2) Rumbo sobre el fondo
Muestra el rumbo sobre el fondo adquirido desde el GPS.



Pantalla de informacion (para la Edicion de la pantalla de

primera pagina del sistema de informacion

cuatro motores) Puede editar los elementos visualizados manteniendo pulsada
Para un sistema de cuatro motores, se muestran elementos cada zona en la pantalla de informacion. Deslice el dedo
especializados solamente en la primera pagina de los niveles para cambiar entre las paginas a editar. Puede guardar hasta
superior e intermedio. 5 paginas de disefios de pantalla de informacién editadas.

Los elementos visualizados en los niveles superior e (Pag. 46)

intermedio son fijos y no pueden editarse. Para los sistemas de cuatro motores, solamente en la primera

« 00:00 i — o A = pagina, los elementos mostrados en los niveles superior e
m,

) '.489 48@9 .2 4809 409 interme‘di‘o so'n fijos y no pueden editarse.

RUDDN
4

\‘eg/
A

(1) Zona de nivel superior: Medidores digitales
(2) Zona de nivel intermedia: Circulo para la informacion del
motor

@ Edicion de medidores digitales

@ Medidores digitales 1. Mantenga pulsada la zona en la que desea editar el

Muestra la velocidad del motor de cada uno de los cuatro elemento de visualizacion.
motores en un sistema de cuatro motores. « En este ejemplo, se explica como editar el contenido
La velocidad del barco se muestra en el centro. mostrado en el medidor digital 2.

Yo e
g

4800 4800

pm rpm

300

rpm

94800 4

rpm

@ Circulo para la informacion del motor

Muestra informacion sobre cada uno de los cuatro motores en
un sistema de cuatro motores.

| REEMPLAZAR DATOS DE PANTALLA

OFF

RPM Motor >

Velocidad del barco

(2)

. Velocidad del barco & RPM
(1) Tacébmetro

(2) Niumero del motor
(3) Angulo de trimado

- Toque Home en la esquina superior derecha de la pantalla
para cerrar la pantalla de edicién y volver a la pantalla de
informacion.

- Siselecciona RPM Motor o Velocidad del barco & RPM,
seleccione el nimero del motor.
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+ Los medidores digitales 1y 3 solamente pueden mostrar las

velocidades del motor.
3. Toque .

| REEMPLAZAR DATOS DE PANTALLA ﬁ Home

OFF

RPM Motor &

Velocidad del barco

Velocidad del barco & RPM

@ Edicion de circulos personalizados

1. Mantenga pulsada la zona en la que desea editar el
elemento de visualizacién.

0
-4

deg

OFF
RPM/Trim

Cambio/Viento

Doble/Simple

1

<RPM/Trim en la informacion de motor>

Puede seleccionar el nimero del motor y los elementos a
visualizar en el monitor central.

1. Toque el nimero del motor que desea mostrar.
Toque los botones EE para cambiar a la zona que desee
editar.

| REEMPLAZAR DATOS DE PANTALLA

RPM/Trim

Motor 1 n

Motor 2

Motor 3

Motor 4

2. Confirme que la zona de edicidon ha cambiado al monitor
central y, a continuacion, toque la categoria del elemento
que desea visualizar.

| REEMPLAZAR DATOS DE PANTALLA

RPM/Trim

Motor n

Combustible

3. Toque el elemento que desea visualizar.

. Siselecciona Nivel Combustible, seleccione a continuacion
el numero del depésito.

« Consulte la siguiente tabla para conocer los elementos de
cada categoria.

Categoria Elemento
Trimado/Boost motor/Temperatura/ Voltaje/
Motor
Horas motor
Combustible Combustible (%)/Combustible (Lgal)/

Flujo de combustible/Combustible ECO

4. Después de editar todos los elementos, toque .

| REEMPLAZAR DATOS DE PANTALLA

RPM/Trim

Motor >

Combustible



<Cambio/Viento para navegar por la informacién de ayuda>

Puede seleccionar los elementos a mostrar u ocultar y aquellos
que se visualizaran en el monitor central.

1. Toque cada elemento y seleccione ON/OFF para cada uno.

| REEMPLAZAR DATOS DE PANTALLA

Cambio/Viento

Timoén OFF >
COG ON >
Direccion del viento OFF > B
Velocidad del viento True >

Centro Posicion >

« Para Direccién del viento y Velocidad del viento,
seleccione si visualizara “Direccién/velocidad del viento

aparente” o “Direccién/velocidad del viento True
(verdadero)”.

Sila embarcacién se estda moviendo, el viento verdadero y el
viento aparente son distintos.

Al seleccionar el viento aparente, se muestran la direccién

y la velocidad del viento sentidas en una embarcacion en
movimiento. Si la embarcacién esta estacionaria, serd la
misma que el viento verdadero.

Si selecciona el viento real, se muestra la direccion y la
velocidad del viento verdadero que sopla.

2. Toque Centro y, a continuacion, toque los elementos que
desea ver en el monitor central.

| REEMPLAZAR DATOS DE PANTALLA

Centro

Timoén >

Posicién n

COG

Cambio/Viento

Timon OFF >
COG ON >
Direccién del viento OFF > @
Velocidad del viento True >

Centro
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<Informacion relacionada con Doble/Simple en el combustible>

Puede seleccionar los elementos a visualizar en los indicadores
de nivel izquierdo y derecho y en el monitor central.

En este ejemplo, explicamos cémo editar el indicador
izquierdo, el indicador derecho y el monitor central, en dicho
orden.

1. Toque la categoria que desea visualizar.
Toque los botones E E para cambiar a la zona que desee
editar.

| REEMPLAZAR DATOS DE PANTALLA

Doble/Simple

Motor n
Combustible >

Otro

2. Toque el elemento que desea ver y seleccione un nimero
del motor o un nimero del depésito.

« Consulte la siguiente tabla para conocer los elementos de
cada categoria.

Categoria Elemento

Motor Boost motor/Temperatura/Voltaje

Combustible | Combustible (%)/Flujo de combustible

Otro Agua dulce/Aguas residuales

3. Confirme que la zona de edicién ha cambiado al indicador
derecho'y, a continuacién, ajuste el elemento que desea
ver usando el mismo procedimiento que para el indicador
izquierdo.

4. Confirme que la zona de edicién ha cambiado al monitor
central y, a continuacion, toque la categoria que desea
visualizar.

| REEMPLAZAR DATOS DE PANTALLA

Doble/Simple

Motor n
Combustible >

Otro



5. Toque el elemento que desea visualizar.

+ Seleccione el nimero del motor o el nimero del depésito
en conformidad con el elemento seleccionado.

« Consulte la siguiente tabla para conocer los elementos de
cada categoria.

Categoria Elemento

Motor Boost motor/Temperatura/Voltaje

Combustible (%)/Combustible (Lgal)/
Flujo de combustible/Tiempo Autonomia/
Autonomia/Combustible Consumido/
Combustible ECO

Combustible

Distancia de viaje/Tiempo de viaje/Posicion/
Profundidad/Temperatura agua mar/
Temperatura del aire/Presion Atomos/
Inclinacién lateral/Inclinacion transversal/

Otro

Agua dulce/Aguas residuales

6. Después de editar todos los elementos, toque .

ﬂ Home

| REEMPLAZAR DATOS DE PANTALLA

Doble/Simple

OFF

Motor n

Combustible 2

Otro

@ Edicion de los indicadores personalizados

1. Mantenga pulsada la zona en la que desea editar el
elemento de visualizacién.

RUDDER

de(

—_————

2. Toque la categoria que desea visualizar.

| REEMPLAZAR DATOS DE PANTALLA

OFF

Motor >

Combustible >

Otro
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3. Toque el elemento que desea visualizar.
+ Seleccione el numero del motor o el numero del depésito
en conformidad con el elemento seleccionado.
En este ejemplo, se selecciona Voltaje para la explicacion.

| REEMPLAZAR DATOS DE PANTALLA

Motor

Boost motor >
Temperatura >
Voltaje >

Horas motor

| REEMPLAZAR DATOS DE PANTALLA

Voltaje

Digito

Indicador

5. Después de editar todos los elementos, toque ().

| REEMPLAZAR DATOS DE PANTALLA

OFF

Motor n

Combustible >

Otro




Notificacion de ocurrencia de error

Si se produce un error en el motor, aparece la ventana

emergente de notificacion de error.

En la ventana emergente de notificacién de error se muestran

los siguientes elementos:

+ Nombre del producto y numero del motor del motor en el
que se produce el error

- Tipo de error y estado

+ DTC (detalles del error)

* El contenido de la pantalla varia en funcién del error que se
produzca.

* La visualizacion de la notificacion que aparece cuando se produce
un error puede ajustarse en ON y OFF para cada elemento.
(Pag.61)

Al tocar OK, puede comprobar la ventana emergente de
notificacion de error siguiente. Después de comprobar todas
las notificaciones de error, aparece la pantalla de informacién.

También puede comprobar la informacién del error como se
describe a continuacion.
- Pantalla de informacién
El indicador que muestra el error y la alerta Comprobacién
de motor se encenderdn en rojo en el encabezado.
« Pantalla MENU PRINCIPAL
El indicador que muestra el error en Informacién y la alerta
Comprobacion de motor se encienden en rojo.

I MENU PRINCIPAL

Set Barco

Informacién

Editar Pantalla

Sistema

- Pantalla de aviso del motor
Muestra el contenido de las advertencias que se emiten
actualmente, agrupadas por tipo.
Ademas, el indicador que muestra el error y la alerta
Comprobacién de motor se encienden en rojo.

I MENU PRINCIPAL

< Alarmas

Motor 1 | + Verifique el motor
« Advertencia nivel 2

* Reduccion de potencia
* Falle sensor

« Error de sistema DBW 68
110

m

- Error de sistema DBW
- Error de sistema DBW
- Verifique el motor

« Advertencia nivel 2

* Error de sistema DBW 110

| Motor 2
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Descripcion de la notificacion

Hay cinco indicadores que aparecen cuando se producen
errores.

IC:) Verifique el motor

Notifica un error relacionado con el control del motor o el
sistema de seguridad.

EH

Notifica los errores relacionados con el sistema de carga.

Indicador de carga

Y=~ Presion de aceite baja

Notifica de un error relacionado con la presion del aceite del
motor.

,&E,: Sobretemperatura

Notifica el sobrecalentamiento del motor.

A Comprobacion de motor

Notifica los siguientes estados:

- Agua en combustible ... Se ha mezclado agua en el
sistema de combustible.

- Limitador de RPM excedido ... Sobrevelocidad de motor.

- Motor emergencia Modo parada ... Se ha activado el
interruptor de parada de emergencia.

- Advertencia nivel 1, Advertencia nivel 2 ... Para los
errores que requieran especial atencién, Advertencia nivel
1,y para el resto de errores, Advertencia nivel 2.

- Reduccion de potencia ... La velocidad del motor estd
restringida.

- Fallo sensor...El sensor esta averiado.

Si hay notificaciones DTC, se mostraran las siguientes

notificaciones:

— Error de sistema FI...El motor estd averiado.

— Error de sistema DBW...El sistema DBW estd averiado.

- Error de sistema de seguridad...Error del sistema de
seguridad.

- Seguridad bateria baja...La bateria del sistema de
seguridad es baja.

Como restablecer el tiempo de
mantenimiento después de realizar
la inspeccion peridodica

Para obtener informacion sobre cdmo restablecer el tiempo de

mantenimiento, consulte el Manual del propietario del motor
fueraborda.




Almacenamiento y limpieza

Sumerja un pafio en agua, escurralo bien y Uselo para limpiar
el exterior y el monitor. No utilice alcohol, gasolina, detergente
u otros disolventes similares. De lo contrario, podria dafar las
partes exteriores.

Sino va a utilizar el producto, ciibralo con el parasol adjunto.
No exponga el producto a la lluvia ni a la luz solar directa.

15




Especificaciones

BF40 BF75 BF115 BF115 BF350
BF50 BF80 BF135 BF135
BF60 BF90 BF140 BF140
BF100 BF150 BF150
BF175 BF175
BF200 BF200
BF225 BF225
BF250 BF250
(modelo mecanico) |(modelo DBW)
Pantalla de informacion del motor O O O O O
Pantalla de velocidad del barco
Pantalla de nivel de combustible O O O O O
Notificacién de ocurrencia de error O O O O O
Pantalla DTC (Codigo de diagnéstico
d ) - o* o* O O
e averia)
Visualizacién y ajuste de trimado de
soporte, inclinaciéon automatica y - - - OF O
control de crucero
Pantalla de tiempo de autonomia
- - - o* o* O
antes del mantenimiento
Notificacion de pérdida de GPS - - O* O* O

* Podrian no ser compatibles en funcién del periodo de produccién.

Fuente de alimentacién

Voltaje nominal: 12V
Voltaje de funcionamiento: 10 ~ 16 V

Sistema de comunicacion NMEA2000
Monitor TFT 7,0 pulgadas
Tamafio Altura: Aproximadamente 128 mm (aproximadamente 132,5 mm con el parasol)

Anchura: Aproximadamente 220 mm (aproximadamente 224,5 mm con el parasol)
Grosor: Aproximadamente 51,6 mm

Dimensién de la pieza de montaje: Aproximadamente 206 mm X 118 mm
Profundidad de la pieza de montaje: Aproximadamente 46,6 mm

Peso de la unidad principal

Aproximadamente 860 g (aproximadamente 932 g con el parasol)

Numero de motores fueraborda
compatibles

Hasta 4

Sensor analdgico

Frecuencia: Velocidad del motor

Resistencia: Angulo de trimado, cantidad de agua en el depésito, 4ngulo del timén, nivel de combustible
Voltaje: Brillo externo

Corriente: Nivel de combustible, cantidad de agua en el depésito, cantidad de aguas residuales en el depésito

Entrada VIDEO

Formatos RCA, PAL, NTSC
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Configuracion de los ajustes

Toque el botén de menu en la esquina superior derecha de la pantalla de informacién para visualizar la pantalla MENU PRINCIPAL.
* En la pantalla de funcién multiple de una estacién inactiva, Funcién de asistencia y Ajuste preestablecido Trim/Tilt en la pantalla Set Barco
aparecen en gris y no pueden ajustarse. Ajuste la pantalla a la estacion activa. (Pag. 57)

Lista de métodos de ajuste

La pantalla MENU le permite comprobar el método de ajuste de acuerdo con la configuracién de destino.
* Estas especificaciones podrian no ser compatibles con el modelo que esté utilizando. Compruebe las especificaciones (Pag. 16) para las
funciones compatibles.

Antes de utilizar las siguientes funciones, debe configurarlas con el siguiente procedimiento. Consulte el manual para configurar

los ajustes correctamente.

« Configuracion de la funcion de soporte de trimado: (9) > (1) > (4) > (3)

« Configuracién de la funcion de inclinacion automatica: ((5) + (7)) > (2)

* Los elementos de ajuste estan en el orden establecido en la pantalla.

* Asegurese de configurar “(9) Configuraciéon Trim zero” independientemente de si el soporte de trimado se utiliza o no, puesto que corrige el
sensor de trimado.

* Haga clic/toque cualquiera de los siguientes titulos para visualizar la pagina de dicho titulo.

0' Set Barco -‘4 Editar Pantalla

| (1) Fuente de vel. | | (21) Disefo de pantalla |
[2) Tilt Automatico | [(22) Boost motor |
| (3) Soporte Trim | | (23) Temperatura motor |
| (4) Configuracién soporte Trim | | (24) Voltaje |
| (5) Configuracion limite Trim | | (25) Flujo de combustible |
| (6) Reseteo limite Trim | S
|(7) Configuracion limite tilt | ‘g Sistema
| (8) Reseteo limite tilt |
| (9) Configuracién Trim zero | | (26) Brillo |
| (10) Preajuste depdsito combustible | | (27) Fondo |
| (11) Configuracion del sensor del conector de motor | | (28) Interruptor automatico dia/noche |
| (12) Configuracion del sensor de viento | | (29) Pitido de la pantalla tactil |
| (13) Configuracion de sensor de Mov. de profundidad | | (30) Unidades |
| (14) Configuracién de sensor de Mov. del timén | | (31) Velocidad de pantalla |
| (15) Configuracién de sensor de Velocidad | | (32) Estacidn |
[(33) Idioma |
'_@ Informacion | (34) Formato del reloj |
| (35) Offset del reloj |
[(16) Avisos motor | | (36) Pop-up Display |
| (17) Configuraciéon de alarmas sensoriales | | (37) EasyLink |
| (18) Recordatorio de mantenimiento | | (38) Modo demo |
| (19) Embarcacion | | (39) Reiniciar combustible consumido |
[20) Lista de aparatos NMEA2000 | | (40) Reiniciar distancia de viaje |
| (41) Reiniciar tiempo de viaje |
| (42) Restablecer el niumero de motores |
| (43) Reiniciar datos de fabrica |
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(1) Fuente de vel.

Puede ajustar la velocidad de referencia a aplicar al usar la
funcion de soporte de trimado o la funcién de control de
crucero en base a la velocidad del barco (Velocidad del barco)
y la velocidad del motor (RPM). Si selecciona Velocidad del
barco, se deben recibir las sefales GPS.

« Al seleccionar Velocidad del barco, cambiara
automaticamente a RPM si no puede recibir sefales GPS. En
este caso, se cancelaran la funcion de soporte de trimado y
la funcién de control de crucero.

1. Toque Set Barco.

I MENU PRINCIPAL

(5
"@ Informacién

@ Editar Pantalla
-9 Sistema

2. Toque Funcién de asistencia.

I MENU PRINCIPAL

Set Barco

F————————————q

| Funcion de asistencia >

e e e e e ——————
Ajuste preestablecido Trim/Tilt >
Preajuste depésito combustible >

Configuracién de sensor

3. Toque Fuente de vel..

I MENU PRINCIPAL

Funcién de asistencia

F————— e —————q

l Fuente de vel. Velocidad del barco > l

ke ———d

Tilt Automatico OFF >

Soporte Trim OFF >

>

Configuracion soporte Trim
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4. Toque Velocidad del barco o RPM.

I MENU PRINCIPAL

Fuente de vel.

« Al completar con éxito el ajuste de Fuente de vel.,
aparecera la ventana emergente COMPLETADO.

I MENU PRINCIPAL

COMPLETADO

Fuente de vel.

+ Sino completa el ajuste de Fuente de vel., aparecerd la
ventana emergente FALLO. Toque OK, vuelva a intentar
desde el paso 3 o toque Home y vuelve a intentarlo desde
el principio.

I MENU PRINCIPAL

FALLO

Fuente de vel.

- Sinorecibe una sefal GPS, el elemento Fuente de vel. se
fija en RPM y no puede cambiarse.
Ademas, mientras se utiliza la funcion de control de crucero,
Fuente de vel. no se puede cambiar.
Sininguna de las opciones anteriores es aplicable y no
puede cambiar Fuente de vel., compruebe el estado de la
conexién del sistema GPS.
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(2) Tilt Automatico

Puede ajustar la funcidn de inclinacidon automatica en ON/
OFF.

Antes de utilizar esta funcion, debe configurar los siguientes
elementos:

1.

Ajuste de la posicion del limite de inclinacion (Set Barco >
Ajuste preestablecido Trim/Tilt >

Configuracion limite tilt) (Pag. 27)

Ajuste de la posicion del limite de trimado (Set Barco >
Ajuste preestablecido Trim/Tilt >

Configuracion limite Trim) (Pag. 25)

En las siguientes condiciones, Tilt Automatico se atenlay

no se puede configurar.

- Sino se ha completado el ajuste del limite de inclinacion

- Sino se ha completado el ajuste de la posicion del limite
de trimado

- Si el motor no es compatible con la inclinacion
automatica

- Cuando se produce un error en el motor fueraborda

— Cuando el DLC (herramienta del distribuidor) esta
conectado

Toque Set Barco.

I MENU PRINCIPAL

Informacién

Editar Pantalla

Sistema

Preajuste depdsito combustible

Configuracién de sensor

3. Toque Tilt Automatico.

I MENU PRINCIPAL

Velocidad del barco >

+ Cuando el ajuste de Tilt Automatico se ha completado con
éxito, aparecerd la ventana emergente COMPLETADO.

I MENU PRINCIPAL

COMPLETADO

Tilt Automético

+ Si no completa el ajuste de Tilt Automatico, aparecera la
ventana emergente FALLO. Toque OK, vuelva a intentar
desde el paso 3 o toque Home y vuelve a intentarlo desde
el principio.

I MENU PRINCIPAL

FALLO

Tilt Automético
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(3) Soporte Trim

Puede ajustar la funcidn de soporte de trimado en ON/OFF.
Antes de utilizar esta funcidn, debe configurar los siguientes
elementos:
- Configuracién de trimado cero (Set Barco >
Ajuste preestablecido Trim/Tilt >
Configuracién Trim zero) (Pag. 29)
- Configuracién del soporte de trimado (Set Barco >
Funcién de asistencia >
Configuraciéon soporte Trim) (Pag. 21)
« Ajuste de la fuente de la velocidad (Set Barco >
Funcion de asistencia > Fuente de vel.) (Pag. 18)

« En las siguientes condiciones, Soporte Trim aparece en gris
y no se puede configurar.
- Si no se ha completado la configuracién de trimado cero
- Si el motor no es compatible con la funcién de soporte de
trimado
- Cuando se produce un error en el motor fueraborda

1. Toque Set Barco.

I MENU PRINCIPAL

Informacién

Editar Pantalla

Sistema

Preajuste depdsito combustible

Configuracién de sensor

3. Toque Soporte Trim.
I MENU PRINCIPAL

Funcién de asistencia

Fuente de vel. Velocidad del barco >

20

4. Toque ON u OFF.

I MENU PRINCIPAL

« Si la configuracién de Soporte Trim finaliza con éxito,
aparecera la ventana emergente COMPLETADO.

I MENU PRINCIPAL

COMPLETADO

Soporte Trim

- Sino finaliza la configuracién de Soporte Trim, aparecera
la ventana emergente FALLO. Toque OK, vuelva a intentar
desde el paso 3 o toque Home y vuelve a intentarlo desde
el principio.

I MENU PRINCIPAL

FALLO

Soporte Trim
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(4) Configuracion soporte Trim 4. Toque Motor.

Puede configurar la funcién de soporte de trimado. I MENU PRINCIPAL

Configuracion soporte Trim

—————————===9
| Motor TODO > |

Patrén Ninguno >

@ Seleccion del motor de destino

Puede seleccionar TODO para seleccionar todos los motores
>

para los cuales seleccionar y ajustar un patrén o seleccionar un
motor individualmente. Para ajustar el patrén a aplicar al usar
la funcién de soporte de trimado y ajustar el patrén, seleccione
primero el motor deseado.

+ En las siguientes condiciones, Patron se atenta y no se
puede configurar. 5. Toque el motor que desea ajustar.

— Soporte Trim est4 ajustada en ON (Pag. 20) « Siselecciona TODO, podra configurar el ajuste del patrén
a aplicar al usar la funcién de soporte de trimado en todos
los motores al mismo tiempo.

1. Toque Set Barco. ] ] o .
« Si selecciona un motor individual, configurara

I MENU PRINCIPAL individualmente el ajuste del patrén a aplicar al usar la
funcion de soporte de trimado.

I MENU PRINCIPAL

(5
"@ Informacion

Motor

—_———————————

l TODO 2

d Editar Pantalla
-.9 Sistema

2. Toque Funcién de asistencia.

|
|
I
|
|
|
|
J

I MENU PRINCIPAL

Set Barco

F————— e —————q

| Funcién de asistencia >

ke ———d

Ajuste preestablecido Trim/Tilt >
Preajuste depodsito combustible >

Configuracién de sensor

3. Toque Configuracion soporte Trim.

I MENU PRINCIPAL

Funcién de asistencia

Fuente de vel. Velocidad del barco >

Tilt Automético OFF >
Soporte Trim OFF >
[ ———— e e = —— —————— )
l Configuracién soporte Trim > l

@i,? L e e e e e e e e e — )
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o > Configuracion del 4. Toque Patron.
patron

I MENU PRINCIPAL

Puede seleccionar el patrén a aplicar al usar la funcion de
soporte de trimado entre Ninguno, Patrén 1, Patrén 2y
Patron 3.

« Si selecciona Ninguno, puede ajustar el patrén segun sus

Configuracion soporte Trim

Motor TODO >

F———— e e e e — — ——

l Patrén Ninguno > l

necesidades. N

- De Patréon 1 a Patrén 3 tienen un preajuste de angulo
de trimado conforme a cada velocidad de barco o a cada

Ajuste patrén

velocidad de motor.

« En las siguientes condiciones, Patrén se atenua y no se
puede configurar.
- Soporte Trim estd ajustada en ON (Pag. 20)
- Si el motor no es compatible con la funcién de soporte de
trimado
- Cuando se produce un error en el motor fueraborda

1. Toque Set Barco.

I MENU PRINCIPAL

« Cuando la configuracion de Patrén se completa con éxito,
aparecera la ventana emergente COMPLETADO.

I MENU PRINCIPAL A Home

COMPLETADO

Patron 1

« Si no completa la configuracion de Patrén, aparecerd la

Preajuste depésito combustible ventana emergente FALLO. Toque OK, vuelva a intentar
o desde el paso 3 o toque Home y vuelve a intentarlo desde
Configuracién de sensor . L
el principio.

I MENU PRINCIPAL

3. Toque Configuracion soporte Trim.

I MENU PRINCIPAL
FALLO

Patron 1

Funcién de asistencia

Fuente de vel. Velocidad del barco >

Tilt Automatico OFF >
Soporte Trim OFF >
[ e = —— ————— g
l Configuracién soporte Trim > l

| g S S U ——

S
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([ ] > Configuracion del 4. Toque Ajuste patron.
patrén > Ajuste del patrén

ﬁ Home

| MENU PRINCIPAL

Puede ajustar el valor de Patrén en “Configuracién del patrén”.

Configuracion soporte Trim

Motor TODO >

Patrén Ninguno >

« Siselecciona Ninguno, ajuste el valor de cada Patrén.

« Si selecciona uno de Patréon 1 a Patron 3, se establece un
angulo de trimado conforme a cada velocidad del barco o
del motor. Ajuste el valor del Patrén segun sea necesario.

F———— e e e — — —— g

| Ajuste patron > |

—— e ———— ———— — ]

« En las siguientes condiciones, Ajuste patron se atenta y no
se puede configurar.
- Soporte Trim estd ajustada en ON (Pag. 20)

- Si el motor no es compatible con la funcion de soporte de - Elvalor de ajuste actual se muestra conforme a la seleccion

trimado de Fuente de vel., Motor y Patrén.
- Cuando se produce un error en el motor fueraborda

ﬁ Home

I configuracién soporte Trim

< Ajuste patrén

1. Toque Set Barco.

Velocidad (km/h)  Trimado (%) W MONITOR
I MENU PRINCIPAL ﬁ Home RALENTI 0 Velocidad 0 km/h
10 10 Trimado 25 %

1

20 15
Registro

40 25

< Ajuste patrén

2. Toque Funcién de asistencia.

Velocidad (km/h) Trimado (%) Il MONITOR
I MENU PRINCIPAL ﬁ Home RALENT( 0 Velocidad 0 km/h
Set Barco 2 L _10_ a 10 Trimado 25 %

-
l Funcién de asistencia > l

ke ———d

Ajuste preestablecido Trim/Tilt >

Preajuste depdsito combustible >

Configuracién de sensor

6. Toque el teclado para ajustar las RPM o la velocidad
del barcoy el angulo de trimado respectivamente, a
continuacion, toque SET.

ﬁ Home

I configuracién soporte Trim

ﬁ Home

< Ajuste patrén

(]

Velocidad (km/h) Trimado (%)

Funcién de asistencia
RALENTI 0 Velocidad 10 km/h
Fuente de vel. Velocidad del barco >
Tilt Automatico OFF >
» |+ | OO
Soporte Trim OFF > (]
4
il NN I - »  ©000
l Configuracién soporte Trim > l | SET I
—— e s 25 o
(S]]
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7. Una vez complete la configuracién de todas las velocidades

del motor, las velocidades del barco y los angulos de
trimado, toque Registro.

| Configuracién soporte Trim

< Ajuste patrén
Velocidad (km/h) Trimado (%) Il MONITOR

l RALENTI 0 Velocidad 0 «km/h
10 10 Trimado 25 %
20 15
u 30 20 — —

egistro
[ —
5 40 25

« Cuando el Ajuste patrén se completa con éxito, aparecerd
la ventana emergente COMPLETADO.

| Configuracion soporte Trim

COMPLETADO

Ajuste patrén

« Sino completa el Ajuste patrén, aparecerd la ventana
emergente FALLO. Toque OK, vuelva a intentar desde
el paso 3 o toque Home y vuelve a intentarlo desde el
principio.

| Configuracion soporte Trim

FALLO

Ajuste patron

- Para restablecer los valores predeterminados, seleccione un
Patron diferente. La préxima vez que seleccione un patrén,
los valores se restableceran siempre.
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(5) Configuracion limite Trim

Puede ajustar la posicion del limite de trimado (posicion del
limite inferior de trimado).

Realice con antelacién la configuracion de trimado cero.
(Pag. 29)

- Enlas siguientes condiciones, Configuracion limite Trim

aparece en gris y no se puede configurar.

- Cuando el motor estd en marcha

— Cuando el sensor del angulo de inclinacién de trimado
estd averiado

- Cuando el dngulo del motor fueraborda esta dentro de la
zona de inclinacién

— Cuando el DLC (herramienta del distribuidor) esta
conectado

1. Pulse el INTERRUPTOR DE TRIMADO/INCLINACION
MOTORIZADOS para establecer el angulo del motor
fueraborda a una posicion dentro de la zona de trimado.

2. Toque Set Barco.

I MENU PRINCIPAL

(5
"@ Informacién

d Editar Pantalla
-9 Sistema

3. Toque Ajuste preestablecido Trim/Tilt.

I MENU PRINCIPAL

Set Barco

Funcion de asistencia

F———— e e e — ———

l Ajuste preestablecido Trim/Tilt > l
———————— — — —— ]
Preajuste depdsito combustible >
Configuracién de sensor >

Configuracién limite tilt

Reseteo limite tilt n

Configuracién Trim zero

5. Pulse el INTERRUPTOR DE TRIMADO/INCLINACION
MOTORIZADOS para bajar el motor fueraborda a la posicién
de trimado deseada y toque INTRO.

ﬁ Home

| MENU PRINCIPAL

< Configuracién limite Trim

Ajuste el motor a la posicién de limite inferior y
presione INTRO.

« Sila configuracion de Configuracion limite Trim finaliza
con éxito, aparecerd la ventana emergente COMPLETADO.

I MENU PRINCIPAL

COMPLETADO

Configuracion limite Trim

« Sino completa el ajuste de Configuracion limite Trim,
aparecera la ventana emergente FALLO. Toque OK, vuelva a
intentar desde el paso 4 o toque Home y vuelve a intentarlo
desde el principio.

| MENU PRINCIPAL

FALLO

Configuracion limite Trim

« Una vez completado el ajuste, (V] aparece al lado de
Configuracion limite Trim.

I MENU PRINCIPAL

Ajuste preestablecido Trim/Tilt

Reseteo limite Trim >
Configuracién limite tilt 2
Reseteo limite tilt n

Configuracién Trim zero
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(6) Reseteo limite Trim 4. Toque INTRO.

Puede restablecer la posicion del limite de trimado (posicion I MENU PRINCIPAL A one

del limite inferior de trimado). & Beages e T

¢Es correcto restablecer la posicion del limite inferior?

« Enlas siguientes condiciones, Reseteo limite Trim aparece
en gris y no se puede configurar.
- Cuando el motor esta en marcha
- Cuando el sensor del dangulo de inclinacién de trimado
estd averiado
— Cuando el DLC (herramienta del distribuidor) esta
conectado

- Cuando la configuracion de Reseteo limite Trim se
1. Toque Set Barco. completa con éxito, aparecera la ventana emergente

I MENU PRINCIPAL COMPLETADO.

| MENU PRINCIPAL

(5
"@ Informacién

COMPLETADO

Reseteo limite Trim

@ Editar Pantalla
-9 Sistema

2. Toque Ajuste preestablecido Trim/Tilt.

« Sino finaliza la configuracion de Reseteo limite Trim,
aparecerd la ventana emergente FALLO. Toque OK, vuelva a
intentar desde el paso 3 o toque Home y vuelve a intentarlo

Funci6n de asistencia > desde el principio.

F———— e e e e — ———

| Ajuste preestablecido Trim/Tilt > | MENU PRINCIPAL

e —— d

I MENU PRINCIPAL

)

Set Barco

Preajuste depésito combustible >

Configuracién de sensor >

FALLO

Reseteo limite Trim

3. Toque Reseteo limite Trim.

I MENU PRINCIPAL

Ajuste preestablecido Trim/Tilt

S — 5 - Una vez finalizado el restablecimiento, ﬂ aparece al lado
F—————e— e ———— de Reseteo limite Trim.
l Reseteo limite Trim > l

b e e e e e e — — — — — o) | MENU PRINCIPAL

Configuracion limite tilt >
Ajuste preestablecido Trim/Tilt
Reseteo limite tilt
& Configuracién limite Trim >
Benfoussiin Timzes v FP————— e e e — ———

l Reseteo limite Trim n l

ke e ———d

Configuracién limite tilt >
Reseteo limite tilt n
Configuracién Trim zero n

26 Para “Configuracion de los ajustes” (pag. 17)



(7) Configuracion limite tilt

Puede ajustar la posicidn del limite de inclinacién (posicion del
limite superior de inclinacién).

Realice con antelacién la configuracion de trimado cero.
(Pag.29)

- En las siguientes condiciones, Configuracion limite tilt se

atenua y no se puede configurar.

— Cuando el motor estd en marcha

- Cuando el sensor del dangulo de inclinacién de trimado
esta averiado

- Cuando el angulo del motor fueraborda esta dentro de la
zona de trimado

— Cuando el DLC (herramienta del distribuidor) esta
conectado

1. Pulse el INTERRUPTOR DE TRIMADO/INCLINACION
MOTORIZADOS para establecer el angulo del motor
fueraborda a una posicién dentro de la zona de inclinacién.

2. Toque Set Barco.

I MENU PRINCIPAL

Informacién

Editar Pantalla

Sistema

4. Toque Configuracién limite tilt.

I MENU PRINCIPAL

Ajuste preestablecido Trim/Tilt

Configuracién limite Trim

Reseteo limite Trim n
F—————e— e e—————
| configuracién limite tilt > |

————————— — —— o]

Reseteo limite tilt n

Configuracién Trim zero n

5. Pulse el INTERRUPTOR DE TRIMADO/INCLINACION
MOTORIZADOS para subir el motor fueraborda a la posicion
de inclinacién deseada y toque INTRO.

I MENU PRINCIPAL

< Configuracién limite tilt

Incline el motor hasta la posicién limite

superior y presione INTRO.

INTRO

« Cuando la configuracién de Configuracion limite tilt
se completa con éxito, aparecera la ventana emergente
COMPLETADO.

I MENU PRINCIPAL

COMPLETADO

Configuracién limite tilt

« Sino completa el ajuste de Configuracion limite tilt,
aparecerd la ventana emergente FALLO. Toque OK, vuelva a
intentar desde el paso 4 o toque Home y vuelve a intentarlo
desde el principio.

I MENU PRINCIPAL

FALLO

Configuracién limite tilt

- Una vez completado el ajuste, & aparece al lado de
Configuracion limite tilt.

I MENU PRINCIPAL

Ajuste preestablecido Trim/Tilt

Configuracién limite Trim

Reseteo limite Trim u
F————— e e ————
l Configuracion limite tilt n l

————————— — — — o)

Reseteo limite tilt >

Configuracion Trim zero
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(8) Reseteo limite tilt 4. Toque INTRO.

Puede restablecer la posicién del limite de inclinacion I MENU PRINCIPAL A ome

(posicién del limite superior de inclinacion). < Reseteo limite tilt

¢Es correcto restablecer la posicion del limite superior?

« Enlas siguientes condiciones, Reseteo limite tilt se atenta
y no se puede configurar.
- Cuando el motor esta en marcha
- Cuando el sensor del dangulo de inclinacién de trimado
estd averiado
— Cuando el DLC (herramienta del distribuidor) esta
conectado

- Cuando la configuracion de Reseteo limite tilt se completa
1. Toque Set Barco. con éxito, aparecerd la ventana emergente COMPLETADO.

I MENU PRINCIPAL I MENU PRINCIPAL M Home

Q o @ COMPLETADO
""‘ Informacién

Reseteo limite tilt
@ Editar Pantalla
-9 Sistema

« Sino completa la configuracion de Reseteo limite tilt,
aparecerd la ventana emergente FALLO. Toque OK, vuelva a
intentar desde el paso 3 o toque Home y vuelve a intentarlo
desde el principio.

Funcién de asistencia > | MENU PRINCIPAL

F———— e e e e — ———

l Ajuste preestablecido Trim/Tilt > l

e —— d

2. Toque Ajuste preestablecido Trim/Tilt.

I MENU PRINCIPAL

)

Set Barco

Preajuste depésito combustible >

FALLO

Configuracién de sensor >

Reseteo limite tilt

3. Toque Reseteo limite tilt.

I MENU PRINCIPAL

Ajuste preestablecido Trim/Tilt . Una vez finalizado el restablecimiento, 4 aparece al lado

Configuracion limite Trim > de Reseteo limite tilt.
I MENU PRINCIPAL

Reseteo limite Trim a
Ajuste preestablecido Trim/Tilt
Configuracion limite tilt a
. Configuracion mite Trm 5
l Reseteo limite tilt > l
C S S | Reseleolimie Tiim 'V
Configuracién Trim zero n
Configuracién limite tilt >
[ ————— e e — ——————
l Reseteo limite tilt n l
@? e e e e ————————— — — o]
Configuracion Trim zero n
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(9) Configuracion Trim zero

Ajuste la posicion de trimado completamente descendida para
corregir el sensor de trimado.

Para usar la funcion de soporte de trimado, es necesario
ajustar Configuracion Trim zero.

Si restablece Configuracion Trim zero, restablezca también
Configuracion limite tilt (Pag. 27) y Configuracion limite Trim
(Pag. 25).

- En las siguientes condiciones, Configuracion Trim zero

aparece en gris y no se puede configurar.

— Cuando el motor estd en marcha

- Cuando el sensor del angulo de inclinacién de trimado
esta averiado

- Cuando el dngulo del motor fueraborda no esta en la
posicion completamente descendida

— Cuando el DLC (herramienta del distribuidor) esta conectado

1. Presione el interruptor de trimado/inclinacién motorizados
para bajar el motor fueraborda a la posicion de trimado
completamente descendida.

2. Toque Set Barco.

I MENU PRINCIPAL

(5
"@ Informacion

d Editar Pantalla
-.9 Sistema

3. Toque Ajuste preestablecido Trim/Tilt.

I MENU PRINCIPAL

Set Barco

Funcién de asistencia ]

F———— e e e — — ——

l‘ Q l Ajuste preestablecido Trim/Tilt > l

e d

Preajuste depdsito combustible >

Configuracién de sensor >

Ajuste preestablecido Trim/Tilt

Configuracién limite Trim n

Reseteo limite Trim >

Configuracién limite tilt b

Reseteo limite tilt n
F—————e— e e—————
l Configuracion Trim zero > l

—— e ——— —— — —— —— ]

29

5. Asegurese de que el motor fueraborda esta bajado hasta la
posicion de trimado completamente descendida y toque
INTRO.

A rome

I MENU PRINCIPAL

< Configuracién Trim zero

Ajuste el motor a la posicién completamente

hacia abajo y presione INTRO.

INTRO

« Sila configuracién de Configuracion Trim zero finaliza con
éxito, aparecerd la ventana emergente COMPLETADO.

I MENU PRINCIPAL

COMPLETADO

Configuracién Trim zero

+ Si no completa la configuracion de Configuracién Trim
zero, aparecera la ventana emergente FALLO. Toque OK,
vuelva a intentar desde el paso 4 o toque Home y vuelve a
intentarlo desde el principio.

I MENU PRINCIPAL

FALLO

Configuracion Trim zero

. Una vez finalizado el restablecimiento, E4 aparece al lado
de Configuracién Trim zero.

I MENU PRINCIPAL

Ajuste preestablecido Trim/Tilt

Configuracién limite Trim n

Reseteo limite Trim >

Configuracién limite tilt >

Reseteo limite tilt n
F————— e e ————
l Configuracion Trim zero n l
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(10) Preajuste deposito combustible 5. Toque el teclado para ajustar el volumen de cualquier
depdsito (de 0 a 9999 litros o galones) y, a continuacion,

toque SET.

En la configuracion del depésito de combustible, podra
ajustar el volumen del depésito y calibrar el sensor de nivel de

A ome

combustible para un maximo de cuatro depositos. I MENU PRINCIPAL

Seleccione un patrén de calibracién de acuerdo con la forma

< Depésito 1

del depésito, a continuacion, siga las instrucciones en pantalla
Volumen del tanque 400 L

Iﬂ

para la calibracion.

e
)

@ Configuracion del volumen del depésito

1. Toque Set Barco.

F—=—
w
]
L—_2

I MENU PRINCIPAL A rome

o > Calibracion
de nivel del depésito

Después de finalizar la configuracién del volumen del
deposito, calibre el nivel del depésito establecido. Realice
la calibracién del nivel del depésito en conformidad con las
instrucciones en pantalla.

1. En la pantalla del paso 4 de “Configuracion del volumen del
depdsito” (Pag. 30), toque Calibracion.

2. Toque Preajuste depésito combustible.

ﬂ Home

I MENU PRINCIPAL

ﬁ Home

| MENU PRINCIPAL

Set Barco

Depésito 1
Funcién de asistencia 2]
Volumen del tanque 400L >
Ajuste preestablecido Trim/Tilt > [ e e e — ———— — )
[o o e e e ——— ——— —— ) l Calibracion No calibrado > |
l Preajuste depdsito combustible > l U — |

L S S

Configuracién de sensor >

2. Toque el numero de veces que desea calibrar.

- Para calibrar en 2 puntos: Seleccione Calibracion de 2
puntos

- Para calibrar en 3 puntos: Seleccione Calibracion de 3
puntos

- Para calibrar en 5 puntos: Seleccione Calibracion de 5
puntos

+ En este ejemplo, se selecciona Calibracion de 3 puntos
para explicar el método de calibracién.

A ome

| MENU PRINCIPAL

Calibracién

A Eliminar cal >
Home
Calibracién de 2 puntos >
FP———— e e e e — — —— g
l Calibracién de 3 puntos. > l

e d

>

Calibracion de 5 puntos.

No calibrado >
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3. Asegurese de que el dep6sito esté vacio y toque SET. « En caso de averias, por ejemplo si el sensor de combustible

ﬂ Home

no se conecta, aparecerd la ventana emergente El
valor real no es valido y no se guardaran los datos de

I MENU PRINCIPAL

< Calibracién

m— calibracion.
1 M Calibracién
« Confirmar depdsito vacio - I MENU PRINCIPAL
Llenar a:
L ]
0 -

« Esperar valor estable
Valor actual ® El valor real ho es vélido

Verifique que el nivel de combustible baja.

4, Toque Si.

5. Llene el depésito con la mitad de combustible establecida

y, a continuacion, toque SET. ) ) By ]
- Sitoca Home durante la calibracién, aparecera una ventana

emergente para confirmar si desea cancelar la calibracion.

« Si establece el volumen del depdsito en 400 L, llene el
depdsito con 200 L.

Para cancelar la calibracién, toque Si.
Si se toca accidentalmente, pulse NO para reanudar la

A ome

I MENU PRINCIPAL

< Calibracion calibracion.

M Calibracion .
Llonar s siauiente cantidad I MENU PRINCIPAL

* Llenar la siguiente cantida H
Llenar a:

200 . J~

+ Esperar valor estable 5 o o

Valor actual Cancelar la configuracion del depésito
50 %

6. Toque Si.

7. Llene el depésito con la cantidad establecida y luego toque

SET. - Para borrar los datos de la calibracidn, seleccione Eliminar

A ome

cal. en el paso 2.

I MENU PRINCIPAL

< Calibracién

M Calibracién

« Llenar la siguiente cantidad
. )
Llenar a: -

400 .

+ Esperar valor estable
Valor actual

100 =

8. Toque Si.
« Cuando finalice con éxito la calibracién del nivel del
deposito, aparecera la ventana emergente CALIBRADO.

I MENU PRINCIPAL

@ CALIBRADO
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(11) Confiquraciéon del sensor del conector de @ Velocidad del motor a través del pin de frecuencia

motor Puede visualizar la velocidad del motor a través del pin de
Puede seleccionar el tipo de sensor conectado a cada pin en el frecuencia usando la entrada desde el terminal del alternador,
conector del motor 1 (0 2). el terminal de la bobina del encendido o los sensores, como
+ Los numeros de los pines son los nimeros de los terminales por ejemplo los sensores del generador o de induccién y, a
de los conectores. continuacion, ajustar el pulso de las RPM.

. Si coexisten para el mismo elemento un aparato NMEA2000  Si selecciona RPM Motor para el pin de frecuencia, puede

y un aparato analdgico, el aparato analégico tiene prioridad.  ajustar los siguientes elementos.
« Seleccién del numero del motor

Pin Elementos que se pueden ajustar Puede ajustar el nimero del motor que se asignara al pin de
Pin de i
. Velocidad del motor frecuencia.
frecuencia « Pulso de las RPM
Pin de Angulo de trimado, cantidad de agua en el Puede ajustar el nimero de pulsos por revolucién del
resistencia deposito, angulo del timén, nivel de combustible

motor.

Pin de voltaje | Brillo externo o
) @ Angulo de trimado a través del pin de resistencia

Pin de Nivel de combustible, cantidad de agua en el

) . . . . Puede visualizar la informacion ajustada usando la entrada
corriente deposito, cantidad de aguas residuales en el depdsito

desde el sensor de resistencia para ver el angulo de trimado de

los modelos de motor no compatibles con DBW e introducir
valores analégicos de la resistencia sin usar un conversor
NMEA2000.

Si cambia el elemento a ajustar o si ajusta un pin diferente para
un elemento ya ajustado, aparecera un cuadro de didlogo.

Si selecciona Trimado a través del pin de resistencia, podra

1. Toque Set Barco.

I MENU PRINCIPAL

” seleccionar el nimero del motor y calibrar el sensor.
"M Informacién
[ﬂ Editar Pantalla Si selecciona Calibracidn, podra seleccionar los siguientes
elementos.
@ Sistema « Eliminacion de los datos de calibraciéon

Si selecciona esta opcién, aparecerd una ventana

emergente de confirmacion.
2. Toque Configuracion de sensor. . Calibracién de 3 puntos

Puede calibrar el valor monitorizado en 3 pasos del angulo
de trimado: 0 % (Bajar Trim)/50 % (Trim a mitad)/100 %

I MENU PRINCIPAL

Set Barco

. (Subir Trim).
Funcién de asistencia > a . . ., . .
Para realizar la calibracién de 3 puntos, cambie el angulo
Ajuste preestablecido Trim/Tilt > de trimado en conformidad con las “Instrucciones de la
T N posicion de trimado” mostradas en la pantalla.
e e e e ——— El valor de la resistencia del sensor analégico puede
l Configuracién de sensor ] l

monitorizarse usando el “Valor del sensor (resistencia)”.

oL - 4
[
= (1)

I MENU PRINCIPAL

3. Toque AV yluego Conector del motor 1 o Conector del
motor 2.

< Calibracion

WCalibracién l

+ Trim al medio

I MENU PRINCIPAL
Trim a mitad

Configuracién de sensor

r A
| Conector del motor 1 > l
’@ l Conector del motor 2 > l

i L

—_—_———e—ee—ee— e e e ——— d

+ Esperar valor estable
Valor actual

Viento 2 r -i
Mov. de profundidad 20m > I l
Moyzdeltimon (1) Instrucciones de la posicién de trimado
(2) Valor del sensor (resistencia)

4, Toque el elemento que desea ajustar.
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Si toca SET, aparecera una ventana emergente de @ Angulo del timén a través del pin de resistencia
confirmacion.
Después de establecer 100 % (Subir Trim), al tocar Si, aparece

la ventana de confirmacion de finalizacién.

Si cambia el elemento a ajustar o si ajusta un pin diferente para
un elemento ya ajustado, aparecera un cuadro de didlogo.
Si selecciona Timén a través del pin de resistencia, podra
seleccionar el nimero del motor y calibrar el sensor.
@ Cantidad de agua en el depésito a través del pin de
resistencia Si selecciona Calibracion, podra seleccionar los siguientes
Si cambia el elemento a ajustar o si ajusta un pin diferente para  elementos.
« Eliminacién de los datos de calibracién
Si selecciona esta opcidn, aparecera una ventana
emergente de confirmacion.
- Calibracién de 3 puntos
Puede calibrar el valor monitorizado del angulo del timén

en estribor/centro/babor.

un elemento ya ajustado, aparecera un cuadro de didlogo.
Si selecciona Agua dulce a través del pin de resistencia, puede
seleccionar el nimero de depésitos y calibrar el sensor.

Si selecciona Calibracién, podra seleccionar los siguientes
elementos.

- Eliminacién de los datos de calibracién
Si selecciona esta opcidn, aparecera una ventana
emergente de confirmacion.

- Calibracién de 3 puntos
Puede calibrar el valor monitorizado en 3 pasos de la

Para realizar la calibracion de 3 puntos, gire el timén en
conformidad con las “Instrucciones de la posicién del timén”
mostradas en la pantalla.

El valor de la resistencia del sensor analégico puede
monitorizarse usando el “Valor del sensor (resistencia)”.

cantidad de agua en el depdsito: 0%/50%/100%. (M
Para realizar la calibracién de 3 puntos, primero debe
asegurarse de que el deposito esta vacio, a continuacion,
llene el depdsito con agua en conformidad con las

I MENU PRINCIPAL

< Calibracion

WCalibracié ‘

* Mov.| timén a centro [)

“Instrucciones de llenado de agua dulce” mostradas en la
pantalla.

El valor de la resistencia del sensor analégico puede
monitorizarse usando el “Valor del sensor (resistencia)”.

(M

Timén al centro

+ Esperar valor estable
Valor actual

I MENU PRINCIPAL

< Calibracién

M Calibracién

l (2)

* Llenarla siguiente cantidad (1) Instrucciones de la posicion del timén
Llenar a: . .
(2) Valor del sensor (resistencia)

50 =

« Esperar valor estable
Valor actual

Si toca SET, aparecera una ventana emergente de
confirmacion.

Después de establecerlo en babor, al tocar Si, aparece la
ventana de confirmacion de finalizacion.

200

(2)

(1) Instrucciones de llenado de agua dulce
(2) Valor del sensor (resistencia)

Para mejorar la precision de la calibracién, espere hasta que
la superficie del liquido se estabilice y, a continuacion, toque
SET; aparecerd un cuadro de didlogo de confirmacion.
Después de ajustar 100 %, cuando toque Si, aparece la
ventana de confirmacion de finalizacion.
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@ Nivel de combustible a través del pin de resistencia

Si cambia el elemento a ajustar o si ajusta un pin diferente para
un elemento ya ajustado, aparecerd un cuadro de didlogo.

Si selecciona Combustible a través del pin de resistencia,
podra seleccionar el nimero del depésito y calibrar el sensor.

Si selecciona Calibracién, podra ajustar los elementos
siguientes y calibrar el sensor.
« Volumen del tanque
El volumen maximo de los depdsitos conectados puede
ajustarse en hasta 9999 (L o gal).
« Tipo de sensor
Puede ajustar el intervalo de la resistencia del sensor
analdgico.

Si selecciona Calibracidn, podra seleccionar los siguientes

elementos.

« Eliminacién de los datos de calibraciéon
Si selecciona esta opcidn, aparecerd una ventana
emergente de confirmacion.

« Calibracién de 1 punto/Calibracién de 3 puntos
Puede calibrar el nivel del depésito.
Puede calibrar el valor monitorizado en 1 punto en el nivel
del depésito de 0 % o puede calibrar el valor monitorizado
en 3 puntos del nivel del depdsito en 0 %/50 %/100 %.
Para calibrar, primero asegurese de que el depésito esté
vacio, a continuacion, llene el depésito con combustible
en conformidad con las “Instrucciones de llenado de
combustible” mostradas en la pantalla.
El valor de la resistencia del sensor analégico puede
monitorizarse usando el “Valor del sensor (resistencia)”.

(M

I MENU PRINCIPAL

< Calibracién

WCalibracién l

« Llenar la siguiente cantidad
Llenar a:

« Esperar valor estable
Valor actual

(1) Instrucciones de llenado de combustible
(2) Valor del sensor (resistencia)

Para mejorar la precision de la calibracion, espere hasta que
la superficie del liquido se estabilice y, a continuacién, toque
SET; aparecerd un cuadro de didlogo de confirmacion.

En los casos siguientes, cuando toque Si en la ventana
emergente de confirmacion, aparecera la ventana emergente
de finalizacion.

« Calibracién de 1 punto

- 3.er punto de la calibracién de 3 puntos

@ Brillo externo a través del pin de voltaje

Si selecciona lluminacidén exterior para el pin de voltaje,
podré alternar entre los modos Dia y Noche usando el
interruptor manual conectando un interruptor al pin de
voltaje, en conformidad con los ajustes realizados en
Sistema>Configuracion de pantalla.

@ Nivel de combustible a través del pin de corriente

Puede visualizar la informacion del nivel del depdsito

de combustible introduciendo un medidor de nivel de
combustible de tipo salida de corriente en el pin de corriente.
Si cambia el elemento a ajustar o si ajusta un pin diferente para
un elemento ya ajustado, aparecera un cuadro de didlogo.

Si selecciona Combustible a través del pin de corriente, podra
seleccionar el nimero del depdsito y calibrar el sensor.

Si selecciona Calibracién, podra ajustar el volumen del tanque
y calibrar el sensor.
« Volumen del tanque
El volumen maximo de los depésitos conectados puede
ajustarse en hasta 9999 (L o gal).

Si selecciona Calibracién, podra seleccionar los siguientes

elementos.

« Eliminacién de los datos de calibracién
Si selecciona esta opcidn, aparecera una ventana
emergente de confirmacion.

« Calibracién de 1 punto/Calibracién de 3 puntos
Puede calibrar el nivel del depdsito.
Puede calibrar el valor monitorizado en 1 punto en el nivel
del depésito de 0 % o puede calibrar el valor monitorizado
en 3 puntos del nivel del depdsito en 0 %/50 %/100 %.
Para calibrar, primero asegurese de que el depésito esté
vacio, a continuacién, llene el depésito con combustible
en conformidad con las “Instrucciones de llenado de
combustible” mostradas en la pantalla.
El valor de la resistencia del sensor analégico puede
monitorizarse usando el “Valor del sensor (resistencia)”.

(M

I MENU PRINCIPAL

< Calibracién

HCalibracién *

« Llenar la siguiente cantidad
Llenar a:

+ Esperar valor estable
Valor actual

(1) Instrucciones de llenado de combustible
(2) Valor del sensor (corriente)

Para mejorar la precisién de la calibracién, espere hasta que
la superficie del liquido se estabilice y, a continuacién, toque
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SET; aparecerd un cuadro de didlogo de confirmacion.

En los casos siguientes, cuando toque Si en la ventana
emergente de confirmacion, aparecera la ventana emergente
de finalizacion.

« Calibracién de 1 punto

- 3.er punto de la calibracién de 3 puntos

@ Cantidad de agua en el depdsito a través del pin de
corriente

Puede visualizar la informacidon del nivel del depdsito de agua
dulce introduciendo un medidor de nivel de agua de tipo
salida de corriente en el pin de corriente.

Si cambia el elemento a ajustar o si ajusta un pin diferente para
un elemento ya ajustado, aparecerd un cuadro de didlogo.

Si selecciona Agua dulce a través del pin de corriente, puede
seleccionar el niUmero de depésitos y calibrar el sensor.

Si selecciona Calibracién, podra seleccionar los siguientes

elementos.

« Eliminacién de los datos de calibraciéon
Si selecciona esta opcidn, aparecera una ventana
emergente de confirmacion.

« Calibracién de 3 puntos
Puede calibrar el valor monitorizado en 3 pasos de la
cantidad de agua en el depdsito: 0%/50%/100%.
Para realizar la calibracién de 3 puntos, primero debe
asegurarse de que el depésito esta vacio, a continuacion,
llene el depdsito con agua en conformidad con las
“Instrucciones de llenado de agua dulce” mostradas en la
pantalla.
El valor de la resistencia del sensor analdgico puede
monitorizarse usando el “Valor del sensor (resistencia)”.

(M

I MENU PRINCIPAL

< Calibracion

WCalibracién l

« Llenar la siguiente cantidad

Llenar a:

+ Esperar valor estable
Valor actual

(1) Instrucciones de llenado de agua dulce
(2) Valor del sensor (corriente)

Para mejorar la precisién de la calibracion, espere hasta que

la superficie del liquido se estabilice y, a continuacion, toque
SET; aparecerd un cuadro de didlogo de confirmacion.

Silo llena hasta el 100 %y toca SET, toque Si en la ventana
emergente de confirmacion y aparecera la ventana emergente
de finalizacién.

35

@ Nivel de aguas residuales a través del pin de corriente

Puede visualizar la informacion del nivel del depésito de aguas
residuales introduciendo un medidor de nivel de agua de tipo
salida de corriente en el pin de corriente.

Si cambia el elemento a ajustar o si ajusta un pin diferente para
un elemento ya ajustado, aparecera un cuadro de didlogo.

Si selecciona Aguas residuales a través del pin de corriente,
puede seleccionar el nUmero de depdsitos y calibrar el sensor.

Si selecciona Calibracién, podra seleccionar los siguientes

elementos.

« Eliminacién de los datos de calibracién
Si selecciona esta opcidn, aparecera una ventana
emergente de confirmacion.

« Calibracién de 3 puntos
Puede calibrar el valor monitorizado en 3 pasos de la
cantidad de aguas residuales en el depdsito: 0%/50%/100%.
Para realizar la calibracién de 3 puntos, primero debe
asegurarse de que el depésito estd vacio, a continuacion,
llene el depésito con agua en conformidad con las
“Instrucciones de llenado de aguas residuales” mostradas en
la pantalla.
El valor de la resistencia del sensor analégico puede
monitorizarse usando el “Valor del sensor (resistencia)”

(m

I MENU PRINCIPAL

< Calibracién

WCalibracién l

+ Llenar la siguiente cantidad
Llenar a:

50 - B

+ Esperar valor estable
Valor actual

(1) Instrucciones de llenado de aguas residuales
(2) Valor del sensor (corriente)

Para mejorar la precision de la calibracion, espere hasta que

la superficie del liquido se estabilice y, a continuacién, toque
SET; aparecera un cuadro de didlogo de confirmacion.

Silo llena hasta el 100 % y toca SET, toque Si en la ventana
emergente de confirmacién y aparecerd la ventana emergente
de finalizacién.
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(12) Configuracion del sensor de viento @ Desvio del viento

El elemento Viento permite los elementos siguientes para la Cuando la direccién del viento aparente obtenida desde el
informacion obtenida desde el sensor del viento. sensor de rumbo no coincide con la direcciéon del viento real, la
+ Desvio del viento direccién del viento mostrada en la pantalla puede corregirse.
. Envio del viento verdadero El intervalo ajustable es +0-180 (°).

* Debe conectar un sensor separado compatible con NMEA2000.

@ Envio del viento verdadero

1. Toque Set Barco. La informacion del viento verdadero (direccion y velocidad del

I MENU PRINCIPAL Home viento) puede obtenerse combinando el sensor del viento y la
informacion del GPS.

La informacién del viento obtenida de cada aparato puede
configurarse de modo que sea enviada a través de NMEA2000
irformazlsn como informacién del viento verdadero teérica (viento

tedrico).
Editar Pantalla

Sistema

Set Barco

Funcién de asistencia

Configuracion de sensor

Conector del motor 1 ]

Conector del motor 2 >
r——""""=""—-""—-""-""-"-"- A
| viento > =
b e e 40 |
Mov. de profundidad 20m > IE]'

Mov. del timén

4, Toque el elemento que desea ajustar.
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(13) Configuracién de sensor de Mov. de
profundidad

Con Mov. de profundidad, puede calibrar el valor
monitorizado de la profundidad que se recibe a través de
NMEA2000.

* Debe conectar un sensor separado compatible con NMEA2000.

1. Toque Set Barco.

I MENU PRINCIPAL

Informacién

Editar Pantalla

Set Barco

Funcién de asistencia

Ajuste preestablecido Trim/Tilt

Preajuste depésito combustible

Configuracion de sensor

Conector del motor 1 >

Conector del motor 2 >
Viento ] r -i
re———————————— |
| Mov. de profundidad 20m > ll l
@t} e —— ]

Mov. del timén

4. Ajuste el valor que desea establecer y, a continuacién,
toque SET.
El intervalo ajustable es £0-9,9 (m).
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(14) Configuracién de sensor de Mov. del timdn

Con Mov. del timén, puede calibrar el valor monitorizado del
timén que se recibe a través de NMEA2000.
* Debe conectar un sensor separado compatible con NMEA2000.

1. Toque Set Barco.

I MENU PRINCIPAL

Informacién

Editar Pantalla

Sistema

Set Barco

Funcién de asistencia

Ajuste preestablecido Trim/Tilt

Preajuste depésito combustible

Configuracion de sensor

Conector del motor 1 >

Conector del motor 2 >
Viento ]

Mov. de profundidad

4. Ajuste el valor que desea establecer y, a continuacion,
toque SET.
El intervalo ajustable es £0-120 (°).
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(15) Configuracién de sensor de Velocidad

Con Velocidad, puede calibrar el valor monitorizado de la
velocidad que se recibe a través de NMEA2000 cambiando el
factor de calibraciéon de la velocidad.

* Debe conectar un sensor separado compatible con NMEA2000.

1. Toque Set Barco.

I MENU PRINCIPAL

Informacién

Editar Pantalla

Sistema

Set Barco

Funcién de asistencia

Ajuste preestablecido Trim/Tilt

Preajuste depdsito combustible

Configuracion de sensor

Conector del motor 2 >

Viento >

—n
Mov. de profundidad 20m > l@'

Mov. del timén

4. Toque Factor de correccion.

5. Ajuste el valor que desea establecer y, a continuacién,
toque SET.
El intervalo ajustable es 0-199,99.

39 Para “Configuracion de los ajustes” (pag. 17)



(16) Avisos motor

Puede comprobar la informacién del error de motor actual.
Si no aparece ningun aviso, aparece el mensaje Sin aviso del

motor.

1. Toque Informacion.

I MENU PRINCIPAL

Q! Set Barco

|["® Informacién

©ce200)

d Editar Pantalla
-9 Sistema

2. Toque Alarmas.

I MENU PRINCIPAL

Informacion

l Alarmas 5 l

(g g NS U S S —
Mantenimiento >
Embarcacion >

Aparato

Alarmas

F———— e ———— —

| Avisos motor > .

ke ———d

Configuracién de alarmas sensoriales >

I MENU PRINCIPAL

< Alarmas

Informacién

Motor 1

Verifique el motor

« Advertencia nivel 2

* Reduccion de potencia

* Fallo sensor

« Error de sistema DBW 68
* Error de sistema DBW 110
* Error de sistema DBW m

Motor 2 | - Verifique el motor

« Advertencia nivel 2

- Error de sistema DBW

40

Si alguno de los indicadores o iconos de alerta se enciende,
puede comprobar también la informacién del error del
motor actual usando el procedimiento siguiente.

[P
e h=__|

° 2 km/h

<Pantalla de informacion>

<t 00:00 Auuuapl

395.,9@

RUDDER
(19(1 km/L
L 2
AT

Toque el area del
indicador de funcién de
alerta

<Pantalla Avisos motor>

| MENU PRINCIPAL

< Alarmas

Informacion

Motor 1 Verifique el motor

« Advertencia nivel 2

* Reduccién de potencia

* Fallo sensor
« Error de sistema DBW 68
* Error de sistema DBW 110

* Error de sistema DBW 111
- Verifique el motor

Motor 2
« Advertencia nivel 2
* Error de sistema DBW
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(17) Configuracién de alarmas sensoriales

Puede ajustar las siguientes alarmas del sensor en ON/OFF y
ajustar los detalles de sus umbrales individualmente.

.. Descripcion de la
N.c Notacién de pantalla

notificacion

1 | Poca profundidad Agua poco profunda

Navegacion por aguas

2 | Navegacion en profundidad
profundas

3 |Velocidad del viento Velocidad del viento

4 |Voltaje de la bateria Voltaje de la bateria anémalo

5 |Combustible Nivel de combustible

Cantidad de agua en el

6 |Agua dulce .
depésito

Cantidad de aguas residuales

7 | Aguas residuales ,
en el depésito

1. Toque Informacion.

I MENU PRINCIPAL

Set Barco

Editar Pantalla

Embarcacion

Aparato

=t

s

41

4. Toque AV, a continuaciéon toque el elemento cuya

configuracion detallada desea establecer.

I MENU PRINCIPAL

Configuracion de alarmas sensoriales

| i

l Poca profundidad
l Navegacion en profundidad >

| Velocidad del viento

« En este ejemplo, se selecciona Poca profundidad para
explicar el método de ajuste.

Elemento Descripcion

Ajuste la alarma para que se
Alarma de baja activacion active/desactive cuando el

(o Alarma de sobreactivacion) valor sea inferior (o superior) al

umbral.
Ajuste el umbral para la
Valor . .,
notificacion de alarmas.
Ajuste el zumbador en ON/OFF
ara que se active o desactive
Zumbador paraq

cuando haya una notificacion de
alarma.

5. Toque Alarma de baja activacién.

I MENU PRINCIPAL

02m >

ON >
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7. Toque Valor.

I MENU PRINCIPAL

Poca profundidad

Alarma de baja activacién OFF >

F———— e e e — — ——

| valor 02m > |

e d

Zumbador ON >

8. Toque el teclado para ajustar el umbral que desea
establecery, a continuacion, toque SET.

I MENU PRINCIPAL

< Poca profundidad

9. Toque Zumbador.

I MENU PRINCIPAL

Poca profundidad

Alarma de baja activacion OFF >

Valor 02m >

F———— e e e — ———

l Zumbador ON > l

b e e e e e .  J

Zumbador

IR

>

42

Para “Configuracion de los ajustes” (pag. 17)




(18) Recordatorio de mantenimiento @ Pantalla de comprobacién de mantenimiento

Puede comprobar el tiempo restante antes de la siguiente Muestra el tiempo de funcionamiento total para cada motory
inspeccion periddica para el motor fueraborda conectado. el tiempo hasta la notificacion del siguiente mantenimiento.
(1) (2) (3)

1. Toque Informacioén.

I MENU PRINCIPAL

.|
< Mantenimienfo
Wotom l Honda BF 350 PGM-FI

Horas motor 152 h

Préximo mantenimiento

Set Barco

48.0 h

Editar Pantalla

Sistema

(1) Numero de motor y nombre del modelo
El nimero y el nombre del modelo establecidos para
cada motor.

(2) Tiempo de funcionamiento total.
Tiempo de funcionamiento total de cada motor.

(3) Tiempo restante hasta el mantenimiento
Tiempo restante hasta una notificacién de
mantenimiento para cada motor.

Embarcacion

A oL e ~ . . .7 WORT
i « Al recibirse una sefal de tiempo de inspeccion periddica

desde el motor fueraborda, aparece la siguiente ventana
emergente.

0.0 50

oL qr

l Motor 1

@ Informacion

Honda BF 350 PGM-FI
Motor 1
Mantenimiento necesario

11.0 g 500.0 ;8 500.0 B
V) i Lh | 4 -

L/h

* La visualizacion de la notificacion emergente del tiempo de
mantenimiento puede establecerse en ON u OFF. (Pag. 61)

4, Compruebe el tiempo restante antes de la siguiente
inspeccion periddica.

I MENU PRINCIPAL

< Mantenimiento

%
gl \otor 1 Honda BF 350 PGM-FI

Horas motor 152h

Préximo mantenimiento 48.0h
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(19) Embarcaciéon

Puede comprobar la distancia de viaje y el tiempo de viaje
transcurrido desde el inicio del uso o restablecimiento de la
pantalla.

Los valores mostrados son solo una guia y pueden diferir de
los valores actuales.

1. Toque Informacioén.

I MENU PRINCIPAL

a! Set Barco

Informacion

Alarmas >

Mantenimiento >

r—======-"°7
lEmbarcacic’m ] l

e d

>

Aparato

3. Compruebe la distancia de viaje y el tiempo de viaje
transcurrido hasta el momento.

I MENU PRINCIPAL

< Embarcacién

Informacién del barco

Distancia de viaje 0.0 km

Tiempo de viaje
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(20) Lista de aparatos NMEA2000

Puede comprobar la informacién siguiente sobre los aparatos

conectados a NMEA2000, incluyendo la pantalla actualmente

usada.
1 | Modelo ID Nombre del producto
2 |Ne Serie Numero de serie
3 |Fabricante Nombre del fabricante
4 |Vers. Software Version del software

wn

Vers. modelo Version del modelo

6 |Ins. Dispositivo | Instancia de ajuste

Valor entero (LEN) que representa la
7 |LEN corriente consumida de la red NMEA2000
1 LEN =50 mA

1. Toque Informacion.

I MENU PRINCIPAL

Set Barco

Editar Pantalla

Sistema

Informacién

Alarmas

* Honda 7" Display
* 720967

x ¥ x x %« x x x x x x x x)
Aparato * Honda BF40E/BF60 PGM-FI
0 * BBEJ-1000142
Aparato * Honda BF40E/BF60 PGM-FI
1 - BBEJ-1000143
Aparato * Honda BF40E/BF60 PGM-FI
2 - BBEJ-1000144
Aparato * Honda BF40E/BF60 PGM-FI
3 = BBEJ-1000145

4. Compruebe la informacion del aparato NMEA2000
seleccionado.
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(21) Diseno de pantalla

Puede ajustar la visualizacién de la pantalla para los elementos
siguientes en ON/OFF.

Las pantallas ajustadas en ON pueden visualizarse deslizando
el dedo hacia la izquierda o la derecha en la pantalla de
informacion.

N.° | Notacion de pantalla Descripcion de la pantalla

1 |Pantalla dedatos 1 |Pagina de la pantalla de informacion 1

2 |Pantalla de datos 2 |Pagina de la pantalla de informacion 2

3 |Pantallade datos3 |Pagina de la pantalla de informacion 3

4 | Pantalla de datos 4 |Pagina de la pantalla de informacion 4

5 |Pantalladedatos5 |Pagina de la pantalla de informacién 5

Pantalla de video que muestra la

6 |Video1 entrada de video para entrada de
video 1
Pantalla de video que muestra la
7 |Video 2 entrada de video para entrada de

video 2

* Los componentes opcionales fabricados por Veratron deben
conectarse a la pantalla Video 1/2.
Para obtener mas informacién, pdngase en contacto con el
distribuidor que le vendié el producto.

1. Toque Editar Pantalla.

I MENU PRINCIPAL

Set Barco

Informacién

Sistema

46

3. Toque AV, a continuaciéon toque el elemento cuya
visualizacion desea ajustar en ON/OFF.

I MENU PRINCIPAL

Diseiio de pantalla

o2

| Pantalla de datos 3

1. Q : Pantalla de datos 4

- Pantalla de datos 1 no puede ajustarse en OFF. Si toca
Pantalla de datos 1, pasard a la pagina 1 de la pantalla de
informacion.

. Toque ON u OFF.

I MENU PRINCIPAL

Pantalla de datos 2
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(22) Boost motor 5. Toque el teclado para establecer el valor minimo y, a
continuacion, toque SET.

Puede cambiar el intervalo de la pantalla del indicador para la

ﬁ Home

| MENU PRINCIPAL

presion de refuerzo en la pantalla de informacion.

< Boost motor

(]

1. Toque Editar Pantalla.

[=]
=g
Q
=

valor minimo
I MENU PRINCIPAL A rome

Q’ Set Barco
"@ Informacién

F——
w
m
L——4

6. Toque valor maximo.

ﬁ Home

| MENU PRINCIPAL

Boost motor

M ome

l valor méximo 1 bar > l

L Py S S S T —— |

Editar Pantalla

Disefio de pantalla >

F———— e e e e — — ——

lNiveIde indicador > |

b e e e e J

7. Toque el teclado para ajustar el valor maximoyy, a
continuacion, toque SET.

ﬁ Home

| MENU PRINCIPAL

< Boost motor

ﬁ Home

e
)

F—=

w
m
gl

Voltaje

L—_—4

Flujo de combustible

A ome

1bar >
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(23) Temperatura motor

Puede cambiar el intervalo de la pantalla del indicador para la

temperatura de motor en la pantalla de informacion.

1. Toque Editar Pantalla.
ﬂ Home

I MENU PRINCIPAL

Q’ Set Barco
"@ Informacién

M ome

Editar Pantalla

Disefio de pantalla >

F———— e e e e — — ——

lNiveIde indicador > |

b e e e e J

ﬁ Home

Nivel de indicador

Boost motor >

F———— e e e — ———

l Temperatura motor > |

—— —— ——————— —— ]

Voltaje >

>

Flujo de combustible

A tome

48

5. Toque el teclado para establecer el valor minimo y, a
continuacion, toque SET.

ﬁ Home

| MENU PRINCIPAL

< Temperatura motor

a (]

[=]

valor minimo

F——
w
m
L——4

6. Toque valor maximo.

ﬁ Home

| MENU PRINCIPAL

l valor maximo

L Py S S S T —— |

7. Toque el teclado para ajustar el valor maximoyy, a
continuacion, toque SET.

ﬁ Home

| MENU PRINCIPAL

< Temperatura motor

valor maximo 200 °C

|.I
B

F—=

w
m
gl

L—_—4
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(24) Voltaje

Puede cambiar el intervalo de la pantalla del indicador para el

voltaje de la bateria en la pantalla de informacion.

1. Toque Editar Pantalla.
ﬂ Home

I MENU PRINCIPAL

Q’ Set Barco
"@ Informacién

M ome

Editar Pantalla

Disefio de pantalla >
F——————e— e ———— g

lNiveIde indicador > |

b e e e e J

ﬁ Home

>

Temperatura motor >

[ ————— e = —— ————— )

| vortaje >

ke ———d

>

Flujo de combustible

A ome

49

5. Toque el teclado para establecer el valor minimo y, a
continuacion, toque SET.

ﬁ Home

| MENU PRINCIPAL

< Voltaje

-Ia

=
[=]

valor minimo

F——
w
m
L——4

6. Toque valor maximo.

ﬁ Home

| MENU PRINCIPAL

l valor maximo

L Py S S S T —— |

7. Toque el teclado para ajustar el valor maximoyy, a
continuacion, toque SET.

ﬁ Home

| MENU PRINCIPAL

< Voltaje

valor maximo

o (]

F—=

w
m
gl

L—_—4
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(25) Flujo de combustible

Puede cambiar el intervalo de la pantalla del indicador para

el consumo de combustible instantdneo en la pantalla de
informacion.

1. Toque Editar Pantalla.

I MENU PRINCIPAL

Editar Pantalla

Disefio de pantalla

[ ———— e e = —— — ————— )

lvaeIde indicador > l

| g g g U U U —

Nivel de indicador

Boost motor >

Temperatura motor >
Voltaje >
F—————————_————q
l Flujo de combustible 2] l

@{J} Lo e e e e e e e e e — )

4, Toque valor maximo.

I MENU PRINCIPAL

Flujo de combustible

Q! oL/h

Fr————————————

!_@ l valor méximo 15L/h > l

50

5. Toque el teclado para ajustar el valor maximoyy, a
continuacion, toque SET.
« Puede ajustar el valor maximo para el consumo de
combustible instantaneo.

ﬁ Home

I MENU PRINCIPAL

< Flujo de combustible

valor maximo

4
:
0

F——
|

w
i
L—_—4
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(26) Brillo 5. Toque AV Y, a continuacion, toque un brillo adecuado.

I MENU PRINCIPAL

Puede ajustar el brillo de la pantalla en ocho pasos.

Brillo de dia

ol T T
2

1. Toque Sistema.

l 0(Bajo) > l

I MENU PRINCIPAL

"@ Informacién

d Editar Pantalla

« Siselecciona Brillo de dia en el paso 4, puede establecer
Automatico para la sensibilidad.

« Al seleccionar cualquier opcién distinta de Automatico,
podra ajustar el brillo de la pantalla con el interruptor de
brillo (Pag. 3).

Unidades Métrico
Velocidad de pantalla S0G

Estacion Principal

Idioma Espafiola

Interruptor automatico dia/noche

Pitido de la pantalla tactil

Brillo

r A

| Brillo de dia 5> l
’_@ l Brillo de noche 3> I
: L

S |
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(27) Fondo

Puede seleccionar el color del fondo de la pantalla de
informacion de entre los dos modos siguientes.

@ Colores de fondo disponibles

. 222

TWS

WY
&

1. Toque Sistema.

I MENU PRINCIPAL

a' Set Barco

'—@ Informacién
@ Editar Pantalla

Sistema

F————————————

=
l Configuracion de pantalla > l

Unidades Meétrico >
Velocidad de pantalla 506 > r -i
Estacién Principal > I l

(]
Idioma Espafiola >

3. Toque Fondo.

I MENU PRINCIPAL

Configuracion de pantalla

Brillo 2

F———— e e e e — — ——

| Fondo pia > |

e d

Interruptor automatico dia/noche OFF >

OFF >

Pitido de la pantalla tactil
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(28) Interruptor automatico dia/noche 4. Toque OFF o una sensibilidad adecuada.

Puede ajustar el modo de fondo para que cambie I MENU PRINCIPAL

automaticamente en conformidad con el brillo del entorno.
Puede seleccionar entre 3 niveles de sensibilidad para el brillo

Interruptor automatico dia/noche

of e,

| oFF

!@ : Brillante >

l Medio

del entorno.

- Bajo las siguientes condiciones, Interruptor automatico
dia/noche no se puede configurar. Se ajusta
automéaticamente en OFF, incluso si se selecciona una S
sensibilidad.

— El brillo externo mediante el pin de voltaje esta ajustado
en ON (Pag. 32)

1. Toque Sistema.

I MENU PRINCIPAL

Set Barco

Informacién

Editar Pantalla

Métrico >

Velocidad de pantalla S0G > r -i
Estaci6n Principal > IE]'

=
Idioma Espafiola >

Configuracion de pantalla

Brillo
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(29) Pitido de la pantalla tactil

Puede ajustar el sonido del pitido de las operaciones del panel
tactil en ON/OFF.

1. Toque Sistema.

I MENU PRINCIPAL

Set Barco

Informacién

Editar Pantalla

Unidades Métrico

Velocidad de pantalla SOG

Estacién Principal

Idioma Espafiola

Configuracion de pantalla

Brillo ]

Fondo Dia >

Interruptor automatico dia/noche
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(30) Unidades 4. Toque AV, a continuacién toque el elemento cuyas
unidades desea cambiar.

Puede cambiar las unidades de visualizacién para cada
elemento. I MENU PRINCIPAL

Estan disponibles las siguientes opciones: Métrico, Imperial,
Nautica y Personalizada.

Si selecciona Personalizada, puede seleccionar las unidades
para cada elemento.

Personalizada

D r__———_____——

= | Distancia km > |
!_@ :Velocidad del barco km/h > |

l Presion bar > l'- =

l Flujo de combustible Lh > I[E]l
| (O

l Temperatura *C 2 l

(e —— |

1. Toque Sistema.

I MENU PRINCIPAL

"@ Informacién
d Editar Pantalla

Combustible

&

Sistema

Configuracién de pantalla >3
F—————————_————q
l Unidades Métrico > l
e e e e e — ————
Velocidad de pantalla SOG > r -i
Estacion Principal > IB'
=
Idioma Espafiola >

3. Toque las unidades que desee visualizar.

- Si selecciona Personalizada, contintie con el paso 4.

I MENU PRINCIPAL

Unidades

| Nautica >

l Personalizada >
—
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(31) Velocidad de pantalla 3. Toque el ajuste de velocidad del barco que desea que se

muestre.

Puede seleccionar la velocidad del barco que se mostrara en la

pantalla entre los siguientes dos patrones: I MENU PRINCIPAL
Elemento de ajuste PGN DATA
SOwW Velocidad sobre el agua de
, 128259 ,
(velocidad sobre el agua) referencia
SOG
129026 Velocidad sobre el fondo
(velocidad sobre el fondo)

* Para visualizar la velocidad del barco, es necesario conectar un
sensor independiente compatible con NMEA2000.

Durante la puesta en marcha, la velocidad del barco cambia
segun el estado de la conexién, como se indica a continuacion.

Datos SOW Datos SOG Visualizacién de
(velocidad sobre | (velocidad sobre la velocidad del
el agua) el fondo) barco
SOG
Disponible Disponible (velocidad sobre el
fondo)
SOG
No disponible Disponible (velocidad sobre el
fondo)
Sow
Disponible No disponible (velocidad sobre el
agua)
SOG
No disponible No disponible (velocidad sobre el
fondo)

* Si no hay datos, aparecera el icono SOG (velocidad sobre el fondo),
pero no se mostrara la velocidad.

1. Toque Sistema.

I MENU PRINCIPAL

Set Barco

Informacion

Editar Pantalla

Sistema

Configuracién de pantalla >3
Unidades Métrico >
F————— e e e ——— —
| velocidad de pantalla soc > e
T I S —— |
Estacion Principal > IE]'
=

Espafiola >
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(32) Estacion

Seleccione la posicién de la estacién (principal o secundaria)

2. Toque AV Yy, a continuacion, Estacion.

| MENU PRINCIPAL

en la embarcacion y emparéjela a la pantalla que esté siendo Saors

instalada ahi.
L. . . s . . Configuracién de pantalla
En la pantalla de una estacion inactiva, Funcion de asistencia

y Ajuste preestablecido Trim/Tilt en la pantalla Set Barco Unidades Métrico >
aparecen en gris y no pueden ajustarse. Velocidad de pantalla S0G > l‘ =
* Para obtener informacion sobre el modo activo, consulte el Manual ——————— ————— ., |
del propietario del motor fueraborda. | EiCi - E”Cid: ||®|
|dioma Espafiola >

I MENU PRINCIPAL

Set Barco

Preajuste depésito combustible 2

Configuracién de sensor

La informacién del motor se muestra en cualquier estacién,
independientemente de si esta activa o inactiva.

Configuracion de la estacion instalada
Estacion Principal Secundario
activa Pantalla de |Configuracién | Pantalla de | Configuracion
informacion | de Funcion | informacién | de Funcion
del motor | deasistencia | del motor | de asistencia
Estacion
o O O O
principal
Estacion
i O O O
secundaria

1. Toque Sistema.

I MENU PRINCIPAL

"@ Informacién

d Editar Pantalla
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(33) Idioma « Sila configuracion del idioma finaliza con éxito, aparecera la
ventana emergente COMPLETADO.

Puede seleccionar el idioma que se mostrara en la pantalla

entre los siguientes ocho: | MENU PRINCIPAL

N.c Notacion de pantalla Idioma

1 English English
COMPLETADO

2 Francais Francés Espafiola
3 Deutsch Aleman
4 Italiano Italiano
5 Espaiiola Espaiol
6 Svenska Sueco
7 Nederlands Holandés
8 Tiirkce Turco

1. Toque Sistema.

I MENU PRINCIPAL

Sistema

Configuracién de pantalla >

Unidades Meétrico >

Velocidad de pantalla S0G > r -i

Estacién Principal > IE]'
F—————e— e ——— — =
| 1dioma Espafiola > |

l Italiano

l Espariola

P — |
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(34) Formato del reloj

Puede seleccionar un formato de reloj de 12 0 24 horas para la
visualizacion de la hora.

1. Toque Sistema.

I MENU PRINCIPAL

Set Barco

Informacién

Editar Pantalla

EasyLink

Modo demo

Reset
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(35) Offset del reloj

Puede ajustar la pantalla para que compense la diferencia

horaria con Tiempo universal coordinado (UTC).
Configurelo para mostrar correctamente la hora en su regién.

1. Toque Sistema.

I MENU PRINCIPAL

"@ Informacién

d Editar Pantalla

—1
EasyLink > lE]l
I

Modo demo OFF > W&

Reset >

o

4, Toque el teclado para ajustar la diferencia horaria 'y, a

continuacion, toque SET.

I MENU PRINCIPAL

Offset del reloj

« Toque +/- para invertir el signo del nimero introducido.
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(36) Pop-up Display 3. Toque AV, a continuacion toque el elemento cuya
visualizacion desea ajustar en ON/OFF.

Puede ajustar en ON/OFF la notificacién emergente para los
elementos siguientes: 1 MENU PRINCIPAL

N.°c | Notacién de pantalla |Descripcion de la notificacién 'f‘ﬁ“"_')'s_""’y_ e
Error relacionado con el control | Verifique el motor N
1 | Verifique el motor del motor o el sistema de !—@ : Sobretemperatura ON > :
seguridad
| Presién de aceite baja ON > l'- L
2 |Sobretemperatura Sobrecalentamiento del motor || |
. _ Agua en combustible ON > I l
. 5 . Error relacionado con la presién | ||_ Sh
3 | Presion de aceite baja .
del aceite del motor l Indicador de carga l

X Agua mezclada en el sistema de
4 | Agua en combustible .
combustible

Error relacionado con el sistema

5 |Indicador de carga
de carga

Limitador de RPM .
6 . Exceso de velocidad del motor
excedido

Activacion del interruptor de

7 | Paro emergencia motor .
parada de emergencia

L. Error que requiere especial
8 | Advertencia nivel 1 o
atencion

L. Un error distinto a los de
9 | Advertencia nivel 2 L.
Advertencia nivel 1

Restriccion de la velocidad del

10 | Reduccién de potencia

motor
1 Mantenimiento Tiempo para la inspeccién
necesario periddica
12 |Fallo sensor Uno de los sensores esta averiado.

1. Toque Sistema.

I MENU PRINCIPAL

Set Barco

Informacién

Editar Pantalla

EasyLink

Modo demo OFF > &5

Reset >
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(37) EasylLink 4. Toque el elemento de datos cuyo nimero del motor o
numero del depésito desea establecer.

Puede selecciona el nimero del motor o el nimero del
depdsito para los datos a enviar mediante cada conector I MENU PRINCIPAL
EasyLink.

Al conectar un medidor compatible con EasyLink Veratron al
conector EasyLink, los datos pueden mostrarse en indicadores
no compatibles con NMEA2000.

Se pueden conectar hasta 16 indicadores de satélite.

Conector EasyLink 1

Q, Fr———— e e e ————
l Mostrar datos del motor desde Moter 1 > l

!_@ I Mostrar combustible de Depdsito 1 > |

| Mostrar agua dulce de Deposito 1 > l

l Mostrar aguas residuales de Depésito 1 > l

1. Toque Sistema.

I MENU PRINCIPAL

5. Toque el numero del motor o el nimero del depésito
adecuado.

"@ Informacién
g Editar Pantalla

I MENU PRINCIPAL

Mostrar datos del motor desde

Sistema

Reloj >

Pop-up Display

re—e——————————————nAl
| EasyLink i ll@l

e e e e - - ——————

Modo demo OFF > |_ _|

Reset >

3. Toque el conector EasyLink cuyo nimero del motor o
numero del depdsito desea establecer.

I MENU PRINCIPAL
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(38) Modo demo

Cambie a la pantalla de modo demo.

Al ajustar Modo demo en ON, puede comprobar cémo los
contenidos que ha establecido apareceran en la pantalla de
informacion.

Asegurese de ajustar el modo demo en OFF después del uso.

1. Toque Sistema.

I MENU PRINCIPAL

Set Barco

Informacién

Editar Pantalla

Sistema

Reloj

Pop-up Display

EasyLink
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(39) Reiniciar combustible consumido

Puede restablecer el combustible total consumido.

1. Toque Sistema.

I MENU PRINCIPAL

"@ Informacién
d Editar Pantalla

Sistema

Reloj >
Pop-up Display >

=1
EasyLink > lE]l
Modo demo OFF > &5

F———— e e e e — ——— g

Reiniciar tiempo de viaje
Restablecer el numero de motores >

Reiniciar datos de fabrica

4, Toque Si.
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(40) Reiniciar distancia de viaje

Puede restablecer la distancia de viaje total.

1. Toque Sistema.

I MENU PRINCIPAL

"@ Informacién
d Editar Pantalla

Sistema

Reloj >
Pop-up Display >
=1
EasyLink > lE]l
[
Modo demo OFF > &5
| e i |
l Reset > l

L e

I MENU PRINCIPAL

Reset

Reiniciar combustible consumido 5

F—————e— e ————

l Reiniciar distancia de viaje > l

b e e e e - —————— )
Reiniciar tiempo de viaje >
Restablecer el numero de motores >

Reiniciar datos de fabrica

4, Toque Si.
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(41) Reiniciar tiempo de viaje

Puede restablecer el tiempo de viaje total.

1. Toque Sistema.

I MENU PRINCIPAL

"@ Informacién
d Editar Pantalla

Sistema

Reloj >
Pop-up Display >
=1
EasyLink > lE]l
[
Modo demo OFF > &5
| e i |
l Reset > l

L e

I MENU PRINCIPAL

Reset

Reiniciar combustible consumido 5
Reiniciar distancia de viaje >

F—————e— e ————

l Reiniciar tiempo de viaje > l
———————— — ——o— ]
Restablecer el numero de motores >
Reiniciar datos de fabrica >

4, Toque Si.
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(42) Restablecer el niimero de motores 6. Toque el nimero de motores para los cuales desea realizar
la configuracion inicial.

Puede restablecer el nimero de motores ajustados en “Ajustes
a configurar al encender por primera vez” (pag. 4).
Después de finalizar el restablecimiento, puede ajustar el

6n inicial

nuevo numero de motores.

Seleccione el numero de motores

1. Toque Sistema.

I MENU PRINCIPAL

ﬁ' Set Barco
"@ Informacién
@ Editar Pantalla

7. Seleccione si un aparato GPS esta conectado al sistema
NMEA2000.

C racion inicial

¢NMEA2000 GPS CONECTADO?

Sistema

Reloj >
Pop-up Display >
=1
EasyLink > l@l
Modo demo OFF > W&
F—————————_————q
l Reset > l

L e

Reset

Reiniciar combustible consumido 5
Reiniciar distancia de viaje >
Reiniciar tiempo de viaje >
F—————e— e ————
l Restablecer el numero de motores > l
e e e e - —————— )
Reiniciar datos de fabrica >

4, Toque Si.
- Después de que aparezca el logotipo, aparece
automaticamente la pantalla de inicio.

5. Toque la pantalla de inicio.

ADVERTENCIA - LIMITACION DE USO
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(43) Reiniciar datos de fabrica

Puede restablecer los contenidos establecidos en Informacién,
Editar Pantalla y Sistema en la pantalla MENU en sus ajustes
de fabrica.
* Los ajustes del control de crucero, la inclinacion automatica y
el soporte de trimado no se restablecen.
Los valores de Preajuste depdsito combustible y otros
ajustes/calibracion de la Configuracion de sensor se
restablecen.

1. Toque Sistema.

I MENU PRINCIPAL

Set Barco

Informacién

Editar Pantalla

Sistema

Reloj

Pop-up Display

EasyLink

Reset

Reiniciar combustible consumido >
Reiniciar distancia de viaje >
Reiniciar tiempo de viaje >

Restablecer el nimero de motores

4, Toque Si.
- Después de que aparezca el logotipo, aparece
automaticamente la pantalla de inicio. (Pag. 4)
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Inleiding

Hartelijk dank voor uw aankoop van Display 7.0,

multifunctioneel display voor Honda-buitenboordmotoren.

Lees deze gebruiksaanwijzing aandachtig door voordat u het

product in gebruik neemt.

Raadpleeg de gebruiksaanwijzing voor informatie over het

gebruik van een buitenboordmotor.

Dit product is speciaal gemaakt voor Honda-

buitenboordmotoren. Gebruik het niet voor

buitenboordmotoren geproduceerd door andere

fabrikanten of voor andere doeleinden. De inhoud van deze

gebruiksaanwijzing komt mogelijk niet overeen met het

werkelijke product omdat er wijzigingen zijn aangebracht aan

de productspecificaties.

Neem contact op met de leverancier waar u het product hebt

gekocht om het te laten installeren of verwijderen. Voordat u

het product configureert, moet de apparaatinstelling” aan de

buitenboordmotorzijde door de dealer worden voltooid.

* Deze instellingen zijn niet vereist wanneer het product wordt
gebruikt in een boot met één motor.

+ Derrijafstand, rijtijd en andere informatie die op het
multifunctionele display (hierna,display” genoemd) worden
weergegeven, zijn slechts schattingen. Plan uw ritten
zorgvuldig met voldoende speelruimte.

« Sommige functies van het display zijn beperkt tot sommige
modellen. Voor informatie over de functies en de modellen,
zie ,Specificaties” (P.16).

« NMEA2000° is een geregistreerd handelsmerk van National
Marine Electronics Association, Inc.

Inhoud

Inleiding 1
Accessoires 3
Het scherm bedienen 3
Functies paneelschakelaar 3
Aansluitpoorten aan de achterkant van het display .....c...cocccuevuue. 4
Instellingen die moeten worden geconfigureerd wanneer de
stroom voor de eerste keer wordt ingeschakeld...........cocccvevennece 4
Lijst met weergave-items 6
Informatiescherm 8
Informatiescherm (voor de eerste pagina van het systeem met
vier motoren) 10
Het informatiescherm bewerken 10
Foutmelding 14
Omschrijving melding 14
Onderhoudstijd resetten na het uitvoeren van periodieke
inspectie 14
Opslag en reiniging 15
Specificaties 16
De instellingen configureren 17
Lijst met instellingsmethoden 17
(1) Snelheidsbron 18
(2) Automatisch Tilt 19
(3) Trim Ondersteuning 20
(4) Trim Ondersteuning Instelling 21
(5) Trim Limiet Instellen 25
(6) Trim Limiet Reset 26
(7) Tilt Limiet Instellen 27
(8) Tilt Limiet Reset 28
(9) Trim nul instellen 29
(10) Brandstoftank Instelling 30
(11) Sensor Configuratie van motorconnector ............... 32
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(13) Sensor Configuratie van diepte offset .......cccceeurcenens 37
(14) Sensor Configuratie van roer offset .........ccccceeureune. 38
(15) Sensor Configuratie van snelheid 39
(16) Waarschuwingen motor 40
(17) Sensor alarmen instelling 41
(18) Onderhoudsherinnering 43
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(20) NMEA2000-apparaatlijst 45
(21) Scherm Indeling 46
(22) Absolute druk 47
(23) Motortemperatuur 48
(24) Voltage 49
(25) Brandstofdebiet 50
(26) Helderheid 51
(27) Achtergrond 52
(28) Auto Dag/Nacht schakelaar 53
(29) Touchscreen pieptoon 54
(30) Eenheden 55
(31) Snelheidsweergave 56
(32) Station 57
(33) Taal 58
(34)

34) Klokindeling 59
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(35) Tijdzone 60
(36) Pop-up scherm 61
(37) EasyLink 62
(38) Demo Modus 63
(39) Reset Verbruikte Brandstof. 64
(40) Reset Reisafstand 65
(41) Reset Reistijd 66
(42) Reset Aantal Motoren 67
(43) Reset Fabrieksinstellingen 68

* Klik/tik op een titel in de Inhoud of een paginanummer in de tekst
om de betreffende pagina weer te geven.



Accessoires @ Vegen

. . . Veeg uw vinger naar links of rechts terwijl u het display
Controleer de accessoires voordat u het product in gebruik

aanraakt.
neemt. . .
. Door op het informatiescherm te vegen, verandert de
1) Zonnekap voor display pagina

(
(2) Bevestigingsset

(3) Dummykoppeling (12P)
(4)
(5)

4) Dummykoppeling (3P) (2)

5) Instructie QR

\

N 5555 89989 Functies paneelschakelaar
,// /‘
Vi

BB

HONDA
MARINE

[Helderheidsschakelaar]
« Schermhelderheid aanpassen (8 niveaus)

Het scherm bedienen

Dit product wordt bediend door middel van aanraakbediening
op het display.

@ Tikken [Hoofdschakelaar]
Raak het display lichtjes aan. «Tik hierop in het scherm HOOFDMENU of het

instelscherm om over te schakelen naar het
informatiescherm

« Houd ingedrukt om het scherm uit te schakelen en
naar de stand-bymodus te gaan

« Tik hierop in de stand-bymodus om terug te keren

[ : Gaat naar het informatiescherm uit de stand-bymodus
: Gaat naar een menuscherm één niveau hoger
- Stelt bewerkte inhoud in De stand-bymodus kan worden gebruikt om het

stroomverbruik te verminderen en het display uit te schakelen
wanneer het niet hoeft te branden.
Tik in de stand-bymodus op de hoofdschakelaar om terug te

[z] [E: Selecteert een positie om te bewerken

@ Ingedrukt houden

Raak het display gedurende ongeveer 1 seconde continu keren vanuit de stand-bymodus.
aan en laat het daarna los.




Aansluitpoorten aan de achterkant
van het display

(M

p
(0>
) 5] 1@ %
(3) ®::l 3 W 5 (5)
@@ﬁ) i
2P
(4) {a ° (6)
[ * ©
\\
&

(2)

(1) NMEA2000-connector

(2) Compostiet video-ingangsconnector (Micro-C M12 4 pins)

(3) Motor 1 Connector (stroom, IGP, analoge sensor)

(4) EasyLink-connector (gegevens gedeeld met Veratron-
meters)

(5) Motor 2 Connector (J1939-CAN, analoge sensor)

(6) EasyLink-connector (voor uitbreiding)

Voor informatie over items die de analoge sensor
ondersteunen, zie, Lijst met weergave-items” (P.6).

Instellingen die moeten worden
geconfigureerd wanneer de

stroom voor de eerste keer wordt
ingeschakeld

Geef het aantal motoren op waarvoor informatie moet worden
weergegeven en of er een GPS-apparaat is aangesloten.

1. Wanneer de stroom wordt ingeschakeld, verschijnt het logo
en vervolgens verschijnt het opstartscherm automatisch.

HONDA
mMARINE

V0.26.r

De softwareversie wordt weergegeven.

<Opstartscherm>

WAARSCHUWING - GEBRUIKSBEPERKING

e informatie wordt uitsluiter

Tik op het scherm om te accepteren

WAARSCHUWING - GEBRUIKSBEPERKING
Dit product is uitsluitend bedoeld als navigatiehulpmiddel.
De gebruiker is verantwoordelijk voor het gebruik van een
voorzichtige methode voor veilige navigatie.

U erkent en stemt ermee in dat u als enige verantwoordelijk bent
voor het gebruik van de informatie en alle beslissingen die met
betrekking daartoe worden genomen.

Alle informatie wordt uitsluitend ter referentie weergegeven.
De gebruiker aanvaardt de volledige verantwoordelijkheid
en het risico in verband met het gebruik de kalibratie en het
onderhoud van dit toestel.

De gebruiker aanvaardt alle aansprakelijkheid voor het gebruik
en de bijbehorende risico’s.

Tik op het scherm om te accepteren




2, Tik op het scherm. Het scherm INITIAL SETUP verschijnt.

INITI TUP
SELECT NUMBER OF ENGINES

3. Geef het aantal motoren op waarvoor informatie moet
worden weergegeven.
Tik op het item dat overeenkomt met het aantal motoren
dat op het display is aangesloten.
Wanneer er meerdere buitenboordmotoren zijn
gemonteerd, kan het scherm informatie weergeven over
maximaal vier motoren.
« Voor 1 motor: Tik op SINGLE
+ Voor 2 motoren: Tik op DUAL
« Voor 3 motoren: Tik op TRIPLE
« Voor 4 motoren: Tik op QUAD

4. Selecteer of er een GPS-apparaat is aangesloten op het
NMEA2000-systeem.

INITIAL SETUP
NMEA2000 GPS CONNECTED ?

5. Na het voltooien van de instellingen schakelt het display
over naar het informatiescherm.

6. Selecteer indien nodig de taal die op het scherm wordt
weergegeven. (P.58)

@ Voor de tweede of volgende inschakeling,

« Zijn deze instellingen niet nodig.

« Door op het opstartscherm te tikken, wordt het informatiescherm
geopend.




Lijst met weergave-items

* Of de informatie van elk item al dan niet wordt weergegeven, varieert afhankelijk van de paginalay-out van het
informatiescherm. (P.8)

Voor informatie over de lay-outinstelling van het informatiescherm, zie ,Het informatiescherm bewerken” (P.10).

Welke items kunnen worden weergegeven, hangt af van uw buitenboordmotor, de aangesloten NMEA2000-compatibele

apparatuur en de analoge sensoren.

Neem voor meer informatie contact op met de dealer waar u deze hebt gekocht.

Categorie Item Monitordisplay Barmeterdisplay Digitaal display
Status ECO-modus O - -
Trawlingregeling O - -
Choke O - -
&M | Cruisecontrol O - -
ii. Trimondersteuning O - -
Boot \\@; SOG (snelheid over land) - - O
<~ | SOW (snelheid over water) - - O
Motor m Schakeling O - -
Motor RPM* O - O
TRIM | Trim* - O O
W |Absolute druk - O O
@H Temperatuur - O O
¥ |voltage - O O
BB-. Brandstofdebiet - O O
x Motoruren - - O
Brandstof Eﬂ Brandstofniveau (%)* - O O
BB Brandstofniveau (L, gal)* - - O
@ Totaal Verbruikte Brandstof - - O
b8 |Brandstofverbruik - - O
+=s |Resterende afstand - - O
@.: |Resterende tijd - - O
Andere Klok - - -
= |Reisafstand - - O
A2 |Reistijd - - O
RUDDER | Roer* O - O
Positie - - O
COG |COG (koers over land) @) } O
AWA | AWA (schijnbare windhoek) O - O
AWS | AWS (schijnbare windsnelheid) - - O
TWD | TWD (ware windrichting) O - O
TWS | TWS (ware windsnelheid) - - O
DEPTH |Diepte - - O
%% | Zoet water® - O O
M | Afvalwater® - O O
%ﬂ Zee temperatuur - - O
H Temperatuur lucht - - O
BARO | Atmosferische druk - - O
‘@ |Rol - - O
<& |Hellingshoek - - O

* Analoge sensor wordt ondersteund.



Categorie Item Schermdisplay
Indicat ‘ Fout bij de motorregeling of het Er verschijnt eerst een pop-upmelding en vervolgens gaat Controleer de
ndicator
beveiligingssysteem motor branden.
. Er verschijnt eerst een pop-upmelding en vervolgens gaat Laadindicator
. Fout bij het laadsysteem
branden.
. . Er verschijnt eerst een pop-upmelding en vervolgens gaat Lage oliedruk
. Fout bij druk van de motorolie
branden.
. Er verschijnt eerst een pop-upmelding en vervolgens gaat Oververhitting
. Motoroververhitting
branden.
Er verschijnt eerst een pop-upmelding en vervolgens gaat de
. Waarschuwing motorcontrole branden.
‘ Melding van de motorstatus . ; . . . - .
Voor informatie over de inhoud van de melding, zie ,Omschrijving melding”
(P14).
Er verschijnt eerst een pop-upmelding en vervolgens gaat het
Melding @ Onderhoudstijd ) Pop-up 9 gensg

onderhoudspictogram branden.




Informatiescherm

Het informatiescherm bestaat uit een koptekst en de gebieden
op drie niveaus die hieronder worden weergegeven.

Voor een systeem met vier motoren heeft alleen de eerste
pagina verschillende weergave-items in de bovenste en
middelste niveaus. (P.10)

“"‘:‘ LAUTO

H @
——Jt
1) Koptekst
2) Gebied bovenste niveau: Digitale meters
3) Gebied middelste niveau: Aangepaste cirkels
4) Gebied onderste niveau: Aangepaste meters

(
(
(
(

@ Koptekst
(1) (2 3) (4) 3) (5)

(1) GPS-indicator

Geeft de status van de GPS-signaalontvangst weer. Als
de weergegeven bootsnelheidsinstelling snelheid over
water is, wordt de volgende indicator weergegeven.

<

e

(2) Klok
Als GPS is aangesloten, wordt de huidige tijd
weergegeven.

(3) Waarschuwingsfunctie-indicator
Als er een probleem is met de motor of als het tijd
is om onderhoud uit te voeren, wordt een indicator
weergegeven.
Als de cruisecontrolmodus of de
trimondersteuningsmodus ingeschakeld is, gaat het
trimpictogram blauw branden.

(4) Pagina-indicator
Geeft het totale aantal pagina’s en de positie van de
huidige pagina weer.

(5) Menu-knop
Tik hierop om het scherm HOOFDMENU weer te geven.

@ Digitale meters

Motorsnelheid en schakelinformatie kunnen worden
weergegeven.

Alleen de middelste digitale meter, 2, kan ook de bootsnelheid
weergeven.

Bij een systeem met vier motoren heeft alleen de eerste

pagina verschillende weergave-items. (P.10)
(2)

b

« 00:00

== 30508

(1) Digitale meter 1
(2) Digitale meter 2
(3) Digitale meter 3

%

—(3)

L] 2km/h

@ Aangepaste cirkels

Motorinformatie, informatie over navigatiehulpmiddelen en
informatie over brandstof kunnen in drie indelingen worden
weergegeven.

De aangepaste cirkels hebben drie gebieden: Links, midden en
rechts, maar de items die kunnen worden weergegeven zijn in
alle posities hetzelfde.

Bij een systeem met vier motoren heeft alleen de eerste
pagina verschillende weergave-items. (P.10)

TWS

% (aUTO

Fie)e— (4)

(2)

(1) Toerenteller
Geeft de motorsnelheid weer.

(2) Motornummer
Geeft het nummer van de motor die is ingesteld voor
deze aangepaste cirkel weer.

(3) Trimmeter
Geeft de trimhoek in 10 stappen weer.

(4) Trimondersteuningsindicator
Geeft weer wanneer de trimondersteuningsmodus is
ingeschakeld.




(5) Middelste monitor (3) Windrichting

Geeft informatie over de motor en brandstofsystemen Geeft de windrichting ten opzichte van de boot weer.
weer. Ware windrichting: TWD en schijnbare windrichting:
AWA
Aangepaste cirkels voor informatie over (4) Windsnelheid
navigatiehulpmiddelen Geeft de windsnelheid ten opzichte van de boot weer.
U kunt selecteren om elk item weer te geven of te Ware windsnelheid: TWS en schijnbare windsnelheid:
verbergen. AWS
(5) (5) Middelste monitor

Geeft numerieke informatie weer om te helpen bij de
bediening van de boot.

 Aangepaste cirkels voor brandstofinformatie
U kunt de linker- en rechtermeter en de middelste monitor
naar wens bewerken.

Geeft informatie weer over de motor en brandstofsystemen.

(1 3) (2)

(1) Richting van voortstuwing

Geeft extra informatie over de voortstuwingsrichting van
de boot weer.

Het display verschilt naargelang de instellingen
Schakeling en Roer zijn in- of uitgeschakeld.
Schakeling: Toont informatie over de rijrichting.

(1) Linkermeter
(2) Rechtermeter
(3) Middelste monitor

@ Aangepaste meters

Geeft informatie en waarden van de niveaumeter weer, met

uitzondering van bepaalde motorinformatie.

De rode pijl toont de rijrichting. De aangepaste meters hebben vier gebieden, maar de
Wanneer de twee pijlen grijs zijn, geeft dit een items die kunnen worden weergegeven, zijn in alle posities
stationaire toestand aan. hetzelfde.

Wanneer de twee pijlen rood zijn, geeft dit een — i Y ® Etﬁ p— 't

draaiende toestand aan.
(alleen wanneer meerdere motoren zijn gemonteerd)
Roer: Toont informatie over de roerhoek.

De rode pijlen verplaatsen en tonen de roerhoek.
Wanneer schakeling is ingeschakeld, geeft de rode pijl
de rijrichting aan en de pijl omlaag geeft de roerhoek
aan. Als de schakelpositie in de achteruitstand staat, is er
slechts één pijl.

(2) Koers over land
Geeft de route over land weer die is verkregen van GPS.



Informatiescherm (voor de eerste
pagina van het systeem met vier
motoren)

Bij een systeem met vier motoren worden gespecialiseerde
items alleen op de eerste pagina op het bovenste en middelste

niveau weergegeven.
De items die worden weergegeven op het bovenste en

middelste niveau zijn vastgezet en kunnen niet worden
bewerkt.

Het informatiescherm bewerken

U kunt de weergegeven items bewerken door elk gebied

in het informatiescherm ingedrukt te houden. Veeg om te
schakelen tussen te bewerken pagina’s. U kunt maximaal 5
pagina’s met bewerkte informatieschermindelingen opslaan.
(P46)

Bij een systeem met vier motoren worden alleen op de
eerste pagina de items op het bovenste en middelste niveau
vastgezet en kunnen niet worden bewerkt.

(1) Gebied bovenste niveau: Digitale meters
(2) Gebied middelste niveau: Cirkel voor motorinformatie

@ Digitale meters

Geeft de motorsnelheid van elk van de vier motoren in een
systeem met vier motoren weer.
De bootsnelheid wordt in het midden Weergegeven

4800 4800

pm rpm

km/h

) 4800 4800

rpm rpm

@ Cirkel voor motorinformatie

Geeft informatie over elk van de vier motoren in een systeem
met vier motoren weer.

(1) Toerenteller
(2) Motornummer
(3) Trimhoek

10

s | e

@ De digitale meters bewerken

1. Houd het gebied ingedrukt waar u het weergave-item wilt
bewerken.
« In dit voorbeeld leggen we uit hoe u de inhoud kunt
bewerken die wordt weergegeven in digitale meter 2.

I GEGEVENS VERVANGEN

OFF
Motor RPM >
Bootsnelheid

Bootsnelheid & RPM

- Tik op Home in de rechterbovenhoek van het scherm om
het bewerkingsscherm te sluiten en terug te keren naar het
informatiescherm.

- Als u Motor RPM of Bootsnelheid & RPM selecteert,
selecteer dan het motornummer.

- Digitale meter 1 en 3 kunnen alleen motorsnelheden
weergeven.




3. Tik op ' <RPM/Trim in motorinformatie>

U kunt het motornummer en de items selecteren die moeten

| GEGEVENS VERVANGEN

worden weergegeven op de middelste monitor.

OFF 1. Tik op het motornummer dat u wilt weergeven.

Motor RPM [V Tik op de E] E]—toetsen om over te schakelen naar een
gebied dat u kunt bewerken.

Bootsnelheid

| GEGEVENS VERVANGEN

Bootsnelheid & RPM
RPM/Trim

Motor 1 n

Motor 2

@ Aangepaste cirkels bewerken Motor 3

1. Houd het gebied ingedrukt waar u het weergave-item wilt Motor4

bewerken.

2. Controleer of het bewerkingsgebied naar de middelste
monitor is geschakeld en tik vervolgens op de categorie van
het item dat u wilt weergeven.

| GEGEVENS VERVANGEN

0

Kieg/ RPM/Trim

5
S
® Motor n

Brandstof

OFF
3. Tik op het item dat u wilt weergeven.

RPM/Trim

- Als u Brandstofniveau selecteert, selecteert u daarna het
Schakeling/Wind tanknummer.

« Zie de onderstaande tabel voor de items in elke categorie.
Dubbel/enkel

Categorie Item

Trim/Absolute druk/Temperatuur/Voltage/
Motoruren

Motor

Brandstofniveau (%) / Brandstofniveau (Lgal) /

Brandstof
randsto Brandstofdebiet / Brandstofverbruik

4, Tik na het bewerken van alle items op .

| GEGEVENS VERVANGEN

RPM/Trim

Motor >

Brandstof

1



<Schakeling/wind informatie over navigatiehulpmiddelen>  <Dubbel/enkel in brandstofgerelateerde informatie>

U kunt de items selecteren die u wilt weergeven of U kunt de items selecteren die op de linker- en
verbergen en die op de middelste monitor moeten worden rechterniveaumeters en op de middelste monitor worden
weergegeven. weergegeven.

In dit voorbeeld leggen we uit hoe u de linkermeter,

1. Tik op elk item en selecteer ON/OFF voor elke item. rechtermeter en middelste monitor in die volgorde kunt
bewerken.

I GEGEVENS VERVANGEN

Schakeling/Wind . . . .
1. Tik op de categorie die u wilt weergeven.

Roer i Tik op de [][*]toetsen om over te schakelen naar een
COG ON > gebied dat u kunt bewerken.

Windrichting OFF > B | GEGEVENS VERVANGEN

Dubbel/enkel

Motor n

Windsnelheid Ware >

Midden Positie >

« Voor Windrichting en Windsnelheid, selecteer Brandstof >

of ,Schijnbare windrichting/-snelheid” of ,Ware o
naere

windrichting/-snelheid” moet worden weergegeven.

Als een boot beweegt, verschillen de ware wind en

schijnbare wind.

Als u schijnbare wind selecteert, worden de richting en 2. Tik op het item dat u wilt weergeven en selecteer een
snelheid van de wind die u op een bewegende boot voelt, motornummer of een tanknummer.

weergegeven. Als de boot stilstaat, is dit gelijk aan de ware . Zie de onderstaande tabel voor de items in elke categorie.
wind.

Als u de ware wind selecteert, worden de richting en Categorie ltem

snelheid van de werkelijke wind weergegeven. Motor Absolute druk/Temperatuur/Voltage
2. Tik op Midden en tik vervolgens op de items die u op de
middelste monitor wilt weergeven.

Brandstof Brandstofniveau (%) / Brandstofdebiet

Andere Zoet water/Afvalwater

| GEGEVENS VERVANGEN

Midden

TWS
) OFF 3. Controleer of het bewerkingsgebied is overgeschakeld naar
- N de rechtermeter en stel vervolgens het item in dat u wilt
= = weergeven met dezelfde procedure als voor de linkermeter.
K / Positie n

S

COG

4, Controleer of het bewerkingsgebied naar de middelste
monitor is geschakeld en tik vervolgens op de categorie die
u wilt weergeven.

| GEGEVENS VERVANGEN

3. Tik na het bewerken van alle items op (¥]. Dubbel/enkel

Motor n

Brandstof >

| GEGEVENS VERVANGEN

Schakeling/Wind

WS
: / \ Roer OFF >
COG ON >
= m
Windrichting OFF > @
S

Windsnelheid Ware >

Andere

Midden CcoG >
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5. Tik op het item dat u wilt weergeven.
« Selecteer het motornummer of tanknummer op basis van
het item dat u hebt geselecteerd.

« Zie de onderstaande tabel voor de items in elke categorie.

Categorie Item

Motor Absolute druk/Temperatuur/Voltage

Brandstofniveau (%)/Brandstofniveau (Lgal)/
Brandstofdebiet/Resterende tijd/Resterende
afstand/Totaal verbruikte brandstof/
Brandstofverbruik

Brandstof

Reisafstand/Reistijd/Positie/Diepte/
Zeetemperatuur/Temperatuur lucht/
Atmosferische druk/Rol/Hellingshoek/Zoet
water/Afvalwater

Andere

6. Tik na het bewerken van alle items op .

| GEGEVENS VERVANGEN

Dubbel/enkel

Motor n

Brandstof >

Andere

@ Aangepaste meters bewerken

1. Houd het gebied ingedrukt waar u het weergave-item wilt

bewerken.

2. Tik op de categorie die u wilt weergeven.

| GEGEVENS VERVANGEN

OFF

Motor >

Brandstof >

Andere

3. Tik op het item dat u wilt weergeven.

+ Selecteer het motornummer of tanknummer op basis van

het item dat u hebt geselecteerd.
« In dit voorbeeld is Voltage geselecteerd voor de uitleg.

| GEGEVENS VERVANGEN

Motor

Absolute druk >

Temperatuur >
Voltage >

Motor Uren

| GEGEVENS VERVANGEN

Voltage

Cijfer &

Meter

5. Tik na het bewerken van alle items op [«

I GEGEVENS VERVANGEN

OFF

Motor n

Brandstof >

Andere
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Foutmelding

Als er een fout optreedt in de motor, verschijnt het
foutmeldingspop-upvenster.

In de foutmeldingpop-up worden de volgende items
weergegeven:

« Productnaam en motornummer van de motor waarin de

fout zich voordoet
- Fouttype en status
« DTC (foutdetails)

* De weergegeven inhoud verschilt naargelang de fout die optreedt.
* Weergave van de melding wanneer er een fout optreedt, kan
worden ingesteld op ON of OFF voor elk item. (P.61)

Wanneer u op OK tikt, kunt u de volgende foutmeldingpop-
up bekijken. Nadat u alle foutmeldingen hebt gecontroleerd,
verschijnt het informatiescherm.

U kunt ook foutinformatie controleren zoals hieronder
beschreven.
« Informatiescherm
De indicator met de fout en de Waarschuwing
motorcontrole lichten rood op in de koptekst.
« Scherm HOOFDMENU
De indicator die de fout toont in Informatie en de
Waarschuwing motorcontrole lichten rood op.

I HoOFDMENU

Boot Set

Informatie

Scherm Bewerken

Systeem

+ Motorwaarschuwingsscherm
Geeft de inhoud van waarschuwingen weer die momenteel
worden afgegeven, gegroepeerd op type.
Daarnaast lichten de indicator met de fout en de
Waarschuwing motorcontrole rood op.

I HooFDMENU

< Alarmen

« Controleer de motor

Motor 1

« Waarschuwingsniveau 2
- Vermogensvermindering
- Sensor storing

+ DBW-systeemfout 68
110

111

« DBW-systeemfout
« DBW-systeemfout
« Controleer de motor

« Waarschuwingsniveau 2
110

| Motor 2

« DBW-systeemfout
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Omschrijving melding
Er zijn vijf indicators die verschijnen wanneer er fouten
optreden.

IC:) Controleer de motor

Geeft informatie weer over een fout die betrekking heeft op
de motorregeling of het beveiligingssysteem.

EH

Geeft informatie over fouten met betrekking tot het
laadsysteem weer.

Laadindicator

NS> Lage oliedruk

Geeft informatie over een fout met betrekking tot de
motoroliedruk.

,&E? Oververhitting

Geeft aan dat de motor oververhit raakt.

A Motorcontrole

Meldt de volgende statussen:

- Water in brandstof ... Water wordt gemengd in het
brandstofsysteem.

- Toerentallimiet overschreden ... Te hoog toerental motor.

- Motor noodstop modus ... De dodemansschakelaar is
geactiveerd.

- Waarschuwingsniveau 1, Waarschuwingsniveau
2 ... Voor fouten die speciale aandacht vereisen,
Waarschuwingsniveau 1 en voor alle andere fouten,
Waarschuwingsniveau 2.

- Vermogensvermindering ... Motorsnelheid is beperkt.

- Sensorstoring... De sensor is defect.

Als er DTC-meldingen zijn, worden ook de volgende

meldingen weergegeven:

- Injectie systeemfout... De motor is defect.

- DBW-systeemfout... Het DBW-systeem is defect.

- Beveilingssysteemfout...Beveilingssysteemfout.

- Batterij Smart Key bijna leeg... De batterij van het
beveiligingssysteem is bijna leeg.

Onderhoudstijd resetten na het
uitvoeren van periodieke inspectie

Voor informatie over het resetten van de onderhoudstijd, zie
de gebruiksaanwijzing van de buitenboordmotor.




Opslag en reiniging

Week een doek in water, wring deze stevig uit en veeg

de buitenkant en monitor hiermee af. Gebruik geen
alcohol, benzine, reinigingsmiddel of andere soortgelijke
oplosmiddelen. Hierdoor kunnen de onderdelen aan de
buitenkant beschadigd raken.

Als het product niet wordt gebruikt, bedek het dan met de
meegeleverde zonneklep. Stel het product niet bloot aan
regen of direct zonlicht.
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Specificaties

BF40 BF75 BF115 BF115 BF350
BF50 BF80 BF135 BF135
BF60 BF90 BF140 BF140
BF100 BF150 BF150
BF175 BF175
BF200 BF200
BF225 BF225
BF250 BF250

(mechanisch model) | (DBW-model)

Display motorinformatie O O O O O
Display bootsnelheid
Display brandstofniveau O © O © O
Foutmelding O O O O O
DTC-display (Diagnostic Trouble

- o O* O O

Code)

Weergave en instelling van
ondersteuningstrim, automatische - - - OF O
tilt en cruisecontrol

Resterende tijd voor

onderhoudsdisplay ) i O* or ©
Melding GPS-verlies - - O* O* O
* Deze worden mogelijk niet ondersteund, afhankelijk van de productieperiode.
Voeding Nominale spanning: 12V
Bedrijfsspanning: 10 ~ 16 V
Communicatiesysteem NMEA2000
Monitor TFT 7,0 inch
Grootte Hoogte: Ca. 128 mm (ca. 132,5 mm met de zonnekap)

Breedte: Ca. 220 mm (ca. 224,5 mm met de zonnekap)
Dikte: Ca. 51,6 mm

Afmeting van montagedeel: Ca. 206 mm x 118 mm
Diepte van montagedeel: Ca. 46,6 mm

Gewicht van hoofdeenheid Ca. 860 g (ca. 932 g met de zonnekap)

Aantal ondersteunde
. Tot 4
buitenboordmotoren

Frequentie: Motorsnelheid

Weerstand: Trimhoek, hoeveelheid water in tank, roerhoek, brandstofniveau
Voltage: Externe helderheid

Stroom: Brandstofniveau, hoeveelheid water in tank, hoeveelheid afvalwater in tank

Analoge sensor

VIDEO-ingang RCA-, PAL-, NTSC-formaten
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De instellingen configureren

Tik op de menuknop in de rechterbovenhoek van het informatiescherm om het scherm HOOFDMENU weer te geven.
* Op het multifunctionele display bij een inactief station, worden Assistentiefunctie en Tilt/Trim Instelling op het Boot Set-scherm grijs
weergegeven en kunnen niet worden ingesteld. Stel het display in op het actieve station. (P.57)

Lijst met instellingsmethoden

Met het MENU-scherm kunt u de instellingsmethode controleren op basis van uw doelinstelling.
* Deze specificaties worden mogelijk niet ondersteund, afhankelijk van het model dat u gebruikt. Controleer de specificaties (P.16) voor
ondersteunde functies.

Voordat u de volgende functies gebruikt, moet u ze configureren met de volgende procedure. Raadpleeg de handleiding om de
instellingen op de juiste wijze te configureren.
« De trimondersteuningsfunctie instellen: (9) > (1) > (4) > (3)
- De automatische tiltfunctie instellen: ((5) + (7)) > (2)
* De instellingsitems staan in de volgorde die op het display wordt weergegeven.
* Zorg ervoor dat u,(9) Trim Nul Instellen” configureert ongeacht of de trimondersteuning wordt gebruikt of niet omdat deze de trimsensor
corrigeert.
* Klik/tik op een van de volgende titels om de pagina voor die titel weer te geven.

0' Boot Set -‘4 Scherm Bewerken

| (1) Snelheidsbron | | (21) Scherm Indeling |
| (2) Automatisch Tilt | | (22) Absolute druk |
| (3) Trim Ondersteuning | | (23) Motortemperatuur |
| (4) Trim Ondersteuning Instelling | | (24) Voltage |
| (5) Trim Limiet Instellen | | (25) Brandstofdebiet |
| (6) Trim Limiet Reset | o
[(7) Tilt Limiet Instellen | ‘g Systeem
| (8) Tilt Limiet Reset |
| 9) Trim nul instellen | | (26) Helderheid |
| (10) Brandstoftank Instelling | | (27) Achtergrond |
| (11) Sensor Configuratie van motorconnector | | (28) Auto Dag/Nacht schakelaar |
| (12) Sensor Configuratie van wind | | (29) Touchscreen pieptoon |
| (13) Sensor Configuratie van diepte offset | | (30) Eenheden |
| (14) Sensor Configuratie van roer offset | | (31) snelheidsweergave |
| (15) Sensor Configuratie van snelheid | | (32) Station |
(33) Taal |
'_@ Informatie | (34) Klokindeling |
[(35) Tijdzone |
| (16) Waarschuwingen motor | | (36) Pop-up scherm |
| (17) Sensor alarmen instelling | | (37) EasyLink |
| (18) Onderhoudsherinnering | | (38) Demo Modus |
| (19) Boot | | (39) Reset Verbruikte Brandstof |
[20) NMEA2000-apparaatlijst | | (40) Reset Reisafstand |
l(41) Reset Reistijd |
| (42) Reset Aantal Motoren |
| (43) Reset Fabrieksinstellingen |
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(1) Snelheidsbron 4, Tik op Bootsnelheid of RPM.

U kunt de referentiesnelheid instellen die wordt | HooFDMENU
toegepast bij gebruik van de trimondersteuningsfunctie

of cruisecontrolfunctie op basis van de bootsnelheid
(Bootsnelheid) en motorsnelheid (RPM). Als u Bootsnelheid

selecteert, moeten GPS-signalen worden ontvangen.

Snelheidsbron

—_—_———————————
Bootsnelheid 2 |

r
|
I RPM > l
L —
« Wanneer Bootsnelheid is geselecteerd en er geen
GPS-signalen kunnen worden ontvangen, schakelt de
instelling automatisch over naar RPM. In dit geval worden
de trimondersteuningsfunctie en cruisecontrolfunctie
uitgeschakeld. - Wanneer de Snelheidsbron-instelling met succes is
voltooid, verschijnt het pop-upvenster VOLTOOID.

1. Tik op Boot Set. I HooFDMENU

I HooFDMENU

VOLTOOID

Snelheidsbron
Informatie

Scherm Bewerken

Systeem

+ Als de Snelheidsbron-instelling niet is voltooid, verschijnt
het pop-upvenster MISLUKT. Tik op OK, probeer opnieuw
vanaf stap 3 of tik op Home en probeer opnieuw vanaf het
begin.

| HooFDMENU

Brandstoftank Instelling

MISLUKT

Snelheidsbron

Sensor Configuratie

« Als er geen GPS-signaal wordt ontvangen, is het
Snelheidsbron-item vast ingesteld op RPM en kan het niet
worden gewijzigd.

Bovendien, terwijl de cruisecontrolfunctie wordt gebruikt,
kan Snelheidsbron niet worden gewijzigd.

Trim Ondersteuning Als niets van het bovenstaande van toepassing is en u

de Snelheidsbron niet kunt wijzigen, controleer dan de

verbindingsstatus van het GPS-systeem.

Trim Ondersteuning Instelling

18 Tot,De instellingen configureren” (P.17)



(2) Automatisch Tilt

U kunt de automatische tiltfunctie op ON/OFF zetten.
Voordat u deze functie gebruikt, moet u de volgende items
configureren:
« Positie-instelling tiltlimiet (Boot Set > Tilt/Trim Instelling >
Tilt Limiet Instellen) (P.27)
« Positie-instelling trimlimiet (Boot Set >
Tilt/Trim Instelling > Trim Limiet Instellen) (P.25)

« Onder de volgende omstandigheden wordt Automatisch
Tilt grijs weergegeven en kan niet worden geconfigureerd.
— Wanneer de tiltlimietinstelling niet is voltooid
- Wanneer de positie-instelling van de trimlimiet niet is

voltooid

— Wanneer de motor de automatische tilt niet ondersteunt
- Wanneer er een fout optreedt in de buitenboordmotor
- Wanneer DLC (dealergereedschap) is aangesloten

1. Tik op Boot Set.

I HOOFDMENU

Informatie

Scherm Bewerken

Systeem

Brandstoftank Instelling

Sensor Configuratie

Bootsnelheid >

4. Tik op ON of OFF.

| HooFDMENU

« Wanneer de Automatische Tilt-instelling met succes is
voltooid, verschijnt het pop-upvenster VOLTOOID.

I HooFDMENU

VOLTOOID

Automatisch Tilt

+ Als de Automatische Tilt-instelling niet is voltooid,
verschijnt het pop-upvenster MISLUKT. Tik op OK, probeer
opnieuw vanaf stap 3 of tik op Home en probeer opnieuw
vanaf het begin.

| HooFDMENU

MISLUKT

Automatisch Tilt

Tot,De instellingen configureren” (P.17)



(3) Trim Ondersteuning

U kunt de trimondersteuningsfunctie op ON/OFF zetten.
Voordat u deze functie gebruikt, moet u de volgende items
configureren:
« Trim nul instellen (Boot Set > Tilt/Trim Instelling >
Trim nul instellen) (P.29)
« Trimondersteuningsinstelling (Boot Set >
Assistentiefunctie >
Trim Ondersteuning Instelling) (P.21)

« Snelheidsbron instellen (Boot Set > Assistentiefunctie >

Snelheidsbron) (P.18)

« Onder de volgende omstandigheden wordt Trim
Ondersteuning grijs weergegeven en kan niet worden
geconfigureerd.

- Wanneer de trim nul-instelling niet is voltooid
- Wanneer de motor de trimondersteuningsfunctie niet
ondersteunt

- Wanneer er een fout optreedt in de buitenboordmotor

1. Tik op Boot Set.

I HooFDMENU

Informatie

Scherm Bewerken

Systeem

Brandstoftank Instelling

Sensor Configuratie

3. Tik op Trim Ondersteuning.
I HooFDMENU

Assistentiefunctie

Snelheidsbron Bootsnelheid >

4. Tik op ON of OFF.

| HooFDMENU

« Wanneer de Trim Ondersteuning-instelling met
succes is voltooid, wordt het pop-upvenster VOLTOOID
weergegeven.

| HooFDMENU

VOLTOOID

Trim Ondersteuning

+ Als de Trim Ondersteuning-instelling niet is voltooid,
verschijnt het pop-upvenster MISLUKT. Tik op OK, probeer
opnieuw vanaf stap 3 of tik op Home en probeer opnieuw
vanaf het begin.

I HooFDMENU

MISLUKT

Trim Ondersteuning

Tot,De instellingen configureren” (P.17)



(4) Trim Ondersteuning Instelling 4. Tik op Motor.

U kunt de trimondersteuningsfunctie configureren. I HooFDMENU

Trim Ondersteuning Instelling

@ De doelmotor selecteren

Patroon Geen >
U kunt ALLE selecteren om alle motoren te selecteren
waarvoor u een patroon wilt selecteren en aanpassen 4
of een motor afzonderlijk selecteren. Om het patroon

in te stellen dat van toepassing is bij gebruik van de
trimondersteuningsfunctie en het patroon aan te passen,

selecteert u eerst de gewenste motor.

« Onder de volgende omstandigheden wordt Patroon grijs 5. Tik op de motor die u wilt instellen.
weergegeven en kan niet worden geconfigureerd. + Als ALLE is geselecteerd, configureert u de
- Trim Ondersteuning is ON (P.20) patrooninstelling die moet worden toegepast wanneer
u de trimondersteuningsfunctie op alle motoren tegelijk
gebruikt.

1. Tik op Boot Set. oo .
- Als een individuele motor is geselecteerd, configureert u

de patrooninstelling die wordt toegepast bij gebruik van
de trimondersteuningsfunctie afzonderlijk.

I HOOFDMENU

| HooFDMENU

Informatie

Scherm Bewerken

Systeem

Brandstoftank Instelling

Sensor Configuratie

Assistentiefunctie

Snelheidsbron Bootsnelheid >

Automatisch Tilt OFF >

Trim Ondersteuning

21 Tot,De instellingen configureren” (P.17)



) > Patroon instellen

U kunt het toe te passen patroon bij gebruik van de

trimondersteuningsfunctie selecteren uit Geen, Patroon 1,

Patroon 2 en Patroon 3.

« Als Geen is geselecteerd, kunt u het patroon aanpassen aan
uw wensen.

- Patroon 1 tot Patroon 3 hebben een vooringestelde
trimhoek volgens elke bootsnelheid of motorsnelheid.

« Onder de volgende omstandigheden wordt Patroon grijs
weergegeven en kan niet worden geconfigureerd.
— Trim Ondersteuning is ON (P.20)
- Wanneer de motor de trimondersteuningsfunctie niet
ondersteunt
- Wanneer er een fout optreedt in de buitenboordmotor

1. Tik op Boot Set.

I HooFDMENU

Informatie

Scherm Bewerken

Systeem

Brandstoftank Instelling

Sensor Configuratie

3. Tik op Trim Ondersteuning Instelling.

I HooFDMENU

Assistentiefunctie

Snelheidsbron

Bootsnelheid >

Automatisch Tilt OFF >
Trim Ondersteuning OFF >
P ——— e e e — ———
l Trim Ondersteuning Instelling > l
@? (e ———

4. Tik op Patroon.

| HooFDMENU

I Patroon 2

| Patroon 3

« Wanneer de Patroon-instelling met succes is voltooid,
wordt het pop-upvenster VOLTOOID weergegeven.

| HooFDMENU

VOLTOOID

Patroon 1

- Als de Patroon-instelling niet is voltooid, verschijnt het
pop-upvenster MISLUKT. Tik op OK, probeer opnieuw
vanaf stap 3 of tik op Home en probeer opnieuw vanaf het
begin.

| HooFDMENU

MISLUKT

Patroon 1

Tot,De instellingen configureren” (P.17)



() > Patroon 4. Tik op Patroon aanpassen.
aanpassen

ﬁ Home

| HooFDMENU

U kunt de Patroonwaarde ingesteld in ,Patroon instellen”

Trim Ondersteuning Instelling

Motor ALLE >

Patroon Geen >

aanpassen.

- Als u Geen selecteert, past u de waarde van elk Patroon
aan.

« Als u één van Patroon 1 tot Patroon 3 selecteert, wordt T T T T T

een trimhoek overeenkomstig elke bootsnelheid of

motorsnelheid ingesteld. Pas de Patroon-waarde zo nodig

| Patroon aanpassen > |

—— e ———— ———— — ]

aan.

+ Onder de volgende omstandigheden wordt Patroon « De huidige instelwaarde wordt weergegeven volgens de
aanpassen grijs weergegeven en kan niet worden geselecteerde Snelheidsbron, de Motor en het Patroon.
geconfigureerd.

ﬁ Home

I trim Ondersteuning Instelling

- Trim Ondersteuning is ON (P.20)
- Wanneer de motor de trimondersteuningsfunctie niet

< Patroon aanpassen

Snelheid (km/h) Trim (%) W MONITOR
ondersteunt ' _
il IDLE 0 Snelheid 0 km/h
- Wanneer er een fout optreedt in de buitenboordmotor
10 10 Trim 25 %

3 20 15

Registreren
40 25

5. Tik op het item waarvan u waarde wilt aanpassen.

A rome

1. Tik op Boot Set.

I HooFDMENU A o

| Trim Ondersteuning Instelling

< Patroon aanpassen

Snelheid (km/h) Trim (%) Il MONITOR
IDLE 0 Snelheid 0 «km/h
2 _‘IO_ T 10 25 %
Trim
| | -

ﬁ Home

6. Tik op het toetsenbord om respectievelijk de RPM of

bootsnelheid en trimhoek in te stellen en tik vervolgens op
Brandstoftank Instelling SET.

ﬁ Home

Sensor Configuratie I Trim Ondersteuning Instelling

< Réglage du modéle
Snelheid (km/h) Trim (%)
IDLE 0 Snelheid 10 km/h
3. Tik op Trim Ondersteuning Instelling. oo °
10 10
I HooFDMENU A rome
3 20 15
Assistentiefunctie Iy
i« » | DO
Snelheidsbron Bootsnelheid > | SET I
.
(]

Automatisch Tilt OFF >
Trim Ondersteuning OFF >
F———— e e e — — —— g
l Trim Ondersteuning Instelling > l

b e e e e e J

5
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7. Wanneer u klaar bent alle motorsnelheden, bootsnelheden
en trimhoeken in te stellen, tikt u op Registreren.

I Trim Ondersteuning Instelling

< Patroon aanpassen

Snelheid (km/h)  Trim (%) W MONITOR
1 IDLE 0 Snelheid 0 «km/h
10 10 Trim 25 %

20 15
30 20 _ —
egistreren
[
40 28

NS N N EN

« Wanneer de Patroon aanpassen met succes is voltooid,
wordt het pop-upvenster VOLTOOID weergegeven.

I Trim Ondersteuning Instelling

VOLTOOID

Patroon aanpassen

« Als de Patroon aanpassen niet is voltooid, verschijnt het
pop-upvenster MISLUKT. Tik op OK, probeer opnieuw
vanaf stap 3 of tik op Home en probeer opnieuw vanaf het
begin.

I Trim Ondersteuning Instelling

MISLUKT

Patroon aanpassen

« Om de waarden terug te zetten naar de standaardwaarden,
selecteert u een ander Patroon. Wanneer u de volgende
keer een patroon selecteert, worden de waarden altijd
gereset.

24 Tot,De instellingen configureren” (P.17)



(5) Trim Limiet Instellen

U kunt de trimlimietpositie (onderste trimlimietpositie)

instellen.
Voer vooraf trim nul instellen uit. (P.29)

+ Onder de volgende omstandigheden wordt Trim
Limiet Instellen grijs weergegeven en kan niet worden
geconfigureerd.
- Wanneer de motor draait
- Wanneer de trim-/tilthoeksensor defect is
- Wanneer de hoek van de buitenboordmotor zich binnen
het tiltgebied bevindt
- Wanneer DLC (dealergereedschap) is aangesloten

1. Druk op de ELEKTRISCHE TRIM-/TILTSCHAKELAAR om de
hoek van de buitenboordmotor in een positie binnen het
trimgebied in te stellen.

2. Tik op Boot Set.

I HOOFDMENU

Informatie

Scherm Bewerken

Systeem

Trim Limiet Reset

Tilt Limiet Instellen

Tilt Limiet Reset

Trim Nul Instellen

5. Druk op de ELEKTRISCHE TRIM-/TILTSCHAKELAAR om de
buitenboordmotor naar de gewenste trimpositie te laten
zakken en tik op ENTER.

| HooFDMENU

< Trim Limiet Instellen

Trim de motor naar de onderste limietpositie en
druk op ENTER.

« Wanneer de Trim Limiet Instellen met succes is voltooid,
wordt het pop-upvenster VOLTOOID weergegeven.

| HooFDMENU

VOLTOOID

Trim Limiet Instellen

+ Als de Trim Limiet Instellen niet is voltooid, verschijnt
het pop-upvenster MISLUKT. Tik op OK, probeer opnieuw
vanaf stap 4 of tik op Home en probeer opnieuw vanaf het
begin.

| HooFDMENU

MISLUKT

Trim Limiet Instellen

- Wanneer de instelling is voltooid, wordt v/ weergegeven
naast Trim Limiet Instellen.

| HooFDMENU

Tilt/Trim Instelling

e e e - —— — ——— ——
Trim Limiet Reset >
Tilt Limiet Instellen 2
Tilt Limiet Reset &

Trim Nul Instellen
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(6) Trim Limiet Reset 4, Tik op ENTER.

U kunt de trimlimietpositie (onderste trimlimietpositie) | HooFDMENU

resetten. < Trim Limiet Reset

Is het OK om de onderste limietpositie te resetten?

« Onder de volgende omstandigheden wordt Trim
Limiet Reset grijs weergegeven en kan niet worden
geconfigureerd.

- Wanneer de motor draait
— Wanneer de trim-/tilthoeksensor defect is
- Wanneer DLC (dealergereedschap) is aangesloten

« Wanneer de Trim Limiet Reset-instelling met succes
is voltooid, wordt het pop-upvenster VOLTOOID
weergegeven.

1. Tik op Boot Set.

I HooFDMENU

| HooFDMENU

Informatie

VOLTOOID

Trim Limiet Reset

Scherm Bewerken

Systeem

« Als de Trim Limiet Reset-instelling niet is voltooid,
verschijnt het pop-upvenster MISLUKT. Tik op OK, probeer
opnieuw vanaf stap 3 of tik op Home en probeer opnieuw
vanaf het begin.

I HooFDMENU

MISLUKT

Trim Limiet Reset

- Wanneer de reset is voltooid, wordt £4 weergegeven naast
Trim Limiet Reset.

| HooFDMENU

Trim Nul Instellen

Trim Nul Instellen
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(7) Tilt Limiet Instellen

U kunt de tiltlimietpositie (bovenste tiltlimietpositie) instellen.

Voer vooraf trim nul instellen uit. (P.29)

+ Onder de volgende omstandigheden wordt Tilt Limiet
Instellen grijs weergegeven en kan niet worden
geconfigureerd.

- Wanneer de motor draait

— Wanneer de trim-/tilthoeksensor defect is

— Wanneer de hoek van de buitenboordmotor zich binnen
het trimgebied bevindt

- Wanneer DLC (dealergereedschap) is aangesloten

1. Druk op de ELEKTRISCHE TRIM-/TILTSCHAKELAAR om de
hoek van de buitenboordmotor in een positie binnen het
tiltgebied in te stellen.

2. Tik op Boot Set.

1 HOOFDMENU

Informatie

Scherm Bewerken

Systeem

4. Tik op Tilt Limiet Instellen.

I HooFDMENU

Tilt/Trim Instelling

Trim Limiet Instellen

Trim Limiet Reset n
e ——— e e e — — ——
| Tilt Limiet Instellen > |
e e e - ———— —— o

Tilt Limiet Reset &

Trim Nul Instellen n

27

5. Druk op de ELEKTRISCHE TRIM-/TILTSCHAKELAAR om de
buitenboordmotor naar de gewenste tiltpositie te heffen en
tik op ENTER.

| HooFDMENU

< Tilt Limiet Instellen

Tilt de motor naar de bovenste limietpositie en
druk op ENTER.

« Wanneer de Tilt Limiet Instellen met succes is voltooid,
wordt het pop-upvenster VOLTOOID weergegeven.

| HooFDMENU

VOLTOOID

Tilt Limiet Instellen

« Als de Tilt Limiet Instellen niet is voltooid, verschijnt het
pop-upvenster MISLUKT. Tik op OK, probeer opnieuw
vanaf stap 4 of tik op Home en probeer opnieuw vanaf het
begin.

| HooFDMENU

MISLUKT

Tilt Limiet Instellen

- Wanneer de instelling is voltooid, wordt V] weergegeven
naast Tilt Limiet Instellen.

| HooFDMENU

Tilt/Trim Instelling

Trim Limiet Instellen

Trim Limiet Reset n
e ————— i ————
| Tilt Limiet Instellen (V|
e e e e - ———— — —

Tilt Limiet Reset >

Trim Nul Instellen
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(8) Tilt Limiet Reset

U kunt de tiltlimietpositie (bovenste tiltlimietpositie) resetten.

« Onder de volgende omstandigheden wordt Tilt
Limiet Reset grijs weergegeven en kan niet worden
geconfigureerd.

- Wanneer de motor draait
- Wanneer de trim-/tilthoeksensor defect is
- Wanneer DLC (dealergereedschap) is aangesloten

1. Tik op Boot Set.

I HooFDMENU

Informatie

Scherm Bewerken

Systeem

2. Tik op Tilt/Trim Instelling.

I HOOFDMENU

Boot Set

Assistentiefunctie

,*‘ | Tilt/Trim Instelling >
g Brandstoftank Instelling >

Sensor Configuratie
CS

3. Tik op Tilt Limiet Reset.
I HooFDMENU

Tilt/Trim Instelling

Trim Limiet Instellen

Trim Limiet Reset u
Tilt Limiet Instellen &
F————— e ————— g
| Tilt Limiet Reset >
(S U M M |

Trim Nul Instellen

4, Tik op ENTER.

| HooFDMENU

< Tilt Limiet Reset

Is het OK om de bovenste limietpositie te resetten?

« Wanneer de Tilt Limiet Reset-instelling met succes
is voltooid, wordt het pop-upvenster VOLTOOID
weergegeven.

| HooFDMENU

VOLTOOID
Tilt Limiet Reset

« Als de Tilt Limiet Reset-instelling niet is voltooid, verschijnt
het pop-upvenster MISLUKT. Tik op OK, probeer opnieuw
vanaf stap 3 of tik op Home en probeer opnieuw vanaf het
begin.

I HooFDMENU

MISLUKT

Tilt Limiet Reset

- Wanneer de reset is voltooid, wordt £4 weergegeven naast
Tilt Limiet Reset.

| HooFDMENU

Tilt/Trim Instelling

Trim Limiet Instellen

Trim Limiet Reset n
Tilt Limiet Instellen >
F——————— e e————
| Tilt Limiet Reset (vl
S |

Trim Nul Instellen
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(9) Trim nul instellen

Stel de positie trim volledig omlaag in om de trimsensor te
corrigeren.

Om de trimondersteuningsfunctie te gebruiken, is de Trim
nul-instelling vereist.

Als u Trim nul instellen reset, reset dan ook Tilt limiet instellen
(P.27) en Trimlimiet instellen (P.25).

« Onder de volgende omstandigheden wordt Trim
nul instellen grijs weergegeven en kan niet worden
geconfigureerd.
- Wanneer de motor draait
— Wanneer de trim-/tilthoeksensor defect is
- Wanneer de hoek van de buitenboordmotor niet volledig
omlaag staat
- Wanneer DLC (dealergereedschap) is aangesloten

1. Druk op de ELEKTRISCHE TRIM-/TILTSCHAKELAAR om de
buitenboordmotor in de positie trim volledig omlaag te
zetten.

2. Tik op Boot Set.

I HooFDMENU

Informatie

Scherm Bewerken

Systeem

3. Tik op Tilt/Trim Instelling.

I HOOFDMENU

Boot Set

Assistentiefunctie >
P ———— e e e — ———
, y *‘ | Titt/Trim Instelling >
e e e e ————— — — o)
g Brandstoftank Instelling >
Sensor Configuratie >

s

4, Tik op Trim Nul instellen.

I HooFDMENU

Tilt/Trim Instelling

Trim Limiet Instellen n

Trim Limiet Reset >

Tilt Limiet Instellen 2

Tilt Limiet Reset
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5. Controleer of de buitenboordmotor in de positie trim

volledig omlaag is gezet en tik op ENTER.

| HooFDMENU A ome

< Trim Nul Instellen

Trim de motor naar de volledige benedenpositie en
druk op ENTER.

« Wanneer de Trim Nul Instellen met succes is voltooid,
wordt het pop-upvenster VOLTOOID weergegeven.

| HooFDMENU

VOLTOOID

Trim Nul Instellen

+ Als de Trim Nul Instellen niet is voltooid, verschijnt het
pop-upvenster MISLUKT. Tik op OK, probeer opnieuw
vanaf stap 4 of tik op Home en probeer opnieuw vanaf het
begin.

I HooFDMENU

MISLUKT

Trim Nul Instellen

- Wanneer de reset is voltooid, wordt £4 weergegeven naast
Trim Nul instellen.

| HooFDMENU

Tilt/Trim Instelling

Trim Limiet Instellen n

Trim Limiet Reset >

Tilt Limiet Instellen >

Tilt Limiet Reset
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(10) Brandstoftank Instelling

In de brandstoftankinstelling kunt u het tankvolume instellen

en de brandstofniveausensor voor maximaal vier tanks
kalibreren.

Selecteer een kalibratiepatroon op basis van de vorm van de
tank en volg de instructies op het scherm voor kalibratie.

@ Tankvolume-instelling

1. Tik op Boot Set.

| HooFDMENU

Informatie

Scherm Bewerken

Systeem

2. Tik op Brandstoftank Instelling.
I HooFDMENU

Boot Set

Assistentiefunctie

A ome

GEKALIBREERD >
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5. Tik op het toetsenbord om het volume van een tank (0 tot
9999 liter of gallons) in te stellen en tik vervolgens op SET.

ﬁ Home

| HooFDMENU

<Tank 1

Iﬂ

Tankvolume 400 L

F——
w
m
L——4

> Tankniveaukalibratie

[
Kalibreer na het instellen van het tankvolume het ingestelde
tankniveau. Voer tankniveaukalibratie uit volgens de
instructies op het scherm.

1. Tik op het scherm in stap 4 van ,Tankvolume-instelling”
(P.30) op Kalibratie.

| HooFDMENU

2, Tik op het aantal keren om kalibraties uit te voeren.
« Om op 2 punten te kalibreren: Selecteer 2 punt kal.
- Om op 3 punten te kalibreren: Selecteer 3 punt kal.
« Om op 5 punten te kalibreren: Selecteer 5 punt kal.
« In dit voorbeeld wordt 3 punt kal. geselecteerd om de
kalibratiemethode uit te leggen.

| HooFDMENU

Kalibratie

Verwijder cal
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3. Zorg ervoor dat de tank leeg is en tik op SET.

I HooFDMENU

< Kalibratie

M Kalibratie

« Bevestig lege tank -
Vul tot:

0L

« Wachten op stabiele brandstofwaarde

Actuele waarde
0%

4, Tik op JA.

5. Vul de tank met de helft van de brandstof die u hebt
ingesteld en tik vervolgens op SET.

« Als u het tankvolume instelt op 400 L, vult u de tank met
200 L

I HOOFDMENU

< Kalibratie

M Kalibratie

« Vul de volgende hoeveelheid
" } 9 —
ul tot:

|
A

200 .

« Wachten op stabiele brandstofwaarde
Actuele waarde

50 »

6. Tik op JA.

7. Vul de tank met de ingestelde hoeveelheid en tik
vervolgens op SET.

I HOOFDMENU

< Kalibratie

M Kalibratie

« Vul de volgende hoeveelheid -
Vul tot: -

400 .

« Wachten op stabiele brandstofwaarde

Actuele waarde
SET
100 » EEEE

8. Tik op JA.
- Wanneer de tankniveaukalibratie met succes is voltooid,
verschijnt het pop-upvenster GEKALIBREERD.

I HooFDMENU

@ GEKALIBREERD

« Als er een storing optreedt, zoals wanneer de
brandstofsensor niet is aangesloten, verschijnt het pop-
upvenster Actuele waarde is ongeldig en worden de
kalibratiegegevens niet opgeslagen.

| HooFDMENU

Actuele waarde is ongeldig

Zorg ervoor dat het brandstofniveau stijgt

- Als u tijdens de kalibratie op Home tikt, verschijnt een pop-
upvenster om te bevestigen of de kalibratie moet worden
geannuleerd.

Om de kalibratie te annuleren, tikt u op JA.
Als er per ongeluk op wordt getikt, tikt u op NEE om de
kalibratie te hervatten.

| HooFDMENU

Instelling brandstoftank Annuleren
ANNULEREN ?

- Om kalibratiegegevens te wissen, selecteert u Verwijder
cal. in stap 2.
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(11) Sensor Configuratie van motorconnector

U kunt het type sensor aangesloten op elke pin op de
motorconnector 1 (of 2) selecteren.

« Pinnummers zijn de klemnummers van de connectoren.

+ Als er een MEA2000-apparaat en een analoog apparaat
voor hetzelfde item bestaat, krijgt het analoge apparaat
voorrang.

Pin Items die kunnen worden ingesteld

Frequentiepin | Motorsnelheid

.| Trimhoek, hoeveelheid water in tank, roerhoek,
Weerstandspin .
brandstofniveau

Voltagepin Externe helderheid

. Brandstofniveau, hoeveelheid water in tank,
Stroompin

hoeveelheid afvalwater in tank

1. Tik op Boot Set.

I HooFDMENU

Informatie

Scherm Bewerken

Systeem

2. Tik op Sensor Configuratie.

I HOOFDMENU

Boot Set

Assistentiefunctie >

Tilt/Trim Instelling >

Brandstoftank Instelling 2
e
l Sensor Configuratie ] l
E{J} (e ———

3. Tik op AV en tik vervolgens op Motor 1 Connector of
Motor 2 Connector.

I HOOFDMENU

Sensor Configuratie

Diepte offset 20m >

Roer offset

4. Tik op het item dat u wilt instellen.

@ Motorsnelheid via frequentiepin

U kunt de motorsnelheid weergeven via de frequentiepin
met behulp van de ingang van de dynamo-aansluiting, de
ontstekingsspoelaansluiting of de sensors, zoals de generator
of de inductiesensors, en vervolgens de RPM-puls instellen.
Als u Motor RPM selecteert voor de frequentiepin, kunt u de
volgende items instellen.
« Selectie motornummer
U kunt het motornummer instellen dat aan de
frequentiepin moet worden toegewezen.
« RPM-puls
U kunt het aantal pulsen per motoromwenteling instellen.

@ Trimhoek via weerstandspin

U kunt de ingestelde informatie weergeven door de invoer
van de weerstandssensor te gebruiken om de trimhoek weer
te geven van motormodellen die DBW niet ondersteunen

en om analoge weerstandswaarden in te voeren zonder een
NMEA2000-converter te gebruiken.

Als u het in te stellen item wijzigt of als u een andere pin
instelt voor een item dat al is ingesteld, verschijnt er een
dialoogvenster.

Als u Trim selecteert via de weerstandspin, kunt u het
motornummer selecteren en de sensor kalibreren.

Als u Kalibratie selecteert, kunt u de volgende items
selecteren.
- Kalibratiegegevens verwijderen
Als u dit selecteert, verschijnt een bevestigingsvenster.
+ 3-punts kalibratie
U kunt de bewaakte waarde kalibreren in 3 stappen van de
trimhoek: 0% (trim omlaag)/50% (trim halverwege)/100%
(trim omhoog).
Om 3-punts kalibratie uit te voeren, wijzigt u de trimhoek
volgens de ,Instructies trimpositie” op het display.
De weerstandswaarde van de analoge sensor kan via de
.Sensorwaarde (weerstand)” worden bewaakt.

(m

< Kalibratie

WKalibratie l

+ Trim naar halverwege
Trim halverwege

+ Wacht op stabiele waarde
Actuele waarde

(1) Instructies trimpositie
(2) Sensorwaarde (weerstand)

Als u op SET tikt, verschijnt een bevestigingsvenster.
Na het instellen van 100% (trim omhoog), wanneer u op JA
tikt, verschijnt het voltooid-pop-upvenster.
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@ Hoeveelheid water in tank via weerstandspin

Als u het in te stellen item wijzigt of als u een andere pin
instelt voor een item dat al is ingesteld, verschijnt er een
dialoogvenster.

Als Zoet water selecteert via de weerstandspin, kunt u het
tanknummer selecteren en de sensor kalibreren.

Als u Kalibratie selecteert, kunt u de volgende items

selecteren.

- Kalibratiegegevens verwijderen
Als u dit selecteert, verschijnt een bevestigingsvenster.

+ 3-punts kalibratie
U kunt de bewaakte waarde kalibreren in 3 stappen van de
hoeveelheid water in de tank: 0%/50%/100%.
Om een 3-punts kalibratie uit te voeren, moet u eerst
controleren of de tank leeg is en vervolgens de tank met
water vullen volgens de ,Instructies voor het vullen van zoet
water” op het display.
De weerstandswaarde van de analoge sensor kan via de
L,Sensorwaarde (weerstand)” worden bewaakt.

(1|)

MKalibratie ®

+ Vul de volgende hoeveelheid
Vul tot:

< Kalibratie

50 =

« Wacht op stabiele waarde
Actuele waarde

200

(2)

(1) Instructies voor het vullen van zoet water
(2) Sensorwaarde (weerstand)

Om de kalibratienauwkeurigheid te verbeteren, wacht u tot
het vloeistofoppervlak is gestabiliseerd en tikt u vervolgens op
SET, waarna er een bevestigingspop-up verschijnt.

Na het instellen van 100%, wanneer u op JA tikt, verschijnt het
voltooid-pop-upvenster.
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@ Roerhoek via weerstandspin

Als u het in te stellen item wijzigt of als u een andere pin
instelt voor een item dat al is ingesteld, verschijnt er een
dialoogvenster.

Als u Roer selecteert via de weerstandspin, kunt u het
motornummer selecteren en de sensor kalibreren.

Als u Kalibratie selecteert, kunt u de volgende items
selecteren.
- Kalibratiegegevens verwijderen
Als u dit selecteert, verschijnt een bevestigingsvenster.
+ 3-punts kalibratie
U kunt de bewaakte waarde van de roerhoek bij
stuurboord/midden/bakboord kalibreren.
Om 3-punts kalibratie uit te voeren, draait u het roer
volgens de ,Instructies roerpositie” op het scherm.
De weerstandswaarde van de analoge sensor kan via de
~Sensorwaarde (weerstand)” worden bewaakt.

(m

< Kalibratie

MKalibratie ®

+ Draai Roer naar Midden ()

Roer naar Midden

+ Wacht op stabiele waarde
Actuele waarde

200

(2)

(1) Instructies roerpositie
(2) Sensorwaarde (weerstand)

Als u op SET tikt, verschijnt een bevestigingsvenster.

Na het instellen op bakboord, wanneer u op JA tikt, verschijnt
het voltooid-pop-upvenster.
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@ Brandstofniveau via weerstandspin

Als u het in te stellen item wijzigt of als u een andere pin
instelt voor een item dat al is ingesteld, verschijnt er een
dialoogvenster.

Als u Brandstof selecteert via de weerstandspin, kunt u het
tanknummer selecteren en de sensor kalibreren.

Als Kalibratie selecteert, kunt u de volgende items instellen
en de sensor kalibreren.
« Tankvolume
Het maximale volume van de aangesloten tanks kan
worden ingesteld tot 9999 (L of gal).
+ Sensor type
U kunt het weerstandsbereik van de analoge sensor
instellen.

Als u Kalibratie selecteert, kunt u de volgende items
selecteren.
- Kalibratiegegevens verwijderen
Als u dit selecteert, verschijnt een bevestigingsvenster.
+ 1-punts kalibratie/3-punts kalibratie
U kunt het tankniveau kalibreren.
U kunt de bewaakte waarde op 1 punt op 0% tankniveau
kalibreren of u kunt de bewaakte waarde op 3 punten van
het tankniveau op 0%/50%/100% kalibreren.
Om kalibratie uit te voeren, moet u eerst controleren of de
tank leeg is en vervolgens de tank vullen met brandstof
volgens de,Brandstofvulinstructies” op het display.
De weerstandswaarde van de analoge sensor kan via de
LSensorwaarde (weerstand)” worden bewaakt.

(M

< Kalibratie

WKalibratie l

+ Vul de volgende hoeveelheid
Vul tot:

« Wacht op stabiele waarde
Actuele waarde

(1) Brandstofvulinstructies
(2) Sensorwaarde (weerstand)

Om de kalibratienauwkeurigheid te verbeteren, wacht u tot
het vloeistofoppervlak is gestabiliseerd en tikt u vervolgens op
SET, waarna er een bevestigingspop-up verschijnt.

In de volgende gevallen, wanneer u in het bevestigingsscherm
op JA tikt, verschijnt het voltooid-pop-upvenster.

« 1-punts kalibratie

« 3e punt van 3-punts kalibratie
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@ Externe helderheid via voltagepin

Als u Ext verlicht selecteert voor de voltagepin, kunt u
schakelen tussen de modi Dag en Nacht met behulp van

de handmatige schakelaar door een schakelaar aan te
sluiten op de voltagepin, volgens de instellingen gemaakt in
Systeem>Display Instelling.

@ Brandstofniveau via stroompin

U kunt de informatie over het brandstofniveau in de
tank weergeven door een brandstofniveaumeter met
stroomuitgang in te voeren in de stroompin.

Als u het in te stellen item wijzigt of als u een andere pin
instelt voor een item dat al is ingesteld, verschijnt er een
dialoogvenster.

Als u Brandstof selecteert via de stroompin, kunt u het
tanknummer selecteren en de sensor kalibreren.

Als Kalibratie selecteert, kunt u het tankvolume instellen en
de sensor kalibreren.
- Tankvolume
Het maximale volume van de aangesloten tanks kan
worden ingesteld tot 9999 (L of gal).

Als u Kalibratie selecteert, kunt u de volgende items
selecteren.
- Kalibratiegegevens verwijderen
Als u dit selecteert, verschijnt een bevestigingsvenster.
+ 1-punts kalibratie/3-punts kalibratie
U kunt het tankniveau kalibreren.
U kunt de bewaakte waarde op 1 punt op 0% tankniveau
kalibreren of u kunt de bewaakte waarde op 3 punten van
het tankniveau op 0%/50%/100% kalibreren.
Om kalibratie uit te voeren, moet u eerst controleren of de
tank leeg is en vervolgens de tank vullen met brandstof
volgens de,Brandstofvulinstructies” op het display.
De weerstandswaarde van de analoge sensor kan via de
L,Sensorwaarde (weerstand)” worden bewaakt.

(M

< Kalibratie

WKalibratie l

* Vul de volgende hoeveelheid
Vul tot:

50 %

+ Wacht op stabiele waarde
Actuele waarde

200

(2)

(1) Brandstofvulinstructies
(2) Sensorwaarde (stroom)

Om de kalibratienauwkeurigheid te verbeteren, wacht u tot
het vloeistofoppervlak is gestabiliseerd en tikt u vervolgens op
SET, waarna er een bevestigingspop-up verschijnt.
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In de volgende gevallen, wanneer u in het bevestigingsscherm
op JA tikt, verschijnt het voltooid-pop-upvenster.

« 1-punts kalibratie

« 3e punt van 3-punts kalibratie

@ Hoeveelheid water in tank via stroompin

U kunt de informatie over het zoet waterniveau in de tank
weergeven door een waterniveaumeter met stroomuitgang in
te voeren in de stroompin.

Als u het in te stellen item wijzigt of als u een andere pin
instelt voor een item dat al is ingesteld, verschijnt er een
dialoogvenster.

Als Zoet water selecteert via de stroompin, kunt u het
tanknummer selecteren en de sensor kalibreren.

Als u Kalibratie selecteert, kunt u de volgende items

selecteren.

- Kalibratiegegevens verwijderen
Als u dit selecteert, verschijnt een bevestigingsvenster.

« 3-punts kalibratie
U kunt de bewaakte waarde kalibreren in 3 stappen van de
hoeveelheid water in de tank: 0%/50%/100%.
Om een 3-punts kalibratie uit te voeren, moet u eerst
controleren of de tank leeg is en vervolgens de tank met
water vullen volgens de ,Instructies voor het vullen van zoet
water” op het display.
De weerstandswaarde van de analoge sensor kan via de
»Sensorwaarde (weerstand)” worden bewaakt.

(M

< Kalibratie

WKalibratie l

+ Vul de volgende hoeveelheid
Vul tot:

« Wacht op stabiele waarde
Actuele waarde

(1) Instructies voor het vullen van zoet water
(2) Sensorwaarde (stroom)

Om de kalibratienauwkeurigheid te verbeteren, wacht u tot
het vloeistofoppervlak is gestabiliseerd en tikt u vervolgens op
SET, waarna er een bevestigingspop-up verschijnt.

Wanneer u het tot 100% vult en op SET tikt en vervolgens op
JA tikt in het bevestigingsvenster, verschijnt het voltooid-pop-
upvenster.
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@ Afvalwaterniveau via stroompin

U kunt de informatie over het afvalwaterniveau in de tank
weergeven door een waterniveaumeter met stroomuitgang in
te voeren in de stroompin.

Als u het in te stellen item wijzigt of als u een andere pin
instelt voor een item dat al is ingesteld, verschijnt er een
dialoogvenster.

Als Afvalwater selecteert via de stroompin, kunt u het
tanknummer selecteren en de sensor kalibreren.

Als u Kalibratie selecteert, kunt u de volgende items

selecteren.

- Kalibratiegegevens verwijderen
Als u dit selecteert, verschijnt een bevestigingsvenster.

+ 3-punts kalibratie
U kunt de bewaakte waarde kalibreren in 3 stappen van de
hoeveelheid afvalwater in de tank: 0%/50%/100%.
Om een 3-punts kalibratie uit te voeren, moet u eerst
controleren of de tank leeg is en deze vervolgens met
water vullen volgens de , Instructies voor het vullen van
afvalwater” op het display.
De weerstandswaarde van de analoge sensor kan via de
,Sensorwaarde (weerstand)” worden bewaakt.

(M

< Kalibratie

MKalibratie *

+ Vul de volgende hoeveelheid
Vul tot:

50 %

+ Wacht op stabiele waarde
Actuele waarde

200

(2)

(1) Instructies voor het vullen van afvalwater
(2) Sensorwaarde (stroom)

Om de kalibratienauwkeurigheid te verbeteren, wacht u tot
het vloeistofoppervlak is gestabiliseerd en tikt u vervolgens op
SET, waarna er een bevestigingspop-up verschijnt.

Wanneer u het tot 100% vult en op SET tikt en vervolgens op
JA tikt in het bevestigingsvenster, verschijnt het voltooid-pop-
upvenster.
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(12) Sensor Configuratie van wind @ Windrichting correctie

Het item Wind maakt de volgende instellingen mogelijk voor Wanneer de schijnbare windrichting van de koerssensor
informatie verkregen van de windsensor. niet overeenkomt met de werkelijke windrichting, kan de

- Windrichting correctie windrichting die op het display wordt weergegeven worden
+ Ware wind zenden gecorrigeerd.
* U moet een aparte sensor aansluiten die compatibel is met de Het instelbare bereik is + 0 - 180 (°).

NMEA2000.

@ Ware wind zenden

1. Tik op Boot Set. Ware windinformatie (windrichting en -snelheid) kan

I HooFDMENU worden verkregen door de windsensor en GPS-informatie te
combineren.

De windinformatie verkregen van elk apparaat kan worden
geconfigureerd om te worden verzonden via de NMEA2000 als

nftimiats theoretische ware windinformatie (theoretische wind).

Scherm Bewerken

Systeem

2. Tik op Sensor Configuratie.

I HOOFDMENU

Boot Set

Assistentiefunctie >

Tilt/Trim Instelling >
Brandstoftank Instelling ]

lSensorConfiguratie 2] l

|. ____________ J

Sensor Configuratie

Motor 1 Connector >

Roer offset

4. Tik op het item dat u wilt instellen.
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(13) Sensor Configuratie van diepte offset

Met Diepte offset kunt u de bewaakte waarde van de diepte

die wordt ontvangen via de NMEA2000 kalibreren.

* U moet een aparte sensor aansluiten die compatibel is met de
NMEA2000.

1. Tik op Boot Set.

I HooFDMENU

Informatie

Scherm Bewerken

Systeem

2. Tik op Sensor Configuratie.

I HOOFDMENU

Boot Set

Assistentiefunctie 5

Tilt/Trim Instelling >

Brandstoftank Instelling

Sensor Configuratie

Motor 1 Connector >

Motor 2 connector >
Wind > (Ee
A |
| Diepte offset 2.0m > ll l
=

e —— d

Roer offset

4. Stel de waarde in die u wilt instellen en tik vervolgens op
SET.
Het instelbare bereik is + 0-9,9 (m).
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(14) Sensor Configuratie van roer offset

Met Roer offset kunt u de bewaakte waarde van het roer dat

wordt ontvangen via de NMEA2000 kalibreren.

* U moet een aparte sensor aansluiten die compatibel is met de
NMEA2000.

1. Tik op Boot Set.

I HooFDMENU

Informatie

Scherm Bewerken

Systeem

2. Tik op Sensor Configuratie.

I HOOFDMENU

Boot Set

Assistentiefunctie 5

Tilt/Trim Instelling >

Brandstoftank Instelling

Sensor Configuratie

Motor 1 Connector >

Motor 2 connector >

Wind

4. Stel de waarde in die u wilt instellen en tik vervolgens op
SET.
Het instelbare bereik is + 0- 120 (°).
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(15) Sensor Configuratie van snelheid

Met Snelheid kunt u de bewaakte waarde van de snelheid

die wordt ontvangen via de NMEA2000 kalibreren door de

snelheidskalibratiefactor te wijzigen.

* U moet een aparte sensor aansluiten die compatibel is met de
NMEA2000.

1. Tik op Boot Set.

I HOOFDMENU

Informatie

Scherm Bewerken

Systeem

2, Tik op Sensor Configuratie.

I HooFDMENU

Boot Set

Assistentiefunctie >

Tilt/Trim Instelling >

Brandstoftank Instelling

Sensor Configuratie

Motor 2 connector 5

Wind >

[t
Diepte offset 20m > lE]l
|

Roer offset

4, Tik op Correctiefactor.

5. Stel de waarde in die u wilt instellen en tik vervolgens op
SET.
Het instelbare bereik is 0 - 199,99.
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(16) Waarschuwingen motor « Als een van de indicators of waarschuwingspictogrammen
brandt, kunt u de huidige foutinformatie van de motor ook
controleren aan de hand van de volgende procedure.

U kunt de huidige foutinformatie over de motor controleren.
Als er geen waarschuwingen worden weergegeven, verschijnt

het bericht Geen motor waarschuwing. <Informatiescherm>

. — f——
1. Tik op Informatie. 2
) km/h

0]
4 L)

I HooFDMENU

Q! Boot Set

s N
!_L'_@ Informatie .....@ J_!

=

deg

d Scherm Bewerken

@ Systeem Tik op het
waarschuwingsfunctie-

indicatorgebied
2. Tik op Alarmen.

<Motorwaarschuwingsscherm>

I HOOFDMENU

A ome

| HooFDMENU

Informatie
"__———____——— < Alarmen
LAIa_rmi — e e _> _! Motor 1 | « Controleer de motor .
tinderhout 5 « Waarschuwingsniveau 2 a
* Vermogensvermindering
* Sensor storing
Boot > » DBW-systeemfout 68
- DBW-systeemfout 110
Appdragt - DBW-systeemfout 1
Motor 2 | - Controleer de motor
- Waarschuwingsnhiveau 2
« DBW-systeemfout

Alarmen

L Ar— ——————————

i lWaarschuwingen motor > l

ke ———d

>

Sensor alarmen instelling

I HooFDMENU

< Alarmen

Motor 1 | + Controleer de motor

« Waarschuwingsniveau 2
* Vermogensvermindering
* Sensor storing

« DBW-systeemfout 68
+ DBW-systeemfout 110
+ DBW-systeemfout m

Motor 2 | - Controleer de motor
+ Waarschuwingsniveau 2
- DBW-systeemfout
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(17) Sensor alarmen instelling 4. Tik op AV en tik vervolgens op het item waarvoor u
gedetailleerde instellingen wilt instellen.

U kunt de volgende sensoralarmen instellen op ON/OFF en de

details van hun drempels afzonderlijk instellen. | HooFDMENU
Nr. Schermnotatie Omschrijving melding | [y ~eneordammeniseing .
1 |Diepte ondiep Ondiep water
l Diepte navigatie >
2 | Diepte navigatie Navigatie diep water |
| windsnelheid > |
3 | Windsnelheid Windsnelheid |
Accuspanning I l
4 | Accuspanning Abnormale accuspanning =
5 |Brandstof Brandstofniveau R R s
6 |Zoet water Hoeveelheid water in tank « In dit voorbeeld wordt Diepte ondiep geselecteerd om de
Hoeveelheid afvalwater in instellingsmethode uit te leggen.
7 | Afvalwater tank
an

Item Beschrijving

Stel het alarm in om op ON/OFF

Alarm actief onder
te zetten wanneer de waarde

1. Tik op Informatie. (of Alarm actief boven)

I HooFDMENU

onder (of boven) de drempel ligt.

Stel de drempel voor de

Waarde L
alarmmelding in.
Boot Set Stel de zoemer in om op ON/
Zoemer OFF te zetten wanneer er een

alarmmelding is.

Scherm Bewerken

5. Tik op Alarm actief onder.
Systeem

| HooFDMENU

Diepte ondiep
P e

Q " l Alarm actief onder OFF > l
-

Waarde 02m >

ON >
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7. Tik op Waarde.

I HooFDMENU

OFF >

| waarde 02m > |

e d

Zoemer ON >

8. Tik op het toetsenbord om de gewenste drempel in te
stellen en tik vervolgens op SET.

I HooFDMENU

< Diepte ondiep

9. Tik op Zoemer.

I HOOFDMENU

Diepte ondiep

Alarm actief onder OFF >

Waarde 02m >

F———— e e e — ———

l Zoemer ON > l

b e e e e e .  J

10. Tik op ON of OFF.

I HooFDMENU

Zoemer

o - T T T

|ON

>
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(18) Onderhoudsherinnering @ Onderhoudscontrolescherm

U kunt de resterende tijd tot de volgende periodieke inspectie ~ Toont de totale bedrijfstijd voor elke motor en de tijd tot de
voor de aangesloten buitenboordmotor controleren. volgende onderhoudsmelding.
(1 (2 3)

< Onderhoud
Wotom l Honda BF 350 PGM-FI

Motor Uren 152 h

[ J
Volgend onderhoud 48.0 h

1. Tik op Informatie.

I HooFDMENU

Boot Set

Scherm Bewerken

Systeem

(1) Motornummer en modelnaam

Nummer en modelnaam ingesteld voor elke motor.
(2) Totale bedrijfstijd.

Totale bedrijfstijd voor elke motor.
(3) Tijd resterend tot onderhoud

Tijd tot onderhoudsmelding voor elke motor.

« Wanneer een periodiek inspectietijdsignaal van de
buitenboordmotor wordt ontvangen, verschijnt het
volgende pop-upvenster.
¢ 00:00 9

500 (0. 50

@ Informatie

Honda BF 350 PGM-FI
Motor 1
Onderhoud nodig

oL qr

l Motor 1

= 11.0 B 500.0 8 500.0 m@®
\ 1

1 L/h 4 L/h 1

* Weergave van de pop-upmelding onderhoudstijd kan worden
ingesteld op ON of OFF. (P61)

4, Controleer de resterende tijd voor de volgende periodieke

inspectie.

I HooFDMENU

< Onderhoud

%
gl \otor 1 Honda BF 350 PGM-FI

Motor Uren 152h

Volgend onderhoud 48.0h
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(19) Boot

U kunt de verstreken reisafstand en reistijd controleren sinds
het begin van het gebruik of het resetten van het display.

De weergegeven waarden zijn slechts een richtlijn en kunnen
afwijken van de actuele waarden.

1. Tik op Informatie.

I HOOFDMENU

Boot Set

Scherm Bewerken

Systeem

Informatie

Alarmen

I HOOFDMENU

Boot informatie

Reisafstand 0.0 km

Reistijd
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(20) NMEA2000-apparaatlijst

U kunt de volgende informatie bekijken over apparaten die
zijn aangesloten op de NMEA2000, inclusief het display dat
momenteel wordt gebruikt.

1 | Model ID Productnaam
2 | Serienummer Serienummer
3 |Fabrikant Naam fabrikant
4 | Softwarever. Softwareversie
5 | Modelver. Modelversie
6 | Apparaatins. Instellingsvoorbeeld
Geheel getal (LEN) dat het huidige verbruik
7 |LEN van het NMEA2000-netwerk weergeeft
1 LEN =50 mA

1. Tik op Informatie.

I HooFDMENU

Boot Set

Scherm Bewerken

Systeem

Informatie

Alarmen

3. Tik op het apparaat waarvan u de informatie wilt
controleren.

I HOOFDMENU

* Honda 7" Display
- 720967

(r——x—x x  » x x x x x x x x )
Al * Honda BF40E/BF60 PGM-FI
- BBEJ-1000142
Apparaat * Honda BF40E/BF60 PGM-FI
1 » BBEJ-1000143
Apparaat * Honda BF40E/BF60 PGM-FI
2 * BBEJ-1000144
Apparaat * Honda BF40E/BF60 PGM-FI
3 * BBEJ-1000145

4, Controleer de geselecteerde NMEA2000-
apparaatinformatie.
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(21) Scherm Indeling

U kunt de schermweergave voor de volgende items instellen
op ON/OFF.

Schermen ingesteld op ON kunnen worden weergegeven
door naar links of rechts te vegen op het informatiescherm.

Nr. Schermnotatie Omschrijving scherm

1 |Datascherm1 Informatieschermpagina 1

2 |Datascherm2 Informatieschermpagina 2

3 |Datascherm3 Informatieschermpagina 3

4 |Datascherm 4 Informatieschermpagina 4

5 |Datascherm5 Informatieschermpagina 5

. Videoscherm met video-ingang
6 |Video1 . .
naar video-ingang 1

Videoscherm met video-ingan
7 |Video 2 gang

naar video-ingang 2

* Optionele componenten geproduceerd door Veratron moeten
worden aangesloten om Video 1/2 weer te geven.
Neem voor meer informatie contact op met de dealer waar u deze
hebt gekocht.

1. Tik op Scherm Bewerken.

I HooFDMENU

Boot Set

Informatie

46

3. Tik op AV en tik vervolgens op het item waarvoor u het
display op ON/OFF wilt instellen.

I HooFDMENU

Scherm Indeling

o3 r———————————— a

| Data scherm 3 ON

!_@ : Data scherm 4

- Data scherm 1 kan niet worden ingesteld op OFF. Als
u op Data scherm 1 tikt, gaat u naar pagina 1 van het
informatiescherm.

4. Tik op ON of OFF.

| HooFDMENU

Data scherm 2
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(22) Absolute druk 5. Tik op het toetsenbord om de minimumwaarde in te stellen

U kunt het bereik van het meterdisplay voor de absolute druk en tik vervolgens op SET.

ﬁ Home

| HooFDMENU

wijzigen op het informatiescherm.

< Absolute druk

(]

1. Tik op Scherm Bewerken.

[=]
=g
Q
=

Min waarde
I HooFDMENU A rome

Q’ Boot Set
"@ Informatie

=3

w
m
jul

L—_—4

6. Tik op Max waarde.
ﬁ Home

| HooFDMENU

Absolute druk
Min waarde Obar >
ﬁHome s
l Max waarde 1bar > l

L Py S S S T —— |

Scherm Bewerken

Scherm Indeling >

F———— e e e e — — ——

lMelerNiveau > l

b e e e e J

7. Tik op het toetsenbord om de maximumwaarde in te stellen
en tik vervolgens op SET.

I HooFDMENU A ome

< Absolute druk

ﬁ Home

Iﬂ

[ EPQUEET L

e
)

w
m
gl

Voltage

F—=
L—_—4

Brandstof debiet

A ome

Absolute druk

F————————————

l Min waarde 0bar > l
-

1bar >

47 Tot,De instellingen configureren” (P.17)



(23) Motortemperatuur 5. Tik op het toetsenbord om de minimumwaarde in te stellen

U kunt het bereik van het meterdisplay voor de en tik vervolgens op SET.

ﬁ Home

motortemperatuur wijzigen op het informatiescherm. I HooFDMENU

< Motortemperatuur

1. Tik op Scherm Bewerken.

a (]

[=]

Min waarde
I HooFDMENU A rome

Q’ Boot Set
"@ Informatie

F——
w
m
L——4

6. Tik op Max waarde.

I HooFDMENU A ome

M ome

l Max waarde

L Py S S S T —— |

Scherm Bewerken

Scherm Indeling >

F———— e e e e — — ——

lMelerNiveau > l

b e e e e J

7. Tik op het toetsenbord om de maximumwaarde in te stellen
en tik vervolgens op SET.

I HooFDMENU A ome

3. Tik op Motortemperatuur. < Motortemperatuur

ﬁ Home

Iﬂ

[ EPQUEET L

Meter Niveau

Absolute druk >

F———— e e e — ———

00

| Motortemperatuur > r—
— — —————— — — — — o]
| SET |
Voltage 3 | I
[}
Brandstof debiet >

A tome

Motortemperatuur

Fr——————— ———

l Min waarde
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(24) Voltage 5. Tik op het toetsenbord om de minimumwaarde in te stellen

U kunt het bereik van het meterdisplay voor de accuspanning en tik vervolgens op SET.

ﬁ Home

wijzigen op het informatiescherm. | HooFDMENU

< Voltage

1. Tik op Scherm Bewerken.

-Ia

=
[=]

Min waarde
I HooFDMENU A rome

Q’ Boot Set
"@ Informatie

F——
w
m
L——4

6. Tik op Max waarde.

I HooFDMENU A ome

M ome

l Max waarde

L Py S S S T —— |

Scherm Bewerken

Scherm Indeling >

F———— e e e e — — ——

| Meter Niveau >

b e e e e J

7. Tik op het toetsenbord om de maximumwaarde in te stellen
en tik vervolgens op SET.

ﬁ Home

| HooFDMENU

< Voltage

h Home

>
o (]

[ EPQUEET L

e
)

>

Motortemperatuur > 3
l Voltage > l | I
e e e - ———————————— ] [T
Brandstof debiet >

A ome

Voltage

Fr——————— ———

l Min waarde
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(25) Brandstofdebiet 5. Tik op het toetsenbord om de maximumwaarde in te stellen

en tik vervolgens op SET.

« Ukunt alleen de maximum waarde van het onmiddellijke
brandstofverbruik instellen.

U kunt het bereik van het meterdisplay voor het onmiddellijke
brandstofverbruik wijzigen op het informatiescherm.

| HooFDMENU

1. Tik op Scherm Bewerken.

< Brandstof debiet

I HooFDMENU

[V EPQUEET L

=y
o

Boot Set

Informatie

F—=

w
i
L—_—4

Meter Niveau

Absolute druk
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(26) Helderheid

U kunt de helderheid van het scherm in acht stappen

aanpassen.

1. Tik op Systeem.

I HooFDMENU

Boot Set

Informatie

Scherm Bewerken

Metrisch
Snelheidsweergave SOG
Station Hoofd

Taal Nederlands

3. Tik op Helderheid.

I HooFDMENU

Display Instelling

9 b

Helderheid
(N M N —

Achtergrond Dag >

Auto Dag/Nacht schakelaar OFF >

Touchscreen pieptoon

4, Tik op de achtergrondmodus waarvan u de helderheid wilt
aanpassen.

I HooFDMENU

Helderheid

51

5. Tik op AV en tik vervolgens op een geschikte helderheid.

| HooFDMENU

« Als u Helderheid dag in stap 4 selecteert, kunt u Auto voor
de gevoeligheid instellen.

« Indien ingesteld op iets anders dan Auto, kunt u
de helderheid van het scherm aanpassen door de
helderheidsschakelaar te bedienen (P.3).
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(27) Achtergrond 3. Tik op Achtergrond.

U kunt de achtergrondkleur van het informatiescherm I HooFDMENU

selecteren uit de volgende twee modi.

@ Beschikbare achtergrondkleuren

Auto Dag/Nacht schakelaar

Touchscreen pieptoon

<Nacht>
« 00:00

3950+ 222..

TWS

6 0
ﬂun}

Boot Set

Informatie

Scherm Bewerken

Metrisch

Snelheidsweergave S0G

Station Hoofd

Taal Nederlands
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(28) Auto Dag/Nacht schakelaar 4. Tik op OFF of een geschikte gevoeligheid.

U kunt de achtergrondmodus zo instellen dat deze I HooFDMENU

automatisch overschakelt op basis van de helderheid van de

Auto Dag/Nacht schakelaar

omgeving. U kunt kiezen uit 3 gevoeligheidsniveaus voor de Q,. i'OFF

helderheid van de omgeving.

« Onder de volgende omstandigheden kan Auto Dag/
Nacht schakelaar niet worden geconfigureerd. Deze is
automatisch ingesteld op OFF, zelfs als er een gevoeligheid
is geselecteerd.

- Externe helderheid via voltagepin is ingesteld op ON
(P32)

1. Tik op Systeem.

I HooFDMENU

Boot Set

Informatie

Scherm Bewerken

Metrisch

Snelheidsweergave SOG
Station Hoofd

Taal Nederlands

Display Instelling

Helderheid
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(29) Touchscreen pieptoon

U kunt de pieptoon voor aanraakbewerkingen instellen op
ON/OFF.

1. Tik op Systeem.

I HooFDMENU

Boot Set

Informatie

Scherm Bewerken

Metrisch

Snelheidsweergave SOG

Station Hoofd

Taal Nederlands

Display Instelling

Helderheid ]

Achtergrond Dag >

Auto Dag/Nacht schakelaar

54
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(30) Eenheden 4. Tik op AV en tik vervolgens op het item waarvoor u de
eenheden wilt wijzigen.

U kunt de weergave-eenheden voor elk item wijzigen.
De volgende opties zijn beschikbaar: Metrisch, Imperiaal, 1 HooFDMENU

Nautisch en Aangepast. , R
Als Aangepast is geselecteerd, kunt u de eenheden voor elk ¥ (.
. gep 9 Q . | Afstand km >
item selecteren. |
!_@ | Bootsnelheid km/h >

1. Tik op Systeem. | pruk bar >

I HooFDMENU

l Brandstof debiet L/h >

l Temperatuur

Boot Set

Informatie

Scherm Bewerken

Snelheidsweergave

Station Hoofd

Taal Nederlands

3. Tik op de eenheden die u wilt weergeven.
« Als Aangepast is geselecteerd, gaat u verder met stap 4.

I HooFDMENU

Eenheden

i e

l Metrisch

!_@ : Imperiaal >

| Nautisch 5]

l Aangepast
L
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(31) Snelheidsweergave 3. Tik op de bootsnelheidsinstelling die u wilt weergeven.

U kunt de bootsnelheid die op het scherm wordt weergegeven I HooFDMENU
selecteren uit de volgende twee patronen:
Instellingsitem PGN GEGEVENS
sow Snelheid water waarnaar
) 128259
(snelheid over water) wordt verwezen
SOG (snelheid over land) | 129026 Snelheid over land

* Om de bootsnelheid weer te geven, moet u een aparte sensor
aansluiten die compatibel is met NMEA2000.

Tijdens het opstarten verandert de bootsnelheid als volgt
volgens de verbindingsstatus.

SOW-gegevens SOG-gegevens
g .g 9 g Display
(snelheid over (snelheid over .
bootsnelheid
water) land)
. . SOG
Beschikbaar Beschikbaar (snelheid over land)
. ) . SOG
Niet beschikbaar Beschikbaar (snelheid over land)
Beschikbaar Niet beschikbaar .SOW
(snelheid over water)
. ) ) . SOG
Niet beschikbaar Niet beschikbaar (snelheid over land)

* Als er geen gegevens zijn, wordt het pictogram SOG (snelheid over
land) weergegeven, maar wordt de snelheid niet weergegeven.

1. Tik op Systeem.

I HooFDMENU

Boot Set

Informatie

Scherm Bewerken

Systeem

Display Instelling >
Eenheden Metrisch >
F——————e———_————q
l Snelheidsweergave S0G > l'- =
(T | | |
Station Hoofd > IE]'
=

Nederlands
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(32) Station 2. Tik op AV en tik vervolgens op Station.

| HooFDMENU

Selecteer de stationpositie (hoofd of tweede) op de boot en
koppel deze aan het display dat daar wordt geinstalleerd.
Op het display bij een inactief station, worden
Assistentiefunctie en Tilt/Trim Instelling op het Boot Set-
scherm grijs weergegeven en kunnen niet worden ingesteld.
*Voor informatie over de actieve modus, zie de gebruiksaanwijzing

Systeem

Display Instelling )

Eenheden Metrisch >

Snelheidsweergave

van de buitenboordmotor. ~ EEUJB . e —————

I HOOFDMENU

Boot Set

Brandstoftank Instelling >

Sensor Configuratie

De motorinformatie wordt weergegeven op elk station,
ongeacht of het actief of inactief is.

Geinstalleerde stationsinstelling

Actief Hoofd 2e

station , P ' e
Display Assistentiefunctie- Display Assistentiefunctie-
motorinformatie instelling motorinformatie instelling
Hoofdstation O O O
Tweede
. O O O
station

1. Tik op Systeem.

I HOOFDMENU

Boot Set

Informatie

Scherm Bewerken
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(33) Taal « Wanneer de Taalinstelling met succes is voltooid, verschijnt
het pop-upvenster VOLTOOID.

U kunt de taal die op het scherm wordt weergegeven

selecteren uit de volgende acht: I HooFDMENU
Nr. Schermnotatie Taal
1 English Engels
VOLTOOID
2 Francais Frans Nederlands
3 Deutsch Duits
4 Italiano Italiaans
5 Espaiiola Spaans
6 Svenska Zweeds
7 Nederlands Nederlands
8 Tiirkce Turks

1. Tik op Systeem.

I HooFDMENU

Boot Set

Informatie

Scherm Bewerken

Systeem

Display Instelling >3
Eenheden Metrisch >
Snelheidsweergave S0G > r -i
Station I l
____________ =

l Italiano

l Espariola
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(34) Klokindeling

U kunt een 12-uurs- of 24-uurskloknotatie selecteren voor de

tijdweergave.

1. Tik op Systeem.

I HooFDMENU

Boot Set

Informatie

Scherm Bewerken

EasyLink

Demo Modus OFF > &5

Reset

59 Tot,De instellingen configureren” (P.17)



(35) Tijdzone

U kunt het display instellen om het verschil in tijd met de
gecoordineerde universele tijd (UTC) te compenseren.
Stel het zo in dat de tijd in uw regio correct wordt
weergegeven.

1. Tik op Systeem.

I HOOFDMENU

Boot Set

Informatie

Scherm Bewerken

Pop-up scherm

EasyLink

Demo Modus

Reset

o

4, Tik op het toetsenbord om het tijdverschil in te stellen en tik
vervolgens op SET.

I HOOFDMENU

Tijdzone

« Tik op +/- om het teken van het ingevoerde getal om te
keren.
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(36) Pop-up scherm

U kunt de pop-upmelding voor de volgende items op ON/OFF

zetten:

Nr. Schermnotatie

Omschrijving melding

1 | Controleer de motor

Fout bij de motorregeling of het
beveiligingssysteem

2 | Oververhitting

Motoroververhitting

3 |Lage oliedruk

Fout bij druk van de motorolie

4 | Water in brandstof

Water gemengd in
brandstofsysteem

5 |Laadindicator

Fout bij het laadsysteem

Toerentallimiet
overschreden

Te hoge motorsnelheid

7 | Noodstop van de motor

Activatie dodemansschakelaar

8 |Waarschuwingsniveau 1

Fout die bijzondere aandacht
vereist

9 |Waarschuwingsniveau 2

Andere fout dan bij
Waarschuwingsniveau 1

10 |Vermogensvermindering

Beperking motorsnelheid

11 | Onderhoud nodig

Tijd voor periodieke inspectie

12 | Sensorstoring

Een van de sensoren is defect.

1. Tik op Systeem.

I HOOFDMENU

Boot Set

Informatie

Scherm Bewerken

EasyLink

Demo Modus

Reset
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3. Tik op AV en tik vervolgens op het item waarvoor u het

display op ON/OFF wilt instellen.

I HooFDMENU

Pop-up scherm

Q! F————————————
| Controleer de motor ON >
1‘ Q : Oververhitting ON >

|
:
| Lage oliedruk ON > l
|
|
|

l Water in brandstof ON >

l Laad indicator
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(37) EasyLink 4. Tik op het gegevensitem waarvoor u het motornummer of

tanknummer wilt instellen.

U kunt het motornummer of tanknummer selecteren voor de

te verzenden gegevens via elke EasyLink-connector. I HooFDMENU
Door een Veratron EasyLink-compatibele meter aan te
sluiten op de EasyLink-connector, kunnen gegevens worden

EasyLink aansluiting 1

Q, Fr———— e e e ————
o l Toon Motorgegevens van Motor 1 > l

weergegeven op meters die niet compatibel zijn met
NMEA2000.

Er kunnen maximaal 16 satellietmeters worden aangesloten. | Toon Vers watervan Tank1 > |

l Toon Afvalwater van Tank1 > l

1. Tik op Systeem.

I HOOFDMENU

a' Boot Set

"@ Informatie
g Scherm Bewerken

Systeem

Pop-up scherm >
e e e e —
| EasyLink i ll@l
L————————————JI l

Demo Modus OFF > &5

Reset >

3. Tik op de EasyLink-connector waarvoor u het motornummer
of tanknummer wilt instellen.

I HooFDMENU

EasyLink

o T T T T TTT TR

| EasyLink aansluiting 1

’_@ I EasyLink aansluiting 2 > I
> L
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(38) Demo Modus

Schakel over naar het demoscherm.

Wanneer Demo Modus is ingesteld op ON, kunt u controleren
hoe de inhoud die u hebt ingesteld wordt weergegeven op het
informatiescherm.

Zorg ervoor dat u de demomodus op OFF zet na gebruik.

1. Tik op Systeem.

I HooFDMENU

Boot Set

Informatie

Scherm Bewerken

Systeem

Klok

Pop-up scherm

EasyLink

63
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(39) Reset Verbruikte Brandstof

U kunt het totale brandstofverbruik resetten.

1. Tik op Systeem.

I HOOFDMENU

Boot Set

Informatie

Scherm Bewerken

Systeem

Klok >
Pop-up scherm >
=1
EasyLink > lE]l
[

Demo Modus

Reset Reistijd
Reset Aantal Motoren >

Reset Fabrieksinstellingen

4. Tik op JA.
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(40) Reset Reisafstand

U kunt de totale reisafstand resetten.

1. Tik op Systeem.

I HOOFDMENU

Boot Set

Informatie

Scherm Bewerken

Systeem

Klok >
Pop-up scherm >
=1
EasyLink > lE]l
[

Demo Modus

Reset Reistijd
Reset Aantal Motoren >

Reset Fabrieksinstellingen

4. Tik op JA.
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(41) Reset Reistijd

U kunt de totale reistijd resetten.

1. Tik op Systeem.

I HOOFDMENU

Boot Set

Informatie

Scherm Bewerken

Systeem

Klok >
Pop-up scherm >
=1
EasyLink > lE]l
[

Demo Modus

Reset

Reset Verbruikte Brandstof

4. Tik op JA.
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(42) Reset Aantal Motoren 5. Tik op het opstartscherm.

U kunt het aantal motoren ingesteld in,Instellingen die moeten
worden geconfigureerd wanneer de stroom voor de eerste keer
wordt ingeschakeld” (P4) resetten.

Na het voltooien van de reset kunt u het nieuwe aantal

WAARSCHUWING - GEBRUIKSBEPERKING

motoren instellen.

1. Tik op Systeem.

I HooFDMENU

a' Boot Set
6. Tik op het aantal motoren waarvoor u de initiéle setup wilt

"@ Informatie uitvoeren.
g Scherm Bewerken

Initiéle setup

Selecteer het aantal motoren

Systeem

Klok >
Pop-up scherm > 7. Selecteer of er een GPS-apparaat is aangesloten op het
, = NMEA2000-systeem.
EasyLink > l l
[
Demo Modus OFF > &5
r————————————n )
| Reset > Init Ip

g e

NMEA2000 GPS VERBONDEN?

Reset
Reset Verbruikte Brandstof >
Reset Reisafstand >
Reset Reistijd >
F——————e—e—————q
| Reset Aantal Motoren >

e — — d

>

Reset Fabrieksinstellingen

4, Tik op JA.
- Nadat het logo verschijnt, wordt het opstartscherm
automatisch weergegeven.

67 Tot,De instellingen configureren” (P.17)



(43) Reset Fabrieksinstellingen

U kunt de inhoud ingesteld in Informatie, Scherm Bewerken
en Systeem ON op het MENU-scherm resetten naar de
fabrieksinstellingen.
* De instellingen voor cruisecontrol, automatische tilt en
trimondersteuning worden niet gereset.
De Brandstoftank Instelling en andere Sensor
Configuratie-instellingen/kalibratiewaarden worden gereset.

1. Tik op Systeem.

I HOOFDMENU

Boot Set

Informatie

Scherm Bewerken

Systeem

Klok >

Pop-up scherm >

=1
EasyLink > lE]l

Demo Modus

Reset

Reset Verbruikte Brandstof 5
Reset Reisafstand >
Reset Reistijd 2

Reset Aantal Motoren

4. Tik op JA.
- Nadat het logo verschijnt, wordt het opstartscherm
automatisch weergegeven. (P.4)
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Introduzione

Grazie per aver acquistato il Display Assy 7.0, un display

multifunzione per motori fuoribordo Honda.

Prima di utilizzare il prodotto, leggere attentamente il presente

Manuale d’'uso e manutenzione.

Per informazioni su come utilizzare un motore fuoribordo,

consultare il Manuale d’'uso e manutenzione.

Questo prodotto e fabbricato specificatamente per i motori

fuoribordo Honda. Non utilizzarlo per motori fuoribordo

prodotti da altri produttori o per altri scopi. | contenuti del

presente Manuale d'uso e manutenzione potrebbero non

corrispondere al prodotto effettivo a causa delle modifiche

apportate per soddisfare le specifiche tecniche del prodotto.

Per l'installazione o lo smaltimento del prodotto, contattare

il rivenditore presso il quale € stato acquistato. Prima di

configurare il prodotto, I'impostazione dispositivo™ sul lato del

motore fuoribordo deve essere completata dal rivenditore.

* Queste impostazioni non sono necessarie quando il prodotto &
utilizzato in una imbarcazione a motore singolo.

- Ladistanza di crociera, il tempo di crociera e altre
informazioni che appaiono nel display multifunzione (d'ora
in avanti indicato come display) sono solo stime. Pianificare
con attenzione le proprie crociere lasciando sufficiente
margine di manovra.

+ Alcune delle funzioni del display sono limitate ad alcuni
modelli. Per informazioni sulle funzioni e i modelli, vedere
“Specifiche tecniche” (P.16).

« NMEA2000° & un marchio registrato di National Marine
Electronics Association, Inc.

Contenuti

Introduzione 1
Accessori 3
Come utilizzare lo schermo 3
Funzioni di commutazione del pannello 3
Porte di connessione sul retro del display 4
Impostazioni da configurare quando I'alimentazione viene
accesa per la prima volta 4
Elenco delle voci del display 6
Schermata Informazioni 8
Schermata Informazioni (per la prima pagina del sistema a
quattro motori) 10
Modifica della schermata Informazioni 10
Notifica di evento di errore 14
Descrizione della notifica 14
Come ripristinare il tempo di manutenzione dopo l'esecuzione
dellispezione periodica 14
Conservazione e pulizia 15
Specifiche tecniche 16
Configurazione delle impostazioni 17
Elenco dei metodi di impostazione 17
(1) Fonte Velocita 18
(2) Tilt Automatico 19
(3) Supporto Trim 20
(4) Impostazioni supporto trim 21
(5) Impostazione limite Trim 25
(6) Reset limite Trim 26
(7) Impostazione limite Tilt 27
(8) Reset limite Tilt 28
(9) Impostazione trim zero 29
(10) Preimpostazione serbatoio benzina.......ccececervncccenne 30
(11) Configurazione sensore del connettore motore.....32
(12) Configurazione sensore del vento 36
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(14) Configurazione sensore di offset timone................. 38
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(16) Avvisi motore 40
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(19) Imbarcazioni 44
(20) Elenco dispositivi NMEA2000 45
(21) Disposizione schermo 46
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(23) Temperatura motore 48
(24) Tensione 49
(25) Flusso Carburante 50
(26) Luminosita 51
(27) Sfondo 52
(28) Interruttore giorno/notte 53
(29) Suono Touchscreen 54
(30) Unita 55
(31) Schermata velocita 56
(32) Stazione 57
(33) Linguaggio 58
(34)

34) Formato orologio 59
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(35) Fuso orario 60
(36) Pop-up Display 61
(37) EasyLink 62
(38) Modalita Demo 63
(39) Reset carburante utilizzato 64
(40)
(41)
(42)
(43)

Reset Distanza Trip 65
Reset Tempo Trip 66
Reset numero di motori 67
Reset di fabbrica 68

* Fare clic/toccare un titolo nei Contenuti o un numero di pagina nel
testo per visualizzare la pagina pertinente.



Accessori

Controllare gli accessori prima di iniziare a utilizzare il

prodotto.

(1) Coperchio parasole per display

2) Kit di montaggio

3) Accoppiatore fittizio (12P)
)
)

4) Accoppiatore fittizio (3P) (2)

— o~ o~ e~

5) Codice QR istruzioni

\

“ ] oves

by
! (2)

81

Come utilizzare lo schermo

Questo prodotto viene azionato eseguendo operazioni di
touchscreen sul display.

@ Toccare

Toccare leggermente il display.

m : passa alla schermata Informazioni
: passa alla schermata di menu di un livello piu alto
:imposta il contenuto modificato

[E][E : seleziona una posizione da modificare

@ Premere e tenere premuto

Toccare il display in modo continuo per circa 1 secondo e
quindi rilasciarlo.

@ Scorrere
Far scorrere il dito a sinistra o a destra mentre si toccai il
display.
Lo scorrimento sulla schermata Informazioni cambia la

pagina.

Funzioni di commutazione del
pannello

HONDA
mMARINE

[Interruttore luminosital
+ Regolare la luminosita dello schermo (8 livelli)

[Interruttore principale]

« Toccare mentre si & nella schermata MENU
PRINCIPALE o nella schermata di impostazione per
passare alla schermata Informazioni

+ Premere e tenere premuto per spegnere lo
schermo e accedere alla modalita standby

« Toccare mentre ci si trova in modalita standby per
ritornare dalla modalita standby

La modalita standby pud essere utilizzata per ridurre il
consumo energetico e per spegnere il display quando non &
necessario che sia illuminato.

In modalita standby, toccare I'interruttore principale per
ritornare dalla modalita standby.




Porte di connessione sul retro del Impostazioni da configurare quando

display I'alimentazione viene accesa per la
(1) prima volta
( o~ 0) ) Specificare il numero di motori per cui devono essere
7 - . ) visualizzate le informazioni e se ¢ collegato un dispositivo GPS.
© sSo
Bl IE o 1. All'accensione, viene visualizzato il logo e quindi la
(3) u § W § (5) schermata di avvio viene visualizzata automaticamente.
n o @IUJ I}
o @ 'k
(4) o@ )& & (6)
\ )
& 9| HONDA
MARINE

(2)

(1) Connettore NMEA2000

(2) Connettore ingresso video composito (Micro-C M12 4 pin)

(3) Connettore Motore 1 (alimentazione, IGP, sensore V026
analogico) T

(4) Connettore EasyLink (dati condivisi con misuratori Veratron)

(5) Connettore Motore 2 (J1939-CAN, sensore analogico)

(6) Connettore EasyLink (per espansione)

Viene visualizzata la versione software.

<Schermata di avvio>

Per informazioni sulle voci che supportano il sensore
analogico, vedere “Elenco delle voci del display” (P.6).

Avviso - Limitazione uso

oa come aiuto alla na
abile dell'utilizzo di metodi prudent

Toccare lo schermo per accettare

Avviso - Limitazione uso
Questo prodotto e destinato a essere utilizzato solo come
aiuto alla navigazione.
L'operatore & responsabile dell’utilizzo di metodi prudenti per
una navigazione sicura.

L'utente riconosce e accetta di essere I'unico responsabile
dell'uso delle informazioni e di tutte le decisioni prese in merito.
Tutte le informazioni sono presentate solo a titolo di
riferimento.

L'utente si assume la totale responsabilita e i rischi associati
all’'uso alla calibrazione e alla manutenzione di questo
dispositivo.

L'utente si assume ogni responsabilita per il funzionamento e i
rischi associati.

Toccare lo schermo per accettare



2. Toccare lo schermo. Viene visualizzata la schermata INITIAL
SETUP.

INI TUP
SELECT NUMBER OF ENGINES

3. Specificare il numero di motori per i quali devono essere

visualizzate le informazioni.
Toccare la voce che corrisponde al numero di motori
collegati al display.

Quando sono montati pitt motori fuoribordo, lo schermo é
in grado di visualizzare le informazioni per un massimo di
quattro motori.

+ Per 1 motore: toccare SINGLE

+ Per 2 motori: toccare DUAL

+ Per 3 motori: toccare TRIPLE

+ Per 4 motori: toccare QUAD

4. Selezionare se un dispositivo GPS é collegato al sistema
NMEA2000.

| TUP
NMEA2000 GPS CONNECTED ?

5. Al termine delle impostazioni, il display passa alla
schermata Informazioni.

3¢

TWS

) V)

ER
4 ]
J

deg

L AUTO

6. Se necessario, selezionare la lingua visualizzata sullo
schermo. (P.58)

@ Per la seconda e le successive accensioni,
« Queste impostazioni non sono necessarie.
«Toccando la schermata di avvio si apre la schermata Informazioni.




Elenco delle voci del display

* Se le informazioni di ciascuna voce vengono visualizzate o meno varia a seconda della disposizione di pagina della schermata
Informazioni. (P.8)

Per informazioni sullimpostazione della disposizione della schermata Informazioni, vedere “Modifica della schermata

Informazioni” (P.10).

Le voci che possono essere visualizzate dipendono dal motore fuoribordo, dall'apparecchiatura compatibile con NMEA2000

collegata e dai sensori analogici.

Per i dettagli, contattare il rivenditore presso cui é stato effettuato l'acquisto.

Categoria Voce Display monitor mano?rlmzlrzyin bar Display digitale
Stato Modalita ECO O - _
Controllo pesca a traina O - -
Minimo accelerato O - -
& | Controllo crociera O - -
h. Supporto Trim O - -
Imbarcazione \\@; SOG (velocita rispetto al suolo) - -
- SOW (velocita rispetto all'acqua) - - O
Motore m Cambio O - -
Giri Motore* O - O
TRIM | Trim* - O O
'@ Pressione di aspirazione - O O
@ﬂ Temperatura - O O
[* |Tensione - O O
BB-. Flusso di carburante - O O
x Ore Motore - - O
Carburante BB Carburante (%)* - O O
Bﬁ Livello Benzina (L, Gal)* - - O
@ Carburante Utilizzato - - O
M | Consumo di carburante - - O
+=: |Distanza Percorribile - - O
O, |Tempo rimanente - - O
Altro Orologio - - -
=" |Distanza viaggio - - O
2° | Tempo viaggio - - O
RUDDER | Timone* O - O
Posizione - - O
COG | COG (rotta rispetto al suolo) O - O
AWA | AWA (angolo del vento apparente) O - O
AWS | AWS (velocita vento apparente) - - O
TWD |TWD (direzione vento vera) O - O
TWS | TWS (velocita vento vera) - - O
DEPTH |Profondita - - O
% | Acqua Fresca* - O O
#ddd | Acque nere* - O O
%ﬂ Temperatura mare - - O
H Temperatura aria - - O
BARO | Pressione atmosferica - - O




Display

Categoria Voce Display monitor . Display digitale
9 play manometro in bar playdig
Altro ‘@ |Rollio - - @)
<& |Beccheggio - - O
* 1l sensore analogico é supportato.
Categoria Voce Display schermo
Indicat ‘ Errore nel controllo del motore o nel Viene visualizzata prima una notifica pop-up, quindi Controllo motore si
ndicatore
sistema di sicurezza accende.
. . L Viene visualizzata prima una notifica pop-up, quindi Indicatore di carica si
‘ Errore relativo al sistema di carica
accende.
. Errore relativo alla pressione dell'olio Viene visualizzata prima una notifica pop-up, quindi Bassa pressione olio
motore si accende.
. Viene visualizzata prima una notifica pop-up, quindi Surriscaldamento si
. Surriscaldamento motore
accende.
Viene visualizzata prima una notifica pop-up, quindi I'avviso Controllo
. motore si accende.
. Notifica dello stato del motore ) R . . B =
Per informazioni sui contenuti della notifica, vedere “Descrizione della
notifica” (P.14).
. . . Viene visualizzata prima una notifica pop-up, quindi l'icona di
Notifica @ Tempo di manutenzione

manutenzione si accende.




Schermata Informazioni @ Misuratori digitali

La velocita del motore e le informazioni sul cambio possono
essere visualizzate.

Solo il misuratore digitale centrale, 2, pud anche visualizzare la
velocita imbarcazione.

La schermata Informazioni e costituita da un‘intestazione e
dalle aree di tre livelli mostrate di seguito.
Per un sistema a quattro motori, solo la prima pagina contiene

voci del display diverse nei livelli superiore e medio. (P.10) L . . . oo
Per il sistema a quattro motori, solo la prima pagina ha voci di

visualizzazione diverse. (P.10)
(2)

b

« 00:00

5 6 0
TRIM ¢ (1)_.
\ ﬂmnh 39 o I
K / 4 7 (1) Misuratore digitale 1

XY 05 (2) Misuratore digitale 2

%

2 —(3)
. km/h

1

0 x1000

(3) Misuratore digitale 3

@ Quadranti personalizzati

(1) Intestazione - . . L L.
) . . o Informazioni motore, informazioni di navigazione assistita e
(2) Area livello superiore: misuratori digitali . L . . .
) ) ) . informazioni relative al carburante possono essere visualizzate
(3) Area livello medio: quadranti personalizzati . .
. . . . . . in tre formati.
(4) Area livello inferiore: strumenti personalizzati . . . .
| quadranti personalizzati hanno tre aree: sinistra, centro e
@ Intestazione destra, ma le voci che possono essere visualizzate sono le
(1) (2) (3) (4) (3) 5 stesse in tutte le posizioni.
l l Per il sistema a quattro motori, solo la prima pagina ha voci di

visualizzazione diverse. (P.10)

(1) Indicatore GPS
Visualizza lo stato di ricezione del segnale GPS. Quando )
I'impostazione della velocita imbarcazione visualizzata 7
e la velocita rispetto all’acqua, viene visualizzato il

x1000
pm

seguente indicatore. “ (aUTO -~

< ;

e

v TWS
> 6
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‘ 00 J*
: 3 deg km/L
0 g1) ¢ &) )]
71 71

(2) Orologio - Quadranti personalizzati per informazioni sul motore
Se e collegato il GPS, viene visualizzata l'ora corrente. (5)

(3) Indicatore funzione di avviso
Se c’® un problema nel motore o € il momento di
eseguire la manutenzione, viene visualizzato un
indicatore.

Inoltre, quando la modalita controllo crociera o la (1) - | & (3)
modalita supporto Trim & attivata, I'icona trim si accende
in blu.

(4) Indicatore di pagina
Mostra il numero totale di pagine e la posizione della : Fie)e— (4)
pagina corrente. T

(5) Pulsante menu
Toccare per visualizzare la schermata MENU PRINCIPALE. (1) Contagiri

Visualizza la velocita del motore.

(2)

(2) Numero motore
Visualizza il numero del motore impostato per questo
quadrante personalizzato.
(3) Strumento di trim
Visualizza I'angolo di trim in 10 incrementi.
(4) Indicatore supporto Trim
Viene visualizzato quando la modalita supporto Trim & ON.
(5) Monitor centrale
Visualizza informazioni sul motore e i sistemi di carburante.



+ Quadranti personalizzati per informazioni di navigazione (3) Direzione del vento

assistita Visualizza la direzione del vento rispetto

E possibile selezionare se mostrare o nascondere ciascuna allimbarcazione.

voce. Direzione vento vera: TWD e direzione vento apparente:
(5) AWA

(4) Velocita vento
Visualizza la velocita vento in relazione all'imbarcazione.
Velocita vento vera: TWS e velocita vento apparente:
AWS

(5) Monitor centrale
Visualizza informazioni numeriche per assistere nel

RUDDER

funzionamento dell'imbarcazione.

« Quadranti personalizzati per informazioni sul carburante
E possibile modificare gli strumenti sinistro e destro e il

monitor centrale come si desidera.

(1) Direzione di propulsione Visualizza informazioni sul motore e sui sistemi di
Visualizza informazioni ausiliarie sulla direzione di carburante.
ropulsione dell'imbarcazione.
prop (m 3) (2)

Il display varia a seconda che le impostazioni Cambio e
Timone siano attivate o disattivate.

Cambio: mostra informazioni sulla direzione di
trasferimento.

(1) Strumento a sinistra

(2) Strumento a destra

La freccia rossa indica la direzione di trasferimento. (3) Monitor centrale

Quando le due frecce sono grigie, indica uno stato
@ Strumenti personalizzati

stazionario.

Quando le due frecce sono rosse, indica uno stato di Visualizza informazioni e valori dello strumento di livello, con
rotazione. I'eccezione di alcune informazioni sul motore.

(solo se sono montati pil motori) Gli strumenti personalizzati hanno quattro aree, ma le voci che
Timone: mostra informazioni sull’angolo del timone. possono essere visualizzate sono le stesse in tutte le posizioni.

3 H @ E2] m H

— —
1 —— 1 —

Le frecce rosse si spostano e mostrano I'angolo del
timone.
Quando Cambio e ON, la freccia rossa mostra la direzione
di trasferimento e la freccia git indica I'angolo del
timone. Quando la posizione del cambio & Retromarcia, &
presente una sola freccia.

(2) Rotta rispetto al suolo
Visualizza la rotta rispetto al suolo acquisita dal GPS.



Schermata Informazioni (per la
prima pagina del sistema a quattro
motori)

Per un sistema a quattro motori, le voci specializzate vengono
visualizzate solo sulla prima pagina sui livelli superiore e
medio.

Le voci visualizzate sui livelli superiore e medio sono fisse e
non possono essere modificate.

km/h

) 48

s
e

(1) Area livello superiore: misuratori digitali
(2) Area livello medio: quadrante per informazioni motore

@ Misuratori digitali

Visualizza la velocita del motore di ciascuno dei quattro motori

in un sistema a quattro.
La velocita imbarcazione viene visualizzata al centro.

km/h

94800 4800

rpm rpm

s
L)

4800 4800

pm rpm

@ Quadrante per informazioni motore

Visualizza le informazioni su ciascuno dei quattro motori in un
sistema a quattro.

(1) Contagiri
(2) Numero motore
(3) Angolo di trim

10

Modifica della schermata
Informazioni

E possibile modificare le voci visualizzate premendo e tenendo
premuta ciascuna area nella schermata Informazioni. Scorrere
per commutare tra le pagine da modificare. E possibile

salvare fino a 5 pagine di disposizioni schermata informazioni
modificate. (P46)

Per un sistema a quattro motori, solo sulla prima pagina, le
voci visualizzate sui livelli superiore e medio sono fisse e non
possono essere modificate.

RUDDN
4

\‘eg/
A

@ Modifica dei misuratori digitali

1. Premere e tenere premuta l'area in cui si desidera
modificare la voce di visualizzazione.
+ In questo esempio, spieghiamo come modificare i
contenuti visualizzati nel misuratore digitale 2.

| sostituisci dati display

OFF
Giri Motore >
Velocita imbarcazione

Velocita imbarcazione & rpm

- Toccare Home nell’angolo in alto a destra della schermata
per chiudere la schermata di modifica e tornare alla
schermata Informazioni.

- Se si seleziona Giri Motore o Velocita imbarcazione &
rpm, selezionare il numero del motore.




« I misuratori digitali 1 e 3 possono visualizzare solo le
velocita del motore.

3. Toccare .

I sostituisci dati display

ﬁ Home

OFF

Giri Motore

Velocita imbarcazione

Velocita imbarcazione & rpm

@ Modifica dei quadranti personalizzati

1. Premere e tenere premuta l'area in cui si desidera
modificare la voce di visualizzazione.

OFF
RPM/Trim

Scarroccio/Vento

Doppio/Singolo

1

<RPM/Trim nelle informazioni motore>

E possibile selezionare il numero del motore e le voci da
visualizzare sul monitor centrale.

1. Toccare il numero motore che si desidera visualizzare.
Toccare i pulsanti E] E] per passare a un‘area che &
possibile modificare.

| sostituisci dati display

RPM/Trim

Motore 1

Motore 2

Motore 3

Motore 4

2. Confermare che I'area di modifica sia passata al monitor
centrale, quindi toccare la categoria della voce che si
desidera visualizzare.

| sostituisci dati display

RPM/Trim

OFF

Motore

Carburante

3. Toccare la voce che si desidera visualizzare.
- Sesi seleziona Livello Benzina, selezionare poi il numero

serbatoio.
« Vedere la tabella di seguito per le voci di ciascuna categoria.
Categoria Voce
Trim/Pressione di aspirazione/Temperatura/
Motore .
Tensione/Ore Motore
Carburante (%)/Carburante (Lgal)/Flusso
Carburante i
Carburante/Consumo di carburante

4. Dopo aver modificato tutte le voci, toccare .

| sostituisci dati display

RPM/Trim

OFF

Motore

Carburante



<Scarroccio/Vento nelle informazioni di navigazione assistita> <Doppio/Singolo nelle informazioni relative al carburante>

E possibile selezionare le voci da mostrare o nascondere e E possibile selezionare le voci da visualizzare sugli strumenti di
quelle da visualizzare sul monitor centrale. livello sinistro e destro sul monitor centrale.
In questo esempio, viene spiegato come modificare lo
1. Toccare ciascuna voce e selezionare ON/OFF per ciascuna strumento sinistro, lo strumento destro e il monitor centrale, in
voce. questordine.

I sostituisci dati display

1. Toccare la categoria che si desidera visualizzare.
Scarroccio/Vento . . N
Toccare i pulsanti [<][®] per passare a un‘area che &
Timene i possibile modificare.
el ON > | sostituisci dati display
Direzione vento OFF > B Doppio/Singolo
Velocita vento Vero > OFF
Centro Posizione > Motore &
Carburante >

- Per Direzione vento e Velocita vento, selezionare se an

ro
visualizzare “Direzione vento/velocita Apparente” o
“Direzione vento/velocita Vero”

Quando un’imbarcazione & in movimento, il vento vero el

vento apparente sono diversi. 2. Toccare la voce che si desidera visualizzare e selezionare un
Quando si seleziona il vento apparente, vengono numero motore 6 un numero serbatoio.
visualizzate la direzione e la velocita del vento percepite su - Vedere la tabella di sequito per le voci di ciascuna categoria.

un’imbarcazione in movimento. Se I'imbarcazione & ferma,

sara uguale al vento vero. Categoria Voce

Se si seleziona il vento vero, vengono visualizzate la Motore Pressione di aspirazione/Temperatura/Tensione
direzione e la velocita del vento effettivo che sta soffiando.

Carburante Carburante (%)/Flusso di carburante

2. Toccare Centro, quindi toccare le voci che si desidera
visualizzare sul monitor centrale. Altro Acqua Fresca/Acque nere

I sostituisci dati display

Centro

3. Confermare che I'area di modifica sia passata allo strumento

TWS
/ \ OFF destro, quindi impostare la voce che si desidera visualizzare
. — N utilizzando la stessa procedura dello strumento sinistro.
m
4. Confermare che I'area di modifica sia passata al monitor
Posizione n
S

COG

centrale, quindi toccare la categoria che si desidera
visualizzare.

| sostituisci dati display

Doppio/Singolo

w1
Motore n
bar Carburante >

Altro

3. Dopo aver modificato tutte le voci, toccare .
I sostituisci dati display

Scarroccio/Vento

WS
) Timone OFF >
COG ON >
= m
Direzione vento OFF >
S

Velocita vento Vero >

(]

()

Centro
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5. Toccare la voce che si desidera visualizzare. 3. Toccare la voce che si desidera visualizzare.

- Selezionare il numero motore o il numero serbatoio in base - Selezionare il numero motore o il numero serbatoio in base
alla voce selezionata. alla voce selezionata.
+ Vedere la tabella di seguito per le voci di ciascuna categoria. - In questo esempio, per la spiegazione é stata selezionata
- Tensione.
Categoria Voce
| Sostituisci dati display
Motore Pressione di aspirazione/Temperatura/Tensione
Motore
Carburante (%)/Carburante (Lgal)/
Carb . Flusso di carburante/Tempo rimanente/ REGESIOHeR sl raione a .
arburante
Distanza Percorribile/Carburante Utilizzato/ Temperatura >
Consumo di carburante
; - - . Tensione >
Distanza percorsa/Tempo viaggio/Posizione/
Alt Profondita/Temperatura mare/Temperatura aria/ Ore Motore
ro
Pressione Atomos/Rollio/Beccheggio/
Acqua Fresca/Acque nere
4, Toccare il formato di visualizzazione che si desidera
6. Dopo aver modificato tutte le voci, toccare . visualizzare.

I sostituisci dati display

| sostituisci dati display

Doppio/Singolo

Tensione

OFF Digitale n
Motore & Strumento
Carburante >

Altro

5. Dopo aver modificato tutte le voci, toccare .

@ Modifica degli strumenti personalizzati P——

1. Premere e tenere premuta I'area in cui si desidera
modificare la voce di visualizzazione.

0]
‘ ﬂDDER
z -4 m
deg
‘ ¢
< :

OFF
Motore n
Carburante >

Altro

OFF

Motore

Carburante

Altro
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Notifica di evento di errore

Se si verifica un errore nel motore, viene visualizzata la finestra

pop-up di notifica errore.

Nella finestra pop-up di notifica errore, vengono visualizzate le

seguenti voci:

+ Nome prodotto e numero motore del motore in cui si
verifica l'errore

- Tipo e stato di errore

« DTC (dettagli errore)

* ] contenuti del display variano a seconda dell’errore che si verifica.
* La visualizzazione della notifica quando si verifica un errore puo
essere impostata su ON o OFF per ciascuna voce. (P.61)

Quando si tocca OK, ¢ possibile controllare il pop-up

di notifica dell’errore successivo. Dopo aver controllato
tutte le notifiche di errore, viene visualizzata la schermata
Informazioni.

E anche possibile controllare le informazioni sull'errore come
descritto di seqguito.
« Schermata Informazioni
Lindicatore che mostra l'errore e I'avviso Controllo motore si
illuminano in rosso nell'intestazione.
« Schermata MENU PRINCIPALE
L'indicatore che mostra l'errore in Informazioni e I'avviso di
Controllo motore si accendono in rosso.

I Menu principale

ﬁ! Impostazioni
"@ Informazioni

d Schermi
-9 Sistema

« Schermata Avvisi motore
Visualizza i contenuti degli avvisi attualmente emessi,

raggruppati per tipo.
Inoltre, I'indicatore che mostra l'errore e I'avviso Controllo
motore si accendono in rosso.

I Menu principale

< Allarmi

« Controllo motore

Motore 1

« Allarme livello 2

* Riduzione di Potenza

* Malfunzionamento sensore
« Errore Sistema DBW 68
110

m

* Errore Sistema DBW
- Errore Sistema DBW
« Controllo motore

Motore 2
« Allarme livello 2

* Errore Sistema DBW
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Descrizione della notifica

Ci sono cinque indicatori che vengono visualizzati quando si
verificano errori.

IC:) Controllo motore

Segnala un errore che riguarda il controllo del motore ol
sistema di sicurezza.

EH

Segnala errori relativi al sistema di carica.

Indicatore di carica

Y=7. Bassa pressione olio

Indica un errore relativo alla pressione dell'olio motore.

’&E’: Surriscaldamento

Segnala il surriscaldamento del motore.

A Controllo motore

Segnala i seguenti stati:

- Acqua nel carburante ... C'e acqua miscelata nel sistema
carburante.

- Fuorigiri ... Velocita eccessiva del motore.

- Modalita arresto motore di emergenza ... Linterruttore di
arresto di emergenza ¢ attivato.

— Allarme livello 1, Allarme livello 2 ... Per errori che
richiedono particolare attenzione, Allarme livello 1, per
tutti gli altri errori, Allarme livello 2.

- Riduzione di Potenza ... La velocita del motore ¢ limitata.

- Malfunzionamento sensore... |l sensore ¢ difettoso.

Se sono presenti notifiche DTC, vengono visualizzate anche le
seguenti notifiche:

- Errore Sistema Fl... Il motore e difettoso.

- Errore Sistema DBW... Il sistema DBW é difettoso.

- Errore del sistema di sicurezza...Errore del sistema di

sicurezza.
- Batteria sist. sicur. scarica...La batteria del sistema di
sicurezza é scarica.

Comerripristinare il tempo di
manutenzione dopo l'esecuzione
dell'ispezione periodica

Per informazioni su come ripristinare il tempo di

manutenzione, vedere il Manuale d’'uso e manutenzione del
motore fuoribordo.



Conservazione e pulizia

Immergere un panno in acqua, strizzarlo bene e pulire
I'esterno e il monitor con esso. Non utilizzare alcol, benzina,
detergenti o altri solventi simili. Farlo potrebbe danneggiare le
parti esterne.

Se il prodotto non viene utilizzato, coprirlo con la copertura
parasole fissata. Non esporre il prodotto alla pioggia o alla luce
diretta del sole.
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Specifiche tecniche

BF40 BF75 BF115 BF115 BF350
BF50 BF80 BF135 BF135
BF60 BF90 BF140 BF140
BF100 BF150 BF150
BF175 BF175
BF200 BF200
BF225 BF225
BF250 BF250
(modello meccanico) | (modello DBW)
Display informazioni motore O O O O
Display velocita imbarcazione
PPy . O O O O
Display livello benzina
Notifica di evento di errore O O O O O
Display DTC (codice diagnostico di
¢ : O o e ®
guasto)
Display e impostazione supporto
trim, tilt automatico e controllo - - - OF O
crociera
Display tempo rimanente prima
Y . - - o o O
della manutenzione
Notifica di perdita GPS - - O* O* O

* Questi potrebbero non essere supportati a seconda del periodo di produzione.

Alimentazione elettrica

Tensione nominale: 12V
Tensione di funzionamento: 10 ~ 16 V

Sistema di comunicazione NMEA2000
Monitor TFT 7,0 pollici
Dimensioni Altezza: circa 128 mm (circa 132,5 mm con la protezione parasole)

Larghezza: circa 220 mm (circa 224,5 mm con la protezione parasole)
Spessore: circa 51,6 mm

Dimensioni della parte di montaggio: circa 206 mm x 118 mm
Profondita della parte di montaggio: circa 46,6 mm

Peso dell'unita principale

Circa 860 g (circa 932 g con la protezione parasole)

Numero di motori fuoribordo
supportati

Finoa4

Sensore analogico

Frequenza: Velocita motore

Resistenza: Angolo di trim, quantita di acqua nel serbatoio, angolo timone, livello benzina
Tensione: Luminosita esterna

Corrente: Livello benzina, quantita di acqua nel serbatoio, quantita di acque nere nel serbatoio

Ingresso VIDEO

Formati RCA, PAL, NTSC
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Configurazione delle impostazioni

Toccare il pulsante menu nell’angolo superiore destro della schermata Informazioni per visualizzare la schermata MENU

PRINCIPALE.

* Sul display multifunzione di una stazione inattiva, Funzione di assistenza e Preimpostazione Trim/Tilt sulla schermata Impostazioni sono
visualizzate in grigio e non possono essere impostate. Impostare il display sulla stazione attiva. (P.57)

Elenco dei metodi di impostazione

La schermata MENU consente di controllare il metodo di impostazione in base all'impostazione di destinazione.
* Queste specifiche tecniche potrebbero non essere supportate a seconda del modello in uso. Controllare le specifiche tecniche (P.16) per le
funzioni supportate.

Prima di utilizzare le seguenti funzioni, & necessario configurarle con la procedura seguente. Controllare il manuale per

configurare le impostazioni in modo appropriato.

« Impostazione della funzione Supporto Trim: (9) > (1) > (4) > (3)

- Impostazione della funzione Tilt Automatico: ((5) + (7)) > (2)

* Le voci di impostazione sono disposte nell'ordine presentato sul display.

* Assicurarsi di configurare “(9) Impostazione trim zero” indipendentemente dal fatto che il supporto Trim sia utilizzato o meno perché corregge
il sensore trim.

* Fare clic/toccare uno dei seguenti titoli per visualizzare la pagina relativa a quel titolo.

0' Impostazioni l -‘g Schermi

| (1) Fonte Velocita | | (21) Disposizione schermo |
[(2) Tilt Automatico | [(22) Pressione di aspirazione |
| (3) Supporto Trim | | (23) Temperatura motore |
| (4) Impostazioni supporto trim | | (24) Tensione |
| (5) Impostazione limite Trim | | (25) Flusso Carburante |
| (6) Reset limite Trim | —
[(7) Impostazione limite Tilt | ﬁ Sistema
(8) Reset limite Tilt |
| (9) Impostazione trim zero | | (26) Luminosita |
| (10) Preimpostazione serbatoio benzina | | (27) sfondo |
| (11) Configurazione sensore del connettore motore | | (28) Interruttore giorno/notte |
| (12) Configurazione sensore del vento | | (29) suono Touchscreen |
| (13) Configurazione sensore di offset profondita | | (30) Unita |
| (14) Configurazione sensore di offset timone | | (31) Schermata velocita |
| (15) Configurazione sensore di velocita | | (32) Stazione |
| (33) Linguaggio |
'@ Informazioni | (34) Formato orologio |
| (35) Fuso orario |
| (16) Avvisi motore | | (36) Pop-up Display |
| (17) Configurazione Allarmi | | (37) EasyLink |
| (18) Promemoria manutenzione | | (38) Modalita Demo |
[19) Imbarcazioni | [(39) Reset carburante utilizzato |
[(20) Elenco dispositiviNMEA2000 | [w@0) Reset Distanza Trip |
| (41) Reset Tempo Trip |
| (42) Reset numero di motori |
| (43) Reset di fabbrica |
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(1) Fonte Velocita 4. Toccare Velocita imbarcazione o RPM.

E possibile impostare la velocita di riferimento da applicare I Menu principale

quando si utilizza la funzione Supporto Trim o la funzione e

e
| Velocita imbarcazione 2 l
!_@ LRPM > l

S |

Controllo crociera in base alla velocita imbarcazione (Velocita
imbarcazione) e alla velocita del motore (RPM). Se si seleziona
Velocita imbarcazione, devono essere ricevuti i segnali GPS.

« Quando Velocita imbarcazione e selezionato, se non
e possibile ricevere segnali GPS, I'impostazione passera
automaticamente a RPM. In questo caso, la funzione
Supporto Trim e la funzione Controllo crociera verranno

annullate. + Quando lI'impostazione Fonte Velocita & stata completata
con successo, viene visualizzata la finestra pop-up
1. Toccare Impostazioni. COMPLETO.

| menu principale

lMenuprincipale
B — — — — —
|ra! Impostazioni
-

t@ Informazioni

COMPLETO

Fonte Velocita

g Schermi

« Se l'impostazione Fonte Velocita non ¢ stata completata,
viene visualizzata la finestra pop-up FALLITO. Toccare OK,
quindi riprovare dal passaggio 3 o toccare Home e riprovare

Impostazioni dall'inizio.

2. Toccare Funzione di assistenza.

I Menu principale

=
l Funzione di assistenza > l IM e
enu principale
i princip

b e e o — — — — — — ——

Preimpostazione Trim/Tilt >

Preimpostazione serbatoio benzina ]

FALLITO

Configurazione sensore

Fonte Velocita

3. Toccare Fonte Velocita.

I Menu principale

« Se non viene ricevuto un segnale GPS, la voce Fonte
| Fonte Velocita Velocita imbarcazione > Velocita € fissa su RPM e non puo essere modificata.

|
be—e———————————d Inoltre, mentre la funzione Controllo crociera € in uso, Fonte
Tilt Automatico OFF >

Funzione di assistenza

F—————————————q

Velocita non puo essere modificata.

Supporto Trim OFF > Se nessuna delle condizioni precedenti € applicabile e non
e possibile cambiare la Fonte Velocita, controllare lo stato
della connessione del sistema GPS.

>

Impostazioni supporto trim
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(2) Tilt Automatico 4. Toccare ON o OFF.

E possibile impostare la funzione Tilt Automatico su ON/OFF.

I Menu principale

Prima di utilizzare questa funzione, & necessario configurare le A

| i
!-OFF >|

S |

seguenti voci:

« Impostazione posizione limite tilt (Impostazioni >
Preimpostazione Trim/Tilt >
Impostazione limite Tilt) (P.27)

« Impostazione posizione limite trim (Impostazioni >
Preimpostazione Trim/Tilt >
Impostazione limite Trim) (P.25)

+ Nelle seguenti condizioni, Tilt Automatico viene - Una volta completata con successo l'impostazione
visualizzato in grigio e non puo essere configurato. Tilt Automatico, viene visualizzata la finestra pop-up
- Quando l'impostazione limite tilt non & stata completata COMPLETO.

- Quando lI'impostazione posizione limite trim non ¢ stata
completata
- Quando il motore non supporta il tilt automatico

| menu principale

- Quando si verifica un errore nel motore fuoribordo
- Quando DLC (strumento del concessionario) & collegato @ COMPLETO

Tilt Automatico

1. Toccare Impostazioni.

I Menu principale

T T T T 7=

e — — —
£ oni
!_LQ! Impostazioni J_!

« Se l'impostazione Tilt Automatico non é stata completata,
'Q Informazioni viene visualizzata la finestra pop-up FALLITO. Toccare OK,
quindi riprovare dal passaggio 3 o toccare Home e riprovare
d Schermi P
dall'inizio.

I Menu principale

2. Toccare Funzione di assistenza.
FALLITO

I Menu principale

Tilt Automatico

Impostazioni

l Funzione di assistenza 5 l

e e e ————————— —— ]
Preimpostazione Trim/ Tilt >
Preimpostazione serbatoio benzina >

Configurazione sensore

3. Toccare Tilt Automatico.

I Menu principale

Funzione di assistenza

Fonte Velocita Velocita imbarcazione >

[ ———— e e —— —— ————— )

| Tilt Automatico ofFf > |

ke ———d

Y0

Supporto Trim OFF >

>

Impostazioni supporto trim
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(3) Supporto Trim 4. Toccare ON o OFF.

E possibile impostare la funzione Supporto Trim su ON/OFF.

I Menu principale

Prima di utilizzare questa funzione, & necessario configurare le Supporto Trim

| i
!-OFF >|

S |

seguenti voci:

« Impostazione trim zero (Impostazioni >
Preimpostazione Trim/Tilt >
Impostazione trim zero) (P.29)

« Impostazioni supporto trim (Impostazioni >
Funzione di assistenza >
Impostazioni supporto trim) (P.21)

- Impostazione fonte velocita (Impostazioni >

Funzione di assistenza > Fonte Velocita) (P.18) - Quando l'impostazione Supporto Trim & stata completata
con successo, viene visualizzata la finestra pop-up
+ Nelle seguenti condizioni, Supporto Trim ¢ visualizzato in COMPLETO.

grigio e non puo essere configurato.

| menu principale

- Quando lI'impostazione trim zero non é stata completata
- Quando il motore non supporta la funzione Supporto
trim
- Quando si verifica un errore nel motore fuoribordo @ COMPLETO
Supporto Trim

1. Toccare Impostazioni.

I Menu principale

T T T T 7=

e — — —
£ oni
!_LQ! Impostazioni J_!

« Se l'impostazione Supporto Trim non ¢ stata completata,
'Q Informazioni viene visualizzata la finestra pop-up FALLITO. Toccare OK,

quindi riprovare dal passaggio 3 o toccare Home e riprovare
d Schermi

dall'inizio.

I Menu principale

2. Toccare Funzione di assistenza.
FALLITO

I Menu principale

Supporto Trim

Impostazioni

l Funzione di assistenza 5 l

e e e ————————— —— ]
Preimpostazione Trim/ Tilt >
Preimpostazione serbatoio benzina >

Configurazione sensore

3. Toccare Supporto Trim.

I Menu principale

Funzione di assistenza

Fonte Velocita Velocita imbarcazione >

Tilt Automatico OFF >

[ ———— e = —— ————— )

l Supporto Trim OFF > l

ke ———d

>

Impostazioni supporto trim
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(4) Impostazioni supporto trim 4. Toccare Motore.

E possibile configurare la funzione Supporto Trim. I Menu principale

Impostazioni supporto trim

—————————===9
| Motore TUTTO > |

Nessuno >

@ Selezione del motore di destinazione

E possibile selezionare TUTTO per selezionare tutti i motori
per i quali selezionare e regolare un modello o selezionare un
motore singolo. Per impostare il modello da applicare quando
si utilizza la funzione Supporto Trim e per regolare il modello,
selezionare prima il motore desiderato.

+ Nelle seguenti condizioni, Modello viene visualizzato in
grigio e non pud essere configurato. 5. Toccare il motore che si desidera impostare.

— Supporto Trim & ON (P.20) + Se é selezionato TUTTO, si configurera impostazione
del modello da applicare quando si utilizza la funzione

1. Toccare Impostazioni. Supporto Trim su tutti i motori contemporaneamente.

« Se e selezionato un singolo motore, si configurera
I Menu principale singolarmente limpostazione del modello da applicare

l‘r— — = quando si utilizza la funzione Supporto Trim.
!_LQ! Impostazioni y

I menu principale

—— e e —— 1

"@ Informazioni

Motore

—_———————————

l TUTTO 2

!_@ : Motore 1

| Motore 2

d Schermi
-.9 Sistema

2. Toccare Funzione di assistenza.

|
|
I
|
|
|
|
J

I Menu principale

Impostazioni

F————— e —————q

l Funzione di assistenza > l

ke ———d

Preimpostazione Trim/Tilt >

Preimpostazione serbatoio benzina >

Configurazione sensore

3. Toccare Impostazioni supporto trim.

I Menu principale

Funzione di assistenza

Fonte Velocita Velocita imbarcazione >

Tilt Automatico OFF >
Supporto Trim OFF >
[ ———— e e = —— —————— )
l Impostazioni supporto trim > l

@i,? Lo e e e e e e e e e — )
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modello

> Impostazione

E possibile selezionare il modello da applicare quando si

utilizza la funzione Supporto Trim da Nessuno, Modello 1,

Modello 2 e Modello 3.

+ Se é selezionato Nessuno, € possibile regolare il modello in
base alle proprie esigenze.

- Da Modello 1 a Modello 3 c’¢ un angolo di trim
preimpostato in base a ciascuna velocita imbarcazione o
velocita del motore.

+ Nelle seguenti condizioni, Modello viene visualizzato in
grigio e non puo essere configurato.
— Supporto Trim & ON (P.20)
- Quando il motore non supporta la funzione Supporto
trim
- Quando si verifica un errore nel motore fuoribordo

1. Toccare Impostazioni.

I Menu principale

- N

o — — —
r

| mpostazioni
Lkﬁ! Impost 4

"@ Informazioni

d Schermi

2. Toccare Funzione di assistenza.

I Menu principale

Impostazioni

Preimpostazione serbatoio benzina >

Configurazione sensore

3. Toccare Impostazioni supporto trim.

I Menu principale

Funzione di assistenza

Fonte Velocita

Velocita imbarcazione >

Tilt Automatico OFF >
Supporto Trim OFF >
[ e = —— ————— g
l Impostazioni supporto trim > l

| g S S U ——

S
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4. Toccare Modello.

I Menu principale

Impostazioni supporto trim

Motore TUTTO >

F———— e e e e — — ——

l Modello Nessuno > l

>

Regolazione modello

5. Toccare un modello qualsiasi.
I menu principale

Modello

I Modello 2

| Modello 3

« Quando lI'impostazione Modello ¢ stata completata con
successo, appare la finestra pop-up COMPLETO.

A rome

I Menu principale

COMPLETO
Modello 1

« Se l'impostazione Modello non é stata completata, viene
visualizzata la finestra pop-up FALLITO. Toccare OK, quindi
riprovare dal passaggio 3 o toccare Home e riprovare
dall'inizio.

I menu principale

FALLITO

Modello 1
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(] > Impostazione 4. Toccare Regolazione modello.
modello > Regolazione modello

ﬁ Home

| Menu principale

E possibile regolare il valore di Modello impostato in

Impostazioni supporto trim

Motore TUTTO >

Modello Nessuno >

“Impostazione modello”

- Sesi seleziona Nessuno, regolare il valore di ciascun
Modello.

« Se si seleziona uno da Modello 1 a Modello 3, viene
impostato un angolo di trim in base a ciascuna velocita

F———— e e e — — —— g

| Regolazione modello > |

—— e ———— ———— — ]

imbarcazione o velocita del motore. Regolare il valore
Modello secondo necessita.

» Nelle seguenti condizioni, Regolazione modello viene « Il valore attualmente impostato viene visualizzato in base al

visualizzato in grigio e non pud essere configurato. valore selezionato di Fonte Velocita, Motore e Modello.
- Supporto Trim & ON (P.20) A

- Quando il motore non supporta la funzione Supporto

| Impostazioni supporto trim

trim < Regolazione modello
Velocita (km/h) Trim (%) W MONITOR
— Quando si verifica un errore nel motore fuoribordo _
i INATTIVO 0 Velocita 0 km/h
.. 2 10 10 Trim 64 %
1. Toccare Impostazioni. l

& 20 15
I Menu principale A rome

30 20 —
P
|r¢! Impostazioni | 40 25
b

4

"@ Informazioni

5. Toccare la voce per cui si desidera regolare il valore.

A rome

g Schermi

| Impostazioni supporto trim

< Regolazione modello

Velocita (km/h) Trim (%) Il MONITOR
INATTIVO 0 Velocita 0 km/h
— — -l

Trim

2. Toccare Funzione di assistenza.

A tome

l Menu principale

Impostazioni

F————e— e —————q

l Funzione di assistenza > l

6. Toccare la tastiera per impostare rispettivamente RPM o
Preimpostazione seibatoldbenzing > velocita imbarcazione e angolo di trim, quindi toccare SET.

I impostazioni supporto trim A rome

Configurazione sensore

< Regolazione modello

Velocita (km/h) Trim (%)

INATTIVO 0

10 10

ﬁ Home

20 15

Funzione di assistenza

Fonte Velocita Velocita imbarcazione >

30 20

40 25

Tilt Automatico OFF >
Supporto Trim OFF >
[ e = —— ————— g
l Impostazioni supporto trim > l

| g S S U ——

S
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7. Dopo aver finito di impostare tutti i valori di velocita del

motore, velocita imbarcazione e angoli di trim, toccare
Registrare.

| Impostazioni supporto trim

< Regolazione modello

Velocita (km/h) Trim (%) W MONITOR
INATTIVO 0 Velocita 0 km/h
% 10 10 Trim 64 %
20 15
u 30 20 -
Registrare
i . ————

« Quando la Regolazione modello ¢ stata completata con
successo, appare la finestra pop-up COMPLETO.

| Impostazioni supporto trim

COMPLETO

Regolazione modello

- Se la Regolazione modello non é stata completata, viene
visualizzata la finestra pop-up FALLITO. Toccare OK, quindi
riprovare dal passaggio 3 o toccare Home e riprovare
dall'inizio.

| Impostazioni supporto trim

FALLITO

Regolazione modello

« Per ripristinare i valori ai valori predefiniti, selezionare un
Modello diverso. Quando si seleziona un modello la volta
successiva, i valori vengono sempre ripristinati.
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(5) Impostazione limite Trim

E possibile impostare la posizione limite trim (posizione limite

inferiore trim).
Eseguire I'impostazione trim zero in anticipo. (P.29)

+ Nelle seguenti condizioni, Impostazione limite Trim &
visualizzato in grigio e non puo essere configurato.
- Quando il motore & in funzione
- Quando il sensore angolo trim e tilt & difettoso
- Quando I'angolo del motore fuoribordo & all'interno
dell’area di tilt
- Quando DLC (strumento del concessionario) e collegato

1. Premere 'INTERRUTTORE TRIM/TILT ELETTRICO per

impostare I'angolo del motore fuoribordo su una posizione

all'interno dell’area di trim.

2. Toccare Impostazioni.

I Menu principale

A
e -
!_La' Impostazioni J

—— e e —— 1

Impostazioni

Funzione di assistenza

F———— e e e — ———

l Preimpostazione Trim/Tilt > l
———————— — — —— ]
Preimpostazione serbatoio benzina >
Configurazione sensore >

Preimpostazione Trim/Tilt

F————————————q

> 1]

—— —— ——————— —— ]

l Impostazione limite Trim

Reset limite Trim a
Impostazione limite Tilt >
Reset limite Tilt &

Impostazione trim zero
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5. Premere 'INTERRUTTORE TRIM/TILT ELETTRICO per

abbassare il motore fuoribordo nella posizione di trim
desiderata e toccare ENTER.

ﬁ Home

I menu principale

< Impostazione limite Trim

Portare il motore alla posizione limite inferiore e

premere ENTER

« Quando l'impostazione Impostazione limite Trim ¢ stata
completata con successo, viene visualizzata la finestra pop-
up COMPLETO.

I Menu principale

COMPLETO

Impostazione limite Trim

« Se l'impostazione Impostazione limite Trim non e stata
completata, viene visualizzata la finestra pop-up FALLITO.
Toccare OK, quindi riprovare dal passaggio 4 o toccare
Home e riprovare dall'inizio.

I Menu principale

FALLITO

Impostazione limite Trim

« Quando lI'impostazione & stata completata, £% viene
visualizzato accanto a Impostazione limite Trim.

I Menu principale

Preimpostazione Trim/Tilt

-
l Impostazione limite Trim n l
-4

e e e e e - ——— ——— —

Reset limite Trim >
Impostazione limite Tilt 2
Reset limite Tilt &

Impostazione trim zero
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(6) Reset limite Trim

E possibile ripristinare la posizione limite trim (posizione limite
inferiore trim).

+ Nelle seguenti condizioni, Reset limite Trim & visualizzato
in grigio e non puo essere configurato.
- Quando il motore & in funzione
- Quando il sensore angolo trim e tilt & difettoso
- Quando DLC (strumento del concessionario) e collegato

1. Toccare Impostazioni.

ﬂ Home

I Menu principale

o
Gl

t@ Informazioni

g Schermi
‘9 Sistema

2. Toccare Preimpostazione Trim/Tilt.

M ome

I Menu principale

Impostazioni

Funzione di assistenza >
F————— e e—————

>

e —— d

l Preimpostazione Trim/Tilt
Preimpostazione serbatoio benzina ]

>

Configurazione sensore

3. Toccare Reset limite Trim.

I Menu principale

Preimpostazione Trim/Tilt

Impostazione limite Trim n

F———— e e e — ———

| Reset limite Trim > |

e e e e ————— — — o)
Impostazione limite Tilt >
Reset limite Tilt &
Impostazione trim zero n
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4. Toccare ENTER.

ﬁ Home

I Menu principale

< Reset limite Trim

Reimpostare la posizione limite inferiore?

« Quando lI'impostazione Reset limite Trim ¢ stata
completata con successo, appare la finestra pop-up
COMPLETO.

| menu principale

COMPLETO

Reset limite Trim

« Se l'impostazione Reset limite Trim non ¢ stata completata,
viene visualizzata la finestra pop-up FALLITO. Toccare OK,
quindi riprovare dal passaggio 3 o toccare Home e riprovare
dall'inizio.

I Menu principale

FALLITO

Reset limite Trim

« Quando il ripristino & stato completato, £ viene
visualizzato accanto a Reset limite Trim.

I menu principale

Preimpostazione Trim/Tilt

Impostazione limite Trim

[ ———— e e = —— ——————

l Reset limite Trim n l
e e e ————————— — — o
Impostazione limite Tilt >
Reset limite Tilt &
Impostazione trim zero n
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(7) Impostazione limite Tilt

E possibile impostare la posizione del limite tilt (posizione del

limite superiore tilt).
Eseguire I'impostazione trim zero in anticipo. (P.29)

+ Nelle seguenti condizioni, Impostazione limite Tilt viene
visualizzato in grigio e non puo essere configurato.
- Quando il motore & in funzione
- Quando il sensore angolo trim e tilt & difettoso
- Quando I'angolo del motore fuoribordo é all'interno
dell’area di trim
- Quando DLC (strumento del concessionario) e collegato

1. Premere I'INTERRUTTORE TRIM/TILT ELETTRICO per

impostare I'angolo del motore fuoribordo su una posizione

all'interno dell’area di tilt.
2. Toccare Impostazioni.

I Menu principale

B

rr_ —— ————
!_La' Impostazioni J-'

"@ Informazioni

@ Schermi
-.9 Sistema

3. Toccare Preimpostazione Trim/Tilt.

I Menu principale

Impostazioni

Funzione di assistenza

[ ————— e e = —— ——————— )

I‘Q l Preimpostazione Trim/Tilt > l

ke ———d

Preimpostazione serbatoio benzina 2

>

Configurazione sensore

4. Toccare Impostazione limite Tilt.

I Menu principale

Preimpostazione Trim/Tilt

Impostazione limite Trim

Reset limite Trim n
F—————e— e e—————
| Impostazione limite Tilt > |

————————— — —— o]

Reset limite Tilt &

Impostazione trim zero n

5. Premere I'INTERRUTTORE TRIM/TILT ELETTRICO per sollevare
il motore fuoribordo nella posizione di tilt desiderata e
toccare ENTER.

A rome

I Menu principale

< Impostazione limite Tilt

Posizionare il motore al limite superiore e
premere ENTER

« Quando lI'impostazione Impostazione limite Tilt & stata
completata con successo, appare la finestra pop-up
COMPLETO.

I Menu principale

COMPLETO

Impostazione limite Tilt

- Se l'impostazione Impostazione limite Tilt non é stata
completata, viene visualizzata la finestra pop-up FALLITO.
Toccare OK, quindi riprovare dal passaggio 4 o toccare
Home e riprovare dall'inizio.

I Menu principale

FALLITO

Impostazione limite Tilt

« Quando lI'impostazione & stata completata £% viene
visualizzato accanto a Impostazione limite Tilt.

I Menu principale

Preimpostazione Trim/Tilt

Impostazione limite Trim

Reset limite Trim u

P e o —— — —

l Impostazione limite Tilt n l
e e e e e ———— — —
Reset limite Tilt 2
Impostazione trim zero n
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(8) Reset limite Tilt

E possibile ripristinare la posizione del limite tilt (posizione del

limite superiore tilt).

+ Nelle seguenti condizioni, Reset limite Tilt viene
visualizzato in grigio e non pud essere configurato.
- Quando il motore & in funzione
- Quando il sensore angolo trim e tilt & difettoso
- Quando DLC (strumento del concessionario) e collegato

1. Toccare Impostazioni.

ﬂ Home

I Menu principale

o
Gl

t@ Informazioni

g Schermi
‘9 Sistema

2. Toccare Preimpostazione Trim/Tilt.

M ome

I Menu principale

Impostazioni

Funzione di assistenza >
F————— e e—————

>

e —— d

l Preimpostazione Trim/Tilt
Preimpostazione serbatoio benzina ]

>

Configurazione sensore

Preimpostazione Trim/Tilt

Impostazione limite Trim

Reset limite Trim u
Impostazione limite Tilt n

[ ———— e e —— —— ———— )

| Reset limite Tilt >

@? e o e - —————— ——— ]
Impostazione trim zero n
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4. Toccare ENTER.

ﬁ Home

I Menu principale

< Reset limite Tilt

Reimpostare la posizione limite superiore?

« Quando lI'impostazione Reset limite Tilt e stata completata
con successo, appare la finestra pop-up COMPLETO.

ﬁ Home

I Menu principale

COMPLETO

Reset limite Tilt

- Se l'impostazione Reset limite Tilt non é stata completata,
viene visualizzata la finestra pop-up FALLITO. Toccare OK,
quindi riprovare dal passaggio 3 o toccare Home e riprovare
dall'inizio.

I Menu principale

FALLITO

Reset limite Tilt

« Quando il ripristino & stato completato, £% viene
visualizzato accanto a Reset limite Tilt.

I Menu principale

Preimpostazione Trim/Tilt

Impostazione limite Trim

Reset limite Trim u
Impostazione limite Tilt >
[ ————— e e — ——————

| Reset limite Tilt I

@? e e e e ————————— — — o]
Impostazione trim zero n
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(9) Impostazione trim zero

Impostare la posizione di trim completamente abbassata per
correggere il sensore trim.

Per utilizzare la funzione Supporto Trim, & necessaria
I'impostazione Impostazione trim zero.

Se siripristina Impostazione trim zero, ripristinare anche
Impostazione limite Tilt (P.27) e Impostazione limite Trim
(P.25).

« Nelle seguenti condizioni, Impostazione trim zero e
visualizzato in grigio e non puo essere configurato.
- Quando il motore & in funzione
- Quando il sensore angolo trim e tilt & difettoso
- Quando l'angolo del motore fuoribordo non € nella
posizione completamente abbassata
- Quando DLC (strumento del concessionario) e collegato

1. Premere 'INTERRUTTORE TRIM/TILT ELETTRICO per
abbassare il motore fuoribordo nella posizione di trim
completamente abbassata.

2. Toccare Impostazioni.
ﬂ Home

B |

4

I Menu principale

& —
L[ﬁ! Impostazioni

"@ Informazioni

g Schermi

3. Toccare Preimpostazione Trim/Tilt.

I Menu principale

Impostazioni

Funzione di assistenza

F———— e e e — — ——

>

—— —— ——————— —— ]

l Preimpostazione Trim/Tilt
Preimpostazione serbatoio benzina 2

>

Configurazione sensore

4, Toccare Impostazione trim zero.

I Menu principale

Preimpostazione Trim/Tilt

Impostazione limite Trim

Reset limite Trim >
Impostazione limite Tilt >
Reset limite Tilt &

F———— e e e — ———

>

g e

l Impostazione trim zero
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5. Assicurarsi che il motore fuoribordo sia abbassato fino
alla posizione di trim completamente abbassato e toccare
ENTER.

A rome

I Menu principale

< Impostazione trim zero

Posizionare il motore completamente

negativo (trim zero) e premere ENTER

ENTER

« Quando lI'impostazione Impostazione trim zero ¢ stata
completata con successo, viene visualizzata la finestra pop-
up COMPLETO.

I Menu principale

COMPLETO

Impostazione trim zero

- Se l'impostazione Impostazione trim zero non é stata
completata, viene visualizzata la finestra pop-up FALLITO.
Toccare OK, quindi riprovare dal passaggio 4 o toccare
Home e riprovare dall'inizio.

I Menu principale

FALLITO

Impostazione trim zero

« Quando il ripristino & stato completato, £% viene
visualizzato accanto a Impostazione trim zero.

I Menu principale

Preimpostazione Trim/Tilt

Impostazione limite Trim

Reset limite Trim >
Impostazione limite Tilt >
Reset limite Tilt &

e

g e p—— |

l Impostazione trim zero
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(10) Preimpostazione serbatoio benzina 5. Toccare la tastiera per impostare il volume di un serbatoio
(da 029999 litri o galloni), quindi toccare SET.

Nell'impostazione del serbatoio benzina, € possibile impostare

ﬁ Home

| Menu principale

la capacita serbatoio e calibrare il sensore livello benzina per

un massimo di quattro serbatoi. < Serbatoio 1

Selezionare un modello di calibrazione in base alla forma del

i (")

serbatoio, quindi seguire le istruzioni sullo schermo per la Capacita serbatorio 40

calibrazione.

@ Impostazione capacita serbatoio

F——
w
m
L——4

1. Toccare Impostazioni.

I Menu principale A Home
i-r_ﬁi_—_—_———————— [ > Calibrazione livello
Impostazioni )
1 mposEen serbatoio
'—@ Informazioni Al termine dellimpostazione della capacita serbatoio, calibrare

il livello del serbatoio impostato. Eseguire la calibrazione del
[j Schermi livello serbatoio in base alle istruzioni sullo schermo.

[ﬂ Sistema 1. Sullo schermo al passaggio 4 di“Impostazione capacita
serbatoio” (P.30), toccare Calibrazione.

A rome

2. Toccare Preimpostazione serbatoio benzina. I Menu principale

Serbatoio 1

A ome

l Menu principale

.. Capacita serbatorio 400L >
Impostazioni
[ e e = = ——————
Funzione di assistenza N | calibrazione CALIBRATO > |
e e e ———— — — — — — o— o]
Preimpostazione Trim/Tilt >
F—————e— e e—————
l Preimpostazione serbatoio benzina 2 l

—— —— ——————— —— ]

>

Configurazione sensore

2. Toccare il numero di volte per eseguire le calibrazioni.
« Per calibrare in 2 punti: selezionare punto 2 cal.
« Per calibrare in 3 punti: selezionare punto 3 cal.

ﬁ Home

« Per calibrare in 5 punti: selezionare punto 5 cal.

- In questo esempio, € stato selezionato punto 3 cal. per
spiegare il metodo di calibrazione.

Preimpostazione serbatoio benzina

—_———————————

l Serbatoio 1 > l

ﬁ Home

Menu principale
l Serbatoio 2 > | I P P
l l Calibrazione
| Serbatoio 3 ] l
l l Annulla calibrazione 2
Serbatoio 4 >
—— — ————— —— o =]
punto 2 cal. >
F———— e e e — — —— g
| punto 3 cal. >

—— —— ——————— —— o]

>

punto 5 cal.

ﬂ Home

CALIBRATO >
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3. Assicurarsi che il serbatoio sia vuoto e toccare SET. - Se si verifica un malfunzionamento, per esempio il sensore

ﬂ Home

carburante non é collegato, viene visualizzata la finestra
pop-up Valore effettivo non valido e i dati di calibrazione

I Menu principale

< Calibrazione

m— non vengono salvati.
1 M Calibrazione
« Conferma serbatoio vuoto I Menu principale
conferha oe —
iempi fino a:
L _
0 -
« Attendere valore stabile
Valore effettivo ® Valore effettivo non valido
0 % Assicurarsi che il livello carb. sia in aument

4, Toccare SI.

5. Riempire il serbatoio con meta della quantita di carburante

impostata, quindi toccare SET. ) ) ] ) o
- Se si tocca Home durante la calibrazione, viene visualizzata

 Sesi éimpostata la capacita serbatoio su 400 L, riempire il
serbatoio con 200 L

una finestra pop-up per confermare se annullare la

calibrazione.
Per annullare la calibrazione, toccare Si.
Se viene toccato accidentalmente, toccare NO per

M Calibrazione riprendere la calibrazione.
« Riempire la seguente quantita. -

A ome

I Menu principale

< Calibrazione

Riempi fino a: | menu principale

200 .

« Attendere valore stabile

5 0 @ Abbandona la programmazione
%

|
A

Valore effettivo

CANCELLA ?

6. Toccare SI.

7. Riempire il serbatoio con la quantita impostata, quindi
toccare SET.

A ome

- Per eliminare i dati di calibrazione, selezionare Annulla
calibrazione. al passaggio 2.

I Menu principale

< Calibrazione

M Calibrazione

« Riempire la seguente quantita. -
Riempi fino a: -

400 .

« Attendere valore stabile

Valore effettivo

100 %

8. Toccare SI.

« Quando la calibrazione del livello serbatoio ¢ stata
completata con successo, viene visualizzata la finestra pop-
up CALIBRATO.

I Menu principale

@ CALIBRATO
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(11) Configurazione sensore del connettore @ Velocita del motore tramite pin di frequenza

motore E possibile visualizzare la velocita del motore tramite il pin
E possibile selezionare il tipo di sensore collegato a ciascun pin  di frequenza utilizzando lingresso dal terminale alternatore,
sul connettore motore 1 (0 2). dal terminale della bobina di accensione o dai sensori, come i
« I numeri dei pin sono i numeri dei terminali dei connettori. sensori generatore o di induzione e quindi impostare I'impulso
« Se un dispositivo NMEA2000 e un dispositivo analogico RPM.
coesistono per la stessa voce, il dispositivo analogico ha la Se si seleziona Giri Motore per il pin di frequenza, e possibile
precedenza. impostare le seguenti voci.
+ Selezione numero motore
Pin Voci che possono essere impostate E possibile impostare il numero motore da assegnare al pin
Pin di i
Velocita motore di frequenza.
frequenza « Impulso RPM
Pin di Angolo di trim, quantita di acqua nel serbatoio, E possibile impostare il numero di impulsi per giro del
resistenza angolo timone, livello benzina

motore.

Pin tensione Luminosita esterna . . . . .
@ Angolo di trim tramite pin di resistenza

L Livello benzina, quantita di acqua nel serbatoio, N . . . L. .
Pin di corrente o . E possibile visualizzare le informazioni impostate utilizzando
quantita di acque nere nel serbatoio

I'ingresso dal sensore di resistenza per visualizzare 'angolo
di trim dei modelli di motore che non supportano DBW e per
immettere i valori di resistenza analogici senza utilizzare un
convertitore NMEA2000.

Se si modifica la voce da impostare, o se si imposta un pin

1. Toccare Impostazioni.

I Menu principale

diverso per una voce gia impostata, viene visualizzata una

finestra di dialogo.

'_@ - Se si seleziona Trim tramite il pin di resistenza, & possibile
Informazioni

selezionare il numero del motore e calibrare il sensore.

& —
L[ﬁ! Impostazioni

d Schermi

Se si seleziona Calibrazione, & possibile selezionare le
-.9 Sistema seguenti voci.
+ Eliminazione dei dati di calibrazione

Se si seleziona questa opzione, viene visualizzata una
2. Toccare Configurazione sensore. finestra pop-up di conferma.

I Menu principale « Calibrazione a 3 punti

E possibile calibrare il valore monitorato in 3 passaggi

dell’'angolo di trim: 0% (Trim basso)/50% (Trim al

Funzione di assistenza > g . ’ °
centro)/100% (Trim alto).

Preimpostazione Trimy Tilt > Per eseguire la calibrazione a 3 punti, modificare I'angolo di

Impostazioni

trim in base alle “Istruzioni posizione trim” visualizzate sul

Preimpostazione serbatoio benzina 2
F—————e— e e————— display'

lConfigurazionesensore ] l

Il valore di resistenza del sensore analogico puo essere

b e e e e e

s

monitorato utilizzando il “Valore sensore (resistenza)”.

(M

< Calibrazione

HCalibrazione ®

« Posizionare al centro

3. Toccare AV quindi toccare Connettore Motore 1 0
Connettore Motore 2.

I Menu principale

I Menu principale

Configurazione sensore Trim al centro

+ Attendere valore stabile

!@ lConnenore Motore 2 > l

—_—_——e—ee— e e e ——— d

Valore effettivo

200

Offset profondita 20m >

Offset timone (2)
(1) Istruzioni sulla posizione di trim
4. Toccare la voce che si desidera impostare. (2) Valore sensore (resistenza)
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Quando si tocca SET, viene visualizzata una finestra pop-up di
conferma.

Dopo aver impostato 100% (Trim alto), quando si tocca S,
viene visualizzato il pop-up di completamento.

@ Quantita di acqua nel serbatoio tramite pin di resistenza

Se si modifica la voce da impostare, o se siimposta un pin
diverso per una voce gia impostata, viene visualizzata una
finestra di dialogo.

Se si seleziona Acqua Fresca tramite il pin di resistenza, &
possibile selezionare il numero serbatoio e calibrare il sensore.

Se si seleziona Calibrazione, ¢ possibile selezionare le

seguenti voci.

- Eliminazione dei dati di calibrazione
Se si seleziona questa opzione, viene visualizzata una
finestra pop-up di conferma.

- Calibrazione a 3 punti
E possibile calibrare il valore monitorato in 3 passaggi della
quantita di acqua nel serbatoio: 0%/50%/100%.
Per la calibrazione a 3 punti, accertarsi innanzitutto che il
serbatoio sia vuoto, quindi riempire il serbatoio con acqua
secondo le“Istruzioni per il riempimento con acqua fresca”
visualizzate sul display.
Il valore di resistenza del sensore analogico pud essere
monitorato utilizzando il “Valore sensore (resistenza)”.

(M

I Menu principale

< Calibrazione

M Calibrazione l

« Riempire la seguente quantita.

Riempi fino a:

50 =

« Attendere valore stabile
Valore effettivo

200

(2)

(1) Istruzioni per il riempimento con acqua fresca
(2) Valore sensore (resistenza)

Per migliorare la precisione della calibrazione, attendere che
la superficie del liquido si stabilizzi, quindi toccare SET; viene
visualizzata una finestra pop-up di conferma.

Dopo aver impostato 100%, quando si tocca Sl, appare il pop-
up di completamento.

@ Angolo timone tramite pin di resistenza

Se si modifica la voce da impostare, o se si imposta un pin
diverso per una voce gia impostata, viene visualizzata una

finestra di dialogo.

Se si seleziona Timone tramite il pin di resistenza, & possibile
selezionare il numero del motore e calibrare il sensore.

Se si seleziona Calibrazione, é possibile selezionare le

seguenti voci.

+ Eliminazione dei dati di calibrazione
Se si seleziona questa opzione, viene visualizzata una
finestra pop-up di conferma.

« Calibrazione a 3 punti
E possibile calibrare il valore monitorato dell’angolo timone
a Destra/Centro/Sinistra.
Per eseguire la calibrazione a 3 punti, ruotare il timone
in base alle “Istruzioni posizione timone” visualizzate sul
display.
Il valore di resistenza del sensore analogico puo essere
monitorato utilizzando il “Valore sensore (resistenza)”.

(M

I Menu principale

< Calibrazione

MCalibrazione @

+ Timone al centro

Timone al centro

+ Attendere valore stabile
Valore effettivo

200

(2)

(1) Istruzioni sulla posizione timone
(2) Valore sensore (resistenza)

Quando si tocca SET, viene visualizzata una finestra pop-up di
conferma.

Dopo aver impostato su sinistra, quando si tocca SI, viene
visualizzato il pop-up di completamento.
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@ Livello benzina tramite pin di resistenza

Se si modifica la voce da impostare, o se siimposta un pin
diverso per una voce gia impostata, viene visualizzata una
finestra di dialogo.

Se si seleziona Carburante tramite il pin di resistenza, € possibile
selezionare il numero del serbatoio e calibrare il sensore.

Se si seleziona Calibrazione, e possibile impostare le seguenti
voci e calibrare il sensore.
- Capacita serbatoio
Il volume massimo di serbatoi collegati puo essere
impostato fino a 9999 (L o gal).
« Tipo sensore
E possibile impostare il campo di resistenza del sensore
analogico.

Se si seleziona Calibrazione, & possibile selezionare le
seguenti voci.
« Eliminazione dei dati di calibrazione
Se si seleziona questa opzione, viene visualizzata una
finestra pop-up di conferma.
« Calibrazione a 1 punto/Calibrazione a 3 punti
E possibile calibrare il livello del serbatoio.
E possibile calibrare il valore monitorato a 1 punto
al livello serbatoio 0% oppure ¢ possibile calibrare il
valore monitorato a 3 punti del livello del serbatoio a
0%/50%/100%.
Per eseguire la calibrazione, assicurarsi innanzitutto che
il serbatoio sia vuoto, quindi riempire il serbatoio con
carburante secondo le “Istruzioni per il rifornimento di
carburante” visualizzate sul display.
Il valore di resistenza del sensore analogico puo essere
monitorato utilizzando il “Valore sensore (resistenza)”.

(M

I Menu principale

< Calibrazione

M Calibrazione

o

+ Riempire la seguente quantita.
Riempi fino a:

« Attendere valore stabile
Valore effettivo

(1) Istruzioni per il rifornimento di carburante
(2) Valore sensore (resistenza)

Per migliorare la precisione della calibrazione, attendere che
la superficie del liquido si stabilizzi, quindi toccare SET, viene
visualizzata una finestra pop-up di conferma.

Nei seguenti casi, quando si tocca Sl nel pop-up di conferma,
viene visualizzato il pop-up di completamento.

- Calibrazione a 1 punto

« 3°punto della calibrazione a 3 punti
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@ Luminosita esterna tramite pin di tensione

Se é stato selezionato lll. esterna per il pin di tensione,

@ possibile commutare tra le modalita Giorno e Notte
utilizzando l'interruttore manuale collegando un interruttore
al pin di tensione, in base alle impostazioni effettuate in
Sistema>Impostazione Display.

@ Livello benzina tramite pin di corrente

E possibile visualizzare le informazioni livello serbatoio
carburante immettendo un misuratore livello benzina del tipo
a uscita di corrente nel pin di corrente.

Se si modifica la voce da impostare, o se siimposta un pin
diverso per una voce gia impostata, viene visualizzata una
finestra di dialogo.

Se si seleziona Carburante tramite il pin di corrente, &
possibile selezionare il numero del serbatoio e calibrare il
sensore.

Se si seleziona Calibrazione, & possibile impostare la capacita
serbatoio e calibrare il sensore.
« Capacita serbatoio
Il volume massimo di serbatoi collegati puo essere
impostato fino a 9999 (L o gal).

Se si seleziona Calibrazione, ¢ possibile selezionare le
seguenti voci.
- Eliminazione dei dati di calibrazione
Se si seleziona questa opzione, viene visualizzata una
finestra pop-up di conferma.
« Calibrazione a 1 punto/Calibrazione a 3 punti
E possibile calibrare il livello del serbatoio.
E possibile calibrare il valore monitorato a 1 punto
al livello serbatoio 0% oppure & possibile calibrare il
valore monitorato a 3 punti del livello del serbatoio a
0%/50%/100%.
Per esequire la calibrazione, assicurarsi innanzitutto che
il serbatoio sia vuoto, quindi riempire il serbatoio con
carburante secondo le “Istruzioni per il rifornimento di
carburante” visualizzate sul display.
Il valore di resistenza del sensore analogico puo essere
monitorato utilizzando il “Valore sensore (resistenza)”.

(M

I Menu principale

< Calibrazione

HCalibrazione

« Riempire la seguente quantita.
Riempi fino a:

+ Attendere valore stabile

Valore effettivo

(1) Istruzioni per il rifornimento di carburante
(2) Valore sensore (corrente)
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Per migliorare la precisione della calibrazione, attendere che @ Livello acque nere tramite pin di corrente

la superficie del liquido si stabilizzi, quindi toccare SET, viene E possibile visualizzare le informazioni livello serbatoio acque
visualizzata una finestra pop-up di conferma. nere immettendo un misuratore livello acqua del tipo a uscita
Nei seguenti casi, quando si tocca Sl nel pop-up di conferma, di corrente nel pin di corrente

viene visualizzato il pop-up di completamento. Se si modifica la voce da impostare, o se si imposta un pin

+ Calibrazione a 1 punto diverso per una voce gia impostata, viene visualizzata una

« 3°punto della calibrazione a 3 punti finestra di dialogo

Se si seleziona Acque nere tramite il pin di corrente, &
@ Quantita di acqua nel serbatoio tramite pin di corrente possibile selezionare il numero serbatoio e calibrare il sensore.

E possibile visualizzare le informazioni livello serbatoio acqua
fresca immettendo un misuratore livello acqua del tipo a uscita Se si seleziona Calibrazione, & possibile selezionare le
seguenti voci.

+ Eliminazione dei dati di calibrazione

Se si seleziona questa opzione, viene visualizzata una

di corrente nel pin di corrente.

Se si modifica la voce da impostare, o se siimposta un pin
diverso per una voce gia impostata, viene visualizzata una
finestra di dialogo.

Se si seleziona Acqua Fresca tramite il pin di corrente, &
possibile selezionare il numero serbatoio e calibrare il sensore.

finestra pop-up di conferma.

« Calibrazione a 3 punti
E possibile calibrare il valore monitorato in 3 passaggi della
quantita di acque nere nel serbatoio: 0%/50%/100%.
Per la calibrazione a 3 punti, accertarsi innanzitutto che il
serbatoio sia vuoto, quindi riempire il serbatoio con acqua

Se si seleziona Calibrazione, € possibile selezionare le
seguenti voci.

" . . . . . 7
. Eliminazione dei dati di calibrazione secondo le “Istruzioni per il riempimento con acque nere

Se si seleziona questa opzione, viene visualizzata una visualizzate sul display.
finestra pop-up di conferma [l valore di resistenza del sensore analogico pud essere
- Calibrazione a 3 punti
E possibile calibrare il valore monitorato in 3 passaggi della (1
quantita di acqua nel serbatoio: 0%/50%/100%.

Per la calibrazione a 3 punti, accertarsi innanzitutto che il

”

monitorato utilizzando il “Valore sensore (resistenza)”.

I Menu principale

< Calibrazione

HCalibrazione l

+ Riempire la seguente quantita.

serbatoio sia vuoto, quindi riempire il serbatoio con acqua

secondo le“Istruzioni per il riempimento con acqua fresca”

Riempi fino a:

visualizzate sul display.

A

50 =«

+ Attendere valore stabile
Valore effettivo

Il valore di resistenza del sensore analogico pud essere

monitorato utilizzando il “Valore sensore (resistenza)”.

(M

I Menu principale

< Calibrazione

M Calibrazione l

« Riempire la seguente quantita.

(1) Istruzioni per il iempimento con acque nere
(2) Valore sensore (corrente)

Riempi fino a:

« Attendere valore stabile
Valore effettivo

Per migliorare la precisione della calibrazione, attendere che

la superficie del liquido si stabilizzi, quindi toccare SET, viene
visualizzata una finestra pop-up di conferma.

Quando lo si riempie fino al 100% e si tocca SET, quindi si

(2) tocca Sl nel pop-up di conferma, viene visualizzato il pop-up di
completamento.

(1) Istruzioni per il riempimento con acqua fresca
(2) Valore sensore (corrente)

Per migliorare la precisione della calibrazione, attendere che

la superficie del liquido si stabilizzi, quindi toccare SET, viene
visualizzata una finestra pop-up di conferma.

Quando lo si riempie fino al 100% e si tocca SET, quindi si
tocca Sl nel pop-up di conferma, viene visualizzato il pop-up di
completamento.
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(12) Configurazione sensore del vento @ Offset vento

La voce Vento consente le seguenti impostazioni per le Quando la direzione vento apparente ottenuta dal sensore

informazioni ottenute dal sensore vento. Direzione non corrisponde alla direzione vento effettiva, &

- Offset vento possibile correggere la direzione vento mostrata sul display.
Inviare vento vero Lintervallo impostabile € + 0- 180 (°).

* E necessario collegare un sensore separato compatibile con

NMEA2000. @ Inviare vento vero

L. Informazioni sul vento vero (direzione vento e velocita)
1. Toccare Impostazioni. . . -
possono essere ottenute combinando le informazioni del
I Menu principale sensore vento e quelle del GPS.
r Le informazioni sul vento acquisite da ciascun dispositivo
| a' Impostazioni possono essere configurate per essere inviate tramite

NMEA2000 come informazioni teoriche sul vento vero (Vento

"@ Informazioni teorico).

d Schermi

2. Toccare Configurazione sensore.

I Menu principale

Impostazioni

Funzione di assistenza >
Preimpostazione Trim/Tilt >
Preimpostazione serbatoio benzina ]
F————— e e—————
l Configurazione sensore 2] l

—— e ———— —— — —— — o o]

Configurazione sensore

Connettore Motore 1 >

Connettore Motore 2 >

[ ————— e = ———————

-
| vento > = -'

(T S U | |

Offset profondita 20m > IE]'

Offset timone 0

4. Toccare la voce che si desidera impostare.
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(13) Configurazione sensore di offset profondita

Con Offset profondita, & possibile calibrare il valore di

monitoraggio della profondita ricevuto tramite NMEA2000.

* E necessario collegare un sensore separato compatibile con
NMEA2000.

1. Toccare Impostazioni.

I Menu principale

Informazioni

Schermi

Sistema

Impostazioni

Funzione di assistenza

Configurazione sensore

Connettore Motore 1 >

Connettore Motore 2 >
Vento 5] =
L 2 A
| offset profondita 2.0m > ll l
=

e —— — d

Offset timone

4. Impostare il valore che si desidera impostare, quindi toccare
SET.
Lintervallo impostabile &€ £ 0-9,9 (m).
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(14) Configurazione sensore di offset timone

Con Offset timone, & possibile calibrare il valore di

monitoraggio del timone ricevuto tramite NMEA2000.

* E necessario collegare un sensore separato compatibile con
NMEA2000.

1. Toccare Impostazioni.

I Menu principale

Informazioni

Schermi

Sistema

Impostazioni

Funzione di assistenza

Configurazione sensore

Connettore Motore 1 >

Connettore Motore 2 >
Vento 5] r -i
Offset profondita I l

4. Impostare il valore che si desidera impostare, quindi toccare
SET.
Lintervallo impostabile & £ 0 - 120 (°).

38 A “Configurazione delle impostazioni” (P.17)




(15) Configurazione sensore di velocita

Con Velocita, é possibile calibrare il valore monitorato della

velocita ricevuto tramite NMEA2000 modificando il fattore di

calibrazione velocita.

* E necessario collegare un sensore separato compatibile con
NMEA2000.

1. Toccare Impostazioni.
I Menu principale
o —
Ira! Impostazioni
N __4

"@ Informazioni

d Schermi
-9 Sistema

2, Toccare Configurazione sensore.

I Menu principale

Impostazioni

Funzione di assistenza >
Preimpostazione Trim/Tilt >
Preimpostazione serbatoio benzina >

[ ———— e e = —— —— ———— )

l Configurazione sensore > l

@i? S S S S |

3. Toccare AV, quindi toccare Velocita.

I Menu principale

Configurazione sensore

Connettore Motore 2 >

Vento >
[t
Offset profondita 20m > l l
Offset timone 0" > L
F——————e— e ———— g
| Velocita > |

g e

4. Toccare Correzione velocita.

5. Impostare il valore che si desidera impostare, quindi toccare
SET.
Lintervallo impostabile 0 - 199,99.
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(16) Avvisi motore

E possibile controllare le informazioni sugli errori attuali del

motore.
Se non ci sono avvisi da visualizzare, appare il messaggio
Nessun avviso motore.

1. Toccare Informazioni.

I Menu principale

ﬁ' Impostazioni

r
Ik'_@ Informazioni

3
08000

2. Toccare Allarmi.

I Menu principale

Informazioni

F—————————————q

| Allarmi > | .

e — — d

Manutenzione >

Imbarcazioni

3. Toccare Avvisi motore.

I Menu principale

Allarmi

F————————————

>|.

e — — d

>

l Avvisi motore

Configurazione Allarmi

I Menu principale

< Allarmi

Informazioni

Motore 1 | - Controllo motore

- Allarme livello 2
* Riduzione di Potenza

* Malfunzionamento sensore

« Errore Sistema DBW 68
* Errore Sistema DBW 110
« Errore Sistema DBW 111

Motore 2 | + Controllo motore
« Allarme livello 2
* Errore Sistema DBW

40

+ Se uno degli indicatori o delle icone di avviso é acceso,

e anche possibile controllare le informazioni sull’errore
attuale del motore utilizzando la seguente procedura.

[P
e h=__|

° 2 km/h

RUDDER

<Schermata Informazioni>

<t 00:00 Auuuapl

395.,9@

(19(1

Toccare l'area
dellindicatore funzione
di avviso

<Schermata avvisi motore>

ﬁ Home

I Menu principale

< Allarmi

Motore 1 | « Controllo motore

* Allarme livello 2
* Riduzione di Potenza
* Malfunzionamento sensore

« Errore Sistema DBW 68
* Errore Sistema DBW 110
* Errore Sistema DBW M

Motore 2 | + Controllo motore
« Allarme livello 2
- Errore Sistema DBW
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(17) Configurazione Allarmi 4. Toccare AV, quindi toccare la voce per cui si desidera
effettuare impostazioni dettagliate.

E possibile impostare i seguenti allarmi del sensore su ON/OFF

e impostare i dettagli delle rispettive soglie individualmente. I Menu principale
N. Notazione schermo Descrizione della notifica Q, 'f"_"ﬂfﬂ“ﬂ"e_“"“_’"‘i_ -
. l Acqua bassa > l
1 |Acqua bassa Acqua Bassa
. . . l Profondita navigazione > l
R . A Navigazione in acque |
2 | Profondita navigazione
profonde d | Velocita vento > |i- -i
3 |Velocita vento Velocita vento Tensi . |
ensione Batteria P lllzll
=
4 |Tensione Batteria Tensione batteria anomala Safburanie s
—— ———————— — ]
5 | Carburante Livello Benzina
Quantita di acqua nel « In questo esempio, ¢ stato selezionato Acqua bassa per
6 |Acqua Fresca . . . - .
serbatoio spiegare il metodo di impostazione.
Quantita di acque nere nel .
7 | Acque nere . Voce Descrizione
serbatoio

. Impostare I'allarme su ON/OFF
Allarme sotto attivo . . .
. quando il valore ¢ inferiore (o
(o Allarme sopra attivo)

1. Toccare Informazioni. superiore) alla soglia.

Impostare la soglia per la notifica

I Menu principale Valore )
allarmi.

Cicali Impostare il cicalino su ON/OFF
- icalino
Q! (st quando c’2 una notifica allarmi.

—— e e ——

g 5. Toccare Allarme sotto attivo.
Schermi

=
7. -
!_L'_@ Informazioni J

I Menu principale

Acqua bassa

-
l Allarme sotto attivo OFF > l

ke ——— d

2. Toccare Allarmi. Valore 02m >

I Menu principale Cicalino ON >

Informazioni

Awvisi motore >

[ ———— e e —— —— ————— )

Gl

lConfigurazioneAIIarmi > l

——— ———— —— ————— ]
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7. Toccare Valore.

I Menu principale

Acqua bassa

Allarme sotto attivo OFF >

F———— e e e — — ——

| valore 02m > |

e d

Cicalino ON >

8. Toccare la tastiera per impostare la soglia che si desidera
impostare, quindi toccare SET.

I Menu principale

< Acqua bassa

9, Toccare Cicalino.

I Menu principale

Acqua bassa

Allarme sotto attivo OFF >

Valore 02m >

F———— e e e — ———

| cicalino on > |

b e e e e e .  J

Cicalino

IR

>
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(18) Promemoria manutenzione @ Schermata di controllo manutenzione

E possibile controllare il tempo rimanente prima del successivo  Visualizza il tempo di funzionamento totale per ciascun

controllo periodico del motore fuoribordo collegato. motore e il tempo fino a quando verra effettuata la prossima
notifica di manutenzione.

1. Toccare Informazioni. (1 (2) (3)

< Manutenzion

E-Mowre 11 Honda BF 350 PGM-FI

Ore Motore 152 h

Prossima manutenzione

I Menu principale

a! Impostazioni

48.0 h

2. Toccare Manutenzione. (1) Numero motore e nome modello
I Menu principale Numero e nome modello impostati per ciascun motore.
(2) Tempo di funzionamento totale.
Tempo di funzionamento totale per ciascun motore.

Informazioni

Allarmi i E ' '
.. . (3) Tempo rimanente fino alla manutenzione
| Manutenzione > Tempo fino a una notifica di manutenzione per ciascun
T |

Imbarcazioni S motore.

>

P + Quando viene ricevuto un segnale di tempo di ispezione

periodica dal motore fuoribordo, viene visualizzata la
seguente finestra pop-up.

500 v v 500

rpm pm

@ Informazioni

Honda BF 350 PGM-FI
Motore 1
Manutenzione necessaria

11.0 g 500.0 ;8 500.0 B
V) i Lh | 4 -

L/h

* |l display della notifica pop-up del tempo di manutenzione puo
essere impostato su ON o OFF. (P.61)

4. Controllare il tempo rimanente prima della successiva

ispezione periodica.

ﬂ Home

I Menu principale

< Manutenzicne

%
gl Motore 1 Honda BF 350 PGM-FI

Ore Motore 152h

Prossima manutenzione 48.0h
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(19) Imbarcazioni

E possibile controllare la distanza viaggio e il tempo viaggio
dall'inizio dell’utilizzo o dal ripristino del display.

I valori mostrati sono solo indicativi e potrebbero differire dai
valori effettivi.

1. Toccare Informazioni.

I Menu principale

a! Impostazioni
b —_ - - - - - - ===\
¥, . N
!_k'_@ Informazioni J

—— e e e — 1

d Schermi

2. Toccare Imbarcazioni.

I Menu principale

Informazioni

Allarmi >

Manutenzione >

[ ————— e = —— ————— )

| Imbarcazioni >

ke ——— d

>

3. Controllare la distanza viaggio e il tempo viaggio trascorsi
fino a questo momento.

I Menu principale

< Imbarcazioni

Informazioni imbarcazione

Distanza viaggio 0.0 km

Tempo viaggio
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(20) Elenco dispositivi NMEA2000

E possibile controllare le seguenti informazioni sui dispositivi
collegati a NMEA2000, incluso il display attualmente in uso.

1 |ID modello Nome prodotto
2 | N° Seriale Numero di serie
3 | Produttore Nome produttore
4 | Vers. software Versione software
5 | Vers. Modello Versione modello
Istanza . .
6| . . Impostazione istanza
dispositivo
Valore intero (LEN) che rappresenta la
7 |LEN corrente assorbita dalla rete NMEA2000
1LEN=50mA

1. Toccare Informazioni.

I Menu principale

Impostazioni

Schermi

Sistema

3. Toccare il dispositivo per cui si desidera controllare le

informazioni.

I Menu principale

| * Honda 7" Display
0 * 720967

(r——x—x x x x x x x x x x x )
Disp. * Honda BF40E/BF60 PGM-FI
0 * BBEJ-1000142
Disp. - Honda BF40E/BF60 PGM-FI
1 » BBEJ-1000143
Disp. - Honda BF40E/BF60 PGM-FI
2 * BBEJ-1000144
Disp. * Honda BF40E/BF60 PGM-FI
* BBEJ-1000145

4, Controllare le informazioni del dispositivo NMEA2000
selezionato.

45 A “Configurazione delle impostazioni” (P.17)



(21) Disposizione schermo

E possibile impostare la visualizzazione schermo per le
seguenti voci su ON/OFF.

Le schermate impostate su ON possono essere visualizzate
scorrendo verso sinistra o destra sulla schermata Informazioni.

N. | Notazione schermo Descrizione schermata

1 | Datischermo 1 Schermata Informazioni pagina 1

2 | Dati schermo 2 Schermata Informazioni pagina 2

3 |Datischermo 3 Schermata Informazioni pagina 3

Dati schermo 4 Schermata Informazioni pagina 4

5 |Datischermo 5 Schermata Informazioni pagina 5

. Schermata video che mostra
Video 1 ) . . .
I'ingresso video nell'ingresso video 1

. Schermata video che mostra
7 |Video 2

I'ingresso video nell'ingresso video 2

* | componenti opzionali prodotti da Veratron devono essere collegati
al display Video 1/2.
Per i dettagli, contattare il rivenditore presso cui & stato effettuato
I'acquisto.

1. Toccare Schermi.

I Menu principale

Impostazioni

Informazioni

46

3. Toccare AV, quindi toccare la voce per cui si desidera
impostare il display su ON/OFF.

I Menu principale

Disposizione schermo

o2

| Dati schermo 3

!_@ : Dati schermo 4

- Dati schermo 1 non puo essere impostato su OFF. Se si
tocca Dati schermo 1, si passa alla pagina 1 della schermata
Informazioni.

4, Toccare ON o OFF.

I Menu principale

Dati schermo 2
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(22) Pressione di aspirazione 5. Toccare la tastiera per impostare il valore minimo, quindi
toccare SET.

E possibile modificare l'intervallo del display strumento per la

ﬁ Home

| Menu principale

pressione di aspirazione sulla schermata Informazioni.

< Pressione di aspirazione

(]

1. Toccare Schermi.

[=]
=g
Q
=

Valore Minimo
I Menu principale ﬂ Home

Q’ Impostazioni
"@ Informazioni

F——
w
m
L——4

6. Toccare Valore Massimo.

l Menu principale ﬁ Home

2. Toccare Indicatore di livello.

Menu principale ﬁ Home
I P P l Valore Massimo 1 bar > l

L Py S S S T —— |

Schermi

Disposizione schermo >

F———— e e e e — — ——

| Indicatore di livello >

b e e e e J

7. Toccare la tastiera per impostare il valore massimo, quindi
toccare SET.

ﬁ Home

l Menu principale

< Pressione di aspirazione

ﬁ Home

e
)

F—=

w
m
gl

L—_—4

A ome

1bar >
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(23) Temperatura motore 5. Toccare la tastiera per impostare il valore minimo, quindi
toccare SET.

E possibile modificare l'intervallo del display strumento per la

ﬁ Home

| Menu principale

temperatura motore sulla schermata Informazioni.

< Temperatura motore

1. Toccare Schermi.

[=]

Valore Minimo
I Menu principale ﬂ Home

Q’ Impostazioni
"@ Informazioni

F——
w
m
L——4

6. Toccare Valore Massimo.

l Menu principale ﬁ Home

2. Toccare Indicatore di livello.

I Menu principale ﬁ Home

l Valore Massimo

L Py S S S T —— |

Schermi

Disposizione schermo >

F———— e e e e — — ——

| Indicatore di livello >

b e e e e J

7. Toccare la tastiera per impostare il valore massimo, quindi
toccare SET.

ﬁ Home

l Menu principale

< Temperatura motore

ﬁ Home

Valore Massimo 200 °C

.II

Pressione di aspirazione >

F———— e e e — ———

l Temperatura motore > l -
—_——— e —— | |
SET
Tensione 3 | I
(S]]
Flusso Carburante >

A tome
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(24) Tensione 5. Toccare la tastiera per impostare il valore minimo, quindi
toccare SET.

E possibile modificare l'intervallo del display strumento per la

ﬁ Home

tensione batteria sulla schermata Informazioni. I Menu principale

< Tensione

1. Toccare Schermi.

-Ia

=
[=]

Valore Minimo
I Menu principale ﬂ Home

Q’ Impostazioni
"@ Informazioni

F——
w
m
L——4

6. Toccare Valore Massimo.

ﬁ Home

l Menu principale

Tensione

2. Toccare Indicatore di livello.

e A rome
I Menu principale | Valore Massimo 16v > |

L Py S S S T —— |

Schermi

Disposizione schermo >

F———— e e e e — — ——

| Indicatore di livello >

b e e e e J

7. Toccare la tastiera per impostare il valore massimo, quindi
toccare SET.

ﬁ Home

l Menu principale

< Tensione

ﬁ Home

Valore Massimo

= =
o (=]
<n

>

Temperatura motore > 3
L 2 ol
| Tensione > | I
e e e - ——————————— ] [T

Flusso Carburante >

A ome
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(25) Flusso Carburante 5. Toccare la tastiera per impostare il valore massimo, quindi
toccare SET.
« E possibile impostare solo il valore massimo per il

E possibile modificare l'intervallo del display strumento
per il consumo di carburante istantaneo sulla schermata
Informazioni.

consumo istantaneo di carburante.

I Menu principale

< Flusso Carburante

1. Toccare Schermi.

o (")

I Menu principale

=y
o

Valore Massimo

Q! Impostazioni
"@ Informazioni

F—=

e ————— — — — — — — — —
lr Schermi 1l

b 4

-9 Sistema

w
i
L—_—4

2. Toccare Indicatore di livello.
I Menu principale

Schermi

3. Toccare Flusso Carburante.

I Menu principale

Indicatore di livello

Pressione di aspirazione >

Temperatura motore >
Tensione 5]
P ——— e e e — ———
l Flusso Carburante 2] l

@{J} Lo e e e e e e e e e — )

4. Toccare Valore Massimo.

I Menu principale

Flusso Carburante

Q! oL/h

Fr————————————

!_@ l Valore Massimo 15L/h > l
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(26) Luminosita 5. Toccare AV, quindi toccare una luminosita adatta.

E possibile regolare la luminosita dello schermo in otto I Menu principale

passaggi.

Luminosita giorno

O' r—=—=-—=-——-—=-"=-"="""=""-"-"=-""

lAulo >|
)

1. Toccare Sistema. | |
0(Basso) >

I Menu principale

a! Impostazioni
"@ Informazioni

[ﬂ Schermi - Sesi seleziona Luminosita giorno al passaggio 4, &
possibile impostare Auto per la sensibilita.

« Quando si imposta su un valore diverso da Auto, €
possibile regolare la luminosita dello schermo azionando
I'interruttore luminosita (P.3).

Sistema

F————— e —————q

llmpostazioneDispIay > l

ke ———d

Unita Metrico >

Schermata velocita S0G > r -i

Stazione Principale > I l
=

Linguaggio ltaliano >

Impostazione Display

F————————————

| Luminosita > l
<

Sfondo Notte >
Interruttore giorno/notte OFF >
Suono Touchscreen OFF >

4, Toccare la modalita Sfondo per cui si desidera regolare la
luminosita.

I Menu principale

Luminosita

- - - === =="-""="
a" | Luminosita giorno 7(Alto) > l
’_@ l Luminosita notte 3> I

4 L g
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(27) Sfondo 3. Toccare Sfondo.

E possibile selezionare il colore di sfondo della schermata

I Menu principale

Informazioni dalle seguenti due modalita. FnpostazioneBipiay

Luminosita 2

F———— e e e e — — ——

| Sfondo Notte > |

e d

@ Colori di sfondo disponibili
<Giorno>
Interruttore giorno/notte OFF >

Suono Touchscreen OFF >

. 222

TWS

WY
&

1. Toccare Sistema.

I Menu principale

a' Impostazioni
'—@ Informazioni
@ Schermi

Sistema

F————————————

=
l Impostazione Display > l

Unita Metrico >
Schermata velocita S0G > r -i
Stazione Principale > I l

Linguaggio Italiano >
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(28) Interruttore giorno/notte 4. Toccare OFF o una sensibilita adatta.

I Menu principale

E possibile impostare la modalita Sfondo per commutare
automaticamente in base alla luminosita dell'ambiente
circostante. E possibile selezionare tra 3 livelli di sensibilita alla
luminosita dell'ambiente circostante.

Interruttore giorno/notte

« Nelle seguenti condizioni, non & possibile configurare

) l Medio >
Interruttore giorno/notte. Eimpostato automaticamente

N . el sla l Scuro ] l
su OFF, anche se e selezionata una sensibilita. —— e e e e e e e e e
- La luminosita esterna tramite pin di tensione & impostata

su ON (P.32)

1. Toccare Sistema.

I Menu principale

Q! Impostazioni
"@ Informazioni
d Schermi

Metrico >

Schermata velocita s06 > |Mgmi)

I
Stazione Principale > IE]'
=

Linguaggio Italiano >

I Menu principale

Impostazione Display

Luminosita 5

Sfondo Notte >
F———— e e e — ———
l Interruttore giorno/notte OFF > l

Suono Touchscreen OFF >
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(29) Suono Touchscreen

E possibile impostare il segnale acustico per le operazioni del
touchscreen suON/OFF.

1. Toccare Sistema.

I Menu principale

a! Impostazioni
"@ Informazioni
[ﬁ Schermi

Sistema

F————— e —————q

llmpostazioneDispIay > l

ke ———d

Unita Metrico >

Schermata velocita S0G > r -i

Stazione Principale > I l
=

Linguaggio ltaliano >

Impostazione Display

Luminosita ]

Sfondo Notte >
Interruttore giorno/notte OFF >
F—————e— e ————
l Suono Touchscreen OFF > l

b e e e e e J

4. Toccare ON o OFF.

I Menu principale

Suono Touchscreen

* [

lOFF > |

54
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(30) Unita

E possibile modificare le unita di visualizzazione per ciascuna
voce.

Sono disponibili le seguenti opzioni: Metrico, Imperiale,
Nautico e Personalizzato.

Se e selezionato Personalizzato, € possibile selezionare le
unita per ciascuna voce.

1. Toccare Sistema.

I Menu principale

Q! Impostazioni
"@ Informazioni

d Schermi

Impostazione Display

F———— e e e — ———

l Unita Metrico > l

e — — d

Schermata velocita s0G > |Tpmi?

[
Stazione Principale > IB'
=

Italiano >

Linguaggio

3. Toccare le unita che si desidera visualizzare.
- Se é selezionato Personalizzato, continuare con il
passaggio 4.

I Menu principale

Unita

L |

l Metrico > l
t@ : Imperiale |

_ |
| Nautico l

A4

A4

l Personalizzato

> |
[ . |

55

4. Toccare AV, quindi toccare la voce per cui si desidera
cambiare le unita.

I Menu principale

Personalizzato

D r__———_____——

= | Distanza mile > |
!_@ :Velocita imbarcazione mph > l

i s
| Pressione psi > l'- =

l Flusso Carburante gph > l@
l Temperatura °F > l

(e —— |

5. Toccare le unita che si desidera visualizzare.

I Menu principale

Carburante

&

A “Configurazione delle impostazioni” (P.17)




(31) Schermata velocita 3. Toccare I'impostazione della velocita imbarcazione che si

desidera visualizzare.

E possibile selezionare la velocita imbarcazione da visualizzare

sullo schermo dai due modelli seguenti: I Menu principale
Voce di impostazione | PGN DATI Schermata velocita
sow Velocita con riferimento
o 128259
(velocita rispetto all'acqua) all'acqua
SOG oy
. 129026 Velocita rispetto al suolo
(velocita rispetto al suolo)

* Per visualizzare la velocita imbarcazione, & necessario collegare un
sensore separato compatibile con NMEA2000.

Durante I'avviamento, la velocita imbarcazione cambia in base
allo stato della connessione, come segue.

Dati SOW (velocita | Dati SOG (velocita | Display velocita

rispetto all'acqua) | rispetto al suolo) imbarcazione

SOG

Disponibile Disponibile (velocita rispetto al

suolo)

SOG

Non disponibile Disponibile (velocita rispetto al

suolo)

sow

Disponibile Non disponibile (velocita rispetto

all'acqua)
SOG

Non disponibile Non disponibile (velocita rispetto al

suolo)

* Se non ci sono dati, viene visualizzata l'icona SOG (velocita rispetto
al suolo), ma la velocita non viene visualizzata.

1. Toccare Sistema.

I Menu principale

Impostazioni

Informazioni

Schermi

ltaliano >
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(32) Stazione

Selezionare la posizione stazione (principale o seconda)

dellimbarcazione e accoppiarla al display da installare in quel

punto.

Sul display di una stazione inattiva, la Funzione di assistenza

e Preimpostazione Trim/Tilt sulla schermata Impostazioni

sono visualizzate in grigio e non possono essere impostate.

* Per informazioni sulla modalita attiva, vedere il Manuale d'uso e
manutenzione del motore fuoribordo.

I Menu principale

Impostazioni

Preimpostazione serbatoio benzina 2

Configurazione sensore

Le Informazioni sul motore vengono visualizzate su qualsiasi
stazione indipendentemente dal fatto che sia attiva o inattiva.

Impostazione stazione installata

Stazione Principale Seconda

attiva Display Impostazione Display Impostazione

informazioni | Funzionedi | informazioni | Funzione di
motore assistenza motore assistenza

Stazione

o O O O
principale
Seconda

) O O O
stazione

1. Toccare Sistema.

I Menu principale

a! Impostazioni

"@ Informazioni

d Schermi

57

2. Toccare AV, quindi toccare Stazione.

I Menu principale

Sistema

Impostazione Display

Unita Metrico >

s06 > |Mug)

F———— e e e e ———

Schermata velocita

l Stazione

I Menu principale

Stazione

! e

l Seconda
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(33) Linguaggio « Quando lI'impostazione della lingua e stata completata con

E possibile selezionare la lingua da visualizzare sullo schermo successo, viene visualizzata la finestra pop-up COMPLETO.

tra le otto seguenti: I Menu principale
N. Notazione schermo Linguaggio
1 English Inglese
COMPLETO
2 Francais Francese Italiano
3 Deutsch Tedesco
4 Italiano Italiano
5 Espaiiola Spagnolo
6 Svenska Svedese
7 Nederlands Olandese
8 Tiirkce Turco

1. Toccare Sistema.

I Menu principale

Impostazioni

Informazioni

Schermi

Metrico >

506 > |

[
Principale > IE]'
==

ltaliano > |

l Italiano

l Espariola
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(34) Formato orologio

E possibile selezionare un formato orologio a 12 ore 0 24 ore
per la visualizzazione dell'ora.

1. Toccare Sistema.

I Menu principale

a! Impostazioni
"@ Informazioni
[ﬁ Schermi

Sistema

-
| orologio >

bk ———d

Pop-up Display >

=
EasyLink ] l@'
Modalitd Demo OFF > &5
Reset >

3. Toccare Orologio.

I Menu principale

Orologio

F—————————————q

| orologio 24h > |
)

Fuso orario 0h >

4. Toccare un formato di visualizzazione orario adatto.

I Menu principale

Orologio
? ]
|24h > I
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(35) Fuso orario

E possibile impostare il display per compensare la differenza di
orario rispetto al Tempo coordinato universale (UTC).
Impostare per visualizzare correttamente l'ora nella propria
regione.

1. Toccare Sistema.

I Menu principale

a' Impostazioni
"@ Informazioni
d Schermi

Sistema

- - - - - ——-

L
Ml | Orologio > l

e d

Pop-up Display >

=1
EasyLink > lE]l
Modalita Demo OFF > W&

Reset

Orologio

Orologio 24h >

F———— e e e — — ——

l Fuso orario 0Oh > l

b e e e e e e J

4, Toccare la tastiera per impostare la differenza di orario,
quindi toccare SET.

I Menu principale

< Orologio

« Toccare +/- per invertire il segno del numero immesso.
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(36) Pop-up Display

E possibile portare su ON/OFF la notifica pop-up per le
seguenti voci:

N. Notazione schermo Descrizione della notifica

Errore nel controllo del motore o
1 | Controllo motore . .
nel sistema di sicurezza

2 | Surriscaldamento Surriscaldamento motore

. . Errore relativo alla pressione
3 | Bassa pressione olio L
dell'olio motore

Acqua miscelata nel sistema del
4 | Acqua nel carburante
carburante

5 |Indicatore di carica Errore relativo al sistema di carica

6 |Fuorigiri Velocita eccessiva del motore

Attivazione interruttore di arresto
di emergenza

Stop di emergenza del
motore

. Errore che richiede particolare
8 |Allarmelivello 1 .
attenzione

. Errore diverso da quelli di
9 |Allarme livello 2 .
Allarme livello 1

Limitazione della velocita del

10 | Riduzione di Potenza
motore
Manutenzione . . C
11 A Tempo per l'ispezione periodica
necessaria
Malfunzionamento . .
12 Uno dei sensori é difettoso.
sensore

1. Toccare Sistema.

I Menu principale

Q! Impostazioni
"@ Informazioni
d Schermi

Orologio
F————— e ————

lPop-upDispIay o l

e —— d

=1

EasyLink > lE]l

. [

Modalita Demo OFF > (&5
Reset >

61

3. Toccare AV, quindi toccare la voce per cui si desidera
impostare il display su ON/OFF.

I Menu principale

Pop-up Display

| Controllo motore ON > |
!@ : Surriscaldamento ON > :
oN > |EeT

l Acqua nel carburante

l Indicatore di carica

Controllo motore

1
> i€
lOFF >|

(e ——
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(37) EasyLink

E possibile selezionare il numero del motore o il numero del

serbatoio per i dati da inviare tramite ciascun connettore
EasyLink.

Collegando uno strumento compatibile con EasyLink Veratron
al connettore EasyLink, i dati possono essere visualizzati sugli
strumenti che non sono compatibili con NMEA2000.

E possibile collegare fino a 16 strumenti satellitari.

1. Toccare Sistema.

I Menu principale

a' Impostazioni
"@ Informazioni
g Schermi

Pop-up Display

[ ———— e e - —— ————— [

| EasyLink i ll@l

e e e e - - ——————

OFF > |_ _|

Modalita Demo

Reset >

3. Toccare il connettore EasyLink per il quale si desidera
impostare il numero motore o il numero serbatoio.

I Menu principale

62

4. Toccare la voce dei dati per la quale si desidera impostare il
numero motore o il numero serbatoio.

I menu principale

Connettore EasyLink 1.

7 [t

l Mostra dati motore da
!_@ I Mostra benzina da

| Mostra acque chiare da

Serbatoio 1 > |

Serbatoio 1 > l

Serbatoio 1 > l

l Mostra acque nere da

Mostra dati motore da

Fr———————————

l Motore 1
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(38) Modalita Demo

Passare alla schermata demo.
Quando Modalita Demo é impostata su ON, & possibile
controllare come i contenuti impostati vengono visualizzati

sulla schermata Informazioni.
Assicurarsi di portare la modalita Demo su OFF dopo l'uso.

1. Toccare Sistema.

I Menu principale

a! Impostazioni
"@ Informazioni
[ﬁ Schermi

63
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(39) Reset carburante utilizzato

E possibile ripristinare il consumo di carburante totale.

1. Toccare Sistema.

I Menu principale

a! Impostazioni
"@ Informazioni
d Schermi

>

=1
EasyLink > lE]l
[

Modalita Demo OFF > &5

F———— e e e e — ——— g

Reset Tempo Trip
Reset numero di motori >

Reset di fabbrica.

4, Toccare SI.
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(40) Reset Distanza Trip

E possibile ripristinare la distanza viaggio totale.

1. Toccare Sistema.

I Menu principale

a! Impostazioni
"@ Informazioni
d Schermi

>

=1
EasyLink > lE]l
_ [
Modalita Demo OFF > &5
| e i |
l Reset > l

L e

3. Toccare Reset Distanza Trip.

I Menu principale

Reset

Reset carburante utilizzato 5
F—————e— e ————
l Reset Distanza Trip > l
e e e - ————— —— o)
Reset Tempo Trip >
Reset numero di motori >

Reset di fabbrica.

4, Toccare SI.
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(41) Reset Tempo Trip

E possibile ripristinare il tempo viaggio totale.

1. Toccare Sistema.

I Menu principale

a! Impostazioni
"@ Informazioni
d Schermi

>

=1
EasyLink > lE]l
_ [
Modalita Demo OFF > &5
| e i |
l Reset > l

L e

3. Toccare Reset Tempo Trip.

I Menu principale

Reset

Reset carburante utilizzato 5
Reset Distanza Trip >
F—————e— e ————
| Reset Tempo Trip > |
————————— — —— o]
Reset numero di motori >
Reset di fabbrica. >

4, Toccare SI.
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(42) Reset numero di motori 5. Toccare la schermata di avvio.

E possibile ripristinare il numero di motori impostato in

“Impostazioni da configurare quando l'alimentazione viene

Avviso - Limitazione uso

accesa per la prima volta” (P4).
Al termine del ripristino, & possibile impostare il nuovo numero
di motori.

1. Toccare Sistema.

I Menu principale Toccare lo schermo per accettare

a' Impostazioni

6. Toccare il numero di motori per i quali eseguire la

"@ Informazioni configurazione iniziale.

g Schermi

Selezionare il numero di motori

> 7. Selezionare se un dispositivo GPS é collegato al sistema
—
EasyLink 5 |@| NMEA2000.
|

Modalitd Demo OFF > &5

F————e— e e e — ———

l Reset > l

g e

Reset Distanza Trip

Reset Tempo Trip >
F——————e—e—————q
l Reset numero di motori > l
b e e e e ————

Reset di fabbrica. >

4. Toccare SI.
« Una volta visualizzato il logo, viene automaticamente
visualizzata la schermata di avvio.
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(43) Reset di fabbrica

E possibile ripristinare i contenuti impostati in Informazioni,

Schermi e Sistema sulla schermata MENU alle impostazioni di
fabbrica.
* Le impostazioni per controllo crociera, tilt automatico e
supporto trim non vengono ripristinate.
La Preimpostazione serbatoio benzina e altri valori
di impostazione/calibrazione Configurazione sensore
vengono ripristinati.

1. Toccare Sistema.

I Menu principale

a! Impostazioni
"@ Informazioni
d Schermi

Sistema

Orologio >
Pop-up Display >
=
EasyLink ] l@'
Modalitd Demo OFF > &5
F—————————_————q
l Reset > l

g e

Reset carburante utilizzato

Reset Distanza Trip >

Reset Tempo Trip >

Reset numero di motori >
F—————————_————q
| Reset difabbrica. >

g e

4. Toccare SI.
« Una volta visualizzato il logo, viene automaticamente
visualizzata la schermata di avvio. (P4)
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Inledning

Tack for att du kopt Display Assy 7.0 flerfunktionsdisplay for
Hondas utombordsmotorer.

Las igenom denna instruktionsbok noggrant innan du borjar
anvanda produkten.

Se instruktionsboken for information om hur du anvander en
utombordsmotor.

Denna produkt ar skapad speciellt fér Hondas
utombordsmotorer. Anvand den inte for utombordsmotorer
som tillverkats av andra tillverkare eller fér andra

syften. Innehdllet i denna instruktionsbok kanske inte
overensstdammer med den faktiska produkten pa grund av

andringar som gjorts for att uppfylla produktspecifikationerna.

For att installera eller kassera produkten kontaktar du
aterforsaljaren som du kdpte den av. Innan du konfigurerar
produkten maste enhetsinstallningen” pa utombordsmotorns

sida slutforas av aterforsaljaren.
* Dessa ar inte nodvandiga inte ndr produkten anvéands i enmotorig
bat.

« Marschfartsavstand, marschfartstid och 6vrig information
som visas i flerfunktionsdisplayen (hddanefter displayen)
ar bara uppskattningar. Planera dina batturer noga med
tillrdcklig marginal.

- Vissa funktioner pa displayen dr begransade till vissa
modeller. For information om funktionerna och modellerna,
se "Specifikationer” (5.14).

« NMEA2000° &r ett registrerat varumarke som tillhor
National Marine Electronics Association, Inc.

Innehall
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* Klicka pa/tryck pa en titel i innehallet eller ett sidonummer i texten
for att visa relevant sida.



Tillbehor

Kontrollera tillbehoren innan du boérjar anvanda produkten.
1) Solskydd for display

(
(2) Monteringssats

(3) Dummy-koppling (12 delar)
(4) Dummy-koppling (3 delar) (2)
(5) Instruktion QR

\

5 5 5 9999
1
(2)

<>

(5)

Hur du anvander skarmen

Du anvander produkten genom att peka pa displayen med
fingret.

@ Tryck pa
Tryck latt pa displayen.

[ : Gartill informationsskdrmen
: Gar till en menyskarm en niva uppat
: Stéller in redigerat innehall

[«1[* Vdljer en position som ska redigeras

@ Tryck och hall nere

Peka pa displayen kontinuerligti 1 sekund och sldpp sedan.

@ Svepa
Dra fingret &t vdnster eller hoger medan du ror vid
displayen.
Sidan @ndras genom att svepa éver informationsskarmen.

Omkopplarpanelens funktioner

HONDA

MARINE

[Omkopplare for ljusstyrkal
« Justera skarmens ljusstyrka (8 nivaer)

[Huvudomkopplare]

« Tryck pa HUVUDMENY-skdrmen eller
installningsskarmen for att vaxla till
informationsskarmen

« Hall intryckt for att stanga av skarmen och ga till
standby-lage

« Tryck medan du ar i standby-ldaget for att aterstalla
fran standby-laget

Standby-laget kan anvandas for att minska
stromforbrukningen och for att stdnga av displayen nér den
inte behdver lysa.

Tryck pa huvudomkopplaren i standby-lage for att aterga fran
standby-lage.

Anslutningsportar pa baksidan av
displayen
§))

>
r N
¥ 3@
(3) H (5)
&
t
(4) & (6)
K\ &
o

(2)

1
2
3
4
5
6

NMEA2000-kontakt

Kompositvideoingdangskontakt (Micro-C M12 4-stifts)
Motor 1 kontakt (strom, IGP, analog givare)
EasyLink-kontakt (data som delas med Veratron-matare)
Motor 2 kontakt (J1939-CAN, analog givare)
EasyLink-anslutning (for utokning)

—~ o~ o~ o~ o~ —~
= = = =2 —

For information om alternativ som stdder analog givare, se
"Lista 6ver displayalternativ” (S.5).



Instdllningar som ska konfigureras
nar strommen slas pa for forsta
gangen

Ange antalet motorer som information ska visas fér och om en
GPS-enhet adr ansluten.

1. Nar strommen slds pa visas logotypen och darefter visas
startskarmen automatiskt.

HONDA
MARINE

V0.26.r

!

Programversionen visas.

<Startskarm>

VARNING - BEGRANSAD ANVANDNING

Tryck pa skarmen for att acceptera

VARNING - BEGRANSAD ANVANDNING
Denna produkt &r endast avsedd att anvandas som ett
hjdlpmedel for navigering.
Operatoren ar ansvarig for att anvanda en forsiktig metod for
saker navigering.

Du bekréftar och samtycker till att du dr ensam ansvarig for
anvandningen av informationen och alla beslut som tas med
avseende pa den.

All information presenteras endast som referens. All
information presenteras endast som referens.
Anvandaren tar det totala ansvaret och risken i samband med
anvandning kalibrering och underhall av denna enhet.
Anvéndaren patar sig allt ansvar for driften och tillhérande
risker.

Tryck pa skarmen for att acceptera

2. Tryck pa skarmen. Skarmen INITIAL SETUP visas.

INITIAL SETUP
SELECT NUMBER OF ENGINES

3. Ange antalet motorer som information ska visas for.
Tryck pa det alternativ som motsvarar antalet motorer som
ar anslutna till displayen.
Nar flera utombordsmotorer ar monterade kan skarmen
visa information om upp till fyra motorer.
« For 1 motor: Tryck pa SINGLE
+ FOr 2 motorer: Tryck pd DUAL
« For 3 motorer: Tryck pa TRIPLE
« For 4 motorer: Tryck pa QUAD

4. Valj om en GPS-enhet dr ansluten till NMEA2000-systemet.

INITIAL SETUP
NMEA2000 GPS CONNECTED ?

5. Nar du ar klar med installningarna vaxlar displayen till
informationsskarmen.

39500

TWS

0]
ADDA

5.ﬁ((mm >

AUTO

H @)

6. Valj vid behov spraket som visas pa skarmen. (5.56)

@ For det andra eller efterféljande strompaslaget,
« Dessa installningar &r inte nodvandiga.
« Tryck pa startskarmen for att 6ppna informationsskarmen.




Lista over displayalternativ

* Om informationen om varje alternativ visas eller inte varierar beroende pa informationsskarmens sidlayout. (S.7)

For information om informationsskarmens layoutinstallning, se "Redigera informationsskarmen” (5.9).

Vilka alternativ som kan visas beror pa din utombordsmotor, ansluten NMEA2000-kompatibel utrustning och de analoga
sensorerna.

For mer information, kontakta aterforséljaren du kopte dem fran.

Kategori Alternativ Monitordisplay Barmatardisplay Digital display
Status ECO-lage O - -
Trollingreglage O - -
Snabb tomgang O - -
&7 | Farthallare O - -
y. Trim support O - -
Bat g@; SOG (Fart 6ver grund) - - O
<~ | SOW (Fart dver vatten) - - O
Motor m Vixel O - -
Motor RPM* O - O
TRIM | Trim* - O O
W |Laddtryck - O O
@H Temperatur - O O
EH  |volt - O O
H.  |Brinslensde - O O
x Motor Timmar - - O
Brénsle BB Brinsle Niva (%)* - O O
EB Brinsle Niva (L, gal)* - - O
aﬁ Totalt Anvént Brinsle - - O
b | Brénsleekonomi - - O
+=s | Aterstaende stricka - - O
O.: | Aterstaende tid - - O
Ovrigt Klocka - - -
=" |Fardstracka - - O
A2F  |Fardtid - - O
RUDDER | Roder* O - O
Position - - O
COG |COG (kurs 6ver grund) O - @)
AWA | AWA (Synlig vindvinkel) O - O
AWS | AWS (Synlig vindhastighet) - - O
TWD | TWD (Rtt vindriktning) O - O
TWS | TWS (Ritt vindhastighet) - - O
DEPTH |Djup - - O
2 | Farskt vatten® - O O
hddd | Avloppsvatten* - O O
= Vattentemperatur - - O
ﬂ Lufttemperatur - - O
BARO | Atmosfarstryck - - O
‘@ |Rulla - - O
<& |Stigning - - O

* Analog sensor stdds.



Kategori Alternativ Skarmvisning
Fel som rér motorstyrning eller
Indikator ‘ . yring Ett popup-meddelande visas forst och darefter tands Kontrollera motorn.
sdakerhetssystem
. Fel som rér laddningssystemet Ett popup-meddelande visas forst och darefter tainds Laddningsindikator.
. Fel som rér motoroljetrycket Ett popup-meddelande visas férst och darefter tands Lagt oljetryck.
. Motordverhettning Ett popup-meddelande visas férst och darefter tinds Over temperatur.
Ett popup-meddelande visas forst och darefter tainds Motorkontroll-
. Meddelande om motorstatus varningen.
For information om innehallet i meddelandet, se "Meddelandebeskrivning”
(5.13).
Meddelande @ Underhallstid Ett popup-meddelande visas forst och darefter tands underhallsikonen.




Informationsskarm

Informationsskarmen bestar av en rubrik och omraden med

tre nivaer, sdsom visas nedan.
| system med fyra motorer har bara den forsta sidan olika
displayalternativ pa de 6vre och mellersta nivaerna. (5.9)

Rubrik

Ovre nivd-omrdde: Digitalmatare
Mellanniva-omrade: Anpassade cirklar
4) Nedre niva-omrade: Anpassade matare

1
2

(1)
()
3)
(4)
@ Rubrik

(1) (2 (3) (4) (3) (5)

==

(1) GPS-indikator
Visar statusen fér mottagning av GPS-signal. Foljande

indikator visas nar den visade batfartsinstallningen ar

fart 6ver vatten.

-

(2) Klocka

Om GPS ar ansluten visas aktuell tid.
(3) Varningsindikator

En indikator visas om det finns ett motorproblem och

det ar dags att utféra underhall.
Trim-ikonen lyser bld nar farthallarlaget eller trim
support-laget ar pa.

(4) Sidindikator
Visar det totala antalet sidor och positionen for den
aktuella sidan.

(5) Meny-knappen
Tryck for att visa HUVUDMENY-skdarmen.

@ Digitalmatare

Information om motorvarvtal och véxel kan visas.
Endast den centrala digitalmétaren 2 kan ocksa visa batfarten.
For system med fyra motorer har endast den forsta sidan olika

displayalternativ. (S.9)
(2)

b

« 00:00

== 30508

(1) Digitalmatare 1
(2) Digitalmatare 2
(3) Digitalmatare 3

*f.

2 —0)
. km/h

@ Anpassade cirklar

Motorinformation, information om navigeringshjalpmedel och
branslerelaterad information kan visas i tre format.

De anpassade cirklarna har tre omraden: Vanster, center och
hoéger, men de alternativ som kan visas ar desamma i alla
positioner.

For system med fyra motorer har endast den forsta sidan olika
displayalternativ. (5.9)

TWS

% (aUTO

Fie)e— (4)

(2)

(1) Varvraknare

Visar motorvarvtalet.
(2) Motornummer
Visar numret pd motorn som ar installd fér denna
anpassade cirkel.
(3) Trimmatare
Visar trimvinkeln i 10 steg.
(4) Trimsupportindikator
Visas nar trimsupportldge ar pa.
(5) Centermonitor
Visar information om motor och branslesystem.



« Anpassade cirklar for information om - Anpassade cirklar for bransleinformation

navigeringshjdlpmedel Du kan redigera vanster och hdger matare och
Du kan vilja att visa eller d6lja varje alternativ. centermonitorn enligt dnskemal.
(5) Visar information om motorn och branslesystemen.

(1 3) (2)

(1) Vanster matare
(2) Hoger matare
(3) Centermonitor

(1) Riktning for framdrivning
Visar Information om batens framdrivningsriktning.
Displayen varierar beroende pa om instéllningarna for
Vaxel och Roder ar pa eller av. @ Anpassade matare

Véxel: Visar information om fardriktningen. Visar information om nivdamatare och varden, med undantag
av viss motorinformation.
De anpassade matarna har fyra omradden, men de alternativ
som kan visas ar desamma i alla positioner.
H &) ® R
1

1 —n

Den roda pilen visar information om fardriktningen.
Nar de tva pilarna ar gratonade indikerar det ett
stillastaende tillstand.

Nar de tva pilarna ar roéda indikerar det ett roterande
tillstand.

(endast nar flera motorer ar monterade)

Roder: Visar information om rodervinkel.

De réda pilarna ror sig och visar rodervinkeln.
Nar Véxel ar Pa visar den roda pilen fardriktningen och

nedatpilen anger rodervinkeln. Nar vaxelpositionen ar
Back finns det bara en pil.
(2) Kurs over grund
Visar rutten 6ver marken som hamtats fran GPS.
(3) Vindriktning
Visar vindriktningen i forhallande till baten.
Ratt vindriktning: TWD och synlig vindriktning: AWA
(4) Vindhastighet
Visar vindhastigheten i forhallande till baten.
Ratt vindhastighet: TWS och synlig vindhastighet: AWS
(5) Centermonitor
Visar numerisk information som underlattar vid
mandovrering av baten.



Informationsskarm (for forsta sidani Redigera informationsskarmen
system med fyra motorer)

Du kan redigera de visade alternativen genom att trycka och

For system med fyra motorer visas specialiserade alternativ halla in varje omrade pa informationsskarmen. Svep fér att
bara pa den férsta sidan pa de évre och mellersta nivderna. vaxla mellan sidor som ska redigeras. Du kan spara upp till 5
Alternativen som visas pa de évre och mellersta nivaerna ar sidor med redigerade informationsskarmslayouter. (S.44)

For ett system med fyra motorer, pa endast den forsta sidan, ar
alternativen som visas pa de 6vre och mellersta nivaerna fasta
och kan inte redigeras.

fasta och kan inte redlgeras

(1) Ovre niva-omrade: Digitalmétare
(2) Mellanniva-omrade: Cirkel féor motorinformation

l'_‘ll'__r_d__

@ Digitalmitare @ Redigera digitalmatarna

Visar motorvarvtalet for var och en av de fyra motorerna i 1. Tryck och hall in det omrade dar du vill redigera

system med fyra motorer. visningsalternativet.

Batens fart visas i mitten. « | detta exempel forklarar vi hur du redigerar innehdllet

— som visas i digitalmatare-2.

4800 4800

rpm rpm

4800 4800

pm rpm

@ Cirkel for motorinformation

Visar information om var och en av de fyra motorerna i system
med fyra motorer.

| ERSATT DISPLAY DATA

OFF

Motor RPM >

Bat Fart

(1) Varvraknare
(2) Motornummer
(3) Trimvinkel

Bat Fart & RPM

+ Tryck pd Home i skdrmens 6vre hdgra horn for att stanga
redigeringsskarmen och aterga till informationsskdarmen.

« Om du véljer Motor RPM eller Bat Fart & RPM véljer du
sedan motornumret.

- Digitalmétare 1 och 3 kan endast visa motorvarvtal.



<VARVTAL/Trim i motorinformation >

3. Tryck pa [«

| ERSATT DISPLAY DATA

Du kan vilja motornumret och de alternativ som ska visas pa
centermonitorn.

OFF

1. Tryck pd motornumret som du vill visa.
Motor RPM [/ Tryck pa [« E—knapparna for att vaxla till ett omrade som

du kan redigera.
Bat Fart

| ERSATT DISPLAY DATA

Bat Fart & RPM
VARVTAL/Trim

Motor 1 n

Motor 2

@ Redigera anpassade cirklar Motor 3

1. Tryck och hall in det omr&de dér du vill redigera Motor4

visningsalternativet.

2, Bekrafta att redigeringsomradet har véxlat till
centermonitorn, tryck sedan pa kategorin for alternativet
som du vill visa.

| ERSATT DISPLAY DATA

VARVTAL/Trim
OFF
Motor n

Brénsle

OFF
3. Tryck pa det alternativ som du vill visa.

« Om du valjer Bransle Niva valjer du sedan tanknumret.
Vaxel/Vind « Se tabellen nedan for alternativen i varje kategori.

VARVTAL/Trim

Dubbel/Singel Kategori Alternativ

Motor Trim/Laddtryck/Temperatur/Volt/Motor Timmar

Bransle Niva (%)/Bransle Niva (L/gal) /

Bransle . . . .
Bransleflode/Bransleekonomi

4. Tryck pa [£] ndr du har redigerat alla alternativ.

| ERSATT DISPLAY DATA

VARVTAL/Trim

Motor >

Brénsle

10



<Vaxel/Vind i information om navigeringshjalpmedel>

Du kan valja de alternativ som ska visas eller déljas och de som
ska visas pa centermonitorn.

1. Tryck pa varje alternativ och valj ON/OFF for varje.

| ERSATT DISPLAY DATA

Vaxel/Vind

Roder OFF >
COG ON >
Vind riktning OFF > B
Vindhastighet Ratt >

Center Position >

« For Vind riktning och Vindhastighet viljer du om
du vill visa "Synlig vindriktning/-hastighet” eller "Réatt

vindriktning/-hastighet”.

Nar en bat ror sig ar den ratta vinden och den synliga
vinden olika.

Nar du valjer synlig vind visas vindens riktning och
hastighet som den kadnns pa en bat som ror sig. Om baten
ar stillastaende blir det detsamma som den rétta vinden.
Om du vaéljer den ratta vinden visas riktningen och
hastigheten for den faktiska vinden som blaser.

2. Tryck pa Center och tryck sedan pa de alternativ som du vill
visa pa centermonitorn.

I ERSATT DISPLAY DATA

OFF

Roder >

Position n

COG

Vaxel/Vind

Roder OFF >
COG ON >
Vind riktning OFF > B
Vindhastighet Ratt >

Center

<Dubbel/Singel i branslerelaterad information>

Du kan vélja vilka alternativ som ska visas pa de vanstra och
hégra méatarna och pa centermonitorn.

| det har exemplet forklarar vi hur du redigerar vanster matare,
hoger matare och centermonitorn, i den ordningen.

1. Tryck pa kategorin som du vill visa.
Tryck pa [« B-knapparna for att vaxla till ett omrade som
du kan redigera.

| ERSATT DISPLAY DATA

Dubbel/Singel

Motor n
Brénsle >

QOvrig

2. Tryck pa det alternativ som du vill visa och vilj ett
motornummer eller ett tanknummer.
+ Se tabellen nedan for alternativen i varje kategori.

Kategori Alternativ
Motor Laddtryck/Temperatur/Volt
Brénsle Bréansle Niva (%)/Bransleflode
Ovrigt Farskt vatten/Avloppsvatten

3. Bekréfta att redigeringsomradet har véxlat till den hogra
mataren, stéll sedan in alternativet som du vill visa med
samma procedur som for den vanstra mataren.

4. Bekrafta att redigeringsomradet har véxlat till
centermonitorn, tryck sedan pa kategorin som du vill visa.

| ERSATT DISPLAY DATA

Dubbel/Singel

Motor n
Brénsle >

Qvrig




5. Tryck pa det alternativ som du vill visa.
« Valj motornumret eller tanknumret enligt det alternativ du

valde.
« Se tabellen nedan for alternativen i varje kategori.
Kategori Alternativ

Motor Laddtryck/Temperatur/Volt

Brénsle Niva (%)/Bransle Niva (L/gal)/
. Brinsleflode/Aterstaende tid/

Bransle 2 o . " "
Aterstaende stracka/Totalt Anvént Bransle/
Bransleekonomi
Fardstracka/Fardtid/Position/Djup/

Ovrigt Vattentemperatur/Lufttemperatur/Atomos-tryck/
Rulla/Stigning/Farskt vatten/Avloppsvatten

6. Tryck pa [¢] nar du har redigerat alla alternativ.

| ERSATT DISPLAY DATA

Dubbel/Singel

Motor n
Brénsle >

Ovrig

@ Redigera anpassade mitare

1. Tryck och hall in det omrade dar du vill redigera
visningsalternativet.
#2 00:00 ZSRuS

2. Tryck pa kategorin som du vill visa.

| ERSATT DISPLAY DATA

OFF

Motor >

Brénsle >

Ovrig

3. Tryck pa det alternativ som du vill visa.
« Valj motornumret eller tanknumret enligt det alternativ du
valde.
« | detta exempel vdljs Volt som forklaring.

| ERSATT DISPLAY DATA

Motor

Laddtryck >

Temperatur >
Volt >

Motor Timmar

4. Tryck pa displayformatet som du vill visa.
I ERSATT DISPLAY DATA

Volt

Siffra n

Métare

| ERSATT DISPLAY DATA

OFF

Motor n

Brénsle >

QOvrig




Meddelande om uppstatt fel

Om ett fel uppstar i motorn visas ett felmeddelandefonster.

| felmeddelandefonstret visas foljande alternativ:

« Produktnamn och motornummer for motorn som felet
intraffat i

« Feltyp och -status

. DTC (felinformation)

* Displayens innehall varierar beroende pa det intréffade felet.
* Displayen for meddelandet nér ett fel intréffar kan stéllas in pa ON
eller OFF for varje alternativ. (S.59)

Nar du trycker pa OK kan du kontrollera nasta
felmeddelandefonster. Informationsskarmen visas nar du har
kontrollerat alla felmeddelanden.

Du kan ocksa kontrollera felinformation enligt beskrivningen
nedan.
« Informationsskarm
Indikatorn som visar felet och Motorkontroll-varningen
lyser rott i rubriken.
« HUVUDMENY-skarmen
Indikatorn visar felet i Information och Motorkontroll-
varningen lyser rott.

| HuvuD MENY

Bat Inst.

Information

Skarm Inst.

System

« Motor Varningar-skdarmen
Visar innehallet i de aktuella varningarna, grupperade efter
typ.
Dessutom lyser indikatorn som visar felet och
Motorkontroll-varningen rott.

< Alarm

« Kontrollera motorn

Motor 1
« Varningsniva 2

* Effektreducering
* Sensorfel

« DBW systemfel 68
- DBW systemfel 110
- DBW systemfel 111
- Kontrollera motorn

- Varningsniva 2

« DBW systemfel 110

| Motor 2

13

Meddelandebeskrivning

Det finns fem indikatorer som visas nar fel intraffar.

IC:) Kontrollera motorn

Meddelar ett fel som rér motorkontrollen eller
sakerhetssystemet.

i

Meddelar fel som ror laddningssystemet.

Laddningsindikator

=~ Lagt oljetryck

Meddelar ett fel som involverar motoroljans tryck.

,&E? Over temperatur

Meddelar 6verhettning av motor.

A Motorkontroll

Meddelar féljande tillstand:

- Vatten i branslet ... Vatten har kommitin i
branslesystemet.

- Varvtalsgrins overskriden ... Overhastighet i motor.

- Motorvarning Stopplage ... Nodstoppsbrytaren ar
aktiverad.

- Varningsniva 1, Varningsniva 2 ... For fel som kraver
sarskild uppmaérksamhet, Varningsniva 1, och for alla
ovriga fel, Varningsniva 2.

- Effektreducering ... Begransat motorvarvtal.

- Sensorfel ... Sensorn ar defekt.

Om det finns eventuella DTC-meddelanden visas dven foljande

meddelanden:

- Fl systemfel ... Motorn &r defekt.

- DBW systemfel ... DBW-systemet ar defekt.

— Sakerhetssystem fel ... Fel i sdkerhetssystem.

- Varning lag batterispanning ... Sdkerhetssystemets
batteri ar svagt.

Hur du aterstéller underhallstiden
efter utford periodisk inspektion

Se utombordsmotorns instruktionsbok for information om hur
du aterstaller underhallstiden.

Forvaring och rengoring

Blotlagg en trasa i vatten, vrid ur den ordentligt och torka av
utsidan och monitorn med den. Anvand inte alkohol, bensin,
rengdringsmedel eller liknande I6sningsmedel. Det kan skada
de yttre delarna.

Om produkten inte ska anvandas, tack 6ver den med det
medfoljande solskyddet. Utsatt inte produkten for regn eller
direkt solljus.




Specifikationer

BF40 BF75 BF115 BF115 BF350
BF50 BF80 BF135 BF135
BF60 BF90 BF140 BF140
BF100 BF150 BF150
BF175 BF175
BF200 BF200
BF225 BF225
BF250 BF250

(mekanisk modell) (DBW-modell)

Motorns informationsdisplay O O O O O
Bat Fart-display

. e O O O O O
Bransle Niva-display
Meddelande om uppstatt fel O O O
DTC (diagnostisk felkod)-display - O* O*
Display och instélining fér support O o
trim, automatisk tilt och farthallare
Display for dterstdende tid innan . N

. - - O O O

underhall
Meddelande om GPS-avbrott - - O* o* O

* Dessa kanske inte stods beroende pa nar produkten tillverkades.

Stromforsorjning Nominell volt: 12V
Driftsspanning: 10 ~ 16 V

Kommunikationssystem NMEA2000
Monitor TFT 7,0 tum
Storlek Hojd: Cirka 128 mm (cirka 132,5 mm med solskydd)

Bredd: Cirka 220 mm (cirka 224,5 mm med solskydd)
Tjocklek: Cirka 51,6 mm

Monteringsdelens matt: Cirka 206 mm x 118 mm
Monteringsdelens djup: Cirka 46,6 mm

Huvudenhetens vikt Cirka 860 g (cirka 932 g med solskydd)

Antal utombordsmotorer som stods | Upp till 4

Frekvens: Motorvarvtal

Motstand: Trimvinkel, mangd vatten i tank, rodervinkel, brénsle niva
Volt: Extern ljusstyrka
Strom: Brénsleniva, mangden vatten i tank, mdngden avloppsvatten i tank

Analog sensor

VIDEO-ingang RCA-, PAL-, NTSC-format

14



Konfigurera instdllningarna

Tryck pad menyknappen i det 6vre hdgra hérnet av informationsskdarmen for att visa HUVUDMENY-skarmen.
* Pa flerfunktionsdisplayen vid en inaktiv station &r Assistans Funktion och Tilt/Trim Forinstéllt pa Bat Inst.-skarmen gratonade och kan inte
stallas in. Stall in displayen till den aktiva stationen. (S5.55)

Lista over instdllningsmetoder

Med MENU-skdarmen kan du kontrollera installningsmetoden enligt din malinstallning.
* Dessa specifikationer kanske inte stods beroende pa vilken modell du anvander. Kontrollera specifikationerna (S.14) for stodda funktioner.

Innan du anvander foljande funktioner maste du konfigurera dem med nasta procedur. Kontrollera manualen for att konfigurera
installningarna korrekt.

« Stallain trim support-funktionen: (9) > (1) > (4) > (3)

- Stalla in den automatiska tilt-funktionen: ((5) + (7)) > (2)

* Instéllningsalternativen kommer i den ordning som anges pa displayen.

* Se till att konfigurera "(9) Trim Noll Instéllningar” oavsett om trimsupport anvdnds eller inte eftersom den korrigerar trimsensorn.

* Klicka/tryck pa nagon av féljande rubriker for att visa sidan for den rubriken.

Q' Bat Inst. l -‘g Skarm Inst.

| (1) Hastighet Kalla | | (21) Skarmlayout |
(2 Automatisk Tilt | |22 Laddtryck |
| (3) Trim Support | | (23) Motortemp |
| (4) Trim Support Instéllningar | | (24) Volt |
| (5) Trim Gréns Instéllningarr | | (25) Bransleflode |
[ (6) Trim Grins Aterstillning | o
[(7) Tilt Gréns Instiliningar | g System
| (8) Tilt Gréns Aterstallningar |
|(9) Trim Noll Instéllningar | | (26) Ljusstyrka |
| (10) Bransletank Forinstallt | | (27) Bakgrund |
(1) Sensor Konfiguration av motorkontakt | [28) Automatisk vaxling Dag/Natt |
| (12) Sensor Konfiguration for vind | | (29) Pekskarm Pip |
| (13) Sensor Konfiguration for djup avvikelse | | (30) Enheter |
| (14) Sensor Konfiguration for Roder Avvikelse | | (31) Hastighetsvisning |
| (15) Sensor Konfiguration for fart | | (32) Station |
1(33) Sprak |
'_@ Information | (34) Klockformat |
| (35) Klocka offset |
| (16) Motor Varningar | | (36) Pop-up Display |
| (17) Sensor Alarm Installning | | (37) EasyLink |
[(18) Underh3llspdminnelse | |(38) Demo Lige |
[19) Bat | [39) Nollstill anvnt brinsle |
[(20) NMEA2000 enhetslista | [(a0) Reset Fardstricka |
| (41) Reset Fardtid |
| (42) Nollstéll antal motorer |
| (43) Fabriksaterstdllning |
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(1) Hastighet Kalla . Tryck p& Bat Fart eller RPM.

Du kan stélla in referensfarten som ska tillampas nar trim

| HUVUD MENY

support-funktionen eller farthallarfunktionen baseras pa
batens fart (Bat Fart) och motorvarvtalet (RPM). Om du valjer
Bat Fart maste GPS-signaler tas emot.

Hastighet Killa

> [

r
|
lRPM > l
L

« Nar Bat Fart viljs och om GPS-signalerna inte kan tas emot,
vaxlar instdllningen automatiskt till RPM. | detta fall avbryts
trim support-funktionen och farthallarfunktionen.

1. Tryck pa Bat Inst..

- Nar installningen av Hastighet Kalla ar klar visas popup-
fonstret KLART.

I HuvuUD MENY

I HUVUD MENY

Information

Skdrm Inst. @ KLART
Hastighet Kalla

System

« Om installningen Hastighet Kalla inte dr avslutad visas
popup-fonstret MISSLYCKADES. Tryck pa OK och forsok
igen fran steg 3 eller tryck pd Home och forsok igen fran
borjan.

| HUVUD MENY

Brénsletank Forinstallt

Sensor Konfiguration

MISSLYCKADES
Hastighet Kélla

- Om ingen GPS-signal tas emot ar alternativet Hastighet
Kalla fixerat pa RPM och kan inte d@ndras.

Trim Support Nar farthallarfunktionen anvands kan Hastighet Kalla inte

andras.

Trim Support Instéliningar

Om inget av ovanstaende galler och du inte kan dndra
Hastighet Kélla ska du kontrollera statusen for GPS-
systemets anslutning.
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(2) Automatisk Tilt 4, Tryck pa ON eller OFF.

Du kan stélla in den automatiska tiltfunktionen till ON/OFF. I HUVUD MENY
Innan du anvander den har funktionen maste du konfigurera
foljande alternativ:
« Tilt limit position-instaliningen (Bat Inst. >

Tilt/Trim Forinstallt > Tilt Grans Installningar) (S.25)
« Trim Grans Position-installningen (Bat Inst. >

Tilt/Trim Forinstallt > Trim Grans Installningarr (5.23))

Automatisk Tilt

Under féljande forhallanden ar Automatisk Tilt gratonad
och kan inte konfigureras.

- Nar tilt grans-installningen inte har slutforts - Nar Automatisk Tilt-installningen ar avslutad visas popup-
— Nar trim grdns position-installningen inte ar slutférd fonstret KLART.

— Nar motorn inte stoder automatisk tilt

I HuvuD MENY
- Nar ett fel uppstar i utombordsmotorn

— Nér DLC (aterforsaljarens verktyg) ar anslutet

KLART

Automatisk Tilt

1. Tryck pa Bat Inst..

I HuvuD MENY

Information

« Om Automatisk Tilt-instdllningen inte dr avslutad visas
popup-fonstret MISSLYCKADES. Tryck pa OK och forsok
igen fran steg 3 eller tryck pd Home och forsok igen fran
borjan.

Skérm Inst.

System

| HUVUD MENY

MISSLYCKADES

Automatisk Tilt

Bransletank Forinstallt

Sensor Konfiguration

Bat Fart >
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(3) Trim Support 4, Tryck pa ON eller OFF.

Du kan stélla in trim support-funktionen ON/OFF. I HUVUD MENY
Innan du anvander den har funktionen maste du konfigurera

Trim Support

foljande alternativ:
« Trim Noll Installningar (Bat Inst. > Tilt/Trim Forinstallt >
Trim Noll Instédllningar) (5.27)
« Trim Support Instéllningar (Bat Inst. >
Assistans Funktion > Trim Support Instédllningar) (5.19)
- Hastighet Kélla-installningen (Bat Inst. >
Assistans Funktion > Hastighet Kélla) (5.16)

« Under foljande forhallanden ar Trim Support gratonad och - Nar Trim Support-instillningen ar avslutad visas popup-
kan inte konfigureras. fonstret KLART.
- Nar trim noll-installningen inte ar avslutad e
- Nar motorn inte stoder trim support-funktionen

— Nar ett fel uppstar i utombordsmotorn

KLART
Trim Support

1. Tryck pa Bat Inst..

I HuvuD MENY

Information

« Om Trim Support-installningen inte ar avslutad visas pop-
up-fonstret MISSLYCKADES. Tryck pa OK och forsok igen
fran steg 3 eller tryck pa Home och férsok igen fran borjan.

Skérm Inst.

System
| HUVUD MENY

MISSLYCKADES

Trim Support

Bransletank Forinstallt

Sensor Konfiguration

3. Tryck pa Trim Support.

I HuvuD MENY

Assistans Funktion

Hastighet Kélla Bat Fart >
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(4) Trim Support Instéllningar 4. Tryck pa Motor.

| HUVUD MENY

Du kan konfigurera trim support-funktionen.

Trim Support Instéllningar

@ Vilja malmotorn

Du kan valja ALLA for att vélja alla motorer som du vill vélja
och justera en mall for eller valj en enda motor. Vélj 6nskad
motor forst innan du staller in mallen som ska tillampas nar du
anvander trim support-funktionen och justerar mallen.
« Under foljande férhallanden ar Mall gratonad och kan inte
konfigureras.
— Trim Support ar ON (5.18)

Mall Ingen >

>

5. Tryck pd motorn som du vill stalla in.
« Om ALLA viljs konfigurerar du mallinstéllningen som ska
tillampas nar trim support-funktionen anvands pa alla
I Huvup MENY motorer samtidigt.
« Om en motor valjs konfigurerar du mallinstaliningen som
ska tillampas individuellt nar du anvander trim support-

1. Tryck pa Bat Inst..

funktionen.
Information

| HUVUD MENY

Skarm Inst.

System

Brénsletank Férinstallt

Sensor Konfiguration

3. Tryck pa Trim Support Instéllningar.

I HuvuD MENY

Assistans Funktion

Hastighet Kélla Bat Fart >

Automatisk Tilt OFF >

Trim Support
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() > Mallinstéllning 4. Tryck pa Mall.

Du kan valja mallen som ska tillampas nédr trim support- I HuVUD MENY

funktionen fran Ingen, Mall 1, Mall 2 och Mall 3 anvands.

« Om Ingen viljs kan du justera mallen sa att den passar dina
behov.

- Mall 1 till Mall 3 har en forinstalld trimvinkel i enlighet med
varje batfart eller motorvarvtal.

« Under foljande férhallanden &r Mall gratonad och kan inte
konfigureras.
— Trim Support dar ON (5.18)
- Nar motorn inte stoder trim support-funktionen
— Nar ett fel uppstar i utombordsmotorn

1. Tryck pa Bat Inst..

I HuvuD MENY

Information

Skiérm Inst.

System « Nar Mall-installningen &r avslutad visas popup-fonstret
KLART.

| HUVUD MENY

Bréansletank Férinstallt

Sensor Konfiguration

« Om Mall-instéllningen inte ar avslutad visas popup-fonstret
MISSLYCKADES. Tryck pa OK och forsok igen fran steg 3
eller tryck pa Home och férsok igen fran borjan.

I HUVUD MENY

Assistans Funktion

Hastighet Kalla Bat Fart >

Automatisk Tilt

MISSLYCKADES

Mall 1
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([ ] > Mall anpassa 4. Tryck pa Mall anpassa.
ﬁ Home

Du kan justera Mall-vardet som stéllts in i “Mallinstélining"

« Om du véljer Ingen justerar du vardet fér varje Mall.

« Om du valjer en av Mall 1 till Mall 3 stalls en trimvinkel in i
enlighet med varje batfart eller motorvarvtal. Justera Mall-

vardet efter behov.

| HUVUD MENY

Trim Support Instéllningar

Motor ALLA >

Mall Ingen >

F———— e e e — — —— g

| Mall anpassa > |

—— e ———— — ——— — ]

« Under féljande férhallanden ar Mall anpassa gratonad och
kan inte konfigureras.
— Trim Support ar ON (5.18)
- Nar motorn inte stoder trim support-funktionen
- Nar ett fel uppstér i utombordsmotorn - Det aktuella instéllningsvérdet visas enligt vald Hastighet
Kalla, Motor och Mall.

1. Trka pé Bét |nSt.. ﬁ Home

I trim Support Instéllningar

I Huvup MENY A tome

< Mall anpassa

Fart (km/h) Trim (%) M OVERVAKA
ll TOMGANG 0 Fart 72 km/h
10 10 Trim 0 %

3 20 15

Registrera
40 25

5. Tryck pa alternativet vars varde du vill justera.

A rome

| Trim Support Instéllningar

ﬁ Home

< Mall anpassa

Fart (km/h) Trim (%) Il OVERVAKA
il TOMGANG 0 Fart 72  km/h
2 _10_ 1 10 0 %
Trim
| I | 2

Brénsletank Forinstallt

Sensor Konfiguration

6. Tryck pa tangentbordet for att stalla in RPM respektive
3. Tryck pa Trim Support Instdllningar. batfart och trimvinkel och tryck sedan pa SET.

| Trim Support Instéllningar ﬂ Home

I HuvuD MENY A rome

< Mall anpassa

Assistans Funktion
Fart (km/h) Trim (%)

Hastighet Kalla Béat Fart > .
Il TOMGANG 0

Automatisk Tilt OFF >

10 10

Trim Support OFF > 20 15
F————— e e e — ——— g

l Trim Support Instéliningar > l 30 20

b e e e e e J

Sy

40 25
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7. Nar du har stallt in alla motorvarvtal, batfarter och
trimvinklar trycker du pa Registrera.

I Trim Support Installningar

< Mall anpassa

Fart (km/h) Trim (%) W OVERVAKA
l TOMGANG 0 Fart 72  km/h
10 10 Trim 0 %
20 15

Registrera

- Nar Mall anpassa ar avslutad visas popup-fonstret KLART.

I Trim Support Instillningar

KLART

Mall anpassa

« Om Mall anpassa inte ar avslutad visas popup-fénstret
MISSLYCKADES. Tryck pa OK och férsok igen fran steg 3
eller tryck pa Home och férsok igen fran borjan.

I Trim Support Instéllningar

MISSLYCKADES

Mall anpassa

- For att aterstélla vardena till standardvardena valjer du en
annan Mall. Nar du viljer en mall nasta gang aterstalls alltid
vardena.
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(5) Trim Grans Installningarr 5. Tryck pa POWER TRIM/TILT-OMKOPPLAREN for att sanka
ner utombordsmotorn till dnskad trimposition och tryck pa

Du kan stélla in trimgranspositionen (nedre trimgransposition).
Utfor trim noll-installningen i forvag. (5.27)

ENTER.

« Under foljande forhdllanden ar Trim Gréns Instéllningarr < Trim Grans Instéllningarr
gratonad och kan inte konfigureras. Trimma motorn till nedre grénsliget - tryck ENTER.
- Nar motorn ar igang
— Nar trim/tilt-vinkelsensorn ar defekt
— Nar utombordsmotorns vinkel ligger inom tiltomradet
- Néar DLC (aterforsaljarens verktyg) ar anslutet

1. Tryck pa POWER TRIM/TILT-OMKOPPLAREN for att

stalla in utombordsmotorns vinkel till en position inom
trimomradet. + Nar instdllningen Trim Gréans Installningarr ar avslutad

visas popup-fonstret KLART.

2. Tryck pa Bat Inst..
| HUVUD MENY

I HuvuD MENY

KLART

Information
Trim Grans Instéliningarr

Skarm Inst.

System

« Om installningen Trim Gréns Installningarr inte ar
avslutad visas popup-fonstret MISSLYCKADES. Tryck pa OK
och forsok igen fran steg 4 eller tryck pa Home och forsék
igen fran borjan.

I HuvuD MENY

MISSLYCKADES

Trim Grans Installningarr

+ Narinstéllningen ar avslutad visas &% bredvid Trim Gréns
Installningarr.

| HUVUD MENY

Tilt/Trim Forinstallt

Tilt Grans Installningar F————————————q
l Trim Gréns Instéllningarr n l

Tilt Gréns Aterstélining e e e e e ———— ——

Trim Gréans Aterstallning >
Trim Noll Instéllningar

Tilt Gréns Instéliningar 2

Tilt Gréns Aterstélining &

Trim Noll Instéllningar
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(6) Trim Griins Aterstillning 4. Tryck pa ENTER.

Du kan aterstalla in trimgranspositionen (nedre

trim positionsg rans). < Trim Grans Aterstallning

Ar det OK att aterstalla det nedre granslaget?

« Under foljande forhallanden &r Trim Gréns Aterstallning
gratonad och kan inte konfigureras.
- Nar motorn ar igang
— Nar trim/tilt-vinkelsensorn ar defekt
- Nar DLC (aterforsaljarens verktyg) ar anslutet

1. Tryck pa Bat Inst..
« Nar instadllningen Trim Grdns Aterstallning ar avslutad

visas popup-fonstret KLART.

I HuvuUD MENY

I HUVUD MENY

KLART

Trim Grans Aterstalining

2. Tryck pa Tilt/Trim Forinstallt.

HUVUD MENY C . s R il
! « Om instdllningen Trim Gréns Aterstéllning inte ar avslutad

visas popup-fonstret MISSLYCKADES. Tryck pa OK och

Bat Inst.

Assistans Funktion > forsok igen fran steg 3 eller tryck pd Home och forsdk igen
F——————— e —— — fran bérjan.
| Tilt/Trim Forinstalt >

e e e e ————— —— o) | HuvuD MENY

Bransletank Férinstallt ]

>

Sensor Konfiguration

MISSLYCKADES

Trim Grans Aterstalining

Tilt/Trim Forinstallt

Trim Grans Installningarr n

P ——— e e e — ——— - Nar aterstallningen ar avslutad visas ﬂ bredvid Trim Grans
Aterstillning.

| Trim Gréns Aterstélining > |

e —— d

Tilt Gréns Instéliningar > | HUVUD MENY

Tilt Gréns Aterstéllining n Tilt/Trim Forinstillt
Trim Noll Instéllningar n Trim Gréans Installningarr >
F———————— ————q
| Trim Grans Aterstilining I
b e e e e — ————d
Tilt Gréns Instéllningar >
Tilt Grans Aterstalining &
Trim Noll Instélliningar n
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5. Tryck pd POWER TRIM/TILT-OMKOPPLAREN for att sénka

(7) Tilt Grans Installningar
utombordsmotorn till onskad tiltposition och tryck pa

Du kan stalla in tiltgranspositionen (Gvre tiltpositionsgrans).

Utfor trim noll-installningen i forvag. (5.27) ENTER.
+ Under foljande forhallanden &r Tilt Grans Instéllningar < Tilt Grans Instéllningar
gratonad OCh kan inte konﬁgureras' Tilta motorn till det 6vre grénsléaget och tryck pad ENTER

- Nar motorn ar igang

- Nar trim/tilt-vinkelsensorn ar defekt

- Néar utombordsmotorns vinkel ligger inom trimomradet
— Nér DLC (aterforsaljarens verktyg) ar anslutet

1. Tryck pa POWER TRIM/TILT-OMKOPPLAREN for att stalla in
utombordsmotorns vinkel till en position inom tiltomradet.

+ Nar instédllningen Tilt Grans Installningar ar avslutad visas

2. Tryck pa Bat Inst..
popup-fonstret KLART.

I HuvuD MENY

| HUVUD MENY

Information
KLART

Tilt Gréns Instéllningar

Skarm Inst.

System

« Om installningen Tilt Grans Installningar inte ar avslutad
visas popup-fonstret MISSLYCKADES. Tryck pa OK och
forsok igen fran steg 4 eller tryck pa Home och forsok igen
fran borjan.

| HUVUD MENY

MISSLYCKADES

Tilt Gréns Instéllningar

Tilt/Trim Forinstallt
- Nar installningen &r avslutad visas 4 bredvid Tilt Gréns

Installningar.

Trim Gréans Instéllningarr

| HUVUD MENY

Tilt/Trim Forinstallt
Trim Gréns Instéllningarr >

Trim Noll Instéllningar

Trim Noll Instéllningar
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(8) Tilt Griins Aterstillningar

Du kan aterstalla tiltgranspositionen (6vre tiltpositionsgrans).

. Under féljande forhallanden &r Tilt Grans Aterstéllning
gratonad och kan inte konfigureras.
— N&r motorn &r igang
— Nar trim/tilt-vinkelsensorn &r defekt
— Nar DLC (aterforsaljarens verktyg) ar anslutet

1. Tryck pa Bat Inst..

I HuvuD MENY

Information

Skarm Inst.

System

Tilt/Trim Forinstallt

Trim Gréns Instéliningarr

Trim Grans Aterstalining

Trim Noll Installningar

4. Tryck pa ENTER.

< Tilt Grans Aterstalining

Ar det OK att aterstalla det 6vre granslaget?

- Nar instéliningen Tilt Grins Aterstallning &r avslutad visas
popup-fonstret KLART.

I HUVUD MENY

KLART

Tilt Gréns Aterstélining

. Om Tilt Gréns Aterstillning-instillningen inte 4r avslutad
visas popup-fonstret MISSLYCKADES. Tryck pa OK och
forsok igen fran steg 3 eller tryck pd Home och forsdk igen
fran borjan.

| HUVUD MENY

MISSLYCKADES

Tilt Gréns Aterstélining

- Nar aterstallningen ar avslutad visas £% bredvid Tilt Griins
Aterstillning.

I HUVUD MENY

Tilt/Trim Forinstallt

Trim Grans Installningarr

Trim Grans Aterstallning &
Tilt Gréns Instéllningar >
—_—_———————————
| Tilt Gréns Aterstalining (VA
(R P U M S S S ———— |

Trim Noll Instélliningar
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(9) Trim Noll Installningar

Stall in trimpositionen helt ned for att korrigera trimsensorn.
For att anvanda trim support-funktionen kravs installningen
Trim Noll Instédllningar .

Om du aterstaller Trim Noll Installningar, aterstall sedan dven
Tilt Grans Installningar (S.25) och Trim Grans Installningar
(S.23).

« Under foljande forhallanden ar Trim Noll Instéllningar
gratonad och kan inte konfigureras.
— Nar motorn arigang
- Nar trim/tilt-vinkelsensorn ar defekt
- Nar utombordsmotorns vinkel inte ar i positionen helt
ned
- Nar DLC (aterforsaljarens verktyg) ar anslutet

1. Tryck pa POWER TRIM/TILT-OMKOPPLAREN for att sanka
utombordsmotorn till trim-positionen helt ned.

2. Tryck pa Bat Inst..

I HuvuD MENY

Information

Skarm Inst.

System

4. Tryck pa Trim Noll Instéllningar.

I HuvuD MENY

Tilt/Trim Forinstallt

Trim Grans Instéllningarr n

Trim Gréns Aterstalining >

Tilt Grans Instéllningar
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5. Se till att utombordsmotorn sanks till trimpositionen helt
ned och tryck pa ENTER.

< Trim Noll InstélIningar

Trimma in motorn helt och tryck pa ENTER.

+ Nar installningen Trim Noll Installningar ar avslutad visas
popup-fonstret KLART.

| HUvUD MENY

KLART

Trim Noll Installningar

« Om instdllningen Trim Noll Instédllningar inte dr avslutad
visas popup-fonstret MISSLYCKADES. Tryck pa OK och
forsok igen fran steg 4 eller tryck pa Home och forsok igen
fran borjan.

I HUVUD MENY

MISSLYCKADES

Trim Noll Installningar

« Nar aterstallningen ar avslutad visas &% bredvid Trim Noll
Installningar.

I HuvuD MENY

Tilt/Trim Forinstallt

Trim Grans Instéllningarr
Trim Gréans Aterstallning >

Tilt Gréns Instéllningar
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(10) Bréansletank Forinstallt

| bransletanksinstallningen kan du stalla in tankvolymen och

kalibrera bréanslenivasensorn for upp till fyra tankar.
Valj en kalibreringsmall enligt formen pa tanken och folj sedan
instruktionerna pa skarmen for kalibrering.

@ Tankvolyminstillning

1. Tryck pa Bat Inst..

I Huvup MENY

Information

Skiérm Inst.

System

2. Tryck pa Bransletank Forinstallt.
I HuvuD MENY

Bat Inst.

Assistans Funktion

KALIBRERAD »>

5. Tryck pa tangentbordet for att stélla in volymen for valfri
tank (0 till 9 999 liter eller gallon) och tryck sedan pa SET.

<Tank 1

F——
w
m
L——4

o > Tanknivakalibrering
Kalibrera den instdllda tanknivan nér du ar klar med
installningen av tankvolymen. Utfor kalibrering av tankniva
enligt instruktionerna pa skarmen.

1. Tryck pa Kalibrering pa skarmen i steg 4 i "Instéllning av
tankvolym?” (5.28).

| HuvuD MENY

2. Tryck antalet ganger for att gora kalibreringar.
« For att kalibrera vid 2 punkter: Vélj 2 point cal.
- For att kalibrera vid 3 punkter: Valj 3 point cal.
« For att kalibrera vid 5 punkter: Valj 5 point cal.
- | detta exempel dr 3 point cal. vald for att forklara
kalibreringsmetoden.

| HUVUD MENY

Kalibrering

Radera kal
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3. Kontrollera att tanken &r tom och tryck p4 INSTALLNING. « Om ett fel uppstar, t.ex. om branslesensorn inte har
anslutits, visas popup-fonstret Faktiskt varde dr ogiltigt
och kalibreringsdatan sparas inte.

< Kalibrering

MKalibrering I HuvuD MENY
* Bekréfta Tom Tank -
Fyll till:
L ]
0 4 ] Pry . apas
« Vanta pa stabilt branslevarde Faktiskt vérde &r ogiltigt
Faktiskt Varde Se Till Att Brénslenivan Stiger
INSTALLNING
0y
0%

4. Tryck pa JA.

5. Fyll tanken med halva den médngd bransle som du stéllt in
och tryck sedan p& INSTALLNING.
« Om du stéller in tankvolymen till 400 L, fyll tanken med
200L

« Om du trycker pa Home under kalibreringen visas ett
popup-fonster for att bekrafta om kalibreringen ska
avbrytas.

For att avbryta kalibreringen, tryck pa JA.
Om du trycker pa den av misstag trycker du NEJ for att
ateruppta kalibreringen.

MKalibrering I HuvVuD MENY

« Fyll foljande kvantitet
Fyll till: —

< Kalibrering

|
A

200 .

« Vanta pa stabilt branslevarde
Faktiskt Varde

Avbryt Bransle Tank Installning

50 %

6. Tryck pa JA.
7. Fyll tanken med den méangd du stéllt in och tryck sedan pa
INSTALLNING. - FOr att radera kalibreringsdatan, vdlj Radera kal i steg 2.

< Kalibrering

M Kalibrering

« Fyll fljande kvantitet -—
Fyll till: -

400 .

« Vanta pa stabilt branslevarde
Faktiskt Varde

100 %

8. Tryck pa JA.
- Nar kalibreringen av tanknivan ar klar visas popup-fénstret
KALIBRERAD.

I HuvuD MENY

29 Till "Konfigurera installningarna” (S.15)



(11) Sensor Konfiguration av motorkontakt @ Motorvarvtal via frekvensstift

Du kan vilja typen av sensor som &r ansluten till varje stift pa Du kan visa motorvarvtalet via frekvensstiftet genom att
kontakten till motor 1 (eller 2). anvanda ingangen fran generatorplinten, tandspolens plint
- Stiftnumren &r kontakternas plintnummer. eller sensorerna, sdsom generatorn eller induktionssensorerna.
- Om en NMEA2000-enhet och en analog enhet finns Stéll sedan in RPM-pulsen.
gemensamt fér samma alternativ har den analoga enheten Om du véljer Motor RPM for frekvensstiftet kan du stélla in
foretrade. féljande alternativ.
« Val av motornummer
Stift Alternativ som kan stallas in Du kan stédlla in motornumret som ska tilldelas
Frekvensstift | Motorvarvtal frekvensstiftet.
Motstandsstift Trimvinkel, méngd vatten i tank, rodervinkel, ° RPM-pulS“ .
brinsleniva Du kan stélla in antalet pulser per motorvarv.
Voltstift Extern ljusstyrka @ Trimvinkel via motstandsstift
Stromtift Bransleniva, mangden vatten i tank, mangden Du kan visa den instdllda informationen genom att anvdnda
avloppsvatten i tank ingangen fran motstandssensorn for att visa trimvinkeln for

motormodeller som inte stéder DBW samt for att mata in
analoga motstandsvarden utan att anvdanda en NMEA2000-
1. Tryck pa Bat Inst.. omvandlare.
I Huvub MENY Home En dialogruta visas om du dndrar alternativet som ska stéllas in
eller om du stéller in ett annat stift for ett alternativ som redan
har stallts in.
Om du valjer Trim via motstandsstiftet kan du vilja

Information motornumret och kalibrera sensorn.

ki ;
Skarm inst Om du viljer Kalibrering kan du vilja féljande alternativ.

+ Radering av kalibreringsdata

System

Om du valjer detta visas ett bekraftelsefonster.

+ 3-punkts kalibrering
Du kan kalibrera det 6vervakade vardet i 3 steg i
trimvinkeln: 0% (Trim Ner)/50% (Trim Mitten)/100% (Trim

Upp).
For att gora en 3-punktskalibrering andrar du trimvinkeln

2. Tryck pa Sensor Konfiguration.

I HuvuD MENY

Bat Inst.

Assistans Funktion > enligt "Instruktioner for trimposition” som visas pa

L displayen.
Tilt/Trim Forinstallt > . . .
Motstandsvardet for den analoga sensorn kan dvervakas
Bransletank Forinstallt ] med "Sensorvérdet (motsténd)”
[ = = ——— ]
l Sensor Konfiguration > l (1 )

|. ____________ J

< Kalibrering

HKalibrering l
* Flytta Trim Till Mitten
Trim Mitten
Sl
~ Avvakla Stabilt Varde
Faktiskt Varde
200 INSTALLNING

3. Tryck pa AV och sedan pa Motor 1 Kontakt eller Motor 2
kontakt.

I HuvuD MENY

Sensor Konfiguration

Djup avvikelse 20m > (1) Trimpositionsinstruktioner

(2) Sensorvarde (motstand)

Roder avvikelse

Nar du trycker p& INSTALLNING visas ett bekraftelsefonster.

4. Tryck pa det alternativ som du vill stalla in. Nar du har stélltin 100% (Trim Upp) och du trycker pa JA visas

hela fonstret.

30 Till "Konfigurera installningarna” (S.15)



@ Miéngd vatten i tanken via motstandsstift

En dialogruta visas om du andrar alternativet som ska stéllas in
eller om du stéller in ett annat stift for ett alternativ som redan
har stallts in.

Om du valjer Farskt vatten via motstandsstiftet kan du vélja
tanknumret och kalibrera sensorn.

Om du viljer Kalibrering kan du vilja foljande alternativ.

+ Radering av kalibreringsdata
Om du valjer detta visas ett bekraftelsefonster.

« 3-punkts kalibrering
Du kan kalibrera det 6vervakade vérdet i 3 steg for
mangden vatten i tanken: 0%/50%/100%.
For att gora 3-punktskalibrering ska du forst se till att
tanken ar tom, fyll sedan tanken med vatten enligt
“Instruktioner for pafylining av farskt vatten” som visas pa
displayen.
Motstandsvardet for den analoga sensorn kan dvervakas
med "Sensorvardet (motstand)”.

(M

< Kalibrering

M Kalibrering l

« Fyll féljande kvantitet
Fyll till:

« Avvakta Stabilt Varde
Faktiskt Varde

(1) Instruktioner for pafyllning av farskt vatten
(2) Sensorvarde (motstand)

For att forbattra kalibreringsnoggrannheten, védnta

tills vatskans yta har stabiliserats och tryck sedan pa
INSTALLNING. Ett bekraftelsefénster visas.

Efter installning av 100 % visas fonstret nar du trycker pa JA.

@ Rodervinkel via motstandsstift

En dialogruta visas om du andrar alternativet som ska stéllas in
eller om du stéller in ett annat stift for ett alternativ som redan
har stallts in.

Om du véljer Roder via motstandsstiftet kan du vélja
motornumret och kalibrera sensorn.

Om du véljer Kalibrering kan du vilja foljande alternativ.

+ Radering av kalibreringsdata
Om du vaéljer detta visas ett bekraftelsefonster.

+ 3-punkts kalibrering
Du kan kalibrera det 6vervakade vérdet for rodervinkeln vid
Styrbord/Center/Babord.
For att gora en 3-punktskalibrering vrider du rodervinkeln
enligt "Instruktioner for roderposition” som visas pa
displayen.
Motstandsvardet for den analoga sensorn kan dvervakas
med "Sensorvardet (motstand)"

(m

< Kalibrering

MKalibrering ®

INSTALLNING

+ Flytta Roder Till Center
Roder Till Center

+ Avvakta Stabilt Varde
Faktiskt Varde

(1) Roderpositionsinstruktioner
(2) Sensorvarde (motstand)

Nar du trycker p4 INSTALLNING visas ett bekraftelsefénster.
Nar du har stallt in till babord och trycker pa JA visar hela
fonstret.
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@ Briansleniva via motstandsstift

En dialogruta visas om du andrar alternativet som ska stéllas in
eller om du stéller in ett annat stift for ett alternativ som redan
har stallts in.

Om du viljer Bransle via motstandsstiftet kan du vilja
tanknumret och kalibrera sensorn.

Om du viljer Kalibrering kan du stélla in féljande alternativ
och kalibrera sensorn.
« Tankvolym
Den maximala volymen for anslutna tankar kan stéllas in till
upp till 9999 (L eller gal).
+ Sensor-typ
Du kan stélla in motstandsomradet for den analoga
sensorn.

Om du viljer Kalibrering kan du vilja foljande alternativ.

+ Radering av kalibreringsdata
Om du valjer detta visas ett bekraftelsefonster.

+ T-punkts kalibrering/3-punkts kalibrering
Du kan kalibrera tanknivan.
Du kan kalibrera det 6vervakade vardet vid 1 punkt vid 0%
tankniva eller sa kan du kalibrera det 6vervakade vérdet vid
3 punkter for tanknivan vid 0%/50%/100%.
For att gora en kalibrering, se forst till att tanken ar tom,
fyll sedan tanken med bransle enligt “Instruktioner for
pafyllning av bransle” som visas pa displayen.
Motstandsvardet for den analoga sensorn kan 6vervakas
med "Sensorvardet (motstand)”.

(m

< Kalibrering

MKalibrering

- Fyll foljande kvantitet

. (g

« Avvakta Stabilt Varde
INSTALLNING

Faktiskt Varde

200

(2)

(1) Instruktioner for pafyllning av bransle
(2) Sensorvarde (motstand)

For att forbattra kalibreringsnoggrannheten, vanta

tills vatskans yta har stabiliserats och tryck sedan pa
INSTALLNING. Ett bekraftelsefénster visas.

| féljande fall visas hela popup-fénstret nar du trycker pd JA i
bekraftelsefonstret.

+ 1-punkts kalibrering

« 3:e punkt for 3-punktskalibrering

32

@ Extern ljusstyrka via voltstift

Om du valjer Ext. Belysn. for spanningsstiftet kan du vaxla
mellan lagena Dag och Natt med den manuella omkopplaren
genom att ansluta en omkopplare till spanningsstiftet, enligt
installningarna som gjorts i System>Skarm Instéllning.

@ Brinsleniva via stromstift

Du kan visa information om bransletankens niva genom att
mata in en stromutgdende branslenivdmatare i stromstiftet.
En dialogruta visas om du andrar alternativet som ska stéllas in
eller om du stéller in ett annat stift for ett alternativ som redan
har stallts in.

Om du valjer Bransle via stromstiftet kan du valja tanknumret
och kalibrera sensorn.

Om du véljer Kalibrering kan du stélla in tankvolymen och
kalibrera sensorn.
+ Tankvolym
Den maximala volymen for anslutna tankar kan stéllas in till
upp till 9999 (L eller gal).

Om du véljer Kalibrering kan du vélja féljande alternativ.

+ Radering av kalibreringsdata
Om du véljer detta visas ett bekraftelsefonster.

+ 1-punkts kalibrering/3-punkts kalibrering
Du kan kalibrera tanknivan.
Du kan kalibrera det 6vervakade vardet vid 1 punkt vid 0%
tankniva eller sa kan du kalibrera det 6vervakade vardet vid
3 punkter for tanknivan vid 0%/50%/100%.
For att gora en kalibrering, se forst till att tanken ar tom,
fyll sedan tanken med bransle enligt “Instruktioner for
pafylining av brénsle” som visas pa displayen.
Motstandsvardet for den analoga sensorn kan dvervakas
med "Sensorvardet (motstand)”

(1)

< Kalibrering

MKalibrering

+ Fyll foljande kvantitet
Fyll till:
%
50 -

+ Avvakta Stabilt Varde
INSTALLNING

Faktiskt Virde

(1) Instruktioner for pafyllning av brénsle
(2) Sensorvarde (strom)

For att forbattra kalibreringsnoggrannheten, vanta
tills vatskans yta har stabiliserats och tryck sedan pa
INSTALLNING. Ett bekriftelsefénster visas.

| foljande fall visas hela popup-fonstret nar du trycker pa JA i
bekraftelsefonstret.

+ 1-punkts kalibrering

+ 3:e punkt for 3-punktskalibrering
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@ Mingd vatten i tank via stromstift

Du kan visa information om farskvattentankens niva genom
att mata in en branslenivamatare for utgdende strom i
stromstiftet.

En dialogruta visas om du andrar alternativet som ska stéllas in
eller om du stéller in ett annat stift for ett alternativ som redan
har stallts in.

Om du valjer Farskt vatten via stromstiftet kan du vélja
tanknumret och kalibrera sensorn.

Om du viljer Kalibrering kan du vilja foljande alternativ.

+ Radering av kalibreringsdata
Om du valjer detta visas ett bekraftelsefonster.

« 3-punkts kalibrering
Du kan kalibrera det 6vervakade vérdet i 3 steg for
mangden vatten i tanken: 0%/50%/100%.
For att gora 3-punktskalibrering ska du forst se till att
tanken ar tom, fyll sedan tanken med vatten enligt
“Instruktioner for pafylining av farskt vatten” som visas pa
displayen.
Motstandsvardet fér den analoga sensorn kan dvervakas
med "Sensorvardet (motstand)”.

(M

< Kalibrering

M Kalibrering l

« Fyll féljande kvantitet
Fyll till:

« Avvakta Stabilt Varde
Faktiskt Varde

(1) Instruktioner for pafyllning av farskt vatten
(2) Sensorvarde (strom)

For att forbattra kalibreringsnoggrannheten, védnta

tills vatskans yta har stabiliserats och tryck sedan pa
INSTALLNING. Ett bekraftelsefénster visas.

Nar du fyller den upp till 100 % och trycker p& INSTALLNING
och sedan pa JA i bekraftelsefonstret, visas hela popup-
fonstret.

@ Avloppsvattenniva via stromstift

Du kan visa information om avfallsvattentankens niva genom
att mata in en branslenivamatare for utgdende strom i
stromstiftet.

En dialogruta visas om du andrar alternativet som ska stéllas in
eller om du stéller in ett annat stift for ett alternativ som redan
har stallts in.

Om du véljer Avfallsvatten via stromstiftet kan du vilja
tanknumret och kalibrera sensorn.

Om du véljer Kalibrering kan du vilja foljande alternativ.

+ Radering av kalibreringsdata
Om du valjer detta visas ett bekraftelsefonster.

+ 3-punkts kalibrering
Du kan kalibrera det 6vervakade vérdet vid 3 steg for
mangden avfallsvatten i tanken: 0%/50%/100%.
For 3-punktskalibrering, se forst till att tanken ar tom, fyll
den sedan med vatten enligt “Instruktioner for pafyllning av
avfallsvatten” som visas pa displayen.
Motstandsvardet for den analoga sensorn kan dvervakas
med "Sensorvardet (motstand)"

(m

< Kalibrering

MKalibrering l

+ Fyll foljande kvantitet
Fyll till:

+ Avvakta Stabilt Varde
Faktiskt Varde

(1) Instruktioner for pafyllning av avfallsvatten
(2) Sensorvarde (strom)

For att forbattra kalibreringsnoggrannheten, vanta

tills vatskans yta har stabiliserats och tryck sedan pa
INSTALLNING. Ett bekriftelsefénster visas.

Nar du fyller den upp till 100 % och trycker pa INSTALLNING
och sedan pa JA i bekraftelsefonstret, visas hela popup-
fonstret.
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(12) Sensor Konfiguration for vind @ Vindriktningsavvikelse

Med alternativet Vind kan du stilla in féljande instiliningar fér ~ Om den synliga vindriktningen hamtad fran Kurssensorn inte

information som erhallits frdn vindsensorn. stdmmer med den faktiska vindriktningen, kan vindriktningen
« Vindriktningsavvikelse som visas pa displayen korrigeras.
« Sand ratt vind Det installbara omradet dr + 0 - 180 (°).

* Du maste ansluta en separat sensor kompatibel med NMEA2000.

@ Sénd Rétt Vind

1. Tryck pé Bat Inst.. Information om ratt vind (vindriktning och -hastighet) fas

I Huvup MENY e genom att kombinera vindsensor- och GPS-information.
Vindinformationen som hamtas fran varje enhet kan
konfigureras sa att den skickas via NMEA2000 som teoretisk

ratt vindinformation (teoretisk vind).
Information

Skarm Inst.

System

2. Tryck pa Sensor Konfiguration.

I HuvuD MENY

Bat Inst.

Assistans Funktion >

Tilt/Trim Forinstallt >

Brénsletank Forinstallt

Sensor Konfiguration

Motor 1 Kontakt ]

Motor 2 kontakt >
r—-—"—""""—""—-""-""-—"-"-"- A
| Vind > |=
b e e 40 |
Djup avvikelse 20m > IE]'
=

Roder avvikelse

4. Tryck pa det alternativ som du vill stalla in.
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(13) Sensor Konfiguration for djup avvikelse

Med Djup avvikelse kan du kalibrera det dvervakade vardet
for djupet som tas emot via NMEA2000.
* Du maste ansluta en separat sensor kompatibel med NMEA2000.

1. Tryck pa Bat Inst..

I HuvuD MENY

Information

Skiérm Inst.

System

2. Tryck pa Sensor Konfiguration.

I HuvuD MENY

Bat Inst.

Assistans Funktion >

Tilt/Trim Férinstallt >
Bransletank Férinstallt 2

lSensorKonfiguration > l

|. ____________ J

Sensor Konfiguration

Motor 1 Kontakt >

Motor 2 kontakt >
vind >
L 2 A
l Djup avvikelse 20m > ll l
=

e —— d

Roder avvikelse

4. Stéll in vardet som du vill stélla in och tryck sedan pa
INSTALLNING.
Det installbara omradet ar £ 0-9,9 (m).
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(14) Sensor Konfiguration for Roder Avvikelse

Med Roder avvikelse kan du kalibrera det 6vervakade vardet
for rodret som tas emot via NMEA2000.
* Du maste ansluta en separat sensor kompatibel med NMEA2000.

1. Tryck pa Bat Inst..

I HuvuD MENY

Information

Skiérm Inst.

System

2. Tryck pa Sensor Konfiguration.

I HuvuD MENY

Bat Inst.

Assistans Funktion >
Tilt/Trim Férinstallt >
Bransletank Férinstallt 2
F———— e e e e — ———
l Sensor Konfiguration > l
E{J} (e ———

Sensor Konfiguration

Motor 1 Kontakt >

Motor 2 kontakt >

Vind

4. Stéll in vardet som du vill stélla in och tryck sedan pa
INSTALLNING.
Det installbara omradet ar +0- 120 (°).
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(15) Sensor Konfiguration for fart

Med Fart kan du kalibrera det 6vervakade vardet for

farten som tas emot via NMEA2000 genom att dndra
fartkalibreringsfaktorn.

* Du maste ansluta en separat sensor kompatibel med NMEA2000.

1. Tryck pa Bat Inst..

I HuvuD MENY

Information

Skarm Inst.

System

2, Tryck pa Sensor Konfiguration.

I HuvuD MENY

Bat Inst.

Assistans Funktion >

Tilt/Trim Forinstallt >

Bransletank Forinstallt

Sensor Konfiguration

Motor 2 kontakt >

Vind >

—n
Djup avvikelse 20m > l@'

Roder avvikelse

4. Tryck pa Fart korriger. Faktor.

5. Stall in vardet som du vill stalla in och tryck sedan pa
INSTALLNING.
Det installbara omradet ar 0 - 199,99.
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(16) Motor Varningar

Du kan kontrollera informationen om aktuellt motorfel.
Om det inte visas nagra varningar att visa syns meddelandet
Ingen Motorvarning.

1. Tryck pa Information.

I HuvuD MENY

Q! Bat Inst.

|["® Information

©ce200)

d Skérm Inst.

2, Tryck pa Alarm.
I HuvuD MENY

Information

Alarm

F———— e ——— —

Ml | Motor Vamingar & l.

ke ———d

>

Sensor Alarm Instéllning

4, Kontrollera informationen om aktuellt motorfel.

< Alarm

Motor 1 | + Kontrollera motorn

+ Varningsnivé 2

« Effektreducering

* Sensorfel

« DBW systemfel 68
+ DBW systemfel 110
+ DBW systemfel m

Motor 2 | + Kontrollera motorn
« Varningsniva 2

- DBW systemfel
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Om nagon av indikatorerna eller varningsikonerna ar tand
kan du dven kontrollera informationen om det aktuella
motorfelet med hjalp av féljande procedur.
<Informationsskarm>

<t 00:00 Auuuapl

[P
e h=__|

-2km/h
0
ADDER

=

deg

Tryck pa
varningsfunktionens
indikatoromrade

< Motor Varningar-skarm >

< Alarm

Information

Motor 1

* Kontrollera motorn

« Varningsniva 2

* Effektreducering

* Sensorfel

» DBW systemfel 68
- DBW systemfel 110
- DBW systemfel 1

Motor 2 | - Kontrollera motorn
- Varningshivé 2

« DBW systemfel
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(17) Sensor Alarm Instéllning

Du kan stélla in foljande sensorlarm till ON/OFF och stélla in
detaljerna for deras troskelvarden individuellt.

Nr Skarmmeddelande Meddelandebeskrivning

1 | Grunt vatten Grunt vatten

2 | Djupnavigering Djupvattennavigering

3 | Vindhastighet Vindhastighet

4 | Batteri Volt Onormal batterivolt

5 |Bransle Bransle Niva

6 |Farskt vatten Méngd vatten i tank

7 | Avloppsvatten Méngd avfallsvatten i tank

4. Tryck pd AV och tryck sedan pa det alternativ som du vill
stalla in detaljerade installningar for.

I HUVUD MENY

Djupnavigering >
| Vindhastighet > |Ea
[
Batteri Volt I l
=

- | detta exempel ar Grunt vatten valt for att forklara
installningsmetoden.

1. Tryck pa Information.

I HuvuD MENY

Bat Inst.

Skarm Inst.

System

Alternativ Beskrivning

Stall in larmet sa att det satts till
ON/OFF nar vérdet ar under (eller
over) troskelvardet.

Alarm Under Aktivt
(eller Alarm Over Aktivt)

Stall in troskelvardet for

Varde

larmmeddelande.

Stall in summern for att slas
Summer ON/OFF nar det finns ett

larmmeddelande.

5. Tryck pa Alarm Under Aktivt.

| HUVUD MENY

Grunt vatten
Ar————————————14
Q Ml | Alarm Under Aktivt oFf > |
4
Vérde 02m >

ON >
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7. Tryck pa Varde.

I HuvuUD MENY

Grunt vatten

8. Tryck pa tangentbordet for att stélla in det 6nskade
troskelvardet och tryck sedan pa SET.

< Grunt vatten

9. Tryck pa Summer.
I HuvuD MENY

Grunt vatten

Alarm Under Aktivt
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(18) Underhallspaminnelse

Du kan kontrollera aterstaende tid fore nasta periodiska
inspektion av den anslutna utombordsmotorn.

1. Tryck pa Information.

I HuvuUD MENY

Bat Inst.

Skdrm Inst.

System

oL qr

l Motor 1

< Underhall

2 &
;\’ Motor 1

Honda BF 350 PGM-FI

Motor Timmar 152 h

Né&sta Underhall 480h

41

@ Skdrmen Underhaliskontroll

Visar den totala drifttiden for varje motor och tiden till dess
nasta underhall ska goras.

(1 () 3)

< Underhall
Wotom l Honda BF 350 PGM-FI

Motor Timmar 152 h

o
Né&sta Underhall

48.0 h

(1) Motornummer och modellnamn

Nummer och modellnamn installt for varje motor.
(2) Total drifttid.

Total drifttid for varje motor.
(3) Tid kvar till underhall

Tid till ett underhallsmeddelande for varje motor.

« Nér en signal for periodisk inspektionstid tas emot fran
utombordsmotorn visas féljande popup-fonster.
« 00:00 3¢

500« 0.0, 501

Honda BF 350 PGM-F|
Motor 1
Underhall Behovs

L/h

11.0 g 500.0 ;8 500.0 B
V) i Lh | 4 -

*Visningen av popup-meddelandet for underhallstid kan stéllas in
till ON eller OFF. (5.59)
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(19) Bat

Du kan kontrollera fardstrackan och fardtiden som forflutit
sedan anvandningen borjade eller displayen aterstalldes.
Vardena som visas ar endast en vagledning och kan skilja sig
fran de faktiska vardena.

1. Tryck pa Information.

I HuvuD MENY

Bat Inst.

Skarm Inst.

System

3. Kontrollera den forflutna fardstrackan och fardtiden hittills.

Bat information

Fardstracka 0.0 km

Fardtid
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(20) NMEA2000 enhetslista

Du kan kontrollera foljande Information om enheterna som &r

anslutna till NMEA2000, inklusive den display som anvands for

tillfallet.
1 | Model ID Produktnamn
2 |Serie Nr. Serienummer
3 |[Tillverkare Tillverkarens namn
4 | Programvara ver |Programvaruversion
5 | Model ver Modellversion
6 |Enhetins. Stalla in instans
Heltalsvarde (LEN) som representerar den
stromférbrukningen fran NMEA2000-
7 | LEN )
natverket
1LEN =50 mA

1. Tryck pa Information.

I HuvuD MENY

Bat Inst.

Skérm Inst.

System

* Honda 7" Display
* 720967

* Honda BF40E/BF60 PGM-FI
- BBEJ-1000142

* Honda BF40E/BF60 PGM-FI
- BBEJ-1000143

* Honda BF40E/BF60 PGM-FI
* BBEJ-1000144

* Honda BF40E/BF60 PGM-FI
* BBEJ-1000145

4, Kontrollera den valda NMEA2000-enhetens information.
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(21) Skdrmlayout

Du kan stélla in skarmdisplayen for féljande alternativ till ON/
OFF.

Skarmar instéllda pd ON kan visas genom att svepa vanster
eller hoger pa informationsskarmen.

Nr | Skirmmeddelande Skarmbeskrivning

1 |Dataskdrm 1 Informationsskarm sida 1

2 | Dataskarm 2 Informationsskarm sida 2

3 |Dataskarm 3 Informationsskarm sida 3

4 | Dataskdarm 4 Informationsskarm sida 4

5 |Dataskarm5 Informationsskarm sida 5

. Videoskarm visas videoingang till
6 |Video1 .
Videoingang 1

Videoskarm visas videoingang till
7 |Video 2 gang

Videoingang 2

*Tillvalskomponenter tillverkade av Veratron maste anslutas for att
visa Video 1/2.
For mer information, kontakta aterforsaljaren du kdpte dem fran.

1. Tryck pa Skarm Inst..

I HuvuD MENY

Bat Inst.

Information

3. Tryck pd AV och tryck sedan pa alternativet for vilket du
vill stélla in displayen pa ON/OFF.

I HUVUD MENY

Skirm Layout

0 -

= Dataskérm 3 ON > <
! |

!_@ : Dataskarm 4

- Dataskarm 1 kan inte stéllas in till OFF. Om du trycker pa
Dataskarm 1 gar du till sidan 1 pa informationsskdarmen.

4. Tryck pa ON eller OFF.

I HuvuD MENY

Dataskdrm 2
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(22) Laddtryck

Du kan andra omradet for matarens display for laddtrycket pa
informationsskarmen.

1. Tryck pa Skarm Inst..

I HuvuD MENY

Bat Inst.

Information

4. Tryck pa Min. varde.

I Huvup MENY

, Laddtryck

 ArF————————————q

Q g Min. vérde 0 bar > l
-

1bar >

45

5. Tryck pa tangentbordet for att stélla in det minsta vardet
och tryck sedan pa SET.

< Laddtryck

(]

[=]
=g
Q
=

Min. vérde

F——
w
m
L——4

6. Tryck pa Max. vérde.

| HUVUD MENY

7. Tryck pad tangentbordet for att stalla in det maximala vardet
och tryck sedan pa SET.

< Laddtryck

Max. varde 1 bar

|.I
B

F—=

w
m
gl

L—_—4
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(23) Motortemp 5. Tryck pé tangentbordet for att stélla in det minsta vardet
och tryck sedan pa SET.

Du kan andra omradet for matarens display for

motortemperaturen pa informationsskarmen.

< Motortemp

1. Tryck pa Skarm Inst..

a (]

[=]

Min. vérde

I HuvuD MENY

Bat Inst.

Information

F——
w
m
L——4

6. Tryck pa Max. vérde.

| HUVUD MENY

7. Tryck pad tangentbordet for att stalla in det maximala vardet
och tryck sedan pa SET.

< Motortemp

e
)

F—=

w
m
gl

L—_—4

4. Tryck pa Min. varde.
I HuvuD MENY

Motortemp

ol 4

Min. varde
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(24) Volt 5. Tryck pa tangentbordet for att stélla in det minsta vardet

och tryck sedan pa SET.

Du kan andra omradet for matarens display for batterivolt pa

informationsskarmen.

1. Tryck pa Skarm Inst..

-Ia

=
[=]

Min. vérde

I HuvuD MENY

Bat Inst.

Information

F——
w
m
L——4

6. Tryck pa Max. vérde.
| HUVUD MENY

Volt

7. Tryck pad tangentbordet for att stalla in det maximala vardet
och tryck sedan pa SET.

Max. varde

e
)

F—=

w
m
gl

L—_—4
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(25) Bransleflode 5. Tryck pa tangentbordet for att stélla in det maximala vardet

och tryck sedan pa SET.

« Du kan bara stélla in det maximala vardet for den
momentana bransleférbrukningen.

Du kan andra omradet for matarens display for den
momentana bransleférbrukningen pa informationsskdarmen.

1. Tryck pa Skarm Inst..

< Brénsleflode

I HuvuUD MENY

Max. varde

=y
o

Bat Inst.

Information

F——
|

w
i
L—_—4

Mitar Niva

Laddtryck
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(26) Ljusstyrka

Du kan justera skarmens ljusstyrka i atta steg.

1. Tryck pa System.

I HuvuD MENY

Bat Inst.

Information

Skarm Inst.

Metrisk

Hastighetsvisning S0G

Station Huvud

Sprék Svenska

Automatisk vaxling Dag/Natt

Pekskarm Pip

49

5. Tryck pd AV och sedan pa en lamplig ljusstyrka.

| HUVUD MENY

« Om du véljer Ljusstyrka Dag i steg 4 kan du stélla in Auto
for kdnsligheten.

+ Nar du stéller in ndgot annat &n Auto kan du justera
skarmens ljusstyrka med hjalp av omkopplaren for
ljusstyrka (S.3).
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(27) Bakgrund 3. Tryck p& Bakgrund.

Du kan vilja bakgrundsfargen for informationsskdarmen fran I HuvuD MENY
foljande tva lagen.

@ Tillgdangliga bakgrundsfarger

Automatisk vaxling Dag/Natt

Pekskarm Pip

<Natt>
« 00:00 2

3950+ 222.

TWS

6 0
ﬂun}

Bat Inst.

Information

Skarm Inst.

Metrisk

Hastighetsvisning S0G

Station Huvud

Sprék Svenska
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(28) Automatisk véaxling Dag/Natt

Du kan stélla in bakgrundslaget sa att det vaxlar automatiskt
efter omgivningens ljusstyrka. Du kan valja mellan 3

kanslighetsnivaer for den omgivande ljusstyrkan.

« Under foljande forhallanden kan Automatisk véaxling Dag/
Natt inte konfigureras. Den ar automatiskt installd pa OFF,
aven om en kanslighet &r vald.

— Extern ljusstyrka via voltinstéliningsstiftet ar installt pa ON
(S.30)

1. Tryck pa System.

I HuvuD MENY

Bat Inst.

Information

Skérm Inst.

Metrisk >

Hastighetsvisning soGc > |TEmt

[
Station Huvud > IB'
=

Sprak Svenska >

Skarm Installning

Ljusstyrka

51

4. Tryck pa OFF eller en lamplig kdnslighet.

| HUVUD MENY

Automatisk vaxling Dag/Natt

oL 4

| oFF
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(29) Pekskéarm Pip
Du kan stélla in pekskdarmsfunktionernas pipljud till ON/OFF.

1. Tryck pa System.

I HuvuD MENY

Bat Inst.

Information

Skarm Inst.

Metrisk

Hastighetsvisning S0G

Station Huvud

Sprak Svenska

Skarm Installning

Ljusstyrka >

Bakgrund Dag >

Automatisk vaxling Dag/Natt
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(30) Enheter 4. Tryck pa AV och tryck sedan pa det alternativ som du vill
andra enheterna for.

Du kan andra displayenheterna for varje alternativ.
Foljande alternativ ar tillgangliga: Metrisk, Imperial, Nautisk I HuvuD MENY

och Anpassad vy. anpassad vy
Om AnPassad vy viljs kan du vélja enheterna for varje Q! i‘A;éI == === -km—> A
alternativ.

1. Tryck pa System. | Tryex bar >

I HuvuUD MENY

l Brénslefléde L/h >

l Temperatur

Bat Inst.

Information

Skdrm Inst.

Hastighetsvisning

Station Huvud

Sprék Svenska

3. Tryck pa enheterna som ska visas.
« Om anpassad vy viljs fortsatter du med steg 4.

I HuvuD MENY

Enheter

i e ——

l Metrisk

| Nautisk 5]

l anpassad vy
L
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(31) Hastighetsvisning 3. Tryck pa batfartsinstaliningen som du vill ska visas.

Du kan vilja batfarten som ska visas pa skdarmen fran foljande I HuvUD MENY
tva mallar:
Instéllningsalternativ PGN DATA
SOW (fart Over vatten) 128259 Referensfart dver vatten
SOG (fart over grund) 129026 Fart 6ver grund

* FOr att visa batens fart maste du ansluta en separat sensor som ar
kompatibel med NMEA2000.

Under uppstart andras batens fart enligt anslutningsstatusen,
enligt foljande.

SOW (fart over SOG (fart 6ver . .
Visa batens fart
vatten) data grund) data

R I SOG
Tillganglig Tillgénglig (fart 6ver grund)

Sl I SOG
Otillgénglig Tillgénglig (fart bver grund)

S S sow
Tillganglig Otillganglig (fart Gver vatten)

I I SOG
Otillganglig Otillganglig (fart dver grund)

* Om det inte finns nagra data, visas ikonen SOG (fart 6ver grund),
men farten visas inte.

1. Tryck pa System.

I HuvuD MENY

Bat Inst.

Information

Skérm Inst.

System

Skarm Instalining >
Enheter Metrisk >
F————————————q
l Hastighetsvisning S0G > l'- =
B —— |
Station Huvud > IE]'
(]

Svenska >
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(32) Station

Vdlj stationsposition (huvud eller andra) pa baten och koppla

ihop den med displayen som installeras dar.

Pa displayen vid en inaktiv station dr Assistans Funktion och

Tilt/Trim Forinstallt pa Bat Inst.-skdrmen gratonade och kan

inte stallas in.

* For information om aktivt lage, se utombordsmotorns
instruktionsbok.

I HuvuD MENY

Bat Inst.

Bransletank Férinstallt >

Sensor Konfiguration

Motorinformationen visas pa valfri station oavsett om den ar
aktiv eller inaktiv.

Installerad stationsinstallning
Aktiv Huvud 2:a
station Assistans Assistans
Motorns . Motorns .
) o Funktion- | o Funktion-
informationsdisplay | . . . informationsdisplay | . . .
installning instalining
Huvudstation O O O
Andra station O O O

1. Tryck pa System.

I HuvuD MENY

Bat Inst.

Information

Skarm Inst.

2. Tryck pd AV och tryck sedan pa Station.

| HUVUD MENY

System

Skérm Instéllning
Enheter Metrisk >

Hastighetsvisning
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(33) Sprak « Nar sprakinstallningen ar klar visas popup-fonstret KLART.

Du kan vilja spraket som ska visas pa skarmen bland foljande I HuvuD MENY
atta sprak:
Nr Skarmmeddelande Sprak
1 Engelska Engelska KLART
Svenska
2 Francais Franska
3 Deutsch Tyska
4 Italiano Italienska
5 Espaiiola Spanska
6 Svenska Svenska
7 Nederlands Hollandska
8 Tiirkce Turkiska

1. Tryck pa System.

I HuvuD MENY

Bat Inst.

Information

Skarm Inst.

System

Skarm Instéllning ]
Enheter Metrisk >
Hastighetsvisning S0G > r -i
Station Huvud > IE]'
[ —————— — ————— — ==

Svenska > |

l Italiano

l Espariola
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(34) Klockformat

Du kan vilja ett 12-timmars eller ett 24-timmars klockformat

for tidvisningen.

1. Tryck pa System.

I HuvuUD MENY

Bat Inst.

Information

Skdrm Inst.

EasyLink

Demo Lage OFF > &5

Reset
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(35) Klocka offset

Du kan stélla in displayen for att kompensera for tidsskillnaden
fran Coordinated Universal Tid (UTC).
Stéll in den for att korrekt visa tiden i din region.

1. Tryck pa System.

I HuvuD MENY

Bat Inst.

Information

Skérm Inst.

[reat)

EasyLink > lE]l
) |

Demo Lage OFF > [}

Reset

4. Tryck pa tangentbordet for att stalla in tidsskillnaden och
tryck sedan pa SET.

< Klocka

Klocka offset

« Tryck pa +/- for att invertera tecknet for det angivna numret.

58 Till "Konfigurera installningarna” (S.15)



(36) Pop-up Display

Du kan stélla in popup-meddelandet till ON/OFF for féljande

alternativ:

Nr Skarmmeddelande

Meddelandebeskrivning

1 | Kontrollera motorn

Fel som rér motorstyrning eller
sakerhetssystem

2 | Over temperatur

Motordverhettning

3 |Lagt oljetryck

Fel som rér motoroljetrycket

4 | Vatten i branslet

Vatten blandat i branslesystemet

5 | Laddningsindikator

Fel som ror laddningssystemet

Varvtalsgrins
overskriden

Overvarvtal i motorn

7 | Motor Nodstopp

Aktivering av nddstoppskontakt

8 |Varningsniva 1

Fel som kraver sarskild
uppmarksamhet

9 |Varningsniva 2

Fel annat én dem pa
Varningsniva 1

10 |Effektreducering

Begrénsning av motorvarvtal

11 | Underhall behovs

Tid for periodisk inspektion

12 | Sensorfel

En av sensorerna ar defekt.

1. Tryck pad System.

I HuvuD MENY

Bat Inst.

Information

Skiérm Inst.

EasyLink

Demo Lage

Reset

OFF > !__|

>

59

3. Tryck pd AV och tryck sedan pa alternativet for vilket du

vill stélla in displayen pa ON/OFF.

I HUVUD MENY

| Lagt Oljetryck

-
|

Vatten i brénslet ON > l

| o

l Laddningsindikator
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(37) EasyLink 4. Tryck pa dataalternativet som du vill stélla in motornumret
eller tanknumret for.

Du kan vélja motornumret eller tanknumret for de data som

ska skickas via EasyLink-anslutningen. I HuvuD MENY
Genom att ansluta en Veratron EasyLink-kompatibel matare EasyLink anslutning 1
. _— . . R . .. Ir———————————— a
1II(I|| Easytl._ll)r;k ansc:uNtr,\l/l‘r;gAzg;;n data visas pa matare som inte ar Q,, | Vi otor Dt i o1 > |
ompatibla me .
Upp till 16 satellitmatare kan anslutas. ? Q : Visa Brénsleifrén Tenksl 2 :
| Visa Férsk Vatten fran Tank1 > l

1. Tryck pa System.

l Visa Avlopps Vatten fran
L

I HuvuD MENY

Bat Inst.

Information

Skérm Inst. Q! r

l Motor 1

System

Klocka

3. Tryck pa EasyLink-anslutningen som du vill stélla in
motornumret eller tanknumret for.

I HuvuD MENY

EasyLink

Q! F—————————— ==
| EasyLink anslutning 1 > |

!_@ l EasyLink anslutning 2
L
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(38) Demo Ldge

Vaxla till demoskarmen.

Nar Demo Lage ar installt till ON kan du kontrollera hur
innehallet du har stallt in visas pa informationsskarmen.
Se till att satta demolaget till OFF efter anvandning.

1. Tryck pa System.

I HuvuD MENY

"@ Information

d Skarm Inst.

System

Klocka

Pop-up Display

EasyLink
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(39) Nollstall anvant bransle

Du kan nollstélla den totala bransleférbrukningen.

1. Tryck pa System.

I HuvuD MENY

Bat Inst.

Information

Skarm Inst.

System

Klocka

Pop-up Display

EasyLink

Reset Fardtid

Nollstall antal motorer >

Fabriksaterstélining

4. Tryck pa JA.
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(40) Reset Fardstracka

Du kan nollstélla den totala fardstrackan.

1. Tryck pa System.

I HuvuD MENY

Bat Inst.

Information

Skarm Inst.

System

Klocka

Pop-up Display

EasyLink

Reset Fardtid

Nollstall antal motorer >

Fabriksaterstélining

4. Tryck pa JA.
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(41) Reset Fardtid

Du kan nollstélla den totala fardtiden.

1. Tryck pa System.

I HuvuD MENY

Bat Inst.

Information

Skarm Inst.

System

Klocka

Pop-up Display

EasyLink

Reset

Nollstéll anvént brénsle

4. Tryck pa JA.
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(42) Nollstall antal motorer 6. Tryck pa det antal motorer for vilka forsta installationen
gors.

Du kan nollstalla antalet motorer som stalls in i “Installningar
som ska konfigureras ndr strommen slas pa for forsta gangen”
(S4).

Nar nollstallningen ar klar kan du stélla in det nya antalet Forsta netalatonen

Vilj antal motorer

motorer.

1. Tryck pa System.

I HuvuUD MENY

"@ Information 7. Valj om en GPS-enhet ar ansluten till NMEA2000-systemet.

g Skdrm Inst.

Forsta ins 1en
NMEA2000 GPS ansluten?

System

Klocka >
Pop-up Display >
=
EasyLink ] l@'
Demo Lage OFF > &5
F—————————_————q
l Reset > l

g e

Reset

Nollstall anvént brénsle >
Reset Fardstracka >
Reset Fardtid ]
F——————e— e ———— g
| Nolistill antal motorer >

e — — d

Fabriksaterstéllning >

4. Tryck pa JA.
+ Nar logotypen syns visas startskarmen automatiskt.

5. Tryck pa startskarmen.

VARNING - BEGRANSAD ANVANDNING
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(43) Fabriksaterstillning

Du kan nollstélla innehallet som stéllts in i Information, Skdarm

Inst. och System pa MENU-skarmen till fabriksinstallningarna.
* Installningarna for farthallare, automatisk tilt och trim
support nollstalls inte.
Bransletank Forinstallt och 6vriga installningar/
kalibreringsvarden for Sensor Konfiguration nollstalls.

1. Tryck pa System.

I HuvuD MENY

Bat Inst.

Information

Skérm Inst.

System

Klocka 5
Pop-up Display >

—
EasyLink > lE]l

Demo Lage

Reset

Nollstall anvént brénsle >

Reset Fardstréicka >

Reset Fardtid 5]

Nollstéll antal motorer

4. Tryck pa JA.
+ Nar logotypen syns visas startskarmen automatiskt.
(5.4)
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 BEASRELIEIVYVOERE. TV VES

- EEOEE. Ree

- DTC (BB DAR)

BEHIRY T7v TH

KETARBIEELCEBICLOTERYET,
x ERFEARO®AIE. BE T &ICKRTON/OFF Z58E CEE
9, (P59)

ROBEE@ENRY T7 v THBEERT
. IEERE

OKAE%w TIBE,
TEY, e INTOEE@ENAERESE LIc&IE
REENRTRENE T,

UTRDEDICERBIERZHR CEXT,
|a#ﬁi‘%a—ﬁﬁ
Ny A=t BR%ZRT A>T r—42 & Engine Check

7= hORBICRITLET,

« MAIN MENU [&]m
Information [CEE %9 1> —% & Engine
Check 72— b DFRBICRIT LE T,

I MAIN MENU
a' Boat Set
"@ Information

d Screen Edit

- IVYVVEEBER
RERELTWVWREE
LEd,

Fle. BEEATRT A VI r—42 & Engine Check 72—
FAOFREICETLET,

BB CEICEEDHTERT

< Alarms

Engine 1 | « Check Engine

« Warning Level 2

* Power reduction

* Sensor Malfunction
68
110
111

« DBW system error
* DBW system error
* DBW system error
+ Check Engine

« Warning Level 2
110

| Engine 2

- DBW system error

13

BHIREICDOWNT
RERERICRRINDG A VI —213 SBESUET,

) Check Engine
VIVEIE F2)TA—VATLDREZBHILE T,

EH Charge Indicator
REVATLOERBEZENMLET,

=~ Low Qil Pressure
IVIVOHERREBIMLET,

,&E,; Over Temperature
IIVOA—=N\—b—hZ@BNLET,

/N Engine Check
LIFORAEE @M LE T,

- Water in Fuel --- AR ZRITKHVEA LT
£7,

~ Rev Limit Exceeded --- T > DBEERAENLE T,

- Engine Emergency Stop Mode - TX—2 13 —X

by TAA Yy FOESNZBHLET,

- Warning Level 1. Warning Level 2 --- £ (OFEHWNE
75 EE DR Warning Level 1. ZNLINDEEDEFE
Warning Level 2 C:EXM L F 7,

- Power reduction --- T > >/ [BlEri D HPREFICEAI L
£7,

- Sensor Malfunction---t > —DBEA B L LT,

BEAITEEL

Efc. DTCEML B 2HE. UTFOBHELEHETCHRTRL

£,

- Fl system error--

- DBW system error- -
ER

- Security system error--
ZEMLET,

- Security system low battery---t+ 1) 74— X7
DNy T ) —ET @M LE T,

IV OREEELET,
DBW > A7 LOOBI&E% @0 L &

F 2T A=V RTLDEE

TEHRIRERBED A VT 7 ARHA
U vy I“jj-lf

AT FUABEED ) vy FAEIC DD TR, A
DEIRERBAZ & CHESRC 12 &0,

FREELHEFAN

KCESLIEHREERY AEEEZ2—ZHWNTL L

TV, 7Ib3a—)be AV FRIEEFERLEWNTL
STV, AMEEESHDZBETNHHYET,

BRmAEFERLEVRIL. BEOY > AN—ZHmE T e

W MPBEFREICETSTNGELRDICLTLZEN




1%

BF40 BF75 BF115 BF115 BF350
BF50 BF80 BF135 BF135
BF60 BF90 BF140 BF140
BF100 BF150 BF150
BF175 BF175
BF200 BF200
BF225 BF225
BF250 BF250
(AHETIV) (DBW E7 /)
IVIVERET O O O O O
NIRRT
PRERET - - - o -
RERERDB O O O O O
DTC (Diagnostic Trouble Code) i O O o o
=N
YR—b UL - F—bIFVY
FIb b - 7= bO—JLE - - - O* O
T FURE
AT AR RERTR - - O* O*
GPS B2 imA - - Ok Ok O

*EERRICE O TEINISELENT LB Y E T,

BIR EFREBE 12V
EMEEE: 10~ 16V

BIEVAT s NMEA2000
TZ2— TFT70 1 >F
PPN HE 59128 mm (B> A/N—FE #1325 mm)

159220 mm (B> A/N—+E #9 224.5 mm)
[Ed+: %516 mm

BV ASHF 8B~ - 59 206 mm X 118 mm

BN A ERERITE (49 46.6 mm

FAEE 4860g (HhN—fiE #932)
ST BN S EE

By . TV ElERE
B NULAE, BFkaVvI8 SEA—AE. BEEE

SRR BT SR
B MR, Bk OB, Bk B
VIDEO A /3 RCA PALTZZU NTSCHZL
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SIERESE

BRFRNEBE CALEDAZ1—R2>% 2y TI5E. MAINMENU BIEHOFRENE T,

KIETIT A TRAT—3VDRI)VF I 700> 3> T4 AT LA Tld Boat Set EE D Assist Function & Tilt/Trim Preset /' L —
TIREN, BECEF Ao TAATLABT VT4 TAT— a3 VICEELTLEED, (P55)

MEHE—H
T T BEBRLNRE LIVABL SRETA%Z CHRWIITET,
¥ BEVDETIVCE > TE—BREEICHIE L TWEWBADG Y 9. MISHEEIFEE (P14) & THERLEL,

T OHREEBMICT BIIE. ROFIECRENMSETY, X217 )V SO L ELIRELTREL,

o FULTR— MEREERET D S O>M>A>0)

c F=EFVITFIVIEREZERET S ((5)+ (7)) > (2)

¥ REEBIET A AT LA DLVIBISES>TWET,

% [(9) Trim Zero Set/ M A¥OLw b1 IZDWTIE, M) LAEYH—RIEDSH. b LY R— bOTHERICERGELTREL
TLEEL,

XLUTD2A MVBaEI )Y /2y TTEHE ZEX—VERRCEET,

Q' Boat Set j Screen Edit
R— B CY EIERE

(1) Speed source / EEY — RRE e Screen Layout / RIREIEHE |
) AutomaticTilt/ A — b Fv 7 FIL b | [(22)  Boost Pressure / R AZSUE R THIERE |
| 3) Trim support/ kU L R— b | | (23) Engine temperature / T Y VBRERREHERTE |
((4)  Trim support setting/ k') L\t R— MRE | [(24) Voltage / /\v 7 ) —BEERTEHRE |
(5 Trimlimitset/ kLU Sy MIBRE | [(25)  Fuel flow / BRESIMEL S B B R THERE |
| (6)  Trimlimitreset/ kY LY X v MMIBEVIHAL | System
(7) Tiltlimitset/ FJU b U S v MIBRE | @ YR T INERTE
[(8)  Tiltlimitreset/ FIU kU S v MuBMPL | 28 Brightness/ WERE |
9) Trim Zero Set/ b €Ot v b | (@) Background / %;ﬁ;&;i |
10 Fuel Tank Preset/ I % ~ 7 B | (28) Auto Day/Night switch/ S RG]Y) BRBERE |
() Sen;o;g?;ﬁgt;a;;n%o;;:)g‘én;fj_oz;;;éor/ | (29) Touchscreen beep / 2{EFERTE |
| (12) Sensor Configuration of Wind / BD+t > —1#I1E | | (30) Units / B{ir8E |
(13) Sensor Configuration of Depth offset / | (31) Speed Display / RTAtEE |
KRDE Y —RIE (32) Station / MR 7 —% 3 VBT |
(14) Sensor Configuration of Rudder offset / | (33) Language / XRS5 E |
HAEAD LY —HIE (34) Clock format / B2 R TR ERTE |
(15) Se“s°f£;’§"£?t“fag‘fg Iépee" / (35) Clock offset / B§%l#4 7t v FERTE |
=EDEZ | (36) Pop-up Display / K 77 v T5&7E |
'—@ R Informatio\n R | (37) EasyLink / EasyLink 5% |
TrIAATTaY (38) Demo Mode/ 7 EE€— FRE |
[(16) Engine Warnings / 4EHRTY O REWHME | [(39)  Reset Fuel Used / KIREIERE U £ - |
| (17) Sensor Alarms setting/ > % —7 5 —LERE | (40)  Reset Trip Distance / {7858 ") v b |
| (18) Maintenance Reminder/ X > 77 > ZBSHARERR | | (41) Reset Trip Time / §&fffT85R9 ) £ v b |
| (19) Boat / fiafiA 15 %R | | (42) Reset numberof Engine/ Tty b |
| (20)NMEA2000 Device List / ##® NMEA2000 #33HesR ((43)  Reset Factory / TIStHAEREEA U £ | |




(1) Speed source / FEEY — AERE 4. Boat Speed £/zIERPM =% v S LE T,
|\ U LA-U_/—J—S_ Fﬁ%ﬁg'\p\ 7/[/_X“:| 4 |\ (| _/l/?ﬁ%ﬁlé%{ﬁﬁﬁ | MAIN MENU

I BHEOBBRERME (Boat Speed) & [ClExEL (RPM)
DSRETEEY, 272 L. Boat Speed =:&IR T 25514,
GPS EBZREL TWVWARELH I ETT,

Speed source

- Boat Speed ;EIRIRRET GPS EBHARETCELL GO
BAIFE. FELBEHNICRPM AW EDY £, D
B b U LY R— bEES 7 /V—X 0> b O—/UikEEIS
IR ENE T,

1.BoatSet %2 v 7 LE7, - Speed source DFRTENERICTT T SE. Complete
ERYTT Y THhERREINEKT,

I MAIN MENU

I MAIN MENU

Information
Complete

Screen Edit Speed source

System

- Speed source DFRENTE T LGH 21 E. Failed &
Ry T7yv THERRENET, OKEZ Y 7LTFIBE3
Do UiEHThH. Home E2 Y FLTELHH 5K
ELGHLTLLIEEL,

I MAIN MENU

Fuel Tank Preset

Sensor Configuration

Failed

Speed source

- GPS E55ZEL TV EWEE. Speed source DIEH
I RPM TEEEN., BETCEX A,
. 7= hO—)UikeeAHIE Speed
L source ZZFE CEX T A,
WINEH TIEE S5 UVKRET Speed source ZZFE T
EREWEEIE. GPS ¥ R T LOEFERRE CHESEL 2
T,

Trim support setting
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(2) AutomaticTilt/F—FFvI2FIV 4.0N £7clE OFF =2 v 7 L&,

F— N TF v FIL EEED ON/OFF £ ETEE T, S —
FEEEFIAT 21BA1E. THIc. UTFOEEDRES

Automatic Tilt

ETY,

- FILEUZ Y FMIBERTE (BoatSet > Tilt/Trim Preset
> Tilt limit set) (P.25)

« UL Z Y MUERTE (BoatSet > Tilt/Trim Preset
> Trim limitset) (P.23)

o UTFOZUETTlE. Automatic Tilt A7 L —7 77 b ETh.
BRETCETE A,

- FILE) DY MIBKRERT T - Automatic Tilt DERENEEICTT 35 &, Complete
- FJLDZY MIBRERTT ERY Ty THRRENE T,
- IVIUDFT—RF VT FIV SRS

I MAIN MENU

- ISR CEERET
- DLC (BRFE/EY —/b) #Efi

1.BoatSet 2 v 7 LE7, @ Complete

Automatic Tilt

I MAIN MENU

Information

- Automatic Tilt DFRTEHN T 7 LIaH ofcHE. Failed &

sereenedk Ky ITy THERENET, OKEL Y 7 LTFIES
HEPYEHTH. HomeZ 5y 7 LTIk LHH S
S ELGEBLTREL,

I mAIN MENU

Failed

Automatic Tilt

Fuel Tank Preset

Sensor Configuration

Trim support

Trim support setting
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(3) Trim support/ bV LY R—F 4.0N E£/clZOFF 5% v 7 L%T,
b LAHR— ME%BED ON/OFF Z35E CE £, I MAIN MENU
Ape AR BT BFEIEEFIC. UTDEBDRENNE
T,
- MJLEOtw ~ (BoatSet > Tilt/Trim Preset >
Trim Zero Set) (P.27)
« M LYR—FEEE (BoatSet > Assist Function >
Trim support setting) (P.19)
- REY — T (Boat Set > Assist Function >
Speed source ) (P.16)

Trim support

« FOZMHTTIE. Trimsupport "7 L—777 h &, - Trim support DFRENERICTTT 2 & Complete &

BETEE LA, Ry I7y THERENET,
- M) LAtaEY bRET

- TUIUB U LR RIS e

- B CRE R

1.BoatSet 2 v 7 LE7, @ Complete

Trim support

I MAIN MENU

Information

- Trim support DFREH T T LD o5, Failed &

sereenedk Ky TTy THERENET, OKEL w7 LTFIES
HEPYEHTH. HomeZ 5y 7 LTIk LHH S
S ELGEBLTREL,

I mAIN MENU

Failed

Trim support

Fuel Tank Preset

Sensor Configuration

Assist Function

Speed source Boat Speed >
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(4) Trim support setting / b L R— FRE 4. Engine =52 v 7 L&Y,
N LAY R— MEEEICEET AR EN TEE T,

I mAIN MENU

Trim support setting

ORI VI VDFEIR i'En—gme——————————m:-i
ISR =V DRIREAEEITONROI >V V% Al £l e

Pattern None >

BRNCERTEEL I, bJLAYR— MERRIGERINS
INZ—VRRED. TOREBEETORICIE. FTRETHT
VI VEEIRLTLIEEL,
- LUTDEHETTIE, Pattern HNJ L—7 7 &N, &KE
TEE A
~ Trim support 5* ON (P.18)

>

5. RERTOI VI VARV TLET,

- Al Z3HR LB A, MY LAY R— MMEeEFERRFD/ N
1.BoatSet =2 v L%, , _
oatSet w2 v 7L =7 B R E—E TN ET
I MAIN MENU Home @RIT YV EFERLIEBE. M) LAY R— MeEGE
BRI\ 2 — 2V REEER TITWVE T,

I mAIN MENU

Information

Screen Edit

System

Fuel Tank Preset

Sensor Configuration

Assist Function

Speed source Boat Speed >

Automatic Tilt
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o >INZ—VRE 4. Pattern %2 S L %Y,

b LY R— MMEBRIGER NS/ V2 —>% None,

Pattern 1. Pattern2. Pattern3 H53IRTCEET, ' :

- None 3R 5 &, BEBDFHICADLBENT T Rpiering
BECY, e

- Pattern 1 ~ Pattern 3 |IE MR ol EEEUCS LTz
MU LABIEREITNTOET,

I mAIN MENU

- UTFOZMETTlE. Pattern B L—7 7 &N, BE
TEXE YA
— Trim support /' ON (P.18)
- IVIUH M) LY R— RIS
- I CREEREER

1.BoatSet % S L%7,

I MAIN MENU

Information

Screen Edit

System - Pattern DFRENERICSET I 5 &, Complete &R
T7v THRRENET,

I mAIN MENU

Complete
Pattern 1

Fuel Tank Preset

Sensor Configuration

- Pattern OFREHTT LIah >fcHE. Failed &Ry
7y ITIhERRENET, OKEZ Y FLTFIEI HSP
WEHIH. HomeZ=2y 7L TCIFLHHLSERE LKA
HLTLEEL,

I maIN MENU

Assist Function

Speed source Boat Speed >

Automatic Tilt
Failed

Pattern 1
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) >INF— ViR 4, Pattern adjust =2 v 7 L £ 7,
[J\2—>%E] T:EIR LTz Pattern DEAFAETCEL T,

: ° I MAIN MENU
- None ZEIR L 2155, & Pattern DEZFHE L L2
_5 L/\o Trim support setting
- Pattern 1 ~ Pattern 3 %R L [cHFEIL. SHERE Engine

FEEEUCIG CTe b AADSRESNTVE T, &
IS CC Pattern DfEZFFREL CIEEL,

- LURDZEAFT Tl Pattern adjust i L—7" 7 k&,
RETCTE A
— Trim support /' ON (P.18)

- I\/\\/\\\/b\\: U LY R— hRIHS - BEIRETNTLS Speed source, Engine. Pattern [CE
- A CEERLET DWC. BEDREEHIERTREINET,

I trim support setting

1.BoatSet % S L£7,

< Pattern adjust

l MAIN MENU Speed (km/h) Trim (%) M MONITOR
1 IDLE 0 Speed 0 km/h
2 10 10 Trim 25 %

20 15

30 20
40 25

Information

Screen Edit

System

| Trim support setting

< Pattern adjust

Speed (km/h) Trim (%) Il MONITOR
q IDLE 0 Speed 0 «km/h
- l- — — -| e o
10 10 Trim
| “

20 15

Fuel Tank Preset

Sensor Configuration

6. F—R—RFZ4R v T L TEEHE IEMmER. ~ LA
EETNTNHREL. SETZR Y TLET,

A ome

| Trim support setting

< Pattern adjust
Speed (km/h) Trim (%)
IDLE 0 Speed 10 km/h

w

l 20 15
30 20
40 25

=
w
]
L—_2
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7. INTCOEEEE IR~ LAEREE.
REGISTER =% v 7 L& T,

I Trim support setting

< Pattern adjust
Speed (km/h) Trim (%) B MONITOR
1 IDLE 0 Speed 0  km/h
2 10 10 Trim 25 %
20 15
30 20 r RSR 1
| —]
3 40 25

- Pattern adjust B ERICFET I 5&. Complete &K
T7 v ITHRRENET,

I Trim support setting

Complete

Pattern adjust

- Pattern adjust "2 7 L7zh o /ziF4E. Failed &Ry 7
TV IDERRENET, OKEZY FLTFIBEIH SR
7559 H. Home =2y FLTIELHHSRE LG
HLTLIEEL,

I Trim support setting

Failed

Pattern adjust

- FHISREICR LW IgaE. IREERFP EIEHID
Pattern &R L T EEW, RELEREIE ICBEOH)
HbEnEd,
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(5) Trim limitset/ FU LY =y FMIEERE 5./ N0—rUL/FIVEZAA Y FaHL TNES BiF
KJLAUS Y MEEB (MY LATRAS) 528ECEES, HDM)LMELE TS, Enter 52y 7LET,

ERC b LAOt Y FETOTLIEETWL, (P27)

< Trim limit set

Trim the Engine to the Lower Limit position

and press ENTER.

« LUFOXETTIE. Trimlimitset 7 L—77 7 &,
RECETE Ao
- T iEEHh
- FULFIVET TS —HBERs
- IAAEBEDLF )L M
- DLC (BRFEIRY—IL) i

1LINT—bUL/FIVERA v FETRLT. MAEEE
M) LEOREICLET, « Trim limit set DFRENERICTE T T 5E. Complete
2.BoatSet =% v /L&Y, ERYTT Y THFRENET

I MAIN MENU

I MAIN MENU

Complete

Information o
Trim limit set

Screen Edit

System

- Trim limitset OFREHT T LIah >/cHE. Failed &
Ry TT7vTIHhFRREINET, OKZEZ Y T LTFIE4
HEPUGEHITH. HomeEZ2 Y T LTXLOHD 5K
ELGEHBLTLEL,

I MAIN MENU

g Fuel Tank Preset

Failed

Trim limit set

Sensor Configuration

CS

4. Trim limitset =% v 7 L% 9,

I MAIN MENU

Tilt/Trim Preset

i—a_o

Trim limit reset n
Tilt limit set > ——— e e e
Tilt limit reset n —— — — — — — —— — — — —

Trim Zero Set
Tilt limit set

Tilt limit reset &

Trim Zero Set
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(6) Trim limitreset/ F Y LY = v FuEIHEAL
ML Zw MMIE (M) LATERMNE) #0E L CEEX T,

« LUFOXETTIE, Trimlimitreset A7 L—7 0 b &
N, /RECEF A,
- I EET
- FULFIVET TS —HPERs
- DLC (BRFeisY —Ib) e

1.BoatSet % v S L%T,

I MAIN MENU

Information

Screen Edit

System

g Fuel Tank Preset

Sensor Configuration

3. Trim limitreset % v 7 L% 9,

I MAIN MENU

Trim Zero Set

24

4. Enter =2 v S LET,

< Trim limit reset

Is it OK to Reset the Lower limit position.

- Trim limit reset DFRENER(ICTTT I 5 & Complete
ERY T THHRRENE T,

I MAIN MENU

Complete

Trim limit reset

- Trim limitreset DFRENT T LIEH o /ziHFS. Failed
ERYTT v TIHFRENE T, OKZEZ v T LTFIE
3H6RIEHITH. Home &EZ v FLTELHH SR
ELGEHBLTLLIEEL,

I mAIN MENU

Failed

Trim limit reset

- LD T 5 & Trim limit reset O1&(C % B FR=
TNEJ,

I MAIN MENU

Trim Zero Set
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(7) Tilt limitset/ FIV b Y S v FMiiE 5./ N\0—bULSFIVERA Y FEIBL TNEE HIF
FIVRUSy MIB (FIU - LRAE) %3 Etﬁeﬂo HOFIVHIBESTLIT, Enter £% v T LET.

Erilc MU LAOty FETOTLEETL, (P27)

< Tilt limit set

Tilt the Engine to the Upper Limit position

and press ENTER.

o UFOZET T, Tiltlimitset 587 L—777 &,
RECEX A,
- TV EEH
- FULFIVNT VT I — SRS
- FRIMEAED & 1 L35
- DLC (BRFEIRY—Ib) #Ee

1.XTD—rJL/FIVEAA v FEBLT, ANEAE
wHFIVSEOAEBICLET, - Tiltlimitset DRENEEICT 7T 5HE. Complete &
2.BoatSet =% 7 L%, Ry T7y THRRENE T,

I MAIN MENU I MAIN MENU

Complete

Information o
Tilt limit set

Screen Edit

System

- Tiltlimitset DEREH T T LiaH > z55E. Failed &Ry
TT7YvITHRRTREINET, OKEZY FLTFIES HS
PUEEITH. Home =2y S LTIFLOHHSHREL

3. Tilt/Trim Preset =% v L% 9,

I MAIN MENU

o) =N
_— BrHELTLEEL
Assist Function > | MAIN MENU
____________ -
,_@ l Tilt/Trim Preset > l
____________ 4
Fuel Tank Preset 5]

Failed

Sensor Configuration

Tilt limit set

« BEHZT T B E Tiltlimit set O G HAFRRINE
ER

Tilt/Trim Preset

Trim limit set >

I MAIN MENU

Trim limit reset u
| Titt fimit set >
————————— — —— o] Trim limit set >
Tilt limit reset ﬂ
Trim limit reset n
Trim Zero Set n F————— e ————
| Tilt limit set I
e e e e e ———— ——
Tilt limit reset ]

Trim Zero Set
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(8) Tilt limitreset / FIL b Y = v MuE#HA{L
FILEU =y MIE (F)U b~ EFRME) Z#9HL CEEX T,

« LUFOEETTIE, Tiltlimitreset B0 L—7 7 &
RECETE Ao
- TV EET
- FULFIVET TS —HPERs
- DLC (BRFeisY —Ib) ke

1.BoatSet % v S L%7,

I MAIN MENU

Information

Screen Edit

System

Fuel Tank Preset

g

CS

Sensor Configuration

3. Tilt limitreset #% v 7 L% 9,

I MAIN MENU

Tilt/Trim Preset

Trim limit set

Trim limit reset n
Tilt limit set &
——————— e ———
| Tilt limit reset >
b e e e e - —————— )

Trim Zero Set

26

4. Enter =2 v S LET,

< Tilt limit reset

Is it OK to Reset the Upper limit position.

- Tiltlimitreset DRENEREICTE T I D&
ERYTT v TITHERRINE T,

I MAIN MENU

Complete

Complete

Tilt limit reset

- Tiltlimit reset DRENT 7 LAEH > fcHE. Failed &
Ry TT7yv THhERREINET, OKEZ Y FLTFIE3
HEPYEHITH. Home 2 v FLTIZLHHSE
ELGEHBLTLLIEEL,

I mAIN MENU

Failed

Tilt limit reset

- FEAEA 2 T 9 5 & Tiltlimit reset DI % HERTRE
NE9,

I MAIN MENU

Tilt/Trim Preset

Trim limit set

Trim limit reset u
Tilt limit set >
FP————— e e e — ———
| Tilt limit reset I
e e e e ————————— — — o]

Trim Zero Set
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(9) Trim Zero Set/ U L0ty k

FULTIVA DU MIBAERET AT ET. M) LT —
DIEEITVET,

b LYR— Mﬂ%ﬁ‘é%@ﬁﬁ?étzci\ #49" Trim Zero Set
HERELTLREE

M) LEOtY I\%ﬁ SELHmEIE. FILE S MM
B&RE (P25). l\ UA'J S Mﬁ%;’ﬁﬁ (P23) &5
ExEL T e

« LUFOXHET Tl TrimZeroSet N7 L —7" 7 k&,
RECETE Ao
- TV EET
- FULFIVET TS —HPERs
- PAAEBEN T )V Z T 2 TRV
- DLC (BRFErsY—Ib) e

1.NXTD—=rJL/FIVERA Yy FERLT.
JILTIVE I MIBE T NTEY,

.BoatSet %' FL&%T,

eyt Z

I MAIN MENU

Information

Screen Edit

System

3. Tilt/Trim Preset %2 v L% 9,

I MAIN MENU

Boat Set

Assist Function

F——————e— e — ——— g

'@ lTlIt/Trlm Preset > l
- |
Fuel Tank Preset ]

Sensor Configuration

Tilt/Trim Preset

Trim limit set

Trim limit reset >

Tilt limit set >

Tilt limit reset

27

5.MMEDN N U LTIV IBICTIRA 2 TWA T &

2L, Enter &2 v L%,

< Trim Zero Set

Trim the Engine to the Full down position
and press ENTER.

- Trim Zero Set DFRENEREICTT T T D&
ERY TT Y THhRRINE T,

Complete

I MAIN MENU

Complete

Trim Zero Set

- Trim Zero Set DERENTE 7 LIEH oG, Failed &
Ry TT7 v TIHhFRREINET, OKZZ Y T LTFIE4
HEPUEHITH. Home E2 Y 7L TIELHHNSE
ElLasLTL TN

I MAIN MENU

Failed

Trim Zero Set

- FIEED 2T 9% & Trim Zero Set DiE(IC B4 RIS
nNEd,

I MAIN MENU

Tilt/Trim Preset

Trim limit set
Trim limit reset >
Tilt limit set >

Tilt limit reset
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(10) Fuel Tank Preset / ¥} 2 >/ 7 5% 7€ 5. F—R—KEZYTLTHEEZEDR VIV RELRFRTE 0~
LS S HBETIE. B4 AV I ETDEY I REDD 9999 U MLEfldAEY) L. SETR%2 v L%,
ERIOBRZREL YV —DOXRTBEHLSDIEETT,

B ORARICEDE TRIE/NZ — &R L. BEICKED
THREET>TLIEL,

< Tank 1
Tank Volume 400 L

@ 2AVIBENRTE
1.BoatSet %2 v 7 L%9,

I mAIN MENU

F—3

w
m
jul

L—_—4

Information

o > %29 LANIVHEIE
Screen Edit g \/7 @EEQET& Eﬁfﬁ L/fig \/7 @g \//7 l//\) l/*ﬁ_l—_E%’_’
TWET, 227 LANVEEIZBEEOIBRICREVEREL T
System CfEEWNn

1.2 o R”8HE) (P28) DOFIE4 DEE T
Calibration %2 v 7L %9,

I MAIN MENU

Boat Set
Tank 1

Assist Function
Tank Volume

2. WIEZIT DB E 2 7 Li@“
- 2 ATCHIEETTOHE | 2 point cal. & 3%EiR
- 3R CHIEZIT 2355 | 3 point cal. 73R
-5 ,ﬁ?*ﬁff%?‘}:}i’%/ﬁ\ . 5 point cal. %R
- ZZTIEFIE LT, 3 pointcal. 732k L2355 D%
EREZSHALE T,

| MAIN MENU

Calibration

Delete cal.

Not Calibrated >
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3. AVIUNETHBT L AR L. SETA%2 Y T LET, - BB DR SN TOEWEEDREEHNEL
112514 Actual Value Is Invalid &R 77 v HFERR
TN, HET—ZIREINTTA.

< Calibration

ibrati I maIN MENU
M Calibration

« Confirm Empty tank
T to: b o 4
Fill to:
L ]
0 - _
« Wait for Stable Fuel Level Actual Value Is Invalid
Actual Value Make Sure Fuel Level is Ascending
0%

4.YES =2 v TLET,

5.%E LTIcF 0z s AL, SETZ52Y 7LEY, i N
T2RY TT7 v THhRRENET,

FEZ T LIEWNSBIEYES 22y T LT IEEl,
ROCRYTLTLESTIFEIEINOZR Y LT,

< Calibration

M Calibration EEBRELTIEEL,
« Fill to the Following Quantity -
Fill to: I MAIN MENU
—|
200
« Wait for Stable Fuel Level
Actual Value

Abort Fuel Tank Setting
50 % ()

CANCEL ?

6.YES x5y T LET,
7.8 LIcEXTHRAEIAL, SETAR2 Y JLET,

- WIET—2%HIBRT 5B El%. FIE 2 T Delete cal. =

< Calibration

S = (N
M Calibration BIRLTCIEE W,
« Fill to the Following Quantity -
Fill to: -
400 . :
+ Wait for Stable Fuel Level
Actual Value
100 =

8.YES&EH v T LET,
e AU LNIVEENERICTE T I 5 & Calibrated &
Ry Ty TITHhERREINET,

I MAIN MENU

@ Calibrated
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(11) Sensor Configuration of Engine Connector /
IVIVARI2EGEDYE Y —HEIE
IV (Ffeld2) Dx 72 TIEREVITERT 5T
VU —DFEEERIRTEET,
- EUESIFOIRT 2DHFE ST,
. @ CIEE T NMEA2000 T/\A A&7 F AT TINA ZAD
HETDIBE, 707 T\ ABMBEENE T,

e~ BETEBEE
BREEY | TV e
gy | DULRE RV OB Sl MR
==)
BECY | sEEE
TR |BRREE BKEVUB BKEVIE

1.BoatSet #%2 v 7 L%,

I MAIN MENU

Information

Screen Edit

System

Boat Set

Assist Function

Tilt/Trim Preset

Fuel Tank Preset

3. AVZ% %y 7 LT Engine 1 connector ¥ /(& Engine 2
connector =2 v S LE7,

I MAIN MENU

Sensor Configuration

r—="">="="="=""=""-""-""" A
| Engine 1 connector > l
,@ l Engine 2 connector > l
. L e e e e — )
Wind > m
[
Depth offset 20m > || l

Rudder offset

A=l

. BXAE

LieWBEEZR2 Y 7L&ET,

30

@ AEBEY DIV Y U EEEE
FIVZZ—Z2imF. RANDA)ViRF. EldHESHELHE
o —BEDR LY —EAN L. EEH/NIVAERTE
TEHCET RBEBE DT VYV EEMA R CEEL T,
BREE > D Engine RPM Z3&IRT 5 &, LITDIBEHH
ECELT,
- TUIUVESER
BRECENCE) K THI VI VEEDNRECELT,
- EEHUNILR
T2 EERYEEY DIV ABDERETEET,

QiEmE D) LAE

Bt —HE AT BT ET DBW TS L TLEWL
IV VEED N LABZFRTR® NMEA2000 O/ \—42 &
FRETICT O TCOEMEZ AL, REINIIBER
HERINCEXT,
RETHEREZEET 5565, BICREZHDEEZH]
EYTRETDHEIE. A1 T7A7DBARRINET,
EIME>D Trim Z#RT 54 TV VB STRERIRL,
YO —ENTEEY,

Calibration ##iRT 5 &. LITDEEBAZEIRTEL T,
- WIET—ZHIBR
BIRTBHE. BERRY T7Y THFRREINE T,
- 3 RMHEIE
b1 LAED 0%(Trim Down)/50%(Trim
Middle)/100%(Trim Up) D 3 A7 I d 52 E =2 —
BHIEETCEEXT,
3HREEATTOHBEIK. TAXTLAIERRENS Th
) LAIETER] IV, P LABEZZELEE T
TN,
7o v > —oiEnElL. ([t —E (85 T
EZAX—TEET,
T
¢

< Calibration

ECalibration

* Move Trim To Middle
Trim Middle

«!‘

+ Wait for Stable Value
Actual Value

(2)
(1) b LRIBIET
Q) ert—E HEHn)

SET AR JI2L. SRRy TT7 v ITHRRINET,

100%(Trim Up) D8 E#. YESZ52 Y TI 5L, STTRY
T7y THRRENE T,
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QiR DEFKE VI E

RETHEEZEET 5P, BICRESHDERZ 7
EYTRET DHEIE. A1 7a7HhFREINEKT,
EHE > D Fresh water #3EIRT D&, 2 7B BHIRIR
L. T —HENTEET,

Calibration %R 5 & LITOERAEZEIRTEL T,
- FIET—ZHIBR
BIRT D& BEERRY 7w THRRINE T,
- 3 RMEIE
Bk &2 > 7 2D 0%/50%/100% D 3 X7 v FITHT %
EZ2—BHIBECEXT,
3HMBIEETOBEIE. AV IUDHETHHT EaHETRL
THS. T4 AT LAICERRENDS DEACEAIER] IC
WV, KEFATETLZEW

7o g —oBnElE. Tt T—f@E (&) T

:E:g—f“i?ijo

< Calibration

M Calibration l
« Fill to the Following Quantity

Fill to:

+ Wait for Stable Value
Actual Value

(1) HAGEANFET
Q) LY —E (EH)

WIEREZ LIf Azl REHAEZELTHS SET AR Y
TIBE BERRY Ty THhRREINEK T,

100% £ CREE. YESERY TIBE. TRy T 7Y
THhERRENE T,

31

QR DS 4 —AE

RETHEREEET HH5P. BICHREBSHDEBEEZ R
EYTRETBHHEEIE. A1 7O7HhFREINET,
TR~ D Rudder BEIRT HE T I VBBEFERL.
YUY —ENTEE T,

Calibration Z:%#{R9 5 & UTDEEZEIRTELT,

*ﬁIET 2 H|BR
BIRT B E. BERRY T7 v THERRINET,

- 3 mfIE
= X —AMAED Stbrd/Center/Port |ZXd % E =2 —{EH
WMECEXT,
3RMEEETOHBEIE. T AT LAICERREINS [E
VA= R =V I T AN ] O QG e
7Fage oY —niiEE. v —E @B T
TZH2—TELT,

(M

< Calibration ‘

i3
* Move Rudder To Center
Rudder To Center

+ Wait for Stable Value

Actual Value
245

(1) EfeAiBE
Q) t>U—fE HEH)

SET =2 Jd5L. BERRY T7 v IHhERINET,
Port X Ca&E®. YESHZR Y TI2L. IRV ITT7v T
HBERINET,
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@ L DR E BEE ONEPEE
RETHHEEZEET 250, BUCREAHDEB %R BELO Extlilum Z#RT 5. EEE/IT SW =R

B2 THRET HHEE. A7 OTHNKRRENET, 9B & T, System>Display Setting TEREENENAIC
BIME> D Fuel Z3FRT 5L 22 7FSZERL. € J&5CC Day/Night £— RZF&) SW CHIW B A S5NE T,
/ﬁ_*ﬁEb\Tﬁijo aﬁt/@f”*—lﬁig

Eax)lLH:'ljj’;"rj@@_%Eu‘l'%Eath/ ICASIT BT ET. B

. . I IE L=
Calibration Z:#iR9 5 & UTDEEAZFREL . T~ WA BRI T F o

NCE
ﬁa%%li e RETZEAERET HBEY. BICREFHOEEESF
. CUTRET BBER. 41 T7AIHARRENET,
BRI Q) ET BENCVBILVIOBK e o Fuel £ BRI B, 52 s BBERRL. b
e Y —RENTEET,

TFIRTe Y —DEEL VYV ERETEE T,

Calibration #3#iRg 5L, 2822 ELT. T~

Calibration #&iRd 5L UTOEEABIRTCELT, o &@L—;?\\T*iﬁo

- BIET—ZHIBR VIRE . \

BIRT DL, BERKY 77w THRRENET, &K 9999(L or gal) £T. BHIENTNBE YT DRA
- 1 RFEIE /3 RAEIE REZHRECEXT,

828 LNUVRECEET,
. . a2 N 22 =3

825 LAIL 0% D 1 BT BTS2 —EORE. ¥ “gggﬂfﬁgjé&\“T@EE%MWT“$¢°

- N ~ 0 0 0 IJ_'I_ C _|_\ : ° 5

feid 2> 5 LA 09%/50%/100% O 3 SIS B e

5 —EDBEA TR, 2L, B
. 5 &5
BEATSBAW. 2V RETHHT LARRLTY | NRE/SRWE
BT AT A CEREND AR i, 27 L IVBRIETEET.
' 2LV 0% D1 HICHTAEZ X —EDMmIE. X

WA FATETLREL, .
c > \ =Y TG -
PFOT Y —ORAEE. (e Y—E (B T 8227 LY 0%/50%/100% O 3 RIS 5
ey S —(EDHESTETT,
- ceTe WERTOBEIE. 2V IDETHBT EEBRBLTH
(1) B 71 AT A RN THESEAIET) ICREN
MBI ZFATE T TN
o — TFOTE Y — OB, (1Y —E (R ) T
R . JE _ 9 - Z\:% g 3—0
M Calibration
+ Fill to the Following Quitity (m
Fill to:
- Wait for Stable Value < Calibration ‘
Actual Value MCalibration
244 « Fill to the Following Qu*tity q—
— Fill to:
50 =
(2) + Wait for Stable Value
(] ) *%*45%7\?5/1'_\ Actual Value
Q) wrt—E (EH) 244
WERBEZ EIFAfcolc. REHERELTHS SETZR v 2)
ToBHE BERRY Ty THRREINEK T, (1) BRESE A ST
WUTFOBEIT, BRRY 77w TTYES BR Y TTBE. (mgy%_éﬁﬁi)
ZT Ky TT Y TRERENET, S
. 58
| I IEBEZ EIF5olc. BREHNEZELTHS SET Z 2 v

T3 RIBIED 3 550 TEHE. WEKY TT Y T HERENET,
NROEBIC. BERY 7y TTYES £R Y TTBE.
27Ky Ty THERENET
L1 T
3 IBIED 3
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@ EREVDIFKZ2VIE

ERHESIZ2A TOREAEEREVICANTHIET. #
KDR > 7 EREFERERTCELRT,
RETHEHZEET S50, BICREEHDIEE %5
t/T SRET BHEIE. 247 ORI EINET,
@mt/memwmu%Eﬁﬁék\977%%%&%
L. €T —®\IELNTELT,

Calibration Z3#R9 5 & LUTDEEEERCEL T,
- FHIET — 42 HIFR
BIRT & BERRY T7 Y THRRENE T,
- 3 RMLE
BrK2 > 7 &M 0%/50%/100% D 3 A7 v FITd %
T2 —ENBIECEE T,

3RMEZETTOHAIF. 2V IDETHHT =R
ThH 5. ?\47\7"&/{ ICRTRENS DEIGEAIER] I
e KEFAETETLIEL,
7O g —0EEL T —E (&)l T
:Ezg_zsgi_é_o
(1
< Calibration ‘

M Calibration

« Fill to the Following Quamlty
Fill to:

50 =

« Wait for Stable Value
Actual Value

244

(2)
(1) BACEAIBT
Qe —E (BEHR)
BIEBEZL EIf5zolc. REHNERELTHS SET H2 v
TEBE BERRY Ty THhRRINE T,
100% £ T SET &2 7 L CHEER Ry 77w 7T YES &
2y TTBE RTRYTT7 Y THERREINE T,

33

BREVDBEKEE
Ea/)lbﬁjjg/(j@%‘ziu‘l'%%uwb/ ICASITAHTET. B
KD VHREBERERTCEELT,
RETAEREZEET S5, BICHREBSHDIEBEEZH
EYTRETDHEEIE. A1 7O DHFRRINET,
B > D Waste water Z:EIRT 5&. 2V /B FEE
R, 2 T—REHNTEL,

Calibration Z 3R 5 & LU TDBEEZERCEEL T,
- fHIET —ZHIFR
BIRT 2 &0 BERRY T7 v THhRRENET,
- 3 RMBLE
BEKTRED 0%/50%/100% D 3 A7 v FITxHTHEZ
2—EHWETCEET,

3HEMEETOBEIE. 2D ZE TZF)%M_&%':EEEL
ThH B, ?47\7°I//( ICRTREINS [BEAEATET] |
VN, KEZFATETLIEEL,

7O b —0EEE T —E (&) T
%:g_?%i_é—o

< Calibration

M Calibration

o

« Fill to the Following Quantity
Fill to:
50 -

+ Wait for Stable Value
Actual Value

(1) BEACEATER
Q> —iE

/)IL)

IEREL EIF 50l RAHNZELTHS SET EZ Y
TIBE. BEERY Ty THERINE T,

100% £ CSET &2 7 L CHEERR Y 77w 7T YES &
2y TEBE RTRY Ty THRREINE T,
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(12) Sensor Configuration of Wind/ B D ¥ >/

 —#BIE
Wind Tl&. A>T —D05Bis LIBRIcOVT KR
DRENTELT,
- BREA T2y b
- EORIBHEE
% NMEA2000 (SXfIS LTt —Z Rl g 2 EH DY E T,

1.BoatSet # 2w 7 LE7,

I MAIN MENU

Information

Screen Edit

System

Boat Set

Assist Function

Tilt/Trim Preset

Fuel Tank Preset

Sensor Configuration

Engine 1 connector

Engine 2 connector >
F————————————q
| wind > =
(T S S S | | |
Depth offset 20m > IE]'
=
Rudder offset 0>

===

. BXAE

LIeWBEZ2Y T LET,

34

@ EREA 7€ Y F (Wind direction offset)

Bt > — (Heading sensor) " SEE LTZR AT D REE
N REORBEE—HLTVWEVE, 74X TLALET
RRTEBHRBEAMETEX,

RERIREEEAIE T 0-180(°) T,

@ EDREFEIRE(E (Send True Wind)

Bt >t—<& GPS DIER=EEI;EHES T ET. BEOR
B (AEET - AR ZEETEEXT,

TNZNDTINA ZAHDSEEEINCRIERZ. BiRLDE
DJAFFR (Theoretical Wind) & LC. NMEA2000 #&H T
EIAREICTELT,
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(13) Sensor Confiquration of Depth offset / 7K

BNt Y —HiE
Depth offset Tl&. NMEA2000 2R TZE L TWLBIKE
DEZZ—BICH T HFHENAIEET T,
% NMEA2000 |SIS LTt —RRISER T 2 EBHHIE T,

1.BoatSet % L %7,

I MAIN MENU

Information

Screen Edit

System

Boat Set

Assist Function

Tilt/Trim Preset

Fuel Tank Preset

Sensor Configuration

Engine 1 connector ]

Engine 2 connector >

Wind > m
2 I
| Depth offset 20m > " l
b o e e e I S

Rudder offset

4. FELWMEZREL. SETZ2 Y TLET,
HERBEEFIFE 0-99(m) TT,

35
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(14) Sensor Configuration of Rudder offset / #x
gDt Y —HIE

Rudder offset Tl&. NMEA2000 2 T=E L TS EfiE

BOEZZ—EICRT HMENAEETT,

% NMEA2000 (S LTc > —%RaE T I 2 BL DI E T,

1.BoatSet % L %7,

I MAIN MENU

Information

Screen Edit

System

Boat Set

Assist Function

Tilt/Trim Preset

Fuel Tank Preset

Sensor Configuration

Engine 1 connector >

Engine 2 connector >

Wind > m
[
[w]l

Depth offset

4. FELWMEZREL. SETZ2 Y TLET,
HERIREREHIEE 0-120(°) CTT,

36
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(15) Sensor Confiquration of Speed /  EED
VY —#HIiE

Speed Tli. EREMEAHAELZBET 5T & T. NMEA2000

BREAETCTSELTVWAREDEZZ—BICHT AEEHLTRE

T9,

3% NMEA2000 |t LTc o —%= R T 2 EBEL DD E T,

1.BoatSet % v S L%7,

I MAIN MENU

Information

Screen Edit

System

Boat Set

Assist Function >
Tilt/Trim Preset >
Fuel Tank Preset 2
e e e e — ——
l Sensor Configuration > l
E{J} (e ———

Sensor Configuration

Engine 2 connector >

Wind >
Depth offset 20m >

Rudder offset

4. Speed correction factor =% v 7L £,
5. RELVMEZREL. SETZ2 Y 7LET,
5% E ] BEERFEIE 0 - 199.99 T,

37
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(16) Engine Warnings / RER I VIV R EER
BEE2

BERELTWBI VY VDERIEREWES CEE T,

ZEHNEZWNEE K No Engine Warning &R RENE T,

1. Information %2 v 7 L7,

I MAIN MENU

Boat Set

Screen Edit

System

BHRZHEELE T,

>
o
HF
+H
S
H
\\I/
+L_1+

< Alarms Information DTC code

Engine 1 | - Check Engine

« Warning Level 2
+ Power reduction

* Sensor Malfunction

« DBW system error 68
« DBW system error 110
« DBW system error 111

« Check Engine
« Warning Level 2

| Engine 2

+ DBW system error 110

38

s WINDDA VDT =2 EflET7 T =7 A AV R

E UTFOFIBETCEHREHEEL TS
e CEEFT,

TLTWBIEE
Iyyywﬁﬁﬁ
< ’Iiiﬁia_'\

m

39m@

TWS

v > /w}

p)
# [AUTO

H | @)

< Alarms

Information DTC code

« Check Engine

Engine 1
« Warning Level 2
* Power reduction
* Sensor Malfunction

+ DBW system error 68
- DBW system error 110
- DBW system error 111

« Check Engine
« Warning Level 2
* DBW system error 110

| Engine 2
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(17) Sensor Alarms setting/ > —775—L 4 AVZ2y JUTEHERELZVWEBZ2 Y TLET,
RE

Tset > —77 5 — LD ON/OFF 557 & BEIC DU CHER!

I mAIN MENU

ICEHFERE CEE T,

No.

EIE&REC

1

Depth shallow

P2

1. Information =% v S L% 9,

I MAIN MENU

Boat Set

Screen Edit

System

39

Sensor Alarms setting
Q! r————————————9
l Depth shallow 2]

l Depth Navigation >

| Wind speed

2 |Depth Navigation KRESFET— 3>

3 |Wind speed ER

4 | Battery Voltage Ny T R | e —— )
po— - TZTIEFE LT Depth shallow %z 3ER LIz HE D&

> |Fuel WERE EREESHLET,

6 |Fresh water ke ,h,
. - == RE

7 |Waste water FEKR2> T &

BifeZz ek (Ffaldk
Bl ofchs) D775 —LbEEE
ON/OFF Z5E L& T,

Alarm Below Active
(F£7zl& Alarm Above Active)

7o — LB T HEEE R

Value ELET,

7o — LB T —D

Buzzer ON/OFF ZE&E L £ d,

5. Alarm Below Active =% v L% 9,

I MAIN MENU

02m >

ON >
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7.Value =% v 7 L%,

I MAIN MENU

8. F—R—R&EZYTLTHRELVEMEESRE L. SET
2y TLET,

< Depth shallow

02 m

<

o

=3

@
Gln

=3
w
m
(S |

9.Buzzer =% S LE9d,

I MAIN MENU

Depth shallow

Alarm Below Active
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(18) Maintenance Reminder / * > 57 > ABE5HA

B>

B SN TV B IMED R ERR AR & C D FRB 8 & FESR

TELEY,

1. Information %2 v 7 L7,

I MAIN MENU

Boat Set

Screen Edit

System

4. REIEHRRE COR Y BB ZMR L E I,

< Maintenance

E¥ 3 )
Nl Engine 1 Honda BF 350 PGM-FI

Engine Hours 152 h

Next Maintenance 48.0h

41

@ AT TV AMEREH
%I///@ﬂ@%%ﬁ BIRUOIEBIA Y TF > B E
TORBZRRLET,

(1M (2) 3)
o —

< Maintenance
E-Engine 11 Honda BF 350 PGM-FI

Engine Hours 152 h

Next Maintenance

48.0 h

NIy B - EES
BIVIVICREINES LER,

(2) ¥ EEr R
BI 2T DR EEREFRE,

() AT+ AR BEERR
BIVIVDA VT F > B E TOEER,

- AL S THE RO ES ZRET HE. LUTFD
Ry 77y TEEHAFRREINE T,
« 00:00 3 =

500~ (,0..« 500

Information

Honda BF 350 PGM-FI
Engine 1
Maintenance Needed

110 Hﬁ 5000 Hﬂ 500.0 @

1 L/h 1

¥ AT UAREROR Y Ty S@EiE. %= ON/OFF %=
SMETCEEXT, (P59)

rg@EsERZEl (P15 N




(19) Boat / fiRfHIER

TAATUADERBER. £id) Yy OS5 OMmITE
B MTRE AR CEX I,
RRINAEEIHETHELZTHY .. EEDES ISR
BHahH)ET,

1. Information % v 7L %7,

I MAIN MENU

Boat Set

Screen Edit

System

Information

Alarms

3. INE TOMITEREE - FITREZEELE T,

Boat information

Trip distance 8.5 km

Trip time

42
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(20) NMEA2000 Device List / $##tH NMEA2000
SERPRDT « A7 LA % &8, NMEA2000 THftE N
TOVBHERIC DOV T T DIERINER CEE T,

1 | Model ID SR

Serial No. ) 7IVES

Manufacturer BNEHEL

Model ver. EFIVIN—T 3V

2
3
4 | Software ver. VIO ITIN—=TY 3
5
6

Deviceinstance |ERE1 2V AZ A

NMEA2000 % v h T —U D 5BET S

7 | LEN BRERTELE (LEN)
TLEN = 50mA

1. Information &% v S L £,

I MAIN MENU

Boat Set

Screen Edit

System

Information

Alarms >

Maintenance >

Device

3. IBHREHEES LTc W Mg ZE 2 v T L& T,

* Honda 7" Display
* 720967

4, FIR L 7o NMEA2000 Diges 53R = L &9,
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(21) Screen Layout / R REHEERTE 3. AVE 4% v 7L TZET ON/OFF ZE L LBEEE R v

TEEROEEERD ON/OFF BEATEE T, TLET,
ON [(EREINZEAEIL. BREEEmAELEAICATA S I MAIN MENU
TAHIETERRCE ga—o ——
No.|  ENEXE BEAS o o
1 Data screen 1 '|%$E2%/_\@E 1 X—= E !‘@ : Data screen 4
2 |Data screen 2 BHRFREE 2 N\—V8
3 |Data screen 3 IR REmE 3 X—V
4 |Data screen 4 BHETEEAN-YE | . v
> |Datascreen > IFHREmEE 5 <~V 8 . Datascreen1 (X OFF ([CCEE£F A, Datascreen1*
- Video input 1 lCAENTLD 2y P LIEE BREREE | R—YVBICEB LET,
6 |Video 1 BB
EEOREE 4.0N £/l OFF 242w S LE T,
7 | Video 2 Video input 2 [ICAIENT LS
ideo RFETREE I MAIN MENU
% Video1/2 Z#&R9 5ITI& Veratron D FIFEY DBDD@?Z%%}Lb\\ Data screen 2

WETY, FLIUIBEBEVLITORFEICSHEACIE

1. ScreenEdit =% v S L% 9,

I MAIN MENU

Boat Set

Information
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(22) Boost Pressure / RAZERERTEEERE 5. F—R—K&EZYTFLTHMREESREL. SETEZ Y S
BREREEDY — I BRICHY T BMAZ S T REE L&ET,
EEECEET,

< Boost Pressure

(]

1. ScreenEdit =% v L% 9,

[=]
=g
Q
=

Min value

I MAIN MENU

Boat Set

Information

F=—
w
m
L—_4

6. Maxvalue % v 7 L% 9,

| MAIN MENU

Boost Pressure

7. F—R—FZR2y TLUCLREZREL. SETZ2 YT
L/ij_o

3. Boost Pressure &% S L& 9,

< Boost Pressure

I mAIN MENU

Gauge Level

or [ ! 000
Ml | Boost Pressure >
e ! 000
Engine temperature > oo °'7 —
Voltage > o | SET I
(e

Fuel flow

1bar >
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(23) Engine temperature / TV VBERTE 5. F A Fa2y L TTREEZREL. SETZ2 Y T
BERE LEd,

BRBRTEEODYT —IRRICGEET DL Y VBERTRES

FAEZECELT,

< Engine temperature

s |

[=]

Min value

1. ScreenEdit =% v L% 9,

I MAIN MENU

Boat Set

F=—
w
m
L—_4

Information

6. Maxvalue % v 7 L% 9,

| MAIN MENU

7. F—R—FZR2y TLUCLREZREL. SETZ2 YT
L/ij_o

< Engine temperature

N
=
o
In

Max value

Gauge Level

Boost Pressure

=
w
M
L—_2

4. Minvalue #% v 7 L%9,

I mAIN MENU

Engine temperature

oL dr-

Min value
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(24) Voltage / /\v 7Y —EF R REHESBE 5. F—R—RERY LT TREEREL. SETEZY 7
BHREREEDS — I RRICKY T BN\ T —BEET L&ET,
HEEATECELT,

< Voltage

(]

1. ScreenEdit =% v L% 9,

=
[=]
<

Min value

I MAIN MENU

Boat Set

Information

F=—
w
m
L—_4

6. Maxvalue % v 7 L% 9,

| MAIN MENU

7. F—R—FZR2y TLUCLREZREL. SETZ2 YT
L/ij_o

< Voltage

>
o (]

Max value

Gauge Level

Boost Pressure

=
w
M
L—_2

Voltage

27 [
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(25) Fuel flow / BB EE S R T FHERE 5. F—R—FZERY 7L TLREZRE L. SETZZ YT

BREREED S —VRRCHLT pREmmERyr  LF 9. ]
BEALEECEET, - BIFIOE BRI CRBOFRETEET,

1. ScreenEdit =% v L% 9,

< Fuel flow

I MAIN MENU

Iﬂ

Max value 15 L/h

Boat Set

Information

F—=3

%
i

L__4

Gauge Level

Boost Pressure
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(26) Brightness / f2EESRE
BEOBS A SR CHRETEX,

1. System &2 v 7 L%,

I MAIN MENU

Boat Set

Information

Screen Edit

Metric >

Speed Display soGc > |l

I
Station Main > IB'
=

Language English >

Auto Day/Night switch

Touchscreen beep

49

5 AVEZRy TUTHERDEEZ 2 v T LET,

I mAIN MENU

Brightness Day

o [
2

l 0(Low) > l

- FlIE 4 T Brightness Day %:%#IiRJ % & BYE Auto A
RECEET,

« Auto LISMIEHRTE L CWABEE. FAHA1MvF (P3)
ZRELCH. BEORELEZRAETELT,
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(27) Background / S =% 7E 3. Background =% v L £,

|E#E§EU—\EE@%%@%LX—F® 2 200F— l\b\‘i\)\‘ﬁi@%}%—(% | MAIN MENU
£,
@ ERJELGERE

<Day>

Auto Day/Night switch

Touchscreen beep

4 FROERE—FZ22vTLET,

<Night>
« 00:00

3959 . 222

TWS

LN
; - ;KA m

2

pm

Boat Set

Information

Screen Edit

Metric

Speed Display SOG

Station Main

Language English
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(28) Auto Day/Night switch / S 2t)Y B ZREE 4. OFF £l dABOREEL v 7 LET,
HE

AEOBEZ TS LESRE— FOBEYY B ERET

*%9, AEBDSOREL 3 EES SBIRTEET,

I mAIN MENU

Auto Day/Night switch

o1 Jr ————————————

| oFF )

- LUFDEHETTlE. Auto Day/Night switch H\EXE CE >
F e, BERERLTHEHNIC OFF ICRESNE — §
T Eﬁ'

l Dark

- BEL Y OINEBIBERES ON (P30)

1.System =2 v 7 LET,

I MAIN MENU

Boat Set

Information

Screen Edit

Metric >

Speed Display soGc > |TEmt

Station Main > IB'
=

Language English >

Display Setting

Brightness
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(29) Touchscreen beep / ##{FSHE&E
2y FINFIVRIERE D E—TED ON/OFF ZRETEE
ED

1.System =2 v S LET,

I MAIN MENU

Boat Set

Information

Screen Edit

Metric >

Speed Display soc > |TEai?

I
Station Main > IB'
=

Language English >

Display Setting

Brightness >

Background Day >

Auto Day/Night switch
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(30) Units / BB{\is8F 4. AVEZ Yy L TBMABEE LEVEREZ Y FLE

RIBEEDRTEMEZECEXT,

Metric. Imperial. Nautical. Custom D"5EIRTCELT,
Custom Z)3ERT 5 & BECEICRTRBMUZERTCER
ED

1. System &2 v 7 L%,

I MAIN MENU

l Fuel flow

Boat Set
l Temperature

Information

Screen Edit

Speed Display soGc > |l

I
Station Main > IB'
=

Language English >

3. ERDFRTEfMIEZ Y TLET,

- Custom ZER LTHE. FlIE4LREERBEL T
TN

I MAIN MENU
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(31) Speed Display / EFAERE
BEICETRT AMEELUTD 2 /38— h SBIRTEE
ED

HEEHE PGN DATA

SOW (H7GRE) 128259 Speed Water Referenced

SOG (WHhRE) 129026 Speed Over Ground

¥ MRE R T EBITIE. NMEA2000 (SIS Lzt > —%73]
BT 2NED D KT,

eSSBS SRS C Tl TROL D IchmRZETIY

BZAEY,

SOW (7KiEE) | SOG (rfthERfE) — s
—_ e ﬁl‘.l’\ﬂ'ﬂ)i
T—3 TF—3
HY Hh) SOG (ufithiEE)
L HY SOG (uHhEE)
HY) "L SOW (uf7AGEE)
L L SOG (ufithEE)

X EE5NDT 2L LDOHKHE. SOG CHHLRE) D77 3V
HBERTENETH BRERFRTEINE A,

1. System =% v FLEX T,

I MAIN MENU

Boat Set

Information

Screen Edit

System
Display Setting >
Units Metric >

L
l Speed Display S0G > l'- =
[

4|
Station Main > IE]'
=

English >
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(32) Station / B3R T— 3 VEE

T4 AT A DRI MBEMDAT— 3 g (X

A VEEEAY R) ICE&EhbETRT7U 7 LTLZEWN,

ETITATREDRT—3>DT 4 AT LA TlE

Boat Set [EF D Assist Function & Tilt/Trim Preset 1* %

L—7 70N, REEFCEZTEA.

X T 0T 4 TE— FICDOWTIERIMERE DO BINERIEE & T/
FRTEELN,

I MAIN MENU

Boat Set

Fuel Tank Preset b

Sensor Configuration

IVIVERET IV TATRAT—3 > 370747 R
F—=avIcBbh5d. WINDRAT— 3 v TERRT
nx9,
B RF—Y 3 VRE
TEIF 4T Main 2nd
Arovas [ s | o | i
[BHRFR — EETEaN .
ax AE ax fE
A ® O O
AT7—>3>
LR S O O
AT —3 4

Boat Set

Information

Screen Edit

2. AVE % S LT Station =2 T LET,

I MmAIN MENU

System

Display Setting

Units

Speed Display
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(33) Language / RS EEERE - Language DFREMNERICTET T 5 & Complete &R
HICRRENZEBEUTO 8 SBISBRTEET, 77 TOERENET o

No. Em&Es £ I MAIN MENU
1 English e
2 Francais TS REE ol
3 Deutsch NEAVE English
4 Italiano A2 758
5 Espaiiola ANXA R
6 Svenska AU T—7T V58
7 Nederlands FSVA5E
8 Tiirkce NJLOEE

1. System =% v FLET,

I MAIN MENU

Boat Set

Information

Screen Edit

System

Display Setting >
Units Metric >
Speed Display s0G > |l

Station Main > IE]'

.AVZERZ Yy JLTREEDERZZ Y T LET,
I MAIN MENU

Language

o

:Italiano 35 ll@l
=

l Espariola

56 RIEREAHE (P15 AN



(34) Clock format / BiZIRTHERERE
RIDOFRTH I A 12 BFEHI T oL 24 BEHIHD S RIRT
TXT,

1.System =2 v S LET,

I MAIN MENU

Boat Set

Information

Screen Edit

>
—n
EasyLink > l@'
I

Demo Mode OFF > W&

Reset
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(35) Clock offset / BfZA+ 7t v FERTE
MEHFE (UTO HhoDBRRIDEZMIEL (RRT D%
EHNTEET,
ERAOHIFDORFZINE LS ZRRINDEDICERELTL
&L,

1. System &2 v 7 L%,

I MAIN MENU

Boat Set

Information

Screen Edit

EasyLink

Demo Mode

Reset

4, F—R—FREZy TLTRLDEERE L. SETHEZ v
TLET,

< Clock

Clock offset

s H-ZRYTIBHE AN LIEBEDRSHRELE T,
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(36) Pop-up Display / Ry 77 v TE&E

TEEEEOR Y T77y T@HD ON/OFF SRED TEE T,

No. EE&R BHAR
. IVIUHE. EFa) T —
1 | Check Engine 2T LD

2 |Over Temperature

IYIVOF—/N\—k—F

3 |Low Oil Pressure IVIVDHMERSR
4 |Water in Fuel RN DACEA
5 | Charge Indicator REVATLES
6 |Rev Limit Exceeded I3 Di8EER

7 | Engine Emergency Stop

IR—Jz V=AMV TR
Ay FOIES)

8 |Warning Level 1

FICIROWELGRE

9 |Warning Level 2

Warning Level 1 LIADEE

10 | Power reduction T o OHIRR
11 | Maintenance Needed | EHRSRDEEEA

12 | Sensor Malfunction

Y —REDHE

1. System =% v JLEX T,

Boat Set

Information

Screen Edit

EasyLink

Demo Mode

Reset

OFF > !__|

>

59

3.AV=E 2y 7L THRRON/OFFERELZWEEZ R Y

L&,

I MAIN MENU

Pop-up Display

F————————————q
| Check Engine ON >
, A Q : Over Temperature ON >

|

:

@ | Low Oil Pressure ON > l
| |

|

|

l Water in Fuel ON >

l Charge Indicator
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(37) EasyLink / EasyLink £&3F 4T UESE A EERDE LT — 2B
& Easylink 1%/ 2 CRET BT — DI VY VESER  EFVTLETD

$2 O BESHEIRTCEELT, I MAIN MENU
EasyLink %7 2| Veratron 8D EasyLink X547 —2

EasyLink connector 1

Q! F————— e e e e ———
l Show Engine Data From Engine1 > I

!_@ :ShowFueIFrom Tank 1 > :

@ | Show Fresh Water From Tank 1 > l

l Show Waste Water From Tank1 > l
o

T A& NMEA2000 IS L TWLVEWT —2icd
F—aEERCEET.
BA 16 BOYT 51 h I — B EHTRETT,

1. System =2 v 7L £,

I MAIN MENU

Boat Set

Information

Screen Edit

System

Clock ]

OFF > &5

3. TV Y VESEIAR Y U ESZERE LI Easylink
AXT B2y TLET,
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(38) Demo Mode / T EE— FERE
TFTEBRZREEICTVEISNE T,

Demo Mode % ON (C T 5 & [BHRFREE CREFDH
BONEDKSICERREINSED ERBEIHER TEL,
TEE— FIE FEABNT OFF [CRLTLZEL,

1.System =%y S LET,

I MAIN MENU

Boat Set

Information

Screen Edit

System

Clock

Pop-up Display

EasyLink

61 RIEREAHE (P15 AN



(39) Reset Fuel Used / 1% HBE v b
IR gEEx )ty N TEET,

1. System &2 v 7 L%,

I MAIN MENU

Boat Set

Information

Screen Edit

System

Clock

Pop-up Display

EasyLink

Reset Trip Distance

Reset Trip Time 5]

Reset number of Engine >

Reset Factory

4. YES =52y T LET,
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(40) Reset Trip Distance / $8in1T8E8E ) v b
KTt x )y FCEET,

1. System &2 v 7 L%,

I MAIN MENU

Boat Set

Information

Screen Edit

System

Clock

Pop-up Display

EasyLink

Reset Trip Time

Reset number of Engine >

Reset Factory

4. YES =52y T LET,
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(41) Reset Trip Time / #8178V v b
BITEREE )y N CEEXT,

1.System &%y S LET,

I MAIN MENU

Boat Set

Information

Screen Edit

System

Clock

Pop-up Display

EasyLink

Reset

Reset Fuel Used

4. YES =52y T LET,
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(42) Reset number of Engine / T I8ty b 6. FHL(REI DI VI DH=EZY TLET,
NECOHTEREANICEICTOHTE (P4) THREL
eI 08E )y FLET,

vy hEIZ. FOFEFEFHLLCI VI VDO EERETCEL TRRAAL Sl

_a_ SELECT NUMBER OF ENGINES
o

1. System &2 v 7 L%,

I MAIN MENU

Boat Set

S 7. NMEA2000 32481 GPS T/\A ADEFEEN TV B HE
RLET,

Screen Edit

INITIAL SETUP
NMEA2000 GPS CONNECTED ?

System

Clock >

Pop-up Display >

=1
EasyLink > l@l
[

Demo Mode OFF > (&5

Reset

Reset Fuel Used ]

Reset Trip Distance >

Reset Trip Time

4. YES =2 v TLEY,
- OdpRTRENTCE BECREIFEEIRTEINE T,
5. EBEEESZ Y T LET,

WARNING - LIMITATION OF USE

Tap the screen to accept
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(43) Reset Factory / TIGHFIREANY Y b
MENU EE D Information. Screen Edit., System (C (5%
ELIERNEZ., THEHEREN Y b TELT,
¥ 7)W= bO—)b - F—=bIXFUITFILE - FUL
YR—bORERBIE LY bENFE LA
Fuel Tank Preset &5 KX UtidD Sensor Configuration O
REME/ Fv)TL—a By hENET,

1. System =2 v 7L £,

I MAIN MENU

Boat Set

Information

Screen Edit

System

Clock ]

Pop-up Display >

[
EasyLink > lE]l
[

Demo Mode OFF > &%

Reset

Reset Fuel Used >

Reset Trip Distance >

Reset Trip Time

4. YES =Ry TLET,
- OO EINE. B CEFBEEmIAFRREINETT,
(P4)
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