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HONDA
Appendice al Manuale utente di HRM2500/HRM4000

Specifiche: dati tecnici aggiuntivi al Manuale utente Italiano
HRM1000 HRM1500 HRM1500 HRM2500 HRM2500 HRM4000
Modello / Tipo Live Live
E/B/S E/B/S EC/BC/SC E/B/S EC/BC/SC EC/BC/SC

Supporto banda di frequenza

Bluetooth Classico: 4.2+ERD/LE:4.2 N4 N4 v N4 v v

TCU 3G UMTS Banda 8 (900 MHz) v v v
Banda 1 (2100 MHz) v v v
Banda 3 (1800 MHz) v v v
Banda 7 (2600 MHz) v v v

:gg;rGD:')TE Banda 8 (900 MHz) v N v
Banda 20 (800 MHz) N v v
Banda 28 (700 MHz) N v v
Banda 38 (2600 MHz) Vv v v
GPS/QZSS: L1C/A, L5C

e | DL . / /
Galileo: E1, E5a

Potenza in uscita

Bluetooth 10 dBm v v v v v v

TCU 3G UMTS Ef::f;:g 24 dBm v v v
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Congratulazioni per aver scelto un rasaerba robotizzato Honda. Siamo certi che apprezzerete i vantaggi
del vostro rasaerba robotizzato Honda data I'altissima qualita dei nostri prodotti per la cura del prato che
rappresentano per noi motivo di orgoglio.

Vogliamo inoltre aiutarvi ad ottenere i massimi risultati dal vostro rasaerba robotizzato e ad utilizzarlo in modo
sicuro. Questo manuale contiene tutte le informazioni necessarie; vi preghiamo di leggerlo attentamente.

L'impegno di ogni concessionaria € di soddisfare i propri clienti e sara quindi lieta di rispondere a eventuali
domande e preoccupazioni.

Honda Motor Co., Ltd. si riserva il diritto di apportare modifiche in qualunque momento senza preavviso e senza
incorrere in alcun obbligo.

Nessuna parte di questo manuale pud essere riprodotta senza autorizzazione scritta.

Questo manuale va considerato come parte integrante del rasaerba robotizzato e dovra quindi accompagnare il
prodotto anche in caso di rivendita.

4 ™
Prestare particolare attenzione alle affermazioni precedute dalle seguenti parole:

A ATTENZIONE

Indica un alto rischio di gravi infortuni o di morte in caso d'inosservanza delle istruzioni.

A AVVERTIMENTO

Indica la possibilita di lesioni personali o danni alle attrezzature nel caso in cui non ci si
attenga alle istruzioni.

NOTA:

L Fornisce informazioni utili. )

In caso di problemi o domande relative al rasaerba robotizzato, rivolgersi a un rivenditore Honda autorizzato.

| rasaerba robotizzati Honda sono progettati per garantire un servizio sicuro e affidabile se utilizzati secondo
quanto stabilito nelle istruzioni.

A ATTENZIONE

Il funzionamento di un rasaerba robotizzato richiede una particolare attenzione per garantire la sicurezza
dell'operatore e di terzi. Leggere con attenzione il presente manuale d'uso prima di utilizzare il rasaerba
robotizzato; in caso contrario potrebbero verificarsi lesioni personali o danni alle attrezzature.

Come identificare la macchina
Il modello del rasaerba robotizzato & riportato sulla “etichetta di identificazione” sotto forma di una serie di lettere.

Categoria Serie Tipo

HRM 1000/ EC
1500/ — E/EC = AC 230 V - spina EU
2500 —B/BC =AC 240 V - spina UK

S/SC =AC 230 V - spina SW
Rasaerba robotizzato
* Le illustrazioni possono variare in base al tipo di macchina

Assicurarsi che il rivenditore compili il "DISEGNO DEL PRATQO" (m pagina 124) e il "FOGLIO DI
VERIFICA DEL RIVENDITORE" (m pagina 128) con i dettagli relativi all'installazione eseguita e le
impostazioni configurate.

» Apple, il logo Apple e iPhone sono marchi registrati di Apple Inc. negli USA e in altri paesi.
App Store € un marchio di servizio di Apple Inc.

» Google Play, il logo di Google Play e Android sono marchi o marchi registrati di Google Inc.

* "QR Code" & un marchio registrato di DENSO WAVE INCORPORATED.

» Alexa e tutti i loghi correlati sono marchi di Amazon.com, Inc. o delle sue affiliate.

« Il marchio e i loghi Bluetooth® sono marchi registrati di proprieta di Bluetooth SIG, Inc.; I'uso di tali marchi da parte di Honda
Motors Co., Ltd. & concesso in licenza. Gli altri marchi e nomi dei marchi sono dei rispettivi proprietari.

O Bluetooth’ 1
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Funzionamento del rasaerba robotizzato Honda

1 PANORAMICA

8 Funzionamento del rasaerba robotizzato Honda

L'area di lavoro € delimitata dal cavo perimetrale che emette un segnale; quando |l

rasaerba rileva il perimetro, svolta e taglia I'erba in modo casuale. Quando la batteria € in
esaurimento, il rasaerba ritorna alla base di ricarica.

Se l'applicazione Mii-monitor & installata su uno smartphone collegato alla rete mobile, & possibile configurare le
impostazioni e controllare le notifiche di errore da qualsiasi posizione remota (HRM1500 Live, HRM2500 Live).
Adattatore CA

L'adattatore CA deve essere installato in una zona coperta, al riparo dalla pioggia.
Installare e fissare I'adattatore CA alla parete a un‘altezza minima di 30 cm dal suolo.
Dopo aver completato tutti i collegamenti, collegare I'adattatore CA all'alimentazione.

Base di ricarica
-

La base di ricarica deve essere posizionata su una superficie
piana e la differenza di altezza tra la sua parte anteriore

e quella posteriore non deve superare i 5°. Per maggiori
dettagli, vedere la sezione "Installazione" (@2 pagina 16).

Picchetti Vi sono diverse modalita di installazione \
A della base di ricarica. Per maggiori \
dettagli, vedere la sezione "Controllo delle \\

- — condizioni di installazione" (m pagina 16). |

’

Cavo di rientro (solo HRM1500,
/\ HRM1500 Live, HRM2500,
=~ HRM2500 Live)
| cavi di rientro sono disposti
a terra o fissati al suolo con
appositi picchetti.
Disporre il cavo di rientro

A a un angolo di piegatura di
90° o superiore.

Cavo di alimentazione

Rasaerba robotizzato
Cavo perimetrale

Stendere il cavo perimetrale sotto terra o fissarlo
al suolo con dei picchetti.

o | Area di esclusione (solo HRM1500 Live, HRM2500 Live)
Superflcz:le massima: Utilizzare il GPS per impostare le aree in cui si desidera
1000 m’ (HRM1000) . L ridurre la frequenza dellingresso del rasaerba (per attivita
1500 m? (HRM1500, HRM1500 Live) pianificate o se I'utente necessita di un'area che continui
3000 m? (HRM2500, HRM2500 Live) a crescere).

Lunghezza massima consentita: Per maggiori dettagli, vedere la sezione "GNSS"

400 m (HRM1000, HRM1500, HRM1500 Live)

(m pagina 61).
800 m (HRM2500, HRM2500 Live)



Funzionamento del rasaerba robotizzato Honda

® Posa del cavo perimetrale

Il posizionamento del cavo perimetrale determina i parametri dell'area di lavoro.
Quest'area puo essere costituita da parti multiple nelle quali il rasaerba puo lavorare. Per
le impostazioni del punto di inizio taglio e altre informazioni dettagliate, vedere la sezione
"4 IMPOSTAZIONI MENU" (m pagina 44).

Se si posiziona il cavo perimetrale in un punto in cui la pendenza € eccessiva, il funzionamento del rasaerba verra
influenzato negativamente. Per ulteriori informazioni, vedere la sezione "Condizioni di posa del cavo perimetrale"

(m pagina 24).
o o ) Non posizionare il cavo perimetrale
La posa del cavo di rientro consente di ridurre la distanza lateralmente lungo un pendio con
del percorso tra la base di ricarica e i punti di inizio taglio inclinazione superiore a 10° (17%).
ed eliminare la presenza di segni delle ruote. Posizionare il cavo perimetrale lateralmente,
- Riduce il tempo di rientro alla base di ricarica. lungo un’area relativamente pianeggiante, con
- Facilita lo spostamento attraverso i passaggi stretti. pendenza inferiore a 10° (17%), con il tratto

Corretto

in pendenza posizionato dopo il punto in cui
l'inclinazione diventa superiore a 10° (17%).

Lasciare 5 mm di spazio o meno tra le
parti del cavo perimetrale e assicurarsi
che le parti del cavo perimetrale non si
sovrappongano né si incrocino.

Inferiore a
10°(17%)

Non corretto

‘ Superiore
10° (17%)

Lasciare da 30 a
50 cm di spazio tra il
& cavo perimetrale e il
perimetro dell'area
di lavoro.

Disporre il cavo perimetrale attorno agli
oggetti sui quali il rasaerba potrebbe
salire (ad esempio sassi, radici di alberi,
ecc.); questi oggetti devono essere
rimossi dall'area di lavoro.

—'
_.

Il cavo di rientro puo essere disposto su pendenze inferiori a
10° (17%).

Se il cavo di rientro viene disposto su una pendenza inferiore
a 10° (17%), posizionarlo obliquamente al pendio.

NOTA:
- Assicurarsi di completare e conservare un "DISEGNO DEL PRATO" facendo riferimento alla disposizione
del cavo perimetrale (m pagina 124).

VOINVHONYd L l



Precauzioni

2 NORME DI SICUREZZA

8 Precauzioni

Osservare con cura le seguenti precauzioni.

A ATTENZIONE

Non consentire mai I'utilizzo del rasaerba a bambini, persone con limitate capacita fisiche, sensoriali,
mentali o che non dispongano dell'esperienza e/o conoscenza o persone che non hanno dimestichezza
con il presente manuale di istruzioni. Le normative locali potrebbero limitare I'eta dell'operatore.

Le persone con pacemaker o altri dispositivi medici devono consultare il proprio medico prima di
utilizzare il rasaerba robotizzato o di accedere all'area di lavoro.

Non giocare con o in prossimita del rasaerba quando ¢ in funzione.
- Il contatto accidentale con la lama di taglio pud causare lesioni.

Non utilizzare mai il rasaerba nelle immediate vicinanze di persone, specialmente bambini o animali.
(Assicurarsi che non vi siano bambini o animali di piccola taglia (ad es. ricci) nell'area di lavoro durante
l'utilizzo del programma Timer di lavoro).

A AVVERTIMENTO

Prima di azionare il rasaerba, leggere e comprendere il Manuale utente per acquisire familiarita con il
funzionamento del dispositivo e imparare ad arrestarlo rapidamente.

Il pulsante STOP (rosso) sulla parte superiore del rasaerba ne disattiva tutte le funzioni. Il coperchio del
pannello di controllo si apre quando si preme il pulsante STOP, che rimane premuto fino a quando il
coperchio non viene nuovamente chiuso.

Tenere mani, piedi ed altre parti del corpo, lontani dalle lame rotanti.

Non toccare componenti affilati, quali lame o disco porta lama, tranne quando si
devono effettuare manutenzioni. In caso contrario, si potrebbero verificare incidenti.

Premere sempre il pulsante STOP per l'arresto manuale prima di interagire
fisicamente con il rasaerba, come nei casi in cui si vuole sollevarlo, inclinarlo o
capovolgerlo. In caso contrario, il contatto con le lame potrebbe provocare ferite.

Se viene visualizzato un messaggio di errore, arrestare immediatamente il rasaerba e
contattare il punto vendita in cui € stato acquistato o un centro di assistenza designato.

Considerare che in caso di incidenti o danni, I'operatore o la persona che sta utilizzando I'apparecchio &
responsabile verso persone o beni.

Nei pressi o all'interno dell'area di lavoro con rasaerba in funzione indossare sempre pantaloni lunghi e
scarpe robuste.

Non salire sul rasaerba e sulla base di ricarica, non spingere il rasaerba e —N

non utilizzarlo per scopi diversi da quelli cui & destinato. Potrebbero accadere ﬂ
incidenti oppure il rasaerba potrebbe danneggiarsi.

Utilizzare il rasaerba soltanto nella zona delimitata dal cavo perimetrale. ’/

Se vi € il rischio che il rasaerba venga danneggiato dal contatto con un irrigatore, \
spostare l'irrigatore mentre il rasaerba & in funzione oppure appoggiare il cavo

perimetrale attorno all'irrigatore per rimuoverlo dalla zona di lavoro. \

Quando il rasaerba € in funzione non utilizzare impianti di irrigazione automatica,
in quanto I'impianto potrebbe subire danni e ci sono alte probabilita che
'acqua penetri nel rasaerba, danneggiandolo. Regolare il timer di lavoro del
rasaerba in modo tale che il sistema di irrigazione e il rasaerba non siano mai
in funzione contemporaneamente.

Sebbene sia possibile effettuare il taglio del prato anche sotto la pioggia,
lavorare con erba bagnata pud ridurre le prestazioni e I'efficienza dell'attivita.

In caso di condizione meteorologiche avverse, temporali 0 tempeste,
interrompere |'attivita e scollegare il cavo di alimentazione.




Precauzioni

Se il temporale € imminente, rimuovere il rasaerba dalla base di ricarica, scollegare dalla presa elettrica
e scollegare il cavo perimetrale dalla base di ricarica.

Parti del prodotto potrebbero surriscaldarsi se esposte alla luce diretta del sole. Non toccare tali parti,
poiché potrebbero essere estremamente calde e provocare ustioni.

Non caricare il rasaerba con altri strumenti, utilizzare soltanto la base di ricarica. Potrebbero accadere
incidenti oppure il rasaerba potrebbe danneggiarsi.

Se il cavo di alimentazione & danneggiato, scollegarlo immediatamente dalla presa e contattare il proprio
rivenditore. Inoltre, non toccare la parte danneggiata del cavo di alimentazione.

Se ci sono buche (per esempio, tane di conigli, ecc.) nell'area di lavoro, riempirle in modo che la
superficie di lavoro sia piana. Controllare periodicamente I'area di lavoro per verificare che non ci siano
buche.

[l funzionamento non & garantito se I'unita viene utilizzata insieme a dispositivi che trasmettono onde
radio, come comandi a distanza e trasmettitori wireless.

Nonostante I'adozione di misure di progettazione di sicurezza intrinseca, misure di salvaguardia e
misure di protezione supplementari, sussiste il rischio di lesioni o scosse elettriche impreviste.
Maneggiare con cura.

Per le macchine utilizzate in aree pubbliche, i segnali di pericolo devono essere posizionati intorno
all'area di lavoro della macchina. | segnali devono includere i seguenti testi:
Attenzione! Rasaerba robotizzato! Tenersi lontano dalla macchina! Sorvegliare i bambini!

VZZ34N2IS 1d INHON ¢ l



Per |la sicurezza personale, osservare le seguenti indicazioni

8 Per la sicurezza personale, osservare le seguenti
indicazioni

Non forare, schiacciare o mandare in cortocircuito la batteria.

In condizioni di utilizzo normali i materiali dell'elettrodo e I'elettrolito che essi contengono sono sigillati
ermeticamente, a condizione che l'integrita della batteria venga preservata e che le saldature rimangano
intatte.

In caso di apertura degli sfoghi di ventilazione o di danneggiamento dei contenitori, si possono verificare
perdite di elettrolito.

In caso di inalazione accidentale, ventilare I'area, riposarsi e tenersi al caldo.
In caso di contatto con gli occhi, sciacquare abbondantemente con acqua per almeno 15 minuti.
In caso di ingestione, lavare accuratamente il cavo orale e bere abbondanti quantita d'acqua.

Tutti i circuiti di alimentazione devono essere scollegati:

- Prima di accedere ai terminali.

- Dopo aver urtato un corpo estraneo per esaminare i danni subiti dalla macchina.
In caso di incidenti.

Prima di effettuare qualunque intervento sulla macchina.

Prima di regolare I'altezza del taglio.

Non toccare la parte esposta di un cavo perimetrale che sia stato tagliato o danneggiato. C'¢ il rischio di
lesioni o elettroshock.

Se il cavo di alimentazione o la spina sono danneggiati, scollegarli immediatamente dalla presa senza
toccare la parte danneggiata, smaltire I'adattatore CA e contattare la concessionaria.

Fonti di fiamme libere, quali candele, non devono essere posizionate sull'adattatore CA.

Non toccare la presa di carica per evitare il rischio di lesioni.

Osservare i seguenti punti quando si tocca la presa di alimentazione (di casa), il cavo di alimentazione e

I'adattatore CA. In caso contrario c'¢ il rischio di elettroshock.

- Non toccare la presa di alimentazione (domestica), il cavo di alimentazione e I'adattatore CA con le
mani umide.

- Non toccare la presa di alimentazione (domestica), il cavo di alimentazione e il 'adattatore CA se
questi sono umidi.

Effettuare controlli periodici per verificare che non ci sia sporco, polvere o materiale estraneo nella presa di
alimentazione (rete domestica), nel cavo di alimentazione o nell’adattatore CA. Se sono presenti, rimuoverli
altrimenti potrebbero causare incendi.

Quando si collega la spina, afferrarla nel punto apposito. Se non si afferra correttamente la spina e si
tocca I'area del connettore, c'é il rischio di elettrocuzione.

Non tentare mai di manomettere il rasaerba. Questo potrebbe provocare incidenti o danni al rasaerba.

A AVVERTIMENTO

Quando si trasporta il rasaerba, spegnerlo e trasportarlo come indicato in questo
manuale (vedere m pagina 95) con le lame rivolte lontano da sé.

Quando si trasporta il rasaerba, afferrarlo nei punti indicati (vedere m pagina 95).
Trasportare il rasaerba in altro modo pud provocare lesioni causate dalle lame o

dalla presa di ricarica. Inoltre il rasaerba potrebbe cadere e danneggiarsi. | [

Quando si utilizza la funzione di comando a distanza dell'applicazione "Mii-monitor"
del rasaerba, seguire le seguenti precauzioni.

- Utilizzare in un luogo ben illuminato

- Evitare I'utilizzo su un prato bagnato ///

- Prestare attenzione alla propria stabilita sulle superfici inclinate /
Mantenere sempre I'equilibrio per evitare di barcollare a causa

dell'iperestensione del corpo, camminare sempre su una pendenza

tenendo i piedi ben poggiati € non correre mai mentre si utilizzano la w \ /w
macchina o le sue apparecchiature periferiche.

Usare sempre spessi guanti da lavoro per eseguire le manutenzioni. In caso
contrario, le lame possono causare lesioni.



Per la sicurezza personale, osservare le seguenti indicazioni

* Premere sempre il pulsante di STOP manuale prima di interagire
fisicamente con il rasaerba. In caso contrario si potrebbero subire lesioni;
evitare di collegare il rasaerba alla stazione di carica oppure interrompere
il funzionamento del rasaerba.

* Quando si eseguono manutenzioni sul rasaerba, premere il pulsante
di stop manuale e impedire al rasaerba di muoversi. Se il rasaerba si
muove, potrebbe causare incidenti.

* In caso di infortuni tutti i circuiti di alimentazione devono essere scollegati.
Consultare i servizi medici di emergenza locali.

* Prima di azionare il rasaerba, controllare I'area di lavoro e rimuovere
rami, pietre e altri oggetti che potrebbero danneggiare le lame e arrestare |l
funzionamento del rasaerba. In caso contrario c'é il rischio di lesioni causate da
oggetti lanciati dal fondo del rasaerba, oppure il rasaerba potrebbe subire danni.

* Non azionare il rasaerba su detriti o ghiaia. || materiale estraneo potrebbe

fuoriuscire e la lama di taglio potrebbe essere danneggiata.

Stendere il cavo perimetrale in modo che rimanga saldamente in posizione ed

effettuare dei controlli periodici per verificare che non sia allentato. Se il cavo

perimetrale sporge dal terreno, qualcuno potrebbe inciamparvi e cadere.

Per evitare la caduta del rasaerba, dividere I'area di lavoro con una recinzione o qualcosa di simile se si

trova vicino a uno stagno, a una scogliera, ecc. L'altezza deve essere di almeno 15 cm.

* Quando si effettua il collegamento con il cavo perimetrale, utilizzare il connettore in dotazione.

» Dopo aver verificato che tutti i cavi siano collegati alla base di ricarica, collegare I'adattatore CA a una presa.

Installare I'adattatore AC in un luogo al riparo dalla luce diretta del sole e dalla pioggia.

IP55 & applicabile al corpo dell'adattatore ad eccezione della parte di collegamento con la rete elettrica.
La parte di collegamento deve essere conservata sotto ad un telo. In caso di uso esterno, la spina deve
essere inserita in una presa impermeabile.

Grado IP della spina:

ADP-60MR AAC ... IP44 per la spina

ADP-60MR AAD ... IP20 per la spina

ADP-60MR BAS ... IP55 per la spina

|:| Apparecchio di protezione classe Il (eccetto ADP-60MR BAS)

Adattatore CA di isolamento di sicurezza a prova di cortocircuito non innato

‘@‘ Unita di alimentazione modalita accensione

* Indossare i guanti quando si tocca l'adattatore CA poiché si surriscalda quando viene collegato alla presa
di alimentazione (di casa).

» L'adattatore CA e la rete elettrica-presa devono essere sempre facilmente accessibili.

» Se i cavi o le spine sono rotti, I'adattatore CA deve essere smaltito.

 L'adattatore CA deve essere trattato con cautela. Per la pulizia utilizzare solamente panni asciutti o una spazzola.

| bambini posso utilizzare I'adattatore CA solamente sotto la supervisione dei genitori.

» Quando si estende il cavo sul lato di uscita dell'adattatore CA, utilizzare una prolunga specificata da Honda.

» Accertarsi che le “NORME DI SICUREZZA” siano assolutamente chiare alle persone che devono entrare
in contatto con il rasaerba robotizzato. In caso contrario, potrebbero verificarsi incidenti.

* Le persone che non hanno letto il manuale d'uso non dovrebbero entrare in contatto con il rasaerba,
tranne che per spegnerlo.

* Quando ci si avvicina al rasaerba, prestare attenzione al materiale che potrebbe essere espulso dalle lame.

« Evitare di utilizzare il rasaerba se il carter di rivestimento esterno € danneggiato.
La lama pu0 accidentalmente provocare dei tagli o lesioni a causa dei frammenti di materiale da essa scagliati.

Smaltimento

Nel rispetto dellambiente, non smaltire I'intero prodotto, la batteria, ecc. insieme agli altri rifiuti.
Attenersi alle normative locali vigenti o rivolgersi al proprio rivenditore autorizzato Honda per lo smaltimento.

VZZ34N2IS 1d INHON ¢ l



Ubicazione delle etichette

8 Ubicazione delle etichette

® UBICAZIONE DELLE ETICHETTE DI SICUREZZA

Utilizzare il rasaerba con le dovute cautele e attenzioni. Etichette illustrate sono state posizionate in vari
punti della macchina per ricordare le principale precauzioni da osservare. Il loro significato & spiegato piu
avanti. Queste etichette sono parte integrante del rasaerba quindi, in caso si staccassero o diventassero
illeggibili, contattare il proprio rivenditore e farle sostituire. Si consiglia inoltre di leggere attentamente le
norme per la sicurezza nel relativo capitolo di questo manuale.

A AT

2 A&

o

Nome e indirizzo

( Il rasaerba robotizzato Honda & progettato
per garantire un funzionamento sicuro e
affidabile purché ci si attenga alle istruzioni.
Leggere attentamente il manuale d'uso e
/!\ |L!!J| prima di mettere in funzione il rasaerba
robotizzato Honda. In caso contrario
potrebbero verificarsi lesioni personali o
\ danni alle attrezzature. y
4 . . .
Tenere le persone e gli animali
'il lontani dalla zona in cui si sta
) IH utilizzando il rasaerba robotizzato
\ Honda. )
( )

Non toccare la lama rotante.

Prestare attenzione alle lame affilate:
/E\ lama in movimento.
=y @ Azionare il dispositivo di spegnimento
prima di lavorare sulla macchina o
\ sollevarla. y

r
° Non salire sulla macchina. Questa
/m\ % macchina non é un giocattolo, tenere
Y . . . .
L i bambini lontano dalla macchina.

@ UBICAZIONE DEL MARCHIO CE,
MARCHIO UKCA, NUMERO DI
SERIE E ALTRE INFORMAZIONI

Il nome e l'indirizzo del fabbricante, il marchio CE, il
marchio UKCA, il numero di serie e altre informazioni si
trovano nei seguenti punti indicati in figura.

1 —9® Honda France Manufacturing S.A.S.
del fabbrlcante Rue des Chataigniers - Pole 45 - 45140 Ormes - France

Nome e indirizzo del —e Honda Motor Europe Ltd

rappresentante autorizzato | "R e L

Tipodimodello ———e@——
N. diserie ————— B[ ]
Mese e anno di produzione <BC_—__ 1 B
Tensione nominale — B[]
Potenza nominale —.&l . A

Massa (Peso)

10

I—Larghezza di taglio

C€E hgg]——Marchio UKCA

o

— Marchio CE

s, \/g

1

i Non smaltire 'apparecchiatura elettrica con i rifiuti domestici. Se le
apparecchiature elettriche vengono smaltite nelle discariche, le sostanze
potrebbero reagire ed entrare nella catena alimentare, provocando seri
danni alla salute e al benessere delle persone. Per maggiori informazioni
relative allo smaltimento di questo prodotto contattare il proprio rivenditore
oppure il servizio di smaltimento rifiuti domestici della propria zona.




Identificazione dei componenti

3 PREPARAZIONE

@ Identificazione dei componenti
® Scocca*

Vista dall'alto Vista dal lato inferiore
— Presa di carica superiore
Manopola di regolazione

altezza ol ¥ E@L\

* u Ruote anteriori

Presa di carica
inferiore

(rotelle) (%2)

4%
- Disco porta lama
Pannello di | | S|
controllo 1 L
| 5/
‘\ \‘\\g

Zona di trasporto

Pulsante STOP per I'arresto
manuale

Quando si preme il pulsante STOP
per l'arresto manuale, il coperchio
del pannello di controllo si apre.

Ruote posteriori (di trazione) (X2)

*La figura mostra un esempio di modello con display. Il modello HRM1000 non dispone di display.

® Base diricarica

HRM1000, HRM1500, HRM1500 Live HRM2500, HRM2500 Live

Spina di carica ————~
(superiore)

Spia a LED

7 N
S\T—v Spina di carica
f\ (inferiore)

Spina di carica
(superiore)

A Spina di carica

{ \\\\ \\\\ (inferiore)

Il rasaerba si ricarica sulla base di ricarica, sulla quale si riposiziona una volta terminato il taglio o quando la
batteria & scarica.
Le condizioni del cavo perimetrale possono essere controllate con la spia a LED (m pagina 86).

11
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Identificazione dei componenti
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® Componenti in dotazione

Adattatore CA Prolunga Viti Connettori per il
Installare I'adattatore Se il cavo Fissare con questa cavo perimetrale e il
CAin posizione dell'adattatore CAnon & vite al suolo quando cavo di rientro
lontano da terra. Dopo sufficientemente lungo,  si posiziona la base di Utilizzare i connettori

aver effettuato altri & possibile allungarlo ricarica. per collegare il cavo
collegamenti, collegare  con la prolunga. Quantita: 7 perimetrale e il cavo
I'adattatore CA alla presa Lunghezza: 10 m di rientro, quindi eseguire
di alimentazione. (HRM1500/HRM1500 il collegamento alla base

lee/HRM25_OO/ di ricarica.

HRM2500 Live) Quantita: 3 (HRM1500/

3 m (HRM1000) HRM1500 Live/HRM2500/

HRM2500 Live)
2 (HRM1000)

O

Connettore di giunzione Lame di scorta Riga
(HRM1500/HRM1500 Live/ Usare le lame di scorta per Nella scatola contenente il
HRM2500/HRM2500 Live) sostituire quelle consumate. prodotto troverete un righello.
Utilizzare i connettori di giunzione Quantita: 3 Il righello deve essere utilizzato
quando si collega il cavo di rientro per controllare la posizione di
ai cavi perimetrali. installazione del cavo perimetrale.
Quantita: 1

® Accessori

=

Cavo perimetrale Picchetti
Stendere il cavo perimetrale Utilizzare i ganci per mantenere
attorno all'area in cui si desidera  in posizione il cavo perimetrale
azionare il rasaerba. mentre lo si stende.

* Acquistare il cavo perimetrale e i relativi picchetti presso il proprio rivenditore.

@ Applicazione
App Store® Google Play™
HONDA FISE i W = ny o
Mii-monitor kP
Scaricare dall'App Store® o da Google
Play™. Il rasaerba pud essere azionato Fare una scansione del codice QR per scaricare il Mii-monitor.
a distanza. (@ pagina 79) Quando si scarica l'applicazione, potrebbero essere applicati

costi relativi al traffico dati.



Pannello di controllo e schermata iniziale

8 Pannello di controllo e schermata iniziale
@ Pannello di controllo (HRM1500, HRM1500 Live, HRM2500, HRM2500 Live)

Pulsanti (su/giu) @/ (v)

Display — ) Premere per passare all'elemento
La schermata iniziale e i precedente/successivo sul display.
menu sono visibili mentre il s E——— )

rasaerba é acceso. Pulsante (Indietro) ©®
Premere per tornare al menu
precedente sul display.

(Il pulsante indietro non pud

essere utilizzato in alcuni casi).

V-

Pulsante (On) (O
Premere per accendere.

Pulsante (Off) © Pulsante (Invio) ©

Premere per spegnere. = Premere per inserire I'elemento
s selezionato sul display.
NOTA:
- Il timer non funziona se il Pulsanti numero . .
dispositivo viene spento. Premere per inserire numeri nei menu dei display.
Quando & presente un numero a sinistra di una voce
Pulsante (Casa) del menu visualizzato, € possibile premere il pulsante
. . del numero per passare alla schermata della voce
Premere per riportare automaticamente :
. T corrispondente.
il rasaerba alla base di ricarica dopo
aver chiuso il coperchio del pannello di

Pulsante (selezione modalita automatica/manuale)
Premere dalla schermata iniziale per passare da una
modalita operativa all'altra. E possibile scegliere tra la
Modalita automatica e la Modalita manuale.

controllo.

® Schermata iniziale

Potenza del segnale della rete mobile

Pulsante di selezione modalita (solo HRM1500 Live, HRM2500 Live)
su cui le impostazioni del ) ) )
rasaerba vengono visualizzate Giorno e ora attualmente impostati
come indicato di seguito: -
— > 41l 12:02 Sab 25/NOV|  \yisyalizato in caso
Icone Descrizione A

di collegamento a un

Auto mwo%oaﬁit%zione Tl dispositivo associato.
automatica.
La modalita _|—Per la visualizzazione di un
manuale viene messaggio.
attivata e il - o
rlatsaelgrba esegue Menu Casa - 9? /0
il taglio senza :
seguire il timer. t t - Stato batteria
Il rasaerba Pulsante Menu selezionato e pulsante © premuto per
Casa )| tomera alla base visualizzare il menu principale.
di ricarica.
® Schermata di selezione voce
Nome del menu primo livello—» Timer di lavoro
1.Timer di lavoro
2.Punti di inizio taglio La schermata
Voci di menu selezionabilie —13 Timer stagionale precedente puo essere
impostazioni attuali 4 . Timer modalita silenzioso visualizzata premendo
(® ON 0 OFF) il pulsante ®.

— Caselle selezionabili a cui si aggiunge una
spunta premendo il pulsante (©.

13
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Pannello di controllo e schermata iniziale

@ Pannello di controllo (HRM1000)

Operazioni diverse dalle seguenti operazioni dei pulsanti vengono eseguite utilizzando Mii-monitor. (@1 pagina 79)

Pulsante (modalita/
attivazione)

Premere per confermare il
comando.

Tenere premuto per passare
dalla modalita automatica
alla modalita manuale®*.

Spia

-

2N

La modalita e lo stato
di errore sono indicati
dai colori dei LED

1S (ONIDVAN, e dalle sequenze di
P lampeggiamento.
. e Vedere la tabella

seguente per i dettagli.

Pulsante (accensione/
spegnimento) ®

—@ Pulsante (Casa)
Premere per
selezionare la

Premere per accendere.
Tenere premuto per 3 secondi
per spegnere il dispositivo.

* La Modalita manuale & "manuale e poi automatica" (il rasaerba funziona
con la Modalita automatica dopo aver lavorato in Modalita manuale per un
numero specificato di volte (fisso 10 volte))

N\

modalita Casa (ultima
utilizzata).

J

Tenere premuto per
passare da "modalita
Casa + riavviare in
Modalita automatica
al prossimo timer"

e "modalita Casa +
Resta in base".

® Sequenza di accensione/lampeggiamento della spia e stato del rasaerba -

Sequenza di accensione/lampeggiamento

Stato

La spia si spegne

Spegnimento del dispositivo

Bianco lampeggiante (a intervalli di 0,5 secondi)

Attesa immissione PIN

Luce blu

Avvio del funzionamento (Modalita automatica)

Blu lampeggiante (a intervalli di 0,5 secondi)

Attesa pressione "pulsante @ " prima dell'entrata in funzione (Modalita automatica)

Luce verde

Avvio del funzionamento (Modalita manuale)

Verde lampeggiante (a intervalli di 0,5 secondi)

Attesa pressione "pulsante @ " prima dell'entrata in funzione (Modalita manuale)

Luce gialla

Avvio verso base (Riparti al prossimo timer)

Giallo lampeggiante (a intervalli di 0,5 secondi)

Attesa pressione "pulsante "@ " prima di tornare alla base (Riparti al prossimo timer)

Luce ambra

Avvio verso base (Resta in base)

Ambra lampeggiante (a intervalli di 0,5 secondi)

Attesa pressione "pulsante "@ " prima di tornare alla base (Resta in base)

Rosso lampeggiante (a intervalli di 0,5 secondi)

Errore

Luce bianca

Collegamento Dr-H

@ Le etichette sopra il pannello di controllo

Tenere premuto il pulsante ®) per 3 secondi; il
LED lampeggia in blu. Premere quindi il pulsante
® , il LED diventa blu. Dopo aver chiuso il
coperchio del pannello di controllo, il rasaerba
inizia a eseguire il taglio in modalita automatica.

Tenere premuto per

3 secondi per passare
da una modalita
all'altra.

L

Tenere premuto il pulsante ®) per 3 secondi;
il LED lampeggia in verde. Premere quindi il
pulsante @), il LED diventa verde. Dopo aver
chiuso il coperchio del pannello di controllo, il
rasaerba inizia a eseguire il taglio in modalita

manuale.

14

Tenere premuto il pulsante @ per 3 secondi; il LED
lampegagia in giallo. Premere quindi il pulsante @), il
LED diventa giallo. Dopo aver chiuso il coperchio del
pannello di controllo, il rasaerba torna automaticamente
alla base di ricarica e attende il successivo timer della
modalita automatica.

Tenere premuto per
3 secondi per passare
da una modalita all'altra.

Tenere premuto il pulsante @ per 3 secondi; il LED
lampeggia in ambra. Premere quindi il pulsante (),
il LED diventa ambra. Dopo aver chiuso il coperchio
del pannello di controllo, il rasaerba ritorna
automaticamente alla base di ricarica.




Pannello di controllo e schermata iniziale

® Funzionamento della schermata iniziale

* \Visualizzazione della schermata del menu

Selezionare [Menu] sulla schermata iniziale con il pulsante @ ® sul pannello di controllo e premere il
pulsante ©.

12:02 Sab 25/Nov Viene visualizzata la schermata superiore del menu.
Menu Per maggiori dettagli sulla schermata del menu, vedere
"4 IMPOSTAZIONI MENU" (@ pagina 44).
2.lmpostazione giardino
3.Diagnostica
4.Cronologia
5.Impostazioni di sistema
6.Impostazione guidata

 Impostazioni di taglio

Selezionare [Auto] e [Man] sulla schermata iniziale con il pulsante ® ® sul pannello di controllo e
premere il pulsante (©).

12:02 Sab 25/Nov Viene visualizzata la schermata delle impostazioni di

Impostazioni di taglio taglio. _ 3 , o
1.Punti di inizio taglio Per i dettagli su come modificare le impostazioni, fare

riferimento a "Impostazione del funzionamento del

2.Schema rasatura rasaerba" (m pagina 52).

3.Impostazioni avanzate
4.GNSS

 Impostazioni Modalita manuale
Selezionare Modalita manuale con il pulsante & sul pannello di controllo.

12:02 Sab 25/Nov Passare a Modalita manuale. Selezionare uno dei tre
Modalita manuale schemi di lavoro e premere il pulsante (©).
E Taalia fino a batt scarica Per ulteriori informazioni sulla Modalita manuale, fare
9 riferimento ad "Azionamento del rasaerba in Modalita
O Taglia poi ricarica e resta manuale" (m pagina 90).
in base
O Taglia poi riattiva timer

 Stato batteria

Selezion%;)e N sula schermata iniziale con il pulsante @ @ sul pannello di controllo e premere |l
pulsante ().

12:02 Sab 25/Nov Vengono visualizzate le informazioni sulla batteria.
Dati in tempo reale

Tensione della batteria 22,4[V]

Corrente batteria 4,0[A]
Capacita Batteria 45[%)]
Temp batteria 24[°C]

Tensione di ingresso  37,4[V]

15
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Installazione

. Installazione

Si consiglia di fare eseguire l'installazione del rasaerba robotizzato ad un rivenditore Honda autorizzato.

@ Controllo delle condizioni di installazione

Controllare con il rivenditore che ha eseguito l'installazione se la base di ricarica e il cavo perimetrale sono
installati secondo le condizioni seguenti. Inoltre, verificare periodicamente che queste condizioni siano
soddisfatte.

Se una di queste condizioni non & soddisfatta, rivolgersi al proprio rivenditore.

Si raccomanda di far installare I'alimentazione di rete da un professionista in base alle leggi e alle normative
locali.

® Condizioni per l'installazione della base di ricarica (HRM1000,
HRM1500, HRM1500 Live)

Immagine Condizione

La base di ricarica deve essere installata su
una superficie piana ad un'inclinazione che
non superi i 5° (8,7%).

La base di ricarica non deve essere piegata.
Le viti devono essere serrate saldamente.
Prima di installare la base di ricarica,
controllare le condizioni del terreno che
potrebbero variare a seconda della stagione.
Potrebbe essere necessario effettuare

la manutenzione del terreno in base alla
stagione.

Se la base di ricarica viene installata
direttamente sul prato, tagliare il piu possibile
I'erba su cui la base di ricarica verra
posizionata.

A causa dell'errata installazione della base
di ricarica, il rasaerba potrebbe non essere
ricaricato.

5° (8,7%)

|

5° (8,7%)

Cavo di rientro (solo
HRM1500,1500 Live)

Cavo lato destro —— — Cavo lato sinistro
Tipo 1 Tipo 2
E necessario impostare la direzione circuito SO
(senso orario) o SA (senso antiorario) quando il
rasaerba torna alla base di ricarica.
E inoltre necessario collegare i connettori del
cavo perimetrale con i terminali della base
di ricarica facendo riferimento alla tabella a
Direzione circuito sinistra.
SO (senso orario) SA (senso antiorario)
o0 —- T i O+«
Lunghezza | l
cavo | O | | 0 |
perimetrale l l l l
————— — e . c— — —
Connettore Connettore
Comretiore savo | Copnetioreee | “cavolato | cavo lato
0-400 m Tipo 2 Tipo 1 Tipo 2 Tipo 1

16



Installazione

Immagine Condizione
Vicino all'angolo

r——=========-- A r——=========-- hl
! ' ! Angolo I . :
| | | 9 | * Il cavo perimetrale deve essere installato
: : : : come indicato in figura, sul lato sinistro.
| | | | * Non devono essere presenti ostacolia 1 m
: 1 m: : 1m : dalla base di ricarica.
L _ § ==_l - €)=Y a4 * Nell'area di lavoro vicino alla base di

> > -—>
Piudi1m Piudi1m 0-20cm Piudi1m

ricarica non devono essere presenti corpi
estranei (nella zona ombreggiata indicata
nell'immagine).

« |l cavo perimetrale sotto la base di ricarica
deve essere steso verso la parte esterna
dell'area di lavoro.

Direzione circuito

Schema 1* Schema 2

Schema 3

Q)

*Eccetto HRM1000

Direzione circuito

Sulla schermata delle impostazioni vengono
visualizzati tre schemi* per l'installazione della
base di ricarica (M pagina 32).

*Se si utilizza il modello HRM1000, & possibile
selezionare lo schema 2 o 3.

Esempio di installazione corretta

Le linee nell'illustrazione si distinguono come segue.
- — - — - — - - Cavo perimetrale
--------------- Cavo di rientro

Schema 1

Con cavo di rientro
(HRM1500, HRM1500 Live)

apiudi1m
di distanza

apiudi1m
di distanza

apindi |
1mdi || 1mopiuin
distanza | | linea retta
""" |
Non fornire |
il cavo L 1

perimetrale qui

Cavo di rientro 1 J

NOTA:

- E possibile installare fino a un cavo di rientro.

- Non devono essere presenti ostacolia 1 m
dalla base di ricarica.

Schema 1: installazione perpendicolare
Mantenere il cavo perimetrale ad almeno 1 m
di distanza dalla superficie laterale destra, dalla
superficie laterale sinistra e dalla superficie
posteriore della base.

Tenere il cavo di rientro dritto ad almeno 1 m
dalla base.

NOTA:
Collegare il cavo di rientro al lato destro dalla
prospettiva anteriore.
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Immagi

ne

Condizione

Schema 2 =1/ Schema 3 =1

Con cavo di rientro
(HRM1500, HRM1500 Live)

apiudi1m apiudi1m
di distanza di distanza

- Cavo
perimetrale
apiaditm .
' didistanza 20° | [ 1 mopitin
| linea retta
/ |
Non fornire il cavo -l--\----
1 perimetrale qui '
Cavo di rientro 1 S ==
apiudi1m apiudi1m
di distanza di distanza
[| 1mopitin
| linea retta
|
Non fornire il cavo  _lx..
1 perimetrale qui N 7
Cavo di rientro 1 -

Schema 2: installazione in senso orario
Mantenere il cavo perimetrale ad almeno 1 m
di distanza dalla superficie laterale destra, dalla
superficie laterale sinistra e dalla superficie
posteriore della base di ricarica.

*Durante l'installazione in un angolo, tenere la
base entro 20 cm dall'angolo.

Tenere il cavo di rientro dritto ad almeno 1 m
dalla base di ricarica.

Collegare il cavo perimetrale (lato AL) alla parte
posteriore lato sinistro della base di ricarica.

NOTA:
Collegare il cavo di rientro al lato sinistro dalla
prospettiva anteriore.

Schema 3: installazione in senso antiorario
Mantenere il cavo perimetrale ad almeno 1 m
di distanza dalla superficie laterale destra, dalla
superficie laterale sinistra e dalla superficie
posteriore della base di ricarica.

*Durante l'installazione in un angolo, tenere la
base entro 20 cm dall'angolo.

Tenere il cavo di rientro dritto ad almeno 1 m
dalla base di ricarica.

Collegare il cavo perimetrale (lato AR) alla parte
posteriore lato sinistro della base di ricarica.

NOTA:
Collegare il cavo di rientro al lato destro dalla
prospettiva anteriore.

Disporre il cavo di rientro lungo il lato della base.
Posizionare il cavo di rientro ad almeno 1 m
di distanza dalla parte posteriore della base di
ricarica.




Installazione

® Condizioni per l'installazione della base di ricarica (HRM2500,

HRM2500 Live)

Immagine

Condizione

5° (8,7%)

5° (8,7%)

» La base diricarica deve essere installata su
una superficie piana ad un'inclinazione che
non superi i 5° (8,7%).

La base di ricarica non deve essere piegata.

Le viti devono essere serrate saldamente.

Prima di installare la base di ricarica,

controllare le condizioni del terreno che

potrebbero variare a seconda della stagione.

Potrebbe essere necessario effettuare

la manutenzione del terreno in base alla

stagione.

» Se la base di ricarica viene installata
direttamente sul prato, tagliare il piu possibile
I'erba su cui la base di ricarica verra
posizionata.

» A causa dell'errata installazione della base
di ricarica, il rasaerba potrebbe non essere
ricaricato.

[—rAlmeno 20 cm
)
-~

o Almeno 1 m

Installare la base di ricarica in un luogo in cui
non sono presenti ostacoli nella zona indicata
dalle linee oblique.

Posizionare la base di ricarica lontano da
ostacoli quali edifici, alberi, ecc.

Il rasaerba utilizza le informazioni sulla
posizione GNSS per memorizzare la posizione
della base di ricarica e tornare alla base. Se la
base di ricarica € installata dietro agli ostacoli,
€ possibile che le informazioni sulla posizione
GNSS non vengano ottenute e che la funzione
non si attivi.

Direzione circuito

Schema 2

Schema 1

U

Schema 3

Schema 4

CED)

Direzione circuito

Sulla schermata delle impostazioni vengono
visualizzati quattro schemi per l'installazione
della base di ricarica (M pagina 32).
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Immagine

Condizione

Esempio di installazione corretta

- — - — - — - - Cavo perimetrale
--------------- Cavo di rientro

Le linee nell'illustrazione si distinguono come segue.

Schema 1
Senza cavo di rientro

- L
Almeno 0 cm
Con cavo di rientro
* *
—> +——>
; - oc
1 m o piuin
linea retta
1 Q Cavo
| - dirientro

*: a piu di 30 cm di distanza

—

entro 30 cm

NOTA:
E possibile installare fino a un cavo di rientro.

Schema 1: installazione perpendicolare
Collegare la base di ricarica in modo
perpendicolare al cavo.

Disporre il cavo di rientro lungo il lato della base.
Disporre il cavo perimetrale e il cavo di rientro
a una distanza di almeno 30 cm.

Posizionare il cavo di rientro ad almeno 1 m
di distanza dalla parte posteriore della base di
ricarica.




Installazione

Immagine

Condizione

Schema 2 =1/ Schema 3 ™=

Senza cavo di rientro
|—5 cm o inferiore

1

1—5 cm o inferiore

*—Almeno 30 cm

Almeno 30 cm

5 cm o inferiore

r
.

Con cavo di rientro
*2 *

— - — -
‘ O
E 4
—_—- —

I

1 \1m 0 piu in linea retta
L=~~~ cavwodirento ]

* *2

—

Cavo
di rientro

———>!
: 1

1 1m o piu in linea retta

*: a piu di 30 cm di distanza
*2: a piu di 2 m di distanza

Schema 2: installazione in senso orario
Collegare la base di ricarica in modo parallelo al
cavo perimetrale (in senso orario).

Schema 3: installazione in senso antiorario
Collegare la base di ricarica in modo parallelo al
cavo perimetrale (in senso antiorario).

Posizionare il cavo di rientro lungo i lati sinistro
e destro della base di ricarica.

Disporre il cavo perimetrale e il cavo di rientro

a una distanza di almeno 30 cm.

Posizionare il cavo di rientro ad almeno 1 m

di distanza dalla parte posteriore della base di

ricarica.
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Immagine

Condizione

Schema 4

Senza cavo di rientro

J_O e Almeno 30 cm
-- L

Almeno 20 cm

Con cavo di rientro

[1mopitin
| linea retta

Cavo dirientro !

*: a piu di 30 cm di distanza

Schema 4: installazione incassata
Collegare la base di ricarica in una nicchia.

Disporre il cavo perimetrale a circa 30 cm o piu
di distanza dai lati della base di ricarica.
Disporre il cavo perimetrale e il cavo di rientro
a una distanza di almeno 30 cm.

Posizionare il cavo di rientro ad almeno 1 m

di distanza dalla parte posteriore della base di
ricarica.

Esempio di installazione non corretta

Esempio 1

Esempio 2

_._ 7

444 Ostacolo

Esempio 1
Non far passare il cavo perimetrale sotto la
base di ricarica.

Esempio 2

Non porre ostacoli accanto alla base di ricarica.
Gli ostacoli devono essere separati dal cavo ad
una distanza di 30 cm o piu.




Installazione

Immagine

Condizione

Esempio di installazione su passaggio stretto

Selezionare lo Schema 2 o lo Schema 3 per il seguente

esempio.

—1m-3m

Selezionare lo Schema 4 per il seguente esempio.

17
il

R ; A

Tm-3m

- —
1
1
| —

—1m-3m

Installazione su passaggio stretto
» Un passaggio ¢ stretto se la distanza tra i fili &

3 m o meno.

* Non creare una distanza tra i fili inferiore a o

paria 1 m.

NOTA:

- Per le installazioni in passaggi stretti, non
selezionare lo Schema 1 di direzione circuito.
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® Condizioni di posa del cavo perimetrale

Immagine

Condizione

L

Altezza di oggetti sui quali il rasaerba

® potrebbe salire

Disporre il cavo perimetrale attorno agli oggetti
sui quali il rasaerba potrebbe salire (ad esempio
sassi, radici di alberi, ecc.); questi oggetti
devono essere rimossi dall'area di lavoro.

< Massimo
5mm
intervallo

Incrociato

| punti di ingresso e uscita del cavo perimetrale
per un'area circolare devono essere separati
da meno di 5 mm (Tuttavia, il filo non deve né
sovrapporsi né incrociarsi).

Devono esserci tra 30 e 50 cm di spazio

tra il cavo perimetrale e gli oggetti di grandi
dimensioni.

(Questo spazio puo essere ridotto a 30 cm se la
[Sovrapposizione cavo] viene impostata su un
valore basso. Per maggiori dettagli, consultare il
proprio rivenditore).

Posizionare
un recinto di
altezza pari

0 superiore

a15cm

Posizionare un recinto attorno alle zone in cui
il rasaerba potrebbe cadere, come terreno
sconnesso, stagni, laghetti, passi carrabili o
altre aree con differenze di altezza.

Superiore a
10° (17%)

Inferiore a
10° (17%)

Se I'area di lavoro si trova su un terreno in
pendenza dovra avere i seguenti requisiti.

Se si posiziona il cavo perimetrale in un punto in
cui la pendenza € eccessiva, il funzionamento
del rasaerba verra influenzato negativamente.
Cio deriva dal fatto che il rasaerba segue il
percorso tracciato dal cavo perimetrale.

* Il rasaerba pud operare su terreni con
pendenze fino a 24° (45%). Pertanto, si
raccomanda di non utilizzare il rasaerba su
terreni con pendenze superiori a 24° (45%).

 Posizionare il cavo perimetrale in punti con
pendenze inferiori a 10° (17%).

» Se il punto in cui si desidera posizionare il
cavo perimetrale include tratti in pendenza
superiori a 10° (17%), procedere nel modo
indicato di seguito.

- Non posizionare il cavo perimetrale
lateralmente lungo un pendio con inclinazione
superiore a 10° (17%).

- Posizionare il cavo perimetrale lateralmente,
lungo un'area relativamente pianeggiante, con
pendenza inferiore a 10° (17%), con il tratto
in pendenza posizionato dopo il punto in cui
l'inclinazione diventa superiore a 10° (17%).
(Fare riferimento allo schema a sinistra).
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Immagine

Condizione

Con cavo di rientro (HRM1500/HRM1500
Live/HRM2500/HRM2500 Live)

Inferiore a 10°
I (17%)

Il cavo di rientro puo essere disposto su
pendenze inferiori a 10° (17%).

Se il cavo di rientro viene disposto su una
pendenza inferiore a 10° (17%), posizionarlo
obliguamente al pendio.

o S

Il cavo perimetrale deve essere steso in modo
tale che non ci sia cavo in eccesso.

T ———

Raggio
0%

'
——_—— e —

Il rasaerba pud rilevare il segnale del cavo
perimetrale entro un raggio di 20 m.

Se il rasaerba entra in uno spazio all'interno
dell'area di lavoro senza cavo perimetrale entro
un raggio di 20 m, il segnale non verra rilevato e
il rasaerba si arrestera.

Superficie massima: 1000 m? (HRM1000),
1500 m2? (HRM1500, HRM1500 Live),
3000 m? (HRM2500, HRM2500 Live)

Q-

T

| | | |

i./< Angolo acuto _'_,\/Angolo retto
o ottuso

Il cavo perimetrale non deve essere posato con
angoli acuti. (Gli angoli devono essere superiori
a 90°).
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Immagine

Condizione

Come installare piu rasaerba in aree adiacenti

Se si desidera utilizzare piu rasaerba,
possibile installare piu aree di lavoro adiacenti
modificando il tipo di segnale che attraversa
ciascun cavo. In questo caso, impostare i

tipi di segnale delle aree adiacenti in modo
che siano diversi. Nella schermata del menu
[2. Impostazione giardino] (M pagina 64),
selezionare i 4 tipi di segnale (A, B, C, D).

*| tipi di segnale sono gli stessi per tutti i
modelli. Modificare il tipo di segnale anche se
modelli diversi sono adiacenti I'uno all'altro.
Inoltre, ogni cavo perimetrale deve essere
disposto a distanza per evitare che le aree di
lavoro si sovrappongano.

NOTA:

- Impostare "Larghezza corridoio"

(M pagina 53) e "Sovrapposizione cavo"
(M pagina 57) in modo appropriato per
evitare che i rasaerba urtino tra loro.

'
Almeno 60 cm | Almeno 30 cm !
Cavo di rientro S— —_— - ——— _S
Almeno 30 cm

@

Il passaggio stretto (la distanza tra i cavi) deve
essere superiore a 1 m se non viene utilizzato
un cavo di rientro.

Quando si posano insieme il cavo perimetrale
e i cavi di rientro, assicurarsi che vi sia uno
spazio di almeno 60 cm tra ciascun cavo
perimetrale e di almeno 30 cm tra i cavi
perimetrali e i cavi di rientro.
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® Installazione del cavo perimetrale e collegamento alla base di

ricarica

Immagine

Funzionamento

Cavo perimetrale

N

L e
‘.V

Installare il cavo perimetrale utilizzando il
"DISEGNO DEL PRATOQ" (m pagina 124).

« Lasciare cavo sufficiente a garantire che possano
essere effettuate piccole regolazioni, un doppio
giro al di fuori del circuito & accettabile.

* Non fissare il cavo prima di aver terminato la
struttura.

* |l cavo perimetrale deve essere steso in modo
tale che non ci sia cavo in eccesso.

Picchetto

!
Profondita: -QL

Fissare il cavo perimetrale con i picchetti alla
profondita specificata come indicato in figura.

Connettore

Collegare un connettore a entrambe le estremita

del cavo perimetrale.

1.Installare il cavo perimetrale in prossimita
dell’area di attacco del connettore.

2.Spingere il fermo del connettore con una
pinza.

3.Tagliare a 1-2 cm da ciascun connettore.
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Immagine

Funzionamento

HRM1000, HRM1500, HRM1500 Live
Connettore (S1)
(solo HRM1500,
HRM1500 Live)

)
7 / Connettore (AL)
s
q
L @J} )™ Connetiore (AR)

HRM2500, HRM2500 Live

Connettore (AL)
‘ /““ |

Connettore (AR)

Linguetta

Il cavo perimetrale non deve essere accavallato
con altri durante il collegamento alla base di
ricarica.

Collegare ciascun cavo al connettore della
base secondo le istruzioni riportate sull'etichetta
applicata alla base.

Cavo perimetrale lato sinistro: AL

Cavo perimetrale lato destro: AR

Cavo dirientro 1: S1*

(Solo *HRM1500, HRM1500 Live, HRM2500,
HRM2500)

1.Rimuovere il coperchio del connettore/
coperchio della base (m pagina 84).

2.Far passare il cavo perimetrale e il cavo di
rientro attraverso le linguette come illustrato
(solo HRM2500, HRM2500 Live).

3.Inserire i connettori nei perni.

4.Reinstallare il coperchio della stazione.

NOTA:
- Per il collegamento dell'adattatore CA alla
base di ricarica (m pagina 84).




Impostazione del rasaerba

8 Impostazione del rasaerba

*Se il tipo di modello del rasaerba € HRM1000, utilizzare Mi-monitor su smartphone/tablet. Fare riferimento
a "5 Preparazione del Mii-monitor" (m pagina 79).

All'accensione iniziale del rasaerba, verranno visualizzate le impostazioni iniziali.

Attraverso le impostazioni iniziali, & possibile configurare la lingua, la data e I'ora del display, e creare il
proprio PIN (numero di identificazione personale).

Una volta effettuate le impostazioni iniziali, & possibile configurare le impostazioni per il funzionamento del
proprio rasaerba mediante l'impostazione guidata.

L'impostazione guidata puo essere effettuata sul display oppure mediante I'applicazione per smartphone/
tablet del Mii-monitor.

NOTA:
- Se il rivenditore ha gia effettuato I'impostazione guidata, non verra visualizzata la relativa schermata.

@ Accensione

Dopo aver caricato la batteria, premere il pulsante (D (On) (HRM1500, HRM1500 Live, HRM2500,
HRM2500 Liveé)/)pulsante ©® (accensione/spegnimento) (HRM1000) per accendere il rasaerba.
Il pulsante ()/ ® & posizionato sul pannello di controllo verso il lato posteriore del rasaerba.

A ATTENZIONE

- Non inserire le dita sotto al coperchio chiuso del pannello di controllo.

Premere il pulsante STOP per I'arresto manuale.
1 Il coperchio del pannello di controllo si apre.

Pulsante STOP per
I'arresto manuale

2 Premere il pulsante ()/ © sul pannello di controllo.

HRM1500, HRM1500 Live,
HRM2500, HRM2500 Live

HRM1000

IEIORNIDEN

© e,
o@'

Y

HRM1500, HRM1500 Live, HRM2500, HRM2500 Live
L'alimentazione viene inserita e sul pannello di controllo appare la schermata delle impostazioni iniziali.

HRM1000
L'alimentazione si accende e la spia lampeggia in bianco.
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® Impostazioni iniziali

L'impostazione guidata pud essere eseguita non solo sul pannello di controllo del rasaerba, ma anche nel
Mii-monitor.
Se non € ancora stato installato il Mii-monitor, fare riferimento a "5 Preparazione del Mii-monitor"
(m pagina 79).

Quando si accende il rasaerba, vengono visualizzate le impostazioni iniziali per la lingua, la data e I'ora del
display e per creare il proprio PIN (numero di identificazione personale).
Le impostazioni iniziali vengono effettuate sul pannello di controllo. Dopo le impostazioni iniziali, il

Mii-monitor pud essere usato per modificare le impostazioni.

A ATTENZIONE

- Assicurarsi di premere il pulsante STOP per I'arresto manuale prima di eseguire la seguente
procedura.

1

Selezionare la lingua preferita e premere il pulsante ().

Inserire la data in formato {Giorno}/{Mese}/{Anno}
e I'ora in formato 24 ore, quindi selezionare [OK] e
premere il pulsante ©.

Immettere un PIN utilizzando i tasti numerici,
selezionare [OK] e premere il pulsante (©.

Viene visualizzato il messaggio “Menu installazione”.
E possibile selezionare il metodo di impostazione.
[1.Impostazione guidata] ... Impostazione passo dopo
passo (m pagina 31)

[2.Imp. Avanzate] ... Impostazione solo di Impostazioni
taglio/Timer modalita silenzioso (m pagina 41)
[3.Riavvia setup iniziale] ... Ripetizione delle
impostazioni iniziali

NOTA:

- Scrivere il proprio PIN nello spazio apposito.
Vedere il "FOGLIO DI VERIFICA DEL
RIVENDITORE" (m pagina 128).

Impostazione iniziale
Seleziona lingua

0
2.Deutsch
3.Francais
4 . Italiano
5.Nederlands
6.Svenska

Impostazione iniziale
Imposta data e ora

©G/MM/20AA

Impostazione iniziale
Imposta PIN

OK

Menu installazione

1.Impostazione quidata

2.Imp. Avanzate
3.Riavvia setup iniziale

Fine

Le impostazioni iniziali sono state completate. Andare all'impostazione guidata per configurare le
impostazioni per l'operazione di taglio del rasaerba.
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@ Configurazione delle impostazioni attraverso
I'impostazione guidata

Questa sezione descrive la procedura dell'impostazione guidata mediante il pannello di controllo del
rasaerba.
L'impostazione guidata guidera alla configurazione delle impostazioni per il taglio come segue:

Nome menu

Utilizzo

Configurazione e controllo
delle impostazioni

[1.Struttura giardino]

Per la configurazione delle
impostazioni relative alla disposizione
del cavo perimetrale. Queste
impostazioni fanno riferimento alle
altre impostazioni.

- Tipo di segnale

- Quantita del cavo di rientro

- Direzione per il rientro del rasaerba
alla base di ricarica

- Lunghezza del cavo perimetrale

- Dimensioni giardino

[2.Punti di inizio
taglio]

Per configurare le impostazioni dei
punti di inizio taglio e consentire al
rasaerba di iniziare a tagliare da zone
diverse dalla base di ricarica.

- Direzione dei punti di inizio taglio

- Distanza tra i punti di inizio taglio e la
base di ricarica

- Percentuale con cui il rasaerba opera
in ogni area

[3.Test punti di
inizio taglio]

Per la verifica dei punti di inizio taglio
configurati nel menu [2.Punti di inizio
taglio].

- Controllo delle impostazioni di ogni
punto di inizio taglio

[4.Timer di lavoro]

Per impostare il timer di lavoro per
I'utilizzo del rasaerba in base al
programma.

- Giorno e ora di lavoro
- Durata di funzionamento stagionale

NOTA:

Prima di avviare l'impostazione guidata, assicurarsi con il rivenditore di aver completato correttamente
I'installazione della base di ricarica e la posa del cavo perimetrale.

Prima di avviare la procedura di impostazione guidata, compilare il FOGLIO DI VERIFICA DEL
RIVENDITORE, riportato nella sezione del manuale d'uso e manutenzione.

Se il FOGLIO DI VERIFICA DEL RIVENDITORE riportato nella sezione finale del Manuale d'uso

€ manutenzione & gia stato compilato dal rivenditore, fare riferimento a tale documentazione per

configurare le impostazioni attraverso l'impostazione guidata.
- Dopo aver completato le impostazioni attraverso l'impostazione guidata, &€ possibile modificare i valori
nelle impostazioni del menu. Per maggiori dettagli, vedere "4 IMPOSTAZIONI MENU" (m pagina 44).
E inoltre possibile modificare i valori di impostazione nel Mii-monitor.
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1. Impostazione della struttura del giardino

Attraverso questa impostazione, € possibile configurare le informazioni della struttura del proprio giardino
per azionare il rasaerba.

32

1-1

1-3

14
1-5

1-6

Sara selezionata la voce [1.Struttura giardino].
Premere il pulsante © per configurare la struttura
del giardino.

Verra visualizzata la struttura del giardino.

Selezionare il tipo di segnale e il numero del cavo
di rientro (ad eccezione di HRM1000), e premere il
pulsante (©. Quindi, selezionare [Avanti] e premere
il pulsante ©.

Viene visualizzato il messaggio [Posizionare il rasaerba
in base].

Posizionare il rasaerba nella base di ricarica.
Viene visualizzato il messaggio [Attendere...], quindi il
messaggio [Fine].

Se il rasaerba é inserito nella base di ricarica,
rimuoverlo dalla base e reinserirlo.

Viene selezionato [Avanti], premere il pulsante (©.
Viene visualizzata la schermata di selezione [Direzione
circuito].

Selezionare uno schema di installazione per la base
di ricarica e premere il pulsante ©.

Fare riferimento a pagina 16 per confermare quale
schema corrisponde all'installazione effettiva.

Inserire i valori relativi alla lunghezza del cavo
perimetrale e alle dimensioni del giardino. Viene
selezionato [Avanti], premere il pulsante (©.

NOTA:

- Per ulteriori dettagli sulla lunghezza del cavo
perimetrale o sulle dimensioni del giardino
contattare il rivenditore.

- Inserire la lunghezza del cavo perimetrale
con esattezza perché i valori che vengono
configurati automaticamente sono associati alla
lunghezza del cavo perimetrale.

Impostazione guidata 1/4

2.Punti di inizio taglio
3.Test punti di inizio taglio
4. Timer di lavoro

Struttura giardino 1/4
Tipo di segnale
BRA OB OC 0OD

Quantita di cavi di rientro
Oo0 R®|1

HRM1500, HRM1500 Live

Struttura giardino 1/4
Direzione circuito

HRM2500, HRM2500 Live

Struttura giardino 1/4
Direzione circuito

o =

ST L 0L

Struttura giardino 1/4
Lunghezza cavo perimetrale
W om (50-800m)

Dimensioni giardino
_ _00m?2 (100-3000m?)

Avanti




-7

Dopo aver terminato I'inserimento di un valore,
premere il pulsante ©). Verra selezionato [Avanti].
Premere nuovamente il pulsante ©).

La configurazione della struttura del giardino & stata
completata.

Viene visualizzata la schermata superiore di
impostazione guidata e selezionata la voce [2.Struttura
giardino].

Impostazione del rasaerba
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2. Impostazione dei punti di inizio taglio

Attraverso questa impostazione, possono essere impostati i punti di inizio taglio.
Se i punti di inizio taglio vengono impostati e combinati con le impostazioni del timer di lavoro, sara
possibile tagliare I'erba del giardino in modo efficace.

34

21

2:3

Selezionare [2.Punti di inizio taglio] e premere
il pulsante © per configurare i punti di inizio
taglio.

Verra visualizzata la schermata dei punti di inizio taglio.

Selezionare [Si] o [No] alla domanda relativa all'aggiunta
dei punti di inizio taglio e premere il pulsante ().

Se si seleziona [Si], passare al punto 2-3.

Se si seleziona [No], non verra aggiunto alcun punto

di inizio e verra visualizzata la schermata superiore
dell'impostazione guidata.

NOTA:

- Se si seleziona [No], verranno barrate le
voci [2.Punti di inizio taglio] e [3.Test punti
di inizio taglio] sulla schermata superiore
dell'impostazione guidata.
- Quando si seleziona [No], il rasaerba iniziera
sempre a tagliare dalla base di ricarica.
Selezionare un punto e premere il pulsante ©.
Viene visualizzata la schermata di impostazione del
punto da impostare.

Selezionare S1 (cavo di rientro 1), & (senso orario)
0 Y (senso antiorario), inserire i valori della distanza
dalla base di ricarica per iniziare a tagliare, quindi
immettere una percentuale di lavoro.

Ripetere I'operazione sopra indicata per i punti di inizio
che si desidera configurare.

Assegnare a ciascun punto di inizio in modo che la
percentuale di utilizzo totale sia del 100%.

NOTA:

- E possibile configurare i seguenti punti di inizio
taglio per ciascun modello:
HRM1000, HRM1500, HRM1500 Live: 3 punti di
inizio taglio
HRM2500, HRM2500 Live: 5 punti di inizio taglio

- Inserire la percentuale di utilizzo per ogni punto
di inizio taglio in base alla frequenza con cui il
rasaerba deve essere avviato da questo punto
una volta ricaricato.

- Il punto di inizio non definisce un'area specifica di
taglio. Garantisce al rasaerba il raggiungimento di
aree di difficile accesso nel proprio giardino.

Selezionare [Avanti] e premere il pulsante ©.

La configurazione dei punti di inizio taglio & stata completata.
Viene visualizzata la schermata superiore di impostazione
guidata e selezionata la voce [2.Punti di inizio taglio].

NOTA:

- E possibile modificare nuovamente le
impostazioni attraverso l'impostazione guidata.

Impostazione guidata 2/4

v 1.Struttura giardino
3.Test punti di inizio taglio
4.Timer di lavoro

Punti di inizio taglio 2/4

<+

-

?
| punti di inizio taglio _
aggiuntivi sono necessari?

No

Punti di inizio taglio 2/4
Punto S1/ G /9
0-700m
( O/®/ 0O
0 m 100%
2 O/®/ 0O
0Om 0%
v

Come leggere la schermata
precedente
Per maggiori dettagli,
vedere "Punti di inizio taglio"
(m pagina 55).

Punti di inizio taglio
Punthp S1/ ¢ /9

v

Percentuale

Orario/Antiorario dal punto di per selezionare
inizio taglio ciascun punto

di inizio taglio

Cavo dirientro 1/ Distanza



3. Test dei punti di inizio taglio

Attraverso questa verifica, € possibile controllare i punti di inizio taglio aggiunti in [2.Punti di inizio taglio].

NOTA:

Impostazione del rasaerba

- Eseguire ciascun test quando il rasaerba € collegato alla base di ricarica.

3-1

33

3-5

Selezionare [3.Test punti di inizio taglio] e
premere il pulsante © per controllare i punti di
inizio taglio.

Selezionare un numero del punto di inizio taglio e
premere il pulsante ©,

Verranno visualizzate le informazioni relative al punto di
inizio selezionato.

Se non si esegue il test, selezionare [OK] e premere il
pulsante ©.

Andare al punto 4-1.

Confermare le informazioni di impostazione dei
punti di inizio selezionati.

NOTA:

- La larghezza del corridoio & la distanza tra il
rasaerba e il cavo perimetrale o il cavo di rientro
durante la sua fase di passaggio. Ad esempio, la
linea 0 &€ 10 cm, 5 & 50 cm. Per i dettagli, vedere
"Tabella di esempio delle larghezze corridoio
con cavo perimetrale" (m pagina 53).

Chiudere il coperchio del pannello di controllo.

Il rasaerba si avvia verso i punti di inizio selezionati.
Quando il test termina correttamente, il rasaerba ruota
lentamente ed emette un suono.

Premere il pulsante STOP per I'arresto manuale.
Il coperchio del pannello di controllo si apre.

Impostazione guidata 3/4

v 1.Struttura giardino
v2.Punti di inizio taglio

4. Timer di lavoro

3.Test punti di inizio taglio

Test punti di inizio taglio 3/4

Punto S1/ ¢ /9

1 ®B/0 /0 50m
2 O/ ® /0 50m
3 Oo/0 /0 m
4 O/0 /0 m
5 O/0 /0 m
0Casa Avanti

Test punti di inizio taglio  3/4

Punto 1
Larghezza corridoio

Chiudi coperchio per avvio

Posizione SO Om

10
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36

37

3-8

39

310

3-14

Selezionare [Si] o [No] alla domanda relativa al
risultato del test e premere il pulsante ©.
Selezionando [Si], la schermata dei punti di inizio taglio
viene visualizzata per configurare le impostazioni dei
punti di inizio.

Se si seleziona [No], passare al punto 3-7.

NOTA:

- Per maggiori dettagli sulle impostazioni dei punti di
inizio taglio, vedere il punto 2-3 di "2. Impostazione
dei punti di inizio taglio" (@ pagina 34).

Controllare il rientro del rasaerba alla base di
ricarica.

Selezionare [0 Casa].

Viene visualizzata la schermata [Test rientro base].

Chiudere il coperchio del pannello di controllo.
Il rasaerba si avvia verso la base di ricarica.

Premere il pulsante STOP per I'arresto manuale.
Il coperchio del pannello di controllo si apre.

Sul display sara visualizzato il messaggio "Test
concluso".

Selezionare [Avanti] e premere il pulsante (©.

La configurazione del test dei punti di inizio taglio €
stata completata.

Viene visualizzata la schermata superiore di
impostazione guidata e la voce [3. Test punti di inizio
taglio] viene selezionata.

Selezionare [Avanti] e premere il pulsante (©.

Test punti di inizio taglio 3/4

Si desidera modificare il
punto di inizio?

[No |

Test punti di inizio taglio 3/4
Punto S1/ ¢ /9
1 B/0O /0 50m
2 O/® /0O 50m
3 Oo/0 /0 m
4 o/0 /03 m
5 O/0 /0 m
__0Casa__ IvETYi
Test rientro base 3/4
Casa

Chiudi coperchio per avvio

Test rientro base 3/4

Casa

Test concluso Avanti




4. Impostazione del timer di lavoro

Impostazione del rasaerba

Con queste impostazioni, & possibile configurare il giorno e I'ora di lavoro in cui il rasaerba funziona in

modalita automatica.

Selezionare [4.Timer di lavoro] e premere il pulsante
4‘1 (© per configurare il giorno e I'ora di lavoro.

Selezionare [1. "Timer automatico" o

4‘2 [2. Impostazione manuale] e premere il pulsante ©.
Nome menu Descrizione
[1.Timer Per calcolare automaticamente
automatico] il numero di ore minime alla

settimana necessarie con
riferimento alla lunghezza
del cavo perimetrale e alle
dimensioni del giardino.

[2.Impostazione Per impostare manualmente
manuale] il giorno e I'ora di lavoro

per azionare il rasaerba.
Possono essere configurate le
impostazioni corrette in base al
proprio giardino.

Se si seleziona [1. Timer automatico], andare al punto 4-3.
Se si seleziona [2.Impostazione manuale], passare al
punto 4-5.

NOTA:

- Se non si conoscono i dettagli delle impostazioni
del timer di lavoro, selezionare [1. Timer
automatico], oppure contattare il rivenditore.

- Per maggiori dettagli sulle impostazioni del timer
di lavoro, vedere "4. IMPOSTAZIONI MENU"

(m pagina 44).

- In base ai risultati di taglio con le impostazioni
configurate automaticamente dal sistema,
potrebbe essere necessario modificare i valori
per I'azionamento del rasaerba. Se non si € a
conoscenza dei dettagli relativi alle impostazioni,
contattare il proprio rivenditore.

Selezionare il momento preferito in cui il rasaerba
4'3 dovrebbe funzionare automaticamente. Dopo aver

scelto, selezionare [Avanti] e premere il pulsante ©.

[Giorno]: Funziona soprattutto al mattino o al

pomeriggio.

[Notte]: Funziona soprattutto di notte.

Impostazione guidata 4/4

v 1.Struttura giardino
v2.Punti di inizio taglio

v3.Test punti di inizio taglio
4 Timer di lavoro

Timer di lavoro 4/4

Raccomandato
10o0re/settimana

1.Timer automatico

2.lmpostazione manuale

Timer di lavoro 4/4
Orario preferito
[E] Giorno
O Notte
[Avanti]

37
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44

+6

+8
+9

38

Confermare i giorni che vengono selezionati
automaticamente facendo riferimento alla lunghezza
del cavo perimetrale e alle dimensioni del giardino.
Selezionare [Avanti] e premere il pulsante (<) per
passare alla schermata di impostazione del timer.

NOTA:

- Possono essere selezionati altri giorni di utilizzo
del rasaerba.

Se si seleziona [1.Timer automatico] al punto 4-2,
confermare i giorni configurati automaticamente
facendo riferimento alla lunghezza del cavo
perimetrale e alle dimensioni del giardino.

Se non si desidera modificare I'impostazione,
selezionare [OK] e premere il pulsante ©.

Andare al punto 4-11.

Se si desidera modificare I'ora di lavoro del rasaerba,
selezionare il giorno e premere il pulsante (©.

Se non si desidera modificare I'ora di lavoro,
selezionare [OK] e premere il pulsante (©.

Andare al punto 4-7.

Se si seleziona [2.Impostazione manuale] al

punto 4-2, scegliere il giorno e premere il pulsante
© per modificare I'ora di lavoro del rasaerba.

Inserire un'ora di inizio e un'ora per la fine in
formato 24h per [1]. Se si desidera dividere il giorno
in due timer di utilizzo, inserire anche un'ora di
inizio e un'ora per la fine in formato 24h per [2].

NOTA:

- Se si seleziona [Estendere alla settimana] e
si preme il pulsante (), & possibile copiare le
impostazioni negli altri giorni. Per maggiori
dettagli su questa operazione, vedere "4
IMPOSTAZIONI MENU" (m pagina 44).

Per reimpostare la giornata lavorativa, premere il
pulsante ®.
Tornare al punto 4-4.

Selezionare [OK] e premere il pulsante ©.

Se si desidera, selezionare i punti di inizio taglio
da usare ogni giorno premendo il pulsante (© per
selezionare il giorno.

NOTA:

- Verranno visualizzate le caselle configurate in
[2.Punti di inizio taglio].

- Una volta terminato, selezionare [Avanti] e
premere il pulsante ©.
Andare al punto 4-11.

Timer di lavoro 4/4
Giorni minimi richiesti 7
O Tutti ® Lun X Mar
X Mer X Gio X Ven
® Sab K Dom
BEIEo 6 12 18 24
Lun
Mar
Mer
Gio
Ven
Sab
Dom
Timer di lavoro 4/4
Lunedi
9: 00 — 12:00
2 Da a
14:00 - 18:00
Estendere alla settimana

Timer1 Timer2
Lun
Mar
Mer
Gio
Ven
Sab
Dom
Imp. punti di inizio
Lunedi
1 1 2 3 4 5
[ =
2 1 2 3 4 5
Avanti




410
4-11

4-12

413

Selezionare [OK] e premere il pulsante ©.

Confermare le ore raggiunte e consigliate per
settimana. Selezionare [Avanti] o [No] e premere il
pulsante ©.

Se si seleziona [Avanti], passare al punto 4-12.

Se si seleziona [No], passare al punto 4-5.

NOTA:

- Se il tempo impostato & inferiore al tempo
[Raccomandato], il valore Raggiunto lampeggia.

Selezionare [1. Impostazione locale] o
[2. Completare al 100%] e premere il pulsante ().

NOTA:

La velocita di crescita del prato dipende dalla
stagione e dalle condizioni atmosferiche.
Con questa funzione € possibile impostare la
percentuale del timer di lavoro al variare delle
stagioni e delle condizioni atmosferiche.

Nome menu Descrizione

[1. Impostazione
locale]

Selezionare la propria regione
e impostare la percentuale della
durata di taglio per ogni mese.

[2. Completare
al 100%]

Non impostare il timer
stagionale. Il rasaerba
procedera al 100% del timer di
lavoro impostato.

Se si seleziona [1.Impostazione locale], passare al
punto 4-13.

Se si seleziona [2. Completare al 100%], passare al
punto 4-15.

NOTA:

- ll rasaerba potrebbe non funzionare
correttamente nelle seguenti condizioni anche
quando & impostato il timer stagionale.

* Le lame sono usurate

» La sporcizia e l'erba tagliata si sono
accumulate sulle parti in movimento, quali il
disco della lama.

« |l timer di lavoro non & stato impostato per un
periodo abbastanza lungo da tagliare un intero
prato.

 Sul prato sono presenti ostacoli, quali rami e
pietre.

Selezionare la propria regione e premere il
pulsante ©.

Impostazione del rasaerba

Timer di lavoro 4/4

Raggiunto
10ore/settimana
Raccomandato

10ore/settimana
No

Timer di lavoro 4/4

Timer stagionale

1.Impostazione locale

2.Completare al 100%

Timer stagionale

Selezionare regione.

2.Centro-nord 12
3.Centro-sud P
4.Sud
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414

416

417

Verificare la percentuale di ogni mese e selezionare
[Avanti].

NOTA:

- | valori per l'utilizzo del rasaerba possono
essere modificati.

- In base ai risultati di taglio con le impostazioni
configurate automaticamente dal sistema,
potrebbe essere necessario modificare i valori
per l'azionamento del rasaerba. Se non si & a

conoscenza dei dettagli relativi alle impostazioni,

contattare il proprio rivenditore.

Premere il pulsante ©.

Viene visualizzata la schermata superiore di
impostazione guidata e selezionata la voce [4.Timer
di lavoro].

Selezionare [Fine] e premere il pulsante ©.

Viene visualizzata la schermata superiore di
impostazione guidata e selezionata la voce [4.Timer di
lavoro].

Viene visualizzata la schermata Impostazione iniziale
completa.

NOTA:

- Se si desidera modificare le impostazioni
in questo menu, selezionare nuovamente il
menu. E possibile configurare le impostazioni
attraverso l'impostazione guidata.

Se non sono necessarie le impostazioni avanzate,
selezionare [Fine] e premere il pulsante ©.

Le impostazioni iniziali sono completate e viene
visualizzata la schermata iniziale.

Timer stagionale
Gen[00 % Lug 100 %
Feb 000 % Ago 100 %
Mar 040 % Set 080 %
Apr 060 % Ott 040 %
Mag 08 0% Nov 000 %
Giu 100 % Dic 000 %
Avanti

Impostazione guidata 4/4

v 1.Struttura giardino
v2.Punti di inizio taglio
v3.Test punti di inizio taglio
v4.Timer di lavoro

Fine
4/4

Impostazione guidata

v 1.Struttura giardino
v2.Punti di inizio taglio
v3.Test punti di inizio taglio

v4.Timer di lavoro

Menu installazione

1.Impostazione guidata

2.Imp. Avanzate
3.Riavvia setup iniziale

Fine




impostazioni avanzate

Impostazione del rasaerba

@ Configurazione delle impostazioni attraverso le

Le impostazioni avanzate guideranno alla configurazione delle impostazioni per il taglio come segue:

Nome menu

Impostazioni

[1. Impostazioni taglio]
NOTA:

- L'impostazione dettagliata puo ridurre la quantita
di foglie non tagliate e consentire un taglio
efficiente.

Schema rasatura
Sovrapposizione cavo
Taglio bordo

Taglio spirale

[2. Timer modalita silenzioso]
NOTA:

- E possibile regolare la velocita di funzionamento
e la lama. Questa funzione €& utile quando si
desidera ridurre il rumore di funzionamento della
macchina, ad esempio in tarda notte.

Velocita rotazione lama
Velocita ruote

Timer

1. Impostazione di taglio

Selezionare [1. Impostazioni taglio] o [2. Timer
modalita silenzioso].

Se si seleziona [Impostazioni taglio], passare al
punto 1-2.

1-1

Se si seleziona [Timer modalita silenzioso], passare al

punto 2-1.

pulsante ©.
Se si seleziona [NEXT], passare al punto 1-4.

E possibile scegliere tra [Casuale], [Zig Zag] o
[Misto] per lo schema rasatura.

-3

Selezionare un punto di inizio taglio e premere il

Se si seleziona [OK] e si preme il pulsante &, sitorna

alla schermata nel passaggio 1-2.

Inserire un valore compreso tra 20 e 45 (cm).
Selezionare [Avanti] e premere il pulsante (©.

Impostazioni avanzate

1.Impostazioni taglio

2. Timer modalita silenzioso

Impostazioni taglio
Schema rasatura

1.Punto 1 :Casuale

2.Punto 2 :Casuale
3.Punto 3 :Casuale
4 Punto 4 :Casuale
5.Punto 5 :Casuale

Avanti

Impostazioni taglio

Schema rasatura
Punto 1

[zl Casuale
O Zig Zag
O Misto

Impostazioni taglio
Sovrapposizione cavo
Bocm (20cm — 45cm)
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-5

17

-8

Selezionare [ON] o [OFF] e premere il pulsante (©.
Se si seleziona [ON], passare al punto 1-6.
Se si seleziona [OFF], passare al punto 1-8.

Selezionare [SO], [SA] oppure [Misto] per la
direzione di taglio bordo.
Selezionare [Avanti] e premere il pulsante (©.

Selezionare il giorno della settimana in cui si
desidera avviare il rasaerba con la funzione di taglio
bordo e premere il pulsante ©.

Selezionare [Avanti] e premere il pulsante ©.

E possibile selezionare fino a due giorni lavorativi a
settimana.

Selezionare [ON] o [OFF] e premere il pulsante (©.
Se si seleziona [Fine] e si preme il pulsante @ si torna
alla schermata nel passaggio 1-1.

NOTA:

- Per maggiori dettagli sul taglio a spirale, vedere
la sezione "Taglio spirale” (m pagina 60).

2. Timer modalita silenzioso

42

2-1

Selezionare [2.Timer modalita silenzioso] e premere
il pulsante ©.

[Velocita rotazione lama]: Selezionare [Bassa]
o [Normale] per la velocita di rotazione lama del
rasaerba premendo i pulsanti @ .

Premere il pulsante ©.

[Velocita ruote]: Configurare la velocita delle ruote
con cui si desidera attivare il rasaerba premendo i
pulsanti @ ().

Premere il pulsante ©.

Impostazioni taglio
Taglio bordo
O ON

[JoFF

Impostazioni taglio
Taglio bordo
Direzione

Eso
O SA
O Misto

Avanti

Impostazioni taglio

Taglio bordo
Selezionare i giorni
Lun O Sab
O Mar O Dom
O Mer
O Gio
O Ven Avanti

Impostazioni taglio
Taglio spirale

B ON
—

B OFF

D

Fine

Impostazioni avanzate

1.Impostazioni taglio

2. Timer modalita silenzioso

' Timer modalita silenzioso |

Velocita rotazione lama

O Basso & Normale

Velocita ruote
Basso m=mmmEE Normale
Timer

19:00 - 8:00




[Timer]: Inserire un'ora di inizio e un'ora per la fine
2‘4 in formato 24h utilizzando i tasti numerici.
Premere il pulsante ©.

5 Premere il pulsante ©.
'5 Se si seleziona [Fine] e si preme il pulsante (©), si torna
alla schermata iniziale.

Impostazione del rasaerba

Menu installazione

1.Impostazione guidata
2.Imp. Avanzate
3.Riavvia setup iniziale

43
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Panoramica dei menu

4 IMPOSTAZIONI MENU

I menu del pannello di controllo vengono utilizzati per osservare come opera il rasaerba.
E anche possibile accedere alle impostazioni del menu attraverso il Mii-monitor. I

Mii-monitor pud essere utilizzato per salvare le impostazioni. Le impostazioni salvate
possono essere ripristinate.

8 Panoramica dei menu

NOTA:

- Siraccomanda di far modificare queste impostazioni dal rivenditore durante l'installazione.

® Schermata menu

Selezionando [Menu] nella schermata iniziale e premendo il pulsante &), viene visualizzata la schermata
Menu come mostrato di seguito:

Voci del menu selezionabili —

Menu

3.Diagnostica
4.Cronologia

12:02 Sab 25/Nov

2.Impostazione giardino

5.Impostazioni di sistema
6.lmpostazione guidata

Il menu & composto da piu livelli di sottomenu. | livelli superiori sono come segue:

Nome menu

Utilizzo

Vedere questa pagina per
maggiori informazioni

[1.Timer di lavoro]

Per I'impostazione del giorno e dell'ora di lavoro e la
selezione dei punti di inizio taglio.

(m pagina 46)

[2.Impostazione giardino]

Per configurare il rasaerba da azionare.

(m pagina 52)

[3.Diagnostical

Per effettuare la diagnosi del rasaerba.

(m pagina 68)

[4.Cronologial

Per la visualizzazione della cronologia delle
operazioni e degli errori.

(m pagina 71)

[5.Impostazioni di
sistema]

Per la configurazione delle impostazioni relative al
sistema.

(m pagina 74)

[6.Impostazione guidata]

Per la configurazione delle impostazioni attraverso
I'impostazione guidata in base alla procedura indicata
sullo schermo.

(m pagina 31)

44




® Schema menu completo

|Menu|—

| Timer di lavoro

Timer di lavoro

|— Lun/Mar/Mer/Gio/Ven/Sab/Dom

Punti di inizio taglio

Lun/Mar/Mer/Gio/Ven/Sab/Dom

-E 1 Dala (inserire valore)
2 Dala (inserire valore)

— Punto 1/2/3/4/5

Timer stagionale

Impostazione manuale

Panoramica dei menu

: L'ombreggiatura indica che questa
opzione pud essere impostata
mediante la procedura di impostazione
guidata.

|_ Gen/Feb/Mar/Apr/Mag/Giu/Lug/Ago/Set/Ott/Nov/Dic (inserire valore)

Completare al 100%

Timer modalita
silenzioso

—| Velocita rotazione lama

|— Basso/Normale

—| Velocita ruote

|— Basso/Normale (Selezionare un livello)

—| Timer

|— (Valore inserito)

—| Punti di inizio taglio

Cavo di rientro 1/Senso orario/antiorario, distanza, percentuale utilizzo,

Impostazione —| Impostazioni di taglio |-
giardino

- Punto 1

larghezza corridoio, angolo di uscita (inserire valore)

—| Pu.nto 5

—| Schema rasatura

|-—| Modalita automatica

Punto 1 Casuale/Zig Zag/Misto

Punto 5

—| Modalita manuale

I—Casua\e/Zig Zag/Misto

—| Impostazioni avanzate

|-—| Sovrapposizione cavo

|— (Valore inserito)

—| Taglio bordo

|— OlN/OFF

Direzione SO/SA/Misto

ON/OFF —Timer/Ora

ﬂ Taglio spirale

Selezionare i giorni

|—onvorr
Lun/Mar/Mer/Gio/

Sensibilita Normale/Alto
Ven/Sab/Dom -

L onss

|—| Area di esclusione

(Solo HRM1500 Live, HRM2500 Live)

—| Struttura giardino

—| Direzione circuito

|— 1121314

Impostazione della zona |—0N/0FF

(Valore inserito)

Timer

|—Sempre/1 mese/1 settimana

| Lunghezza cavo
Dimensioni giardino

Lunghezza cavo perimetrale I— (Valore inserito)

Dimensioni giardino

I— (Valore inserito)

Tipo di segnale/cavo di rientrol-[ Tipo di segnale A/B/C/D

Quantita di cavi di rientro 0/1

—| Impostazioni rientro

1 [

Larghezza corridoio

Cavo perimetrale

Min/Max (Inserire un valore)

Cavo rientro

% batt per rientro in base

I— Auto/10-50%

—I Diagnostica

Controlla segnale

Test rientro base

.

taglio

Test punti di inizio

Punto 1

Punto5

Casa

|— Orario (SO)/Antiorario (SA)

—I Cronologia |-—| Cronologia operativa

Tempo di utilizzo

1 T 1

Cronologia guasti

di sistema

—I Impostazioni |~—| Lingua |—

Cronologia lavoro

English/Deutsch/Francais/Italiano/Nederlands/Svenska/
Norsk/Espafiol/Polski/Dansk/Suomalainen/Cestina

—| Display/Suono

|

—| Contrasto

|— (Valore inserito)

—| Colore sfondo

|— Bianco/Nero

—| Tastiera

l— ON/OFF

Data e ora (Valore inserito)

—| Sicurezza

|

—| Allarme

|— ON/OFF

 CreaPIN

|— (Valore inserito)

—| Opzione accessori

|— ON/OFF

Rientro base con satellite |_0N/0FF i (Solo HRM1500 Live, HRM2500 Live)

Hreu

IMEI

(Solo HRM1500 Live, HRM2500 Live)

Riavvio

P ——

j Reset

Reset valori di fabbrica

Impostazione guidata

Ripristina imp.

Mantenere premuto il tasto “0” 4' Aiuto
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8 Impostazione del timer di lavoro

E possibile impostare il giorno e I'ora di funzionamento del rasaerba. E inoltre possibile specificare un
punto di una zona specifica da cui iniziare per ciascuna ora di lavoro.

46

Timer di lavoro

E possibile selezionare il giorno e I'ora in cui si desidera che il rasaerba

funzioni.

[1.Timer di lavoro] =» [1.Timer di lavoro]

Schermata iniziale

Timer di lavoro

1. Timer di lavoro

2.Punti di inizio taglio
3.Timer stagionale

4 . Timer modalita silenzioso

X ON O OFF

Configurare questa impostazione per far funzionare il
rasaerba in giorni e orari specifici.

E possibile impostare fino a due ore di
funzionamento per ogni giorno.

NOTA:

- Il [Timer 1] non pud essere sovrapposto dal
[Timer 2].
- Il periodo di tempo non puo includere "00:00".

“‘
\e

Selezionare il giorno in cui si desidera
che il rasaerba funzioni.

Premere il pulsante © per passare alla
schermata di impostazione del timer.

Inserire un'ora di inizio e un'ora per la fine
in formato 24h per il [Timer 1] utilizzando
i tasti numerici.

Se necessario, inserire anche un'ora di
inizio e un'ora per la fine in formato 24h
per il [Timer 2].

NOTA:

- Se si desidera copiare le impostazioni
del timer di lavoro su altri giorni della
settimana, selezionare [Estendere alla
settimana] e premere il pulsante ©.

Premere il pulsante © per tornare alla
schermata precedente.



La percentuale configurata —»
nel timer stagionale & una
frazione del tempo totale in
cui il rasaerba opera in un
mese. Per maggiori dettagli
sul timer stagionale, vedere
la sezione "Timer stagionale
(m pagina 49).

Lunedi
)3 =
Impostare I'orario. —»!E! 9:00 — 12: 00
2 Da a
14- 00N — 15- 00N

Se si desidera copiare le
impostazioni del timer di
lavoro su altri giorni della
settimana, selezionare
[Estendere alla settimana]
e il pulsante (©.

Timer di lavoro

Estendere alla settimana

Timer di lavoro

Selez. giorni da copiare

O Tutti & Lun X Mar
X Mer O Gio K Ven
O Sab O Dom

Si |

[ No_|

@ Punti di inizio taglio

E possibile impostare i punti di inizio taglio per ogni giorno della settimana.
Ad esempio, se si impostano i seguenti 5 punti di inizio taglio (HRM2500,

Impostazione del timer di lavoro

Confermare il periodo della durata

(50% ])o 6 12 18 24 onfert la ¢
o L T di funzionamento per ogni giorno
Mar rTTTTTT rrTTTT della settimana.
Mel‘ T T rrrrrr1i
G|0 T T UL T 111 NOTA:
Ven I - La sezione nera della barra indica
Sab T LI L B A il tempo di funzionamento del
Dom FTrTT rasaerba. La sezione bianca della

barra indica il tempo di inutilizzo
del rasaerba. Il rapporto tra parte
bianca e nera dipende dalle
impostazioni selezionate per il
timer stagionale. Per maggiori
dettagli sul timer stagionale,
vedere la sezione "Timer
stagionale" (m pagina 49).

Selezionare ogni casella del
giorno in cui si desidera copiare e
premere il pulsante (©.

<«—— Dopo aver spuntato le caselle,

selezionare [Si] e premere
il pulsante (© per copiare le
impostazioni nei giorni della
settimana scelti.

\

HRM2500 Live) nel proprio giardino, si consente al rasaerba di raggiungere le
altre aree attraverso passaggi stretti per una migliore efficienza.
Esempio: 5 punti

di inizio taglio
(HRM2500,
HRM2500 Live)

Cavo perimetrale

Cavo di rientro 1
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Schermata iniziale = [1.Timer di lavoro] = [2.Punti di inizio taglio]
Selezionare il giorno e premere il
1 pulsante ©).
Configurare queste impostazioni per far partire il
rasaerba da punti di inizio taglio specifici in giorni
specifici della settimana. Aggiungere un segno di spunta alla
E possibile configurare i seguenti punti di inizio taglio 2 casella premendo il pulsante @ per
per ciascun modello: selez[onare i punti .dl inizio tagll.o.
HRM1000, HRM1500, HRM1500 Live: 3 punti di ﬁﬁ:::‘n"t';ag [Avanti] e premere il
inizio taglio '
HRM2500, HRM2500 Live: 5 punti di inizio taglio Premere il pulsante © per tornare alla
3 schermata precedente.

Mediante I'impostazione dei punti di inizio taglio per ogni giorno della settimana, & possibile azionare con
efficienza il rasaerba per tagliare I'erba in giardino come indicato di seguito:
(o{e]'I51[¢1BE Vengono visualizzate le voci impostate in "Punti di inizio taglio" in "Impostazione guidata”.

| [Timer1 Timer2 L Da lunedi a mercoledi: il
< rasaerba inizia a operare dal
Mar [1H203] punto 1, dal punto 2 o dal
Mer EKIHE punto 3.
Gl0o E E E |<«——Da giovedi a venerdi:
Ven il rasaerba inizia a operare
Sab dal punto 3, dal punto 4 o dal
Dom punto 5.
Punti di inizio taglio
L une d I Le caselle vengono
1 1 2 3 4 5 visualizzate solo per i punti
@ E @ O 0 <= di inizio configurati.
2 1 2 3 4 5 (In questo esempio, sono
O 0000 =« configurati 5 punti di inizio
Avanti taglio).




Impostazione del timer di lavoro

@ Timer stagionale

La velocita di crescita del prato dipende dalla stagione. Con questa funzione,
€ possibile configurare la durata del taglio (in percentuale) per ogni stagione.

® Impostazione manuale

Schermata iniziale =» [1.Timer di lavoro] => [3.Timer stagionale]

[1.Impostazione manuale]

Timer stagionale

1.Impostazione manuale §
2.Completare al 100% a

Selezionare la propria regione e premere
1 il pulsante ©.

Configurare queste impostazioni per ottenere una

percentuale di ogni mese del funzionamento del

rasaerba. Inserire una percentuale di ciascun mese
2 utilizzando i tasti numerici.

Selezionare [OK] e premere il pulsante ©
3 per tornare alla schermata precedente.

Timer staaionale
0, 0,

Seet? %]g 8 02 k;% 1 8 8 02 Impostare la percentuale della

Mar 100 % Set 090 % durata di taglio per ogni mese.

Apr 100 % Ott 080 % - Esempio: Se I'o.rario di o

Mag 100 % Nov 060 % funzionamento in febbraio &

Giu 100 % Dic 040 % impostato su 50% e il timer di
lavoro per un giorno & 10 ore,

OK la durata di taglio per un giorno

sara 5 ore.
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® Completare al 100%

Schermata iniziale

[1.Timer di lavoro] = [3.Timer stagionale]

[2.Completare al 100%]

Timer stagionale

1.Impostazione manuale
2.Completare al 100%

a
=

E possibile disattivare il timer per ogni stagione per

azionare il rasaerba.

Selezionare [OK] e premere il pulsante ©
1 per tornare alla schermata precedente.

Se il timer stagionale viene disattivato, il rasaerba

lavora al 100% ogni mese.



@ Timer modalita silenzioso

E possibile impostare la velocita della lama, la velocita delle ruote e il timer

per azionare il rasaerba in modo silenzioso.

Schermata iniziale

Schermata menu

silenzioso] ("ON" é selezionato)

Configurare questa impostazione per far funzionare
il rasaerba in modalita a bassa rumorosita per il

Selezionare [Velocita rotazione lama] e

Impostazione del timer di lavoro

)

[1.Timer di lavoro] = [4.Timer modalita

1 premere il pulsante ©.

periodo di tempo specificato.

Configurare la velocita della
lama del rasaerba.

Impostare un'ora di inizio
e un'ora per la fine per
configurare il momento del
funzionamento silenzioso.

2 Premere il pulsante ©.

Se si desidera attivare il rasaerba in modalita
silenziosa, selezionare [Bassal.

Selezionare [Velocita ruote] e configurare
3 la velocita con cui si desidera attivare il
rasaerba premendo i pulsanti freccia

su/giu.

4 Premere il pulsante ©.

&)

Selezionare [Timer] e inserire un'ora di
inizio e un'ora per la fine in formato 24h

utilizzando i tasti numerici.

Premere il pulsante (© per tornare alla

6 Premere il pulsante ©.

schermata precedente.

'Timer modalita silenzioso |

Velocita rotazione lama

O Basso K Normale

Velocita ruote
Basso =mmEB Normale

Timer
19:00 — 8:00

Configurare la velocita della
ruota del rasaerba.

(efe)\E)[e]8] La riduzione della velocita delle ruote pud diminuire la distanza del percorso nel periodo
impostato e portare al taglio di una minore quantita di erba. In tal caso, estendere il lavoro.
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8 Impostazione del funzionamento del rasaerba

@ Impostazioni di taglio

E possibile configurare le impostazioni di taglio come segue:

NOTA:

S Ao

- Il cavo di rientro non & disponibile sul modello HRM1000.

Impostazione dell'angolo di allontanamento dal cavo

perimetrale o dal cavo di rientro
Quando si lascia il cavo perimetrale, impostare I'angolo di

Impostazione della distanza dal punto di inizio
Finché il rasaerba non raggiunge un punto di inizio
prestabilito in una zona, restera in funzione senza

allontanamento dal cavo perimetrale (valore minimo e massimo). tagliare.
Q Impostazioni angolo in [1.Punti di inizio taglio] (2 pagina 55) R Impostazioni distanza in [1.Punti di inizio taglio]

- Impostare I'angolo di partenza nel momento in cui il

rasaerba arriva nella posizione specificata dall'angolo di

[1.Punti di inizio taglio].

| | |
'

Impostazione

del valore di L ']

sovrapposizione del

cavo perimetrale

Impostare fino a quale <1l
distanza il rasaerba /E
A

puo oltrepassare il cavo

(M pagina 55)
- Imposta la distanza dalla base di ricarica per
I'inizio del taglio.

Impostazione della
direzione di inizio
dalla base di ricarica
Impostare se il
rasaerba deve
spostarsi in senso

Cavo perimetrale

I — | —

orario o antiorario lungo
il cavo perimetrale per

perimetrale. "N

Q [1.Sovrapposizione
cavo] (m pagina 57)

.T'!\;

[ [Punto
|

raggiungere un punto di
inizio taglio prestabilito.
Se il cavo di rientro &
installato, & possibile
selezionarlo in aggiunta

NOTA: -
- Per far girare il rasaerba !
agevolmente, il valore J Cavo di rientro 1

consigliato della S
sovrapposizione del cavo
perimetrale € 20 cm.

Esempio: 5 punti
di inizio taglio
(HRM2500,
HRM2500 Live)

Impostazione della percentuale di funzionamento
di ciascuna zona

Impostare una percentuale maggiore di

funzionamento in una zona se si desidera operare piu

frequentemente partendo da un determinato punto.

Ad esempio, impostando la percentuale per il “Punto 1

al 30%, il rasaerba iniziera a tagliare 3 volte su 10 dal

“Punto 1”7 e 7 volte su 10 da altri punti di inizio.

Q Impostazioni percentuale in [1.Punti di inizio taglio]

(m pagina 55)

NOTA:

- E possibile configurare 3 punti di inizio taglio
(HRM1000, HRM1500, HRM1500 Live) o 5 punti di
inizio taglio (HRM2500, HRM2500 Live).

”

NOTA:

al cavo perimetrale.

|| Q S1(cavo di

rientro 1), & (orario)
09 (antiorario) in
[1.Punti di inizio taglio]
(M pagina 55)

Installazione e regolazione del cavo di rientro

Installare il cavo di rientro se si desidera ridurre il
tempo necessario per raggiungere il punto di inizio
taglio e tornare alla base di ricarica. |l rasaerba segue
il percorso del cavo di rientro ed elimina la presenza
di segni delle ruote.

- Se si desidera azionare il rasaerba in Modalita automatica, vedere "Azionamento del rasaerba in Modalita

automatica". (m pagina 89)
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Impostazione del funzionamento del rasaerba

Distanza dal cavo perimetrale quando il rasaerba si muove verso i

punti di inizio taglio:

Il rasaerba si sposta tra il cavo perimetrale, i cavi di rientro e il valore specificato in modo casuale mentre si

dirige verso il punto di inizio taglio.

Quando si imposta la larghezza
corretta del corridoio

r’i’

'Direzione
con punto
di inizio

taglio FI

S|

Passaggio stretto

Valore basso

Valore elevato

Quando la larghezza del corridoio &
impostata su un valore troppo alto

S S Passaggio
r J | stretto
Direzione
con punto A, B ;
" diinizio AN
taglio r‘ : [
1 Q
Kl |
! Il valore & troppo elevato
NOTA:

- Se il valore & troppo elevato, il rasaerba potrebbe non
passare attraverso il passaggio stretto.
La posa del cavo di rientro € efficace quando il rasaerba
attraversa passaggi stretti (HRM1500, HRM1500 Live,
HRM2500, HRM2500 Live)

Tabella di esempio delle larghezze corridoio con cavo perimetrale

Cavo perimetrale

Cavo di rientro

Liv. impostato Larghezza Liv. impostato Larghezza
corridoio corridoio

0 10 cm 1 25cm
1 25cm 2 30 cm
2 30 cm 3 35cm
3 35cm 4 40 cm
4 40 cm 5 50 cm
5 50 cm 6 60 cm
6 60 cm 7 70 cm
7 70 cm 8 80 cm
8 80 cm 9 90 cm
9 90 cm 10 100 cm
10 100 cm 11 110 cm
11 110 cm 12 130 cm
12 130 cm
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Larghezza corridoio: dal cavo alla parte centrale del rasaerba

.- - = = =Centro del rasaerba

Larghezza corridoio

Il cavo perimetrale o
—_— . - - . - il cavo di rientro

NOTA:

La forza del campo varia a seconda della lunghezza del cavo perimetrale e del cavo di rientro.

Il campo diventa piu debole con un cavo piu lungo e piu forte con un cavo piu corto.

Quando i valori sono elevati, evitando di spostarsi lungo lo stesso percorso, € possibile evitare di
lasciare le tracce sull'erba.

| valori numerici riportati in tabella hanno puro carattere di riferimento, e sono utilizzati per consentire
il rientro del rasaerba alla base di ricarica seguendo una linea retta.

| valori numerici possono variare in base alle condizioni operative reali.

L'angolo a cui il rasaerba si allontana dal cavo:

Il rasaerba si sposta verso i punti di inizio taglio lungo il cavo perimetrale o il cavo di rientro, quindi si
allontana dal cavo per iniziare a tagliare.

E possibile configurare I'angolo (valore minimo e massimo) di allontanamento del rasaerba dal cavo
perimetrale o dal cavo di rientro quando inizia a funzionare come indicato di seguito (il valore di default &
compreso tra 10° e 170°):

Punto di inizio taglio | ineq Cavo perimetrale

N ¢ o cavo di rientro
—————————— G-
4
Inizio N
Gamma

Fine

(ofe]\[5][<18R Utilizzare I'angolo di uscita per permettere al rasaerba di raggiungere le zone di taglio
direttamente invece di usare punti di uscita cavo lontani.



@ Punti di inizio taglio

Schermata iniziale

Schermata menu

Impostazione del funzionamento del rasaerba

[2.Impostazione giardino] > [1.Impostazioni

di taglio] =» [1.Punti di inizio taglio] = [1.Punto 1] a [3.Punto 3]
(HRM1000, HRM1500, HRM1500 Live) o [5.Punto 5] (HRM2500,
HRM2500 Live)

Menu

1.Timer di lavoro

3.Diagnostica
4.Cronologia
5.Impostazioni di sistema
6.Impostazione guidata

2.lmpostazione giardino

Impostazione giardino
1.Impostazioni di taglio
2.Struttura giardino
3.Impostazioni rientro

12:02 Sab 25/Nov

12:02 Sab 25/Nov
Impostazioni di taglio
2.Schema rasatura
3.Impostazioni avanzate
4.GNSS

Il rasaerba si sposta verso questa posizione lungo il

cavo perimetrale o il cavo di rientro, quindi si allontana
dal cavo perimetrale o dal cavo di rientro per iniziare a
tagliare. Impostando il punto di inizio taglio, & possibile

iniziare a tagliare dall'area desiderata.

(o{e]'I-][<1BE  Non impostare una distanza superiore
a quella necessaria. Questo ridurra la

durata di taglio.

2
3

HRM1500, HRM1500 Live, HRM2500,

HRM2500 Live:

Nel punto di inizio taglio utilizzando
il cavo di rientro, il rasaerba inizia a
lavorare dal punto in cui si unisce al
cavo perimetrale, quindi impostando
una distanza del punto di inizio taglio

superiore al cavo di rientro,
possibile iniziare a lavorare dal punto
di collegamento del cavo di rientro.

4

Selezionare S1 (cavo di rientro 1), ¢
(senso orario), © (senso antiorario),
inserire i valori della distanza dalla base
di ricarica per iniziare a tagliare, quindi
immettere una percentuale di lavoro.

Selezionare [Avanti] e premere il
pulsante ©.

Inserire i valori delle impostazioni della
larghezza e I'angolo e premere il pulsante ©.

NOTA:

- Selezionando [TEST], & possibile
controllare le impostazioni di ogni
punto di inizio taglio prima di iniziare il
lavoro. Per maggiori dettagli, vedere la
sezione "Test punti di inizio taglio"

(m pagina 69).

Premere il pulsante © per tornare alla
schermata precedente.

Impostare se il rasaerba deve
spostarsi in senso orario

o antiorario lungo il cavo
perimetrale e il cavo di rientro
per raggiungere un punto di
inizio taglio.

Imposta la distanza dalla base
di ricarica per l'inizio del taglio.

Punti dy inizio taglio

Impostare una percentuale

PunthbS1/ G /9
(0 -

)
0%

maggiore di funzionamento in
una zona se si desidera operare

Imposta la distanza minima
e massima tra il rasaerba e il
cavo perimetrale quando viene
seguito il cavo perimetrale o il
cavo di rientro.

1 pit frequentemente partendo da
10 L un determinato punto.
0°/J Impostare in modo tale che il
0 v totale di tutte le percentuali sia
pari al 100%.
Quando si lascia il cavo
perimetrale o il cavo di
Punti di iniwvio taglio \/ \ rientro, impostare I'angolo
—Trghe;:za Angolo minimo e massimo di
'3—-10] 10— 170 | allontanamento dal cavo.
3-10 10 — 170
3-10 10 — 170
3-10 10 — 170
5 3-10 10 — 170
VERIFICA| | (— 12) (10 = 170" )
| — | N ——
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® Schema rasatura

Schermata iniziale = [2.Impostazione giardino] = [1.Impostazioni

di taglio] = [2.Schema rasatura] = [1.Modalita automatica]
[1.Punto 1] a [5.Punto 5]

E possibile scegliere tra i 3 seguenti schemi di rasatura:

'| [Zig Zag]
! Con l'impostazione [Zig Zag], quando
il rasaerba rileva il cavo perimetrale,
| esegue una curva stretta. Questa
I modalita viene utilizzata per eseguire
L la rasatura di aree strette.

[Casuale] | \ —l
Con l'impostazione [Casuale], quando il | / I
rasaerba rileva il cavo perimetrale, esegue |

una curva ampia. Questa € la funzione piu ' / |
efficace per eseguire la falciatura su un'area | |
di grandi dimensioni. Utilizzare questa |_ V|
impostazione per il normale funzionamento.

[Misto]

Con l'impostazione [Misto], il rasaerba alterna tra
lo schema di rasatura [Casuale] e lo schema a
[Zig Zag] a intervalli regolari.

NOTA:

- Selezionare [1.Modalita automatica] per impostare o modificare gli schemi di rasatura per ciascun punto.
Per impostare o modificare manualmente lo schema di rasatura, vedere "Azionamento del rasaerba in
Modalita manuale" (m pagina 90).

1 Selezionare [Casuale], [Zig Zag] o [Misto].

E possibile modificare il modo in cui il rasaerba si

muove durante il funzionamento.

Con l'impostazione [Misto], il rasaerba alterna il Premere il pulsante (©.
taglio casuale e quello zig zag ad intervalli di 2

circa 15 minuti.

Premere il pulsante © per tornare alla
3 schermata precedente.



® Impostazioni avanzate
» Sovrapposizione cavo

Impostazione del funzionamento del rasaerba

Schermata iniziale = [2.Impostazione giardino] = [1.Impostazioni
di taglio] = [3.Impostazioni avanzate] > [1.Sovrapposizione cavo]

Quando il rasaerba rileva il cavo perimetrale, pud
attraversare leggermente il confine per operare
sui margini esterni dell'area di lavoro. E possibile
regolare il valore di sovrapposizione del cavo
perimetrale.

NOTA:

- E meglio usare un'impostazione predefinita di
20 cm per far si che il rasaerba possa effettuare
la curva raccordata sul cavo perimetrale.

Sovrapposizione cavo: Dal cavo perimetrale alla
parte anteriore del rasaerba.

1
2

Inserire un valore compreso tra 20 e
45 (cm).

Premere il pulsante ©.
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Impostazione del funzionamento del rasaerba
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* Taglio bordo

Schermata menu

Schermata iniziale =» [2.Impostazione giardino] = [1. Impostazioni
di taglio] = [3.Impostazioni avanzate] =» [2.Taglio bordo]

Con questa funzione, & possibile tagliare I'area incolta lungo il cavo perimetrale.

N
-«— Se ¢ stata abilitata

I'impostazione di taglio del

bordo, il rasaerba si sposta

abituale.

nel giardino seguendo il cavo
perimetrale per tagliare il
bordo prima di iniziare il taglio

J

Attivando questa funzione, il rasaerba esegue il taglio
lungo il cavo perimetrale, quando il timer di lavoro si
attiva per la prima volta nei giorni selezionati.

E inoltre possibile configurare il giorno della
settimana in cui si desidera eseguire il taglio lungo il
cavo perimetrale (fino a un massimo di 2 giorni alla
settimana).

Selezionare [ON] o [OFF] per la
configurazione del taglio del bordo e
premere il pulsante (©.

Se si seleziona [ON], andare al punto 2.

La parte non tagliata lungo il cavo
perimetrale verra tagliata con precisione.
Selezionando [OFF] si tornera alla
schermata precedente. Selezionare [OFF]
per azionare il rasaerba in modalita di basso
consumo della batteria.

Taglio bordo
EoN OOFF

Selezionare [SO], [SA] oppure [Misto] per
la direzione di taglio bordo.

Quindi, selezionare [Avanti] e premere il
pulsante ©.

[SO]: Avanzamento in senso orario

[SA]: Avanzamento in senso antiorario
[Misto] (solo modalita automatica):
Alternanza tra avanzamento in SO e
avanzamento in SA

Se il rasaerba & impostato in modalita
automatica, passare al punto 3-1.

Se il rasaerba & impostato in modalita
manuale, passare al punto 3-2.

Taglio bordo
EonN OOFF
Direzione
Eso : _
O SA : :
O Misto !7Avanti




3-1

9

Impostazione del funzionamento del rasaerba

Selezionare [ON] e premere il pulsante ©.
[Timer] & impostato. Andare al punto 4.

Taglio bordo
[EON OOFF
R Timer 3@

Selezionare [ON] e premere il pulsante ©).
Dopo l'impostazione, iniziare
immediatamente il taglio del bordo.

Andare al punto 5.

Taglio bordo
[EION OOFF

KB Ora

Selezionare il giorno della settimana in
cui si desidera avviare il rasaerba con
la funzione di taglio bordo e premere il
pulsante ©.

E possibile selezionare fino a due giorni
lavorativi a settimana.

12:02 Sab 25/Nov
Taglio bordo

Selezionare i giorni
Lun O Sab
O Mar ODom
O Mer
O Gio

O Ven [ Fine |

Selezionare [Fine] e premere il pulsante ©.
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Impostazione del funzionamento del rasaerba

* Taglio spirale
Schermata iniziale =» [2.Impostazione giardino] = [1.Impostazioni
di taglio] = [3.Impostazioni avanzate] => [3.Taglio spirale]

Con questa funzione, il rasaerba pud concentrare il taglio sull'area in cui il prato non é
completamente tagliato, oppure la velocita di crescita del prato € veloce.

-l rasaerba rileva I'area fitta ed
effettua il taglio spirale.

Selezionare [ON] o [OFF] per la

1 configurazione del taglio a spirale, quindi
Con questa funzione, il rasaerba pud concentrarsi premere il pulsante ©,
sul taglio della zona folta del prato durante il Selezionare [OFF] per azionare il rasaerba in
funzionamento normale. modalita di basso consumo della batteria.

Taglio spirale
[EloN ROFF

N ©)R

Selezionare [Normale] o [Alta] per la
2 configurazione della sensibilita e premere
il pulsante ©.

Taglio spirale
& ON OOFF

Sensibilita
ONormale [=Alto
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NOTA:

Impostazione del funzionamento del rasaerba

® GNSS (solo HRM1500 Live, HRM2500 Live)

- GNSS é I'abbreviazione di Sistema di navigazione satellitare globale. Le informazioni sulla posizione

possono essere ottenute dai satelliti.

Schermata iniziale

[2.Impostazione giardino] =» [1.Impostazioni

di taglio] = [4.GNSS] =» [1.Area di esclusione]

Con questa funzione, € possibile impostare una posizione in cui non si desidera che il

rasaerba effettui il taglio.

La configurazione avra effetto una volta soddisfatti i

requisiti specificati.

- ll rasaerba deve essere in grado di ricevere i
segnali GPS.

- Deve essere impostata I'area di esclusione.

Passaggi stretti, giardini con molti ostacoli e bassa

sensibilita GNSS (dietro edifici e alberi) possono

causare quanto segue:

- ll rasaerba accede all'area di esclusione.

- ll rasaerba esegue un'azione evasiva (nuova 2
traiettoria, rotazione) davanti all'area di esclusione.

L'area di esclusione puo essere impostata in
un'unica posizione. Se si desidera creare una nuova
posizione, configurare nuovamente l'impostazione
della zona.

Le impostazioni delle aree di esclusione possono
essere facilmente configurate con l'applicazione Mii-
monitor. 3

: @ t . <—Areadi
| 7 - esclusione

Selezionare [1.Impostazione della zona] e
premere ©,

Area di esclusione

1.Impostazione della zona
2. Timer

Selezionare [ON] e premere il pulsante ©.

Impostazione della zona
OON [EIOFF

o=~
’ AN
! \
1 . \
Y
. !
So_.

Posizionare il rasaerba al centro dell'area
di esclusione da impostare e premere il
pulsante ©.

Impostazione della zona

Posiziona Miimo al centro
dell'area di esclusione

Non chiudere il coperchio
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Impostazione del funzionamento del rasaerba
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Inserire il raggio dell'area di esclusione
da impostare da 3 a 20 m. Selezionare
[OK] e premere il pulsante ©.

Viene visualizzato [Attendere 10 secondi].

Impostazione della zona

Raggio

W~

(3-20m)

Avanti

Viene visualizzato [Fine], premere il
pulsante ©.
Viene visualizzata la schermata seguente.

Impostazioni di taglio
1.Punti di inizio taglio
2.Schema rasatura
3.Impostazioni avanzate

4.GNSS

Selezionare [4.GNSS] e [Area di
esclusione], quindi premere il pulsante (©.

Selezionare [2.Timer] e premere il
pulsante ©.

Area di esclusione
1.Impostazione della zona

Selezionare [1.Sempre], [2.1 mese] o

[3.1 settimana] e premere il pulsante (©.
Una volta trascorso il periodo impostato dal
timer, le impostazioni dell'area di esclusione
vengono annullate.



Impostazione del funzionamento del rasaerba

@ Struttura giardino 5

*Se il tipo di modello del rasaerba € HRM1000, utilizzare Mi-monitor su
smartphone/tablet. Fare riferimento a "5 Preparazione del Mii-monitor" 4 ’

(m pagina 79). 3

® Direzione circuito

Schermata iniziale = [2.Impostazione giardino] = [2.Struttura

giardino] = [1.Direzione circuito]

Impostazione giardino
1.Impostazioni di taglio

2.Struttura giardino

3.Impostazioni rientro

Selezionare lo schema di installazione.
. Esistono 3 o0 4 metodi di installazione.
E possibile impostare la direzione di spostamento del

rasaerba in relazione alla base di ricarica.
HRM1500, HRM1500 Live

NOTA: Struttura giardino

- Prima di proseguire con le impostazioni, assicurarsi Direzione circuito
con il concessionario di aver completato
correttamente l'installazione della base di ricarica e
la posa del cavo perimetrale.

- Per maggiori dettagli sul collegamento del cavo
perimetrale dei terminali della base di ricarica,
vedere "Installazione del cavo perimetrale e
collegamento alla base di ricarica" (m pagina 27). HRM2500, HRM2500 Live

Struttura giardino
Direzione circuito

1@ 2

3 T

2 Premere il pulsante ©.
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Impostazione del funzionamento del rasaerba

® Lunghezza cavo/Dimensioni giardino

Schermata menu

Schermata iniziale = [2.Impostazione giardino] = [2.Struttura

giardino] = [2.Lunghezza cavo...]

E possibile configurare le informazioni della struttura
del proprio giardino per azionare il rasaerba.

NOTA:

- Prima di proseguire con le impostazioni, assicurarsi
con il concessionario di aver completato
correttamente l'installazione della base di ricarica e
la posa del cavo perimetrale.

- Se il FOGLIO DI VERIFICA DEL RIVENDITORE
riportato nella sezione finale del Manuale
d'uso e manutenzione & gia stato compilato
dal concessionario, fare riferimento a tale
documentazione per configurare le impostazioni.

® Tipo di segnale/cavo rientro

64

Schermata menu

Inserire i valori relativi alla lunghezza del
cavo perimetrale e alle dimensioni del
giardino.

Struttura giardino
Lunghezza cavo perimetrale

W om (50-800m)
Dimensioni giardino
_ _00m? (100-3000m?)

Premere il pulsante ©.

Premere il pulsante © per tornare alla
schermata precedente.

Schermata iniziale = [2.Impostazione giardino] = [2.Struttura
giardino] = [3.Tipo di segnale/cavo rientro]

Quando si cambia il tipo di segnale, eseguire questa
operazione mentre il rasaerba non & agganciato alla
base di ricarica.

1

Immettere il tipo di segnale e il numero
del cavo di rientro.

Struttura giardino
Tipo di segnale
RA OB oc Ob
Quantita di cavi di rientro
oo RB1

Agganciare il rasaerba alla base di
ricarica. Viene visualizzato [Fine],
selezionare [Avanti] e premere il
pulsante ©).




Impostazione del funzionamento del rasaerba

@ Impostazioni rientro C?

(7]

)

el

® Larghezza corridoio

Schermata iniziale = [2.Impostazione giardino] = [3.Impostazioni

rientro] = [1.Larghezza corridoio]

Impostazione giardino
1.Impostazioni di taglio

2.Struttura giardino
3.Impostazioni rientro

Cavo di rientro

E possibile impostare la distanza minima e massima Liv. impostato | Larghezza corridoio
tra il rasaerba e il cavo perimetrale o il cavo di rientro 1 25¢cm
quando il rasaerba torna alla base di ricarica lungo 2 30 cm
il cavo. 3 35cm
Impostando questa distanza, si pud impedire la
formazione di segni delle ruote dato che il rasaerba 4 40 cm
torna seguendo percorsi diversi. 5 50 cm
Aumentare il piu possibile la distanza. Maggiore ¢ il 6 60 cm
valore di impostazione, minore & la probabilita che si
L . 7 70 cm
formino i segni delle ruote.
Pud essere inserito un valore da 0 a 12 per il livello 8 80 cm
di impostazione. 9 90 cm
Tabella di esgmpio delle larghezze corridoio 10 100 cm
con cavo_ perimetrale " 110 om
Cavo perimetrale
12 130 cm
Liv. impostato Larghezza corridoio
0 10 cm - La forza del campo varia a seconda della
1 25 cm lunghezza del cavo. Il campo diventa piu debole
2 30 cm con un cavo pit lungo e pid forte con un cavo
piu corto.
2 32 22 - Quando _iI valore € elevato, (evitandq di -
spostarsi lungo lo stesso percorso), & possibile
5 50 cm ridurre le tracce sull'erba.
6 60 cm - | valori numerici riportati in tabella hanno puro
7 70 cm carattere di riferimento, e sono utilizzati per
8 80 cm consentire il rientro del rasaerba alla base di
9 90 cm ricarica seguendo una linea retta.
10 100 cm - | valori numerici possono variare in base alle
1 110 cm condizioni operative reali.
12 130 cm

Utilizzare un passaggio della
larghezza maggiore possibile in modo
da raggiungere l'area rapidamente.

Si consiglia di utilizzare il cavo

di rientro per passare attraverso
passaggi stretti (HRM1500, HRM1500
Live, HRM2500, HRM2500 Live).
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Impostazione del funzionamento del rasaerba

Selezionare [1.Cavo perimetrale] o [2.Cavo
1 rientro] e premere il pulsante (©.

NOTA:

- [2.Cavo rientro] non viene visualizzato
se il cavo di rientro non ¢ installato.

Larghezza corridoio

1.Cavo perimetrale
2.Cavo rientro

Se si seleziona [1.Cavo perimetrale],
2 scegliere in senso orario o antiorario e

immettere i valori Min e Max.

Se si seleziona [2.Cavo rientro],

immettere i valori Min e Max per [S1].

3 Premere il pulsante ©.

® % batt per rientro in base

Schermata iniziale = [2.Impostazione giardino] = [3.Impostazioni

rientro] = [2.% batt per rientro in base]

Selezionare [Auto] o inserire una

1 percentuale della capacita residua della
Pud essere impostata la percentuale di carica batteria.
restante della batteria per la quale il rasaerba inizia a L'intervallo della percentuale della capacita
tornare verso la base di ricarica. residua della batteria € compresa trail 10 e
Piu lungo & il cavo, maggiore dovrebbe essere il 50%.

questo valore. 12:02 Sab 25/Nov

% batt per rientro in base
Cio determinera quando
il rasaerba iniziera il
rientro in base.

EAuto
O010%(10 — 50%)

2 Premere il pulsante ©.
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Impostazione del funzionamento del rasaerba

® Rientro base con satellite (solo HRM1500 Live, HRM2500 Live)

Schermata menu

Schermata iniziale = [2.Impostazione giardino] = [3.Impostazioni
rientro] = [3.Rientro base con satellite]

Questa funzione memorizza la posizione della base
e la posizione del rasaerba in base alle informazioni
sulla posizione GNSS e inizia a spostarsi verso la
base di ricarica dalla posizione finale di lavoro.

NOTA:

- Questa funzione potrebbe non attivarsi in giardini
complessi con molti passaggi stretti e ostacoli o
quando la precisione del GNSS ¢ bassa (dietro
edifici, alberi, ecc.). In tal caso, si consiglia di
utilizzare un cavo di rientro.

® Test rientro base

1

Selezionare [ON] o [OFF] e premere il
pulsante ©.

Rientro base con satellite
O ON [Z]OFF

€ =D

Schermata iniziale = [2.Impostazione giardino] = [3.Impostazioni

rientro] = [0.Test rientro base]

E possibile verificare se il rasaerba torna
correttamente alla base di ricarica.
Eseguire il test di rientro attraverso i vari passaggi.

NOTA:

- Eseguire questo test quando il rasaerba non &
collegato alla base di ricarica.

2

Test rientro base

Casa

Chiudi coperchio per avvio

Chiudere il coperchio del pannello di
controllo.
Il rasaerba torna alla base di ricarica.

Quando il rasaerba viene collegato alla
base di carica, premere il pulsante STOP
per I'arresto manuale.

Il coperchio del pannello di controllo si apre.
Sul display sara visualizzato il messaggio
"Test concluso".

67

NN3N INOIZVLSOdII ¥ l



Controllo dell'impianto

@ Controllo dell'impianto

@ Controlla segnale

E possibile controllare se il segnale del cavo perimetrale raggiunge
correttamente il rasaerba e confermare quanto é forte il segnale.

™

Schermata iniziale » [3.Diagnostica] = [1.Controlla segnale]

Menu

1.Timer di lavoro
2.Impostazione giardino
4.Cronologia
5.Impostazioni di sistema
6.Impostazione guidata

Indicazione del livello del segnale Forza segnale
LvO Nessun segnale
Lv1 Debole
Lv5 Moderato
Lv10 Forte
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@ Test punti di inizio taglio

o

Si puo controllare se il rasaerba puo rientrare correttamente alla base %‘& @
. . Py . . PRSI . . \d

di ricarica e se pud raggiungere ogni punto di inizio taglio in base alle e

impostazioni. o

® Test punti di inizio taglio

Controllo dell'impianto

Schermata iniziale =» [3.Diagnostica] = [2.Test punti di inizio
taglio] = [1.Punto 1] a [3.Punto 3] (HRM1000, HRM1500, HRM1500
Live) o [6.Punto 5] (HRM2500, HRM2500 Live)

E possibile configurare 3 punti di inizio taglio
(HRM1000, HRM1500, HRM1500 Live) o 5 punti di
inizio taglio (HRM2500, HRM2500 Live).

E possibile verificare che il rasaerba raggiunga
ciascun punto di inizio taglio in base alle
impostazioni.

NOTA:

- Eseguire questo test quando il rasaerba & collegato
alla base di ricarica.

1

Selezionare un puntoda1 a3 o 5 che
si desidera controllare e premere il
pulsante ©.

Confermare il valore delle impostazioni
dei punti selezionati.

Chiudere il coperchio del pannello di
controllo.

Il rasaerba si avvia nei punti di inizio
selezionati.

Quando il test termina correttamente,

il rasaerba ruota lentamente da un lato
all'altro mostrando I'angolo di uscita minimo
€ massimo, e viene emesso un suono dal
rasaerba.

Premere il pulsante STOP per I'arresto
manuale.

Il coperchio del pannello di controllo si apre.
Il messaggio “Si vuole modificare il punto di
inizio?” viene visualizzato sul display.

Selezionare [Si] o [No] e premere il
pulsante ©.

Se si seleziona [Si], viene visualizzata la
schermata del punto di inizio taglio.

E possibile modificare le impostazioni del
punto di inizio testato.

Se si seleziona [No], viene visualizzata la
schermata precedente.

NOTA:

- Per maggiori dettagli sulle
impostazioni del punto di inizio taglio,
vedere la sezione "2. Impostazione dei
punti di inizio taglio" (M pagina 34).
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Controllo dell'impianto

® Casa

70

Schermata iniziale =» [3.Diagnostica]

taglio] =» [0.Casa]

E possibile verificare se il rasaerba torna
correttamente alla base di ricarica.

NOTA: 2

- Eseguire questo test quando il rasaerba non &
collegato alla base di ricarica.

[2.Test punti di inizio

Chiudere il coperchio del pannello di
controllo.
Il rasaerba torna alla base di ricarica.

Quando il rasaerba viene collegato alla
base di carica, premere il pulsante STOP
per I'arresto manuale.

Il coperchio del pannello di controllo si apre.
Sul display sara visualizzato il messaggio
"Test concluso".

NOTA:

- Per maggiori dettagli sulle
impostazioni del rientro, vedere
la sezione "Impostazioni rientro"
(m pagina 65).



Visualizzazione della cronologia

@ Visualizzazione della cronologia

@ Cronologia operativa

E possibile controllare il tempo cumulativo di funzionamento e ricarica del

rasaerba.

Schermata iniziale = [4.Cronologia] =» [1.Cronologia operativa]

[1.Tempo di utilizzo]

Menu

1.Timer di lavoro
2.Impostazione giardino
3.Diagnostica
5.Impostazioni di sistema
6.Impostazione guidata

Selezionare [1.Tempo di utilizzo] e
premere il pulsante ©.

E possibile visualizzare quanto a lungo il rasaerba & Viene visualizzata la cronologia.
rimasto in funzione e per quanto tempo & stato sotto

carica.

Questa & la durata totale di —»
taglio.

Questa ¢é la durata totale di —»
ricarica.

Premere il pulsante © per tornare alla
2 schermata precedente.

12:02 Sab 25/Nov
Tempo di utilizzo

Tempo di taglio ]
180h55min

Tempo di ricarica
140h37min
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Visualizzazione della cronologia

@ Cronologia lavoro

Schermata iniziale

Schermata menu

[2.Cronologia lavoro]

E possibile visualizzare la cronologia di taglio del
rasaerba (quando il rasaerba era in funzione), la
cronologia di rientro (quando il rasaerba stava
tornando alla base di ricarica) e la cronologia di
ricarica (quando il rasaerba era sotto carica).

NOTA:

- Viene visualizzata esclusivamente la cronologia

relativa alla modalita automatica.

Ogni durata indica per quanto
tempo il rasaerba ha operato
(tempo di rotazione delle lame).
Il dato piu recente & [01] e il piu
vecchio & [10].

Cio indica il tempo richiesto per
tornare alla base di ricarica al
termine dell'utilizzo. Una nuova
voce viene aggiunta all'elenco
della cronologia ogni volta che il
rasaerba rientra.

La cronologia di ricarica piu
recente viene visualizzata per
prima.

72

R

2\

[4.Cronologia] = [1.Cronologia operativa]

Controllare la cronologia premendo i
pulsanti ® ) per far scorrere il menu.

Premere il pulsante © per tornare alla
schermata precedente.

Viene visualizzato il numero

12:
Cronologia lav

D2 Sab 25/Nov
nro

del punto di inizio taglio

Cronologia di taglio

01:_22min
02: 60min
03: 53min
04: 12min
05: 62min

N—=WN=
000
OLOQ)\I

06:

in cui il rasaerba stava
P funzionando.
\J

43min |3
67min |4
33min |5 o
59min |1 Questo contrassegno indica
45min |2 |__che & presente un'altra

pagina. Utilizzare i pulsanti
@) (W) per cambiare le

pagine.
12:02 Sab 25/Nov
Cronologia lavoro
Cronologia di rientro (A
01: 5min 06: 7min
02: 8min 07: 10min
03: 10min 08: 5min
04: 5min 09: 8min
05:  8min 10: 10min We—

12:02 Sab 25/Nov

Cronologia lavoro

Cronologia di ricarica (A
01: 32min 06: 43min
02: 66min 07: 77min
03 53min 08: 33min
04 42min 09: 59min
05 71min 10: 45min




@ Cronologia guasti

E possibile visualizzare la cronologia dei guasti del rasaerba (quando si &

Visualizzazione della cronologia

verificato un guasto).

Schermata iniziale

Schermata menu

[4.Cronologia] =» [2.Cronologia guasti]

Selezionare la voce della cronologia
guasti utilizzando i pulsanti @ (y).

La cronologia degli errori che si sono verificati & stata

registrata.

NOTA:

- Se lo stesso errore si verifica ripetutamente
durante la stessa giornata, sara salvato solamente
I'evento relativo al primo errore.

Il dato relativo al guasto piu
recente viene visualizzato per
primo.

Per ulteriori informazioni,
premere il pulsante ©.

Sul display appaiono le
informazioni sui guasti e il
momento del guasto.

Premere il pulsante ©.
2 Vengono visualizzate le informazioni relative

ai guasti.

Per maggiori dettagli sui guasti, vedere
la sezione "7 RICERCA GUASTI"

(m pagina 97).

Premere il pulsante © per tornare alla
3 schermata precedente.

15:03 Ven 26/Gen
Cronologia quasti

15:03 Ven 26/Gen
Cronologia guasti

01:Nessun segnale circuito )

Avvertenza

25.01.24 13:31 V)

— Questo contrassegno indica
che é presente un'altra pagina.
Utilizzare i pulsanti & W per
cambiare le pagine.
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Impostazione del sistema

8 Impostazione del sistema

@ Lingua

E possibile impostare i menu del display nella lingua preferita.

Schermata iniziale = [5.Impostazioni di sistema] = [1.Lingua]

Menu

1.Timer di lavoro
2.Impostazione giardino
3.Diagnostica
4.Cronologia

5.Impostazioni di sistema
6.Impostazione guidata

1 Selezionare la lingua preferita.
Selezionare una delle 12 lingue indicate sul display.
NOTA: 2 Premere il pulsante © per tornare alla
- Se si desidera impostare un'altra lingua, contattare schermata precedente.
il rivenditore..

@ Display/Suono

® Contrasto

Schermata iniziale =» [5.Impostazioni di sistema] > [2.Display/

Suono] = [Contrasto]

1 Modificare il livello di contrasto

. premendo i pulsanti @ (.
E possibile regolare il contrasto del display del

pannello di controllo.

Premere il pulsante © per tornare alla
2 schermata precedente.
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Impostazione del sistema

® Colore sfondo

Schermata iniziale =» [5.Impostazioni di sistema] => [2.Display/

Suono] = [Colore sfondo]

Selezionare [Bianco] o [Nero] premendo i

. pulsanti @ (.
E possibile regolare il colore dello sfondo del display
del pannello di controllo.
Premere il pulsante (© per tornare alla
2 schermata precedente.

® Tastiera

Schermata iniziale = [5.Impostazioni di sistema] = [2.Display/

Suono] = [Tastiera]

Selezionare [ON] o [OFF] premendo i
pulsanti @ ¥).

E possibile decidere che la pressione dei pulsanti del

pannello di controllo venga segnalata o meno da un
SuonNo. Premere il pulsante (© per tornare alla
2 schermata precedente.

@ Data e ora

E possibile impostare la data e I'ora per il rasaerba.

Schermata iniziale =» [5.Impostazioni di sistema] = [3.Data e ora]

Inserire la data in formato {Giorno}/
1 {Mese}/{Anno} e I'ora in formato 24h
Impostare la data e l'ora per il rasaerba. Il timer usando i tasti numerici.
funziona in base a questa impostazione di data e ora.

2 Premere il pulsante ©.

Premere il pulsante ® per tornare alla
3 schermata precedente.
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Impostazione del sistema

@ Sicurezza n
Le impostazioni di sicurezza sono utilizzate per impedire che il rasaerba J

venga azionato da altre persone.

Le impostazioni di sicurezza richiedono I'immissione del PIN. Se lo @Q
si dimentica, immettere il PIN scritto in "FOGLIO DI VERIFICA DEL

RIVENDITORE" (m pagina 128) nel presente manuale. Se il blocco non

viene disattivato, contattare il proprio rivenditore.

® Allarme

Schermata iniziale = [5.Impostazioni di sistema]

[4.Sicurezza] = [1.Allarme]

NOTA:

- Prima di selezionare [1.Allarme], sara necessario inserire il proprio PIN. Se non si ricorda il PIN,
contattare il proprio rivenditore.

Selezionare [ON] o [OFF] premendo i
1 pulsanti @ ¥).

Questa impostazione attiva o disattiva l'allarme.

Quando viene selezionato [OFF], vengono disattivati

tutti gli allarmi ad esclusione di quello che suona Premere il pulsante (© per tornare alla
prima che le lame inizino a muoversi. 2 schermata precedente.

NOTA:

- L'impostazione [OFF] disattiva anche I'allarme di
sicurezza che viene attivato quando viene inserito
3 volte di fila il PIN (numero di identificazione
personale) non corretto.

® Crea PIN

Schermata iniziale = [5.Impostazioni di sistema]

[4.Sicurezza] =» [2.Crea PIN]

NOTA:

- Prima di selezionare [2.Crea PIN], sara necessario inserire il proprio PIN. Se non si ricorda il PIN,
contattare il proprio rivenditore.

Inserire un nuovo PIN utilizzando i tasti
1 numerici.
E possibile modificare il PIN utilizzato per sbloccare i
menu del pannello di controllo. Assicurarsi di creare il
PIN per impedire il furto del rasaerba, I'accesso non

2 Premere il pulsante ©.
autorizzato, ecc.

Viene visualizzato il messaggio “Attivato”.

Premere il pulsante © per tornare alla
3 schermata precedente.

NOTA:

- Scrivere il proprio PIN nello spazio
apposito. Vedere il "FOGLIO DI
VERIFICA DEL RIVENDITORE" (m
pagina 128). Se non si ricorda il PIN,
contattare il proprio rivenditore.
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Impostazione del sistema

® Opzione accessori

Schermata iniziale =» [5.Impostazioni di sistema]

[4.Sicurezza] = [3.0pzione accessori]

NOTA:

- Prima di selezionare [3.0pzione accessori], sara necessario inserire il proprio PIN. Se non si ricorda il
PIN, contattare il proprio rivenditore.
- Rivolgersi al proprio concessionario per informazioni sugli accessori opzionali.

Selezionare [ON] o [OFF] premendo i
1 pulsanti @ @.

Premere il pulsante (© per tornare alla
2 schermata precedente.

® TCU (solo HRM1500 Live, HRM2500 Live)

NOTA:

- TCU ¢ I'abbreviazione di unita di comando telematica, un dispositivo di comunicazione che utilizza una
rete mobile.
- IMEI & I'abbreviazione di identificatore internazionale di apparecchiature mobili.

Schermata iniziale = [5.Impostazioni di sistema]

[4.Sicurezza] = [4.TCU]

NOTA:

- Prima di selezionare [2.Crea PIN], sara necessario inserire il proprio PIN. Se non si ricorda il PIN,
contattare il proprio rivenditore.

Premere il tasto su o giu per selezionare
. 1 [1.IMEI], quindi premere il pulsante ©.
E possibile controllare I'MEI della TCU e riavviarla. Viene visualizzato il valore IMEL

Quando si riavvia la TCU, premere
2 il pulsante su o giu per selezionare

[2.Riavvio] e premere ©.

Viene visualizzato il messaggio

"Riavviare TCU?".

Premere il pulsante (© per tornare alla
3 schermata precedente.
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Impostazione del sistema

® Reset

E possibile riportare tutte le impostazioni alle specifiche di fabbrica. m

® Reset valori di fabbrica

¥

>

Schermata iniziale = [5.Impostazioni di sistema] = [5.Reset]

[1.Reset valori di fabbrica]

Eseguire questo comando per riportare tutte le
impostazioni alle specifiche di fabbrica.

NOTA: 2

- Questo comando non azzerera la cronologia del
rasaerba (cronologia di lavoro e guasti). Azzerera
solo le impostazioni del rasaerba.

- Rivolgersi al rivenditore prima di eseguire questo
comando.

- Le impostazioni del rivenditore verranno perse
dopo l'esecuzione di questo comando.

® Ripristina imp.

Inserire il PIN e premere il pulsante ©.

Selezionare [Si].

Premere il pulsante ©.
Dopo la visualizzazione del messaggio
“Attivato”, I'alimentazione viene disinserita.

Schermata iniziale = [5.Impostazioni di sistema] = [5.Reset]

[2.Ripristina imp.]

Riportare le impostazioni a quelle configurate dal
rivenditore.

NOTA: 2

- Questo comando non azzerera la cronologia del
rasaerba (cronologia di lavoro e guasti). Azzerera
solo le impostazioni del rasaerba.

- Rivolgersi al rivenditore prima di eseguire questo
comando.

@ Aiuto

/8

E possibile ottenere informazioni sul rasaerba come il nome del modello, il

numero di serie del telaio e la versione software.

Mantenere premuto il tasto “0”’

Selezionare [Si].

Premere il pulsante ©.
Quindi, viene visualizzato il messaggio
“Finito”.

Aiuto
Honda Power Equipment
Miimo CHRM2500 Live ) <—Questo & il nome del modello.
_ GCMCNF-1000001 ) <—Questo & il numero di serie del telaio.
Versione software
5 , Scheda madre :0.1.1 NOTA:
t | ft e h
Questa & a versione software _'[ Display :0.1.1] _ Se il numero del telaio & "0000000",

contattare il concessionario.




Informazioni su Mii-monitor / Installazione di Mii-monitor

5 Preparazione del Mii-monitor

8 Informazioni sul Mii-monitor

Il Mii-monitor € un'applicazione per smartphone/tablet. Comunica con i
modelli HRM1500 Live e HRM2500 Live tramite reti mobili e con i modelli
HRM1000, HRM1500, HRM1500 Live, HRM2500 e HRM2500 Live tramite
Bluetooth®.

Per attivarlo, utilizzare uno smartphone con accesso a internet.

NOTA:

- Le immagini del presente manuale costituiscono esclusivamente un
riferimento visivo. Potrebbero non corrispondere alla schermata effettiva.

- Le caratteristiche, le schermate, il design ecc. presentati in questo
manuale sono soggetti a variazioni senza preavviso.

- La modalita operative (schermate, procedure) illustrate nel manuale sono
indicative. Potrebbero non corrispondere al proprio modello di smartphone.

@ Caratteristiche del Mii-monitor

N
e Controllo dello stato del rasaerba //

* Impostazioni identiche al pannello di controllo del rasaerba
» Varie impostazioni, ad esempio tempo di funzionamento
» Funzionamento vocale tramite altoparlante Al (Alexa)* |
» Eseguire il backup e ripristinare le proprie impostazioni sul server Honda
 Notifica di errore all'utente*
 Notifica di furto con acquisizione della posizione e funzione Geofence
(impostazione del concessionario)*
» Se compare un errore, inviare il resoconto dei guasti al proprio
rivenditore
* Disponibile solo per il modello "Live"

@ Ulteriori informazioni su Mii-monitor

Per maggiori informazioni su come utilizzare Mii-monitor e i modelli di smartphone/tablet supportati, fare
riferimento alla Guida sul funzionamento del Mii-monitor (manuale online).

E possibile trovarla sul sito https://cf.hondappsv.com/files/OP/OP000396GLOBAL/Miimonitor_User
Guide_2_ EU.pdf

@ Installazione del Mii-monitor

Fare una scansione del codice QR per scaricare il Mii-monitor.
Quando si scarica l'applicazione, potrebbero essere applicati costi relativi al traffico dati.

App Store® Google Play™

HONDA
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Registrazione di un utente

8 Registrazione di un utente

1 Toccare [Crea un nuovo account].

0@ sows
Mii-monitor
P o

Forgot password?

2 Confermare il contenuto. Se si accetta, toccare

[Accettare].

& Privacy Policy

HONDA =

HONDA MI-MONITOR
APP CUSTOMER PRIVACY
NOTICE

[ )

Honda is committed to protecting and respecting
your pivacy. This Privacy Notice tells you how.
Honda Motor Europe Limited (‘Honda’, we",“us’)
processes your personal data when you visit,
download, use, or contact Honda in relation to the.
Honda Mimo mobile application software known
as Mitmonitor (including any services which may

3 Registrare un numero di serie (1 pagina 10).

Codice QR

NGO LE .

& New Registration
Frame number

@® Scan QR code of Mimo

O Input the frame number

.9 MTBF-1234567

© % fi00%

Inserimento
manuale

Ot tE-. © @ g0

& New Registration

Frame number

O scan QR code of Miimo

@ Inputthe frame number

.. MTBF1234567

Verificare che I'immissione sia corretta e
4 compilare il campo [Indirizzo e-mail].

30

< New Registration
User Information
Frame Number MTBF-1234567

Email Address

eq. miimo@mynet.com

1420 emailto confirm that the zccount is

5

6

Compilare il campo [Informazione Utente] e
toccare [Avanti].

| campi contrassegnati da * sono obbligatori.

€ New Registration

User Information
Frame Number MTBF-1234567

Email Address miimo@mynet.com

Miimo ID

€q.12908
Country *

e.g. Great Brtain
city*

eg.City

Age*

Under2s ~

Inserire una password.

& New Registration

User Information
Frame Number MTBF-1234567
Email Address miimo@mynet.com
Miimo ID 12908
Security

Enter password

Password °

Confirm Password °

~Only single-byte alphanumeric symbols are require
“Must be atleast 10 characters.

+Mustbe atleast 1 uppercase ltter and 1 lowercase
leter are required.

“Mustbe at least 1 number.

“Mustbe atleast 1 symbol 1#8% 8+ +-/=74 " (1}

Selezionare [Registrazione] per inviare le
informazioni inserite al server Honda.

& New Registration Errore

Fallito
—_—

User Information Controllare la connessione del

Miimo ID 12908

Secury Attendere qualche
— istante e riprovare.
Controllare inoltre
se € possibile

collegarsi alla rete.

telefono
Frame Number MTBF-1234567

Email Address miimo@mynet.com

Password °o

Confirm Password (o]

Oy single-byte aphanumerc symbols are equired.
Must be at east 10 characters

- Must be at esst 1 uppercase liter and 1 lowercase.
lette ae required.

“Mustbe atleast 1 number.

- Mustbe atleast 1 symbol 14 3% 8% +-/ =24 (1)

Registrazione utente

L'ID & gia stato registrato.
Modificare I'D per continuare.

(0]

Riuscito ¢

Registrazione utente

1l numero di telaio & gia stato
registrato. Controllare nuovamente
il numero di telaio. Se il numero di

telaio & corretio, contattare il

concessionario

Rivolgersi al
rivenditore in cui
e stato acquistato
il rasaerba.

User Registration

Registration Completed




Accoppiamento di un dispositivo (collegando tramite Bluetooth®)

8 Accoppiamento di un dispositivo (collegando
tramite Bluetooth®)

» Non & possibile abbinare piu di un ID utente allo stesso rasaerba. Se si desidera collegare piu di uno
smartphone/tablet al proprio rasaerba, &€ necessario utilizzare lo stesso ID utente su tutti i dispositivi.

» Per azionare il rasaerba con il Mii-monitor, € necessario abbinarlo con uno smartphone/tablet.

» Per abbinare il rasaerba, le impostazioni iniziali (eccetto HRM1000) sul rasaerba devono essere
completate.

« Bluetooth® & una tecnologia di comunicazione a corto raggio. E azionabile a una distanza di circa 3 m.

HRM1500, HRM1500 Live, HRM2500, HRM2500 Live

1 Premere il pulsante (D (On) sul pannello di controllo.

HRM1000
Premere il pulsante © (accensione/spegnimento) sul pannello di controllo.

HRM1500, HRM1500 Live,
HRM2500, HRM2500 Live

JEL@ NN

Attivare il Bluetooth® sullo smartphone

[ oisply abighiness

B welboper
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Accoppiamento di un dispositivo (collegando tramite Bluetooth®)

Dopo qualche istante, verranno visualizzati i risultati della ricerca.
3 Selezionare il numero di serie del rasaerba che si desidera collegare (12 pagina 10).

Se il numero di serie del rasaerba non viene visualizzato, il Bluetooth® del rasaerba o
lo smartphone potrebbero essere bloccati.
Spegnere il rasaerba, disattivare il Bluetooth® sullo smartphone; quindi, riavviare e riprovare.
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Visualizzazione del menu dopo il collegamento a un dispositivo

@ Visualizzazione del menu dopo il collegamento a

un dispositivo

Se lo smartphone e il rasaerba sono collegati quando si preme il pulsante STOP, viene visualizzata la
schermata seguente.

=3 12:02 Sab 25/NOV
A

Visualizzato in caso

(Casa) M 99%

Esempio: Stato di connessione Bluetooth®

& il 12:02 Sab 25/Nov

e

Premere € per iniziare

di collegamento a un
dispositivo associato.

<«—— Visualizzato con il comando
a distanza.
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Controllo dell'area di taglio / Collegamento all'alimentazione

6 UTILIZZO

8 Controllo dell'area di taglio

Prima di azionare il rasaerba, assicurarsi che non siano presenti
animali domestici o corpi estranei nell'area di taglio.
Prima di rimuovere qualsiasi oggetto estraneo, spegnere sempre il

rasaerba.
NOTA:
- Se ci sono buche (per esempio, tane di conigli, ecc.) nell'area o
. . - - . . 0208 %%
di lavoro, riempirle in modo che la superficie di lavoro sy

sia piana. Controllare periodicamente I'area di lavoro per
verificare che non ci siano buche.

Assicurarsi inoltre che I'altezza dell'erba non sia pari o inferiore a
65 mm.

NOTA:

- Regolare l'altezza delle lame per tagliare I'erba entro 5 mm. Se B
I'altezza dell'erba supera i 65 mm, tagliarla utilizzando un rasaerba 65 mm o
standard. Per maggiori dettagli sulla regolazione dell'altezza delle ‘ inferiore

lame, vedere la sezione "Impostazione dell'altezza delle lame" o
(m pagina 93).

@ Collegamento all'alimentazione

Seguire i passi seguenti quando ci si collega a una fonte di alimentazione.

Seguire questi passi in ordine inverso quando ci si scollega da una fonte di alimentazione.
Per i dettagli sullo spostamento dell'adattatore AC o sul collegamento a una diversa presa di
alimentazione, rivolgersi al proprio rivenditore.

NOTA:
- Collegare la base di ricarica solamente ad un circuito di alimentazione protetto da un interruttore
differenziale (RCD) con una corrente d'intervento non superiore a 30 mA.

HRM1000, HRM1500, HRM1500 Live
1 Rimuovere il coperchio del connettore dalla stazione.

Se il cavo dell'adattatore AC non é sufficientemente lungo, collegare
2 la prolunga.

NOTA:

- Per scollegare i connettori, sollevare le clip.

- Se la lunghezza del cavo non ¢ sufficiente nonostante |'utilizzo
di una prolunga, estendere il lato presa di alimentazione
(di casa).
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9

Collegamento all'alimentazione

Collegare il connettore del cavo di alimentazione al connettore

interno della stazione. 7
>

NOTA:
- Per scollegare i connettori, sollevare le clip.

Fissare il coperchio del connettore alla stazione.
(Il cavo di alimentazione e il cavo perimetrale devono passare
attraverso la tacca nel coperchio del connettore).

A AVVERTIMENTO

Non fissare il cavo di alimentazione con i connettori
utilizzati per fissare il cavo perimetrale. In questo modo
si potrebbe danneggiare il cavo di alimentazione.

Collegare I'adattatore AC ad una presa di alimentazione con la tensione specificata.
Tensione presa di alimentazione per i tipi E, EC, S ed SC: CA230 V
Tensione presa di alimentazione per i tipi B e BC: CA240 V

HRM2500, HRM2500 Live

1

Rimuovere il coperchio della stazione dalla base di ricarica.

Se il cavo dell'adattatore AC non & sufficientemente lungo, collegare Lato presa di alimentazione
la prolunga. (di casa)

NOTA:

- Per scollegare i connettori, sollevare le clip.
- Se la lunghezza del cavo non & sufficiente nonostante ['utilizzo di
una prolunga, estendere il lato presa di alimentazione (di casa).

Collegare il connettore del cavo di alimentazione al connettore
interno della stazione.

Far passare il cavo di alimentazione attraverso le linguette come illustrato.

NOTA:
- Per scollegare i connettori, sollevare le clip.

Fissare il coperchio della stazione alla base di ricarica.

A AVVERTIMENTO

Non fissare il cavo di alimentazione con i connettori
utilizzati per fissare il cavo perimetrale. In questo modo
si potrebbe danneggiare il cavo di alimentazione.

Collegare I'adattatore AC ad una presa di alimentazione con la tensione specificata.
Tensione presa di alimentazione per i tipi E, EC, S ed SC: CA230 V
Tensione presa di alimentazione per il tipo B e BC: CA 240V
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Controllo del rasaerba

@ Controllo del rasaerba

Prima di azionarlo, assicurarsi che sia collegato correttamente alla base di ricarica.

NOTA:

La luce sopra la spina di ricarica cambia come segue:

LED Descrizione
Verde L'impostazione del segnale della base
di ricarica é corretto.
Verde [l cavo perimetrale & troppo lungo.

(lampeggiante)

[l cavo di rientro viene scollegato.

Ambra

Il rasaerba & collegato correttamente
alla base di ricarica.

Ambra
(lampeggiante)

Potrebbe trattarsi di una
disconnessione del cavo perimetrale.

Rosso

Verificare il collegamento dei
connettori (M pagina 110).

Se il collegamento & normale, &
possibile che la base di ricarica non
funzioni correttamente. Contattare il
rivenditore.

Rosso
(lampeggiante)

Si & verificato un problema del
segnale della stazione, ad esempio
lo scollegamento o il taglio del
cavo della stazione. Contattare il
rivenditore.

Spenta

Assicurarsi che il cavo di alimentazione
sia correttamente collegato.

Se la base di ricarica & collegata
correttamente al cavo di
alimentazione, allora si € verificata
un'interruzione dell'alimentazione di
rete. Contattare il rivenditore.

- Non toccare il connettore di ricarica per evitare il rischio di lesioni.
- Se il rasaerba non é collegato correttamente alla base di ricarica, la batteria non si puo ricaricare.
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Accensione/spegnimento

8 Accensione/spegnimento

® Accensione

Dopo aver caricato la batteria, premere il pulsante (D (On) (HRM1500, HRM1500 Live, HRM2500,
HRM2500 Live) o il pulsante ® (accensione/spegnimento) (HRM1000) per accendere il rasaerba.
Il pulsante (D) / @ si trova sul pannello di controllo.

A ATTENZIONE

- Non inserire le dita dietro il coperchio chiuso del pannello di funzionamento o il coperchio della
manopola di regolazione altezza.

- Quando si arresta il rasaerba, avvicinarsi dalla parte posteriore. L'avvicinamento dalla parte
anteriore o dai lati potrebbe causare il contatto con il rasaerba, e si potrebbe cadere sopra di
esso quando inizia a muoversi.

Premere il pulsante STOP per I'arresto manuale.
1 Il coperchio del pannello di controllo si apre.

HRM1500, HRM1500 Live, HRM2500, HRM2500 Live
2 Premere il pulsante () (On) sul pannello di controllo.
L'alimentazione viene inserita e sul pannello di controllo appare la schermata di avvio.

HRM1000
Premere il pulsante (® (accensione/spegnimento) sul pannello di controllo.
L'alimentazione si accende e la spia lampeggia in bianco.

HRM1500, HRM1500 Live,
HRM2500, HRM2500 Live
% :

® Inserimento del codice PIN (numero di identificazione
personale)

Quando si accende il rasaerba, & necessario inserire il PIN.
Per il modello HRM1000, immettere il PIN sullo schermo di Mii-monitor.

NOTA:

- Se si inserisce un codice PIN non corretto 3 volte di fila, il pannello di controllo si blocca per 5 minuti,
periodo di tempo in cui non € possibile eseguire operazioni.

- Se si dimentica il codice PIN, rivolgersi al proprio rivenditore.

- Se viene visualizzato un messaggio di errore, vedere
"7 RICERCA GUASTI" (m pagina 97).
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Accensione/spegnimento

Inserire il codice PIN utilizzando i tasti numerici.

NOTA:
- Per modificare il codice PIN, vedere "Crea PIN"
(m pagina 76).

Premere il pulsante ©.
2 Viene visualizzata la schermata iniziale.

@ Spegnimento

Premere il pulsante STOP per I'arresto manuale.

1 Il coperchio del pannello di controllo si apre.
HRM1500, HRM1500 Live, HRM2500, HRM2500 Live
2 Premere il pulsante (© (Off) sul pannello di controllo.

HRM1000

12:02 Sab 25/Nov
Codice PIN

Inserisci PIN

Tentativi rimasti: 3

12:02 Sab 25/Nov
Codice PIN

Inserisci PIN

***.

Tentativi rimasti: 3

Tenere premuto il pulsante (®) (accensione/spegnimento) sul pannello di controllo per 3 secondi.

i
i

@
[0
14 oo0|
00|
3 000|
s fefor
©0

HRM1500, HRM1500 Live,
HRM2500, HRM2500 Live

HRM1000

\

IEI@NIIDINN

@ XN
o@'

J

NOTA:

- Quando si disattiva il rasaerba, non iniziera a funzionare anche se si imposta il timer.
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Azionamento del rasaerba in modalita automatica

8 Azionamento del rasaerba in Modalita automatica

*Se il tipo di modello del rasaerba € HRM1000, utilizzare Mi-monitor su smartphone/tablet. Fare riferimento

a "5 Preparazione del Mii-monitor" (m pagina 79).
Queste istruzioni possono essere utilizzate per azionare il rasaerba nel momento programmato per le
impostazioni di modalita automatica.

NOTA:
- Per maggiori dettagli sulle impostazioni, vedere la sezione "4 IMPOSTAZIONI MENU" (m pagina 44).

A ATTENZIONE

- Assicurarsi di premere il pulsante STOP per I'arresto manuale prima di eseguire la seguente
procedura.

Premere il pulsante ©.

=

Se viene visualizzato [Auto] sulla schermata iniziale,
2 andare al punto 3.

Se viene visualizzato [Man] sulla schermata iniziale,

premere il pulsante @ (Auto / Manuale) fino a

visualizzare [Auto].

Per i dettagli relativi alle icone sullo schermo, vedere la 12:02 Sab 25/Nov
sezione "Schermata iniziale" (m pagina 13). In pausa...

Prossima azione

Casa: Ora

e . .
ChILL\I‘.,OperC'I/ per avvio

(Auto) - 100%

Chiudere il coperchio del pannello di controllo.

L'impostazione & stata completata. |l rasaerba inizia a funzionare all’'ora programmata per la Modalita
automatica.
Per maggiori dettagli sulle impostazioni, vedere la sezione "4 IMPOSTAZIONI MENU" (m pagina 44).

NOTA:

- Se si preme il pulsante (© (Off) dopo la configurazione di queste impostazioni, il rasaerba non si attivera.
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Azionamento del rasaerba in Modalita manuale

@ Azionamento del rasaerba in Modalita manuale

90

*Se il tipo di modello del rasaerba € HRM1000, utilizzare Mi-monitor su smartphone/tablet. Fare riferimento
a "5 Preparazione del Mii-monitor" (m pagina 79).

Utilizzare la modalita manuale quando si desidera ignorare le impostazioni del timer di lavoro.

Ad esempio, si pud spostare manualmente il rasaerba in presenza di due o piu aree separate all'interno
del cavo perimetrale; il rasaerba non puo spostarsi tra le aree.

Configurare le seguenti impostazioni necessarie, ad esempio [Schema rasatura] per il funzionamento in
modalita manuale.

Selezionare lo schema di rasatura

Schermata iniziale » [2.Impostazione giardino] = [1.Impostazioni

di taglio] = [2.Schema rasatura] = [2.Modalita manuale]
Selezionare lo schema di rasatura tra [Casuale], [Zig Zag] o
[Misto].

Per maggiori dettagli, vedere la sezione "Schema rasatura" (m pagina 56).

Sovrapposizione cavo

Schermata iniziale = [2.Impostazione giardino] = [1.Impostazioni

di taglio] = [3.Impostazioni avanzate] > [1.Sovrapposizione cavo].

Per i dettagli, vedere la sezione "Sovrapposizione cavo" (m pagina 57).

Taglio bordo

Schermata iniziale » [2.Impostazione giardino] = [1.Impostazioni

di taglio] = [3.Impostazioni avanzate] > [2.Taglio bordo]
Per i dettagli, vedere la sezione "Taglio bordo" (m pagina 58).
Taglio spirale

Schermata iniziale = [2.Impostazione giardino] = [1.Impostazioni

di taglio] = [3.Impostazioni avanzate] =» [3.Taglio spirale]

Per i dettagli, vedere la sezione "Taglio spirale" (m pagina 60).



Azionamento del rasaerba in Modalita manuale

@ Esempio di funzionamento in Modalita manuale

Queste istruzioni possono essere usate per azionare il rasaerba in modalita manuale.

1

HRM1000

Tenere premuto il pulsante (® (accensione/spegnimento) sul pannello di controllo per 3 secondi

HRM1500, HRM1500 Live, HRM2500, HRM2500 Live
Premere il pulsante (© (Off) sul pannello di controllo.
L'alimentazione viene disinserita.

Chiudere il coperchio del pannello di controllo.

Portare il rasaerba nella zona desiderata.
Per i dettagli relativi al trasporto del rasaerba, vedere la sezione "8 MANUTENZIONE" (m pagina 102).
Invece di trasportare il rasaerba, € possibile guidarlo con il comando a distanza dell'applicazione

Mii-monitor.

Premere il pulsante STOP per I'arresto manuale.
Il coperchio del pannello di controllo si apre.

Premere il pulsante (® (accensione/spegnimento) o () (On) sul pannello di controllo.
L'alimentazione viene inserita e sul pannello di controllo appare la schermata di avvio.

HRM1000

Per i seguenti passaggi, utilizzare il Mii-monitor per smartphone/tablet. Fare riferimento a
"5 Preparazione del Mii-monitor"” (} pagina 79).

HRM1500, HRM1500 Live, HRM2500, HRM2500 Live
Inserire il PIN mediante i tasti numerici per visualizzare la schermata iniziale.

Premere il pulsante @ (Auto / Manuale) piu volte

finché viene visualizzata la schermata della modalita Modalita manuale

manuale.

12:02 Sab 25/Nov

[2] Taglia fino a batt scarica

O Taglia poi ricarica e resta
in base
O Taglia poi riattiva timer

Selezionare un'operazione del rasaerba.

Voci

Descrizione

Taglia fino a batt scarica

Il rasaerba funziona finché la batteria & scarica.

Taglia poi ricarica e
resta in base

Il rasaerba funziona e si ricarica finché la modalita di
funzionamento non viene cambiata in modalita automatica
dall'utente.

Taglia poi riattiva timer

E possibile indicare quante volte il rasaerba funziona e viene
ricaricato (1 - 10 volte). Dopo il numero specificato di volte, il
rasaerba passa in modalita automatica e ripristina il timer.

Premere il pulsante ©.

Chiudere il coperchio del pannello di controllo.
Il rasaerba si avvia automaticamente.

NOTA:

- In modalita manuale, il rasaerba non si spegne automaticamente.
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Azionamento del rasaerba in Modalita manuale

@ Annullamento delle operazioni in Modalita manuale

L'operazione selezionata pud essere annullata sulla schermata della modalita manuale e il rasaerba

92

tornera alla base di ricarica.

NOTA:

- Selezionando [Taglia poi riattiva timer] il rasaerba si arrestera nel momento indicato dal timer di lavoro

configurato in modalita automatica.

1

HRM1000

Premere il pulsante STOP dalla parte posteriore del rasaerba.

2 Tenere premuto il pulsante (® (accensione/spegnimento) sul pannello di controllo per 3 secondi

HRM1500, HRM1500 Live, HRM2500, HRM2500 Live
Premere il pulsante (© (Off) sul pannello di controllo.

L'alimentazione viene disinserita.

Portare il rasaerba in una zona vicino alla base di ricarica.

4 Premere il pulsante ® (accensione/spegnimento) o () (On) sul pannello di controllo.
L'alimentazione viene inserita e sul pannello di controllo appare la schermata di avvio.

HRM1000

5 Per i seguenti passaggi, utilizzare il Mii-monitor per smartphone/tablet. Fare riferimento a "5
Preparazione del Mii-monitor" (m pagina 79).

HRM1500, HRM1500 Live, HRM2500, HRM2500 Live
Inserire il PIN mediante i tasti numerici per visualizzare la schermata iniziale.

6 Premere il pulsante @ (Casa).

Selezionare il comportamento del rasaerba dopo il 12:02 Sab 25/Nov

7 suo ritorno alla base di ricarica.

Torna in base

Dopo la ricarica:
[zl Riparti al prossimo timer

O Resta in base per un tempo
specificato.

O Resta in base

Voci

Descrizione

Riparti al prossimo timer

Il rasaerba effettua il rientro, quindi passa automaticamente in
modalita automatica e ripristina il timer.

Resta in base per un
tempo specificato.

Il tempo di attesa del rasaerba pud essere impostato tra 1 - 24h.
Dopo che ¢ trascorso il tempo di attesa, il rasaerba passa in
modalita automatica.

Resta in base

Il rasaerba resta agganciato alla base di ricarica dopo la ricarica.

8 Premere il pulsante ©.

Viene visualizzata la schermata iniziale.

Chiudere il coperchio del pannello di controllo.
9 Il rasaerba torna alla base di ricarica.




Regolazione dell'altezza delle lame

B Regolazione dell'altezza delle lame

L'altezza delle lame stabilisce quanto verra tagliata l'erba.
Controllare il rasaerba su una piccola area e regolare l'altezza della lame come desiderato.

A ATTENZIONE

- Assicurarsi di premere il pulsante STOP per I'arresto manuale prima di eseguire la seguente
procedura.

AVVERTENZA:

- Evitare di tagliare troppa erba alla volta. Tagliare gradualmente passo dopo passo (dal livello 5 a
livello 1).

- Non tagliare piu di 5 mm di erba alla volta. Se si desidera tagliare piu di 5 mm, & necessario
farlo gradualmente in passi di 5 mm al massimo a settimana. Esempio: ridurre da 50 a 30 mm
dovrebbe richiedere 4 settimane con passi da 5 mm.

Premere il pulsante STOP per I'arresto manuale.

1 Il coperchio del pannello di controllo si apre.
Aprire il coperchio della manopola di regolazione
2 altezza con le dita.

Inserire un dito in
questo punto e
tirare verso l'alto.

Ruotare la manopola in senso antiorario per abbassare le lame, oppure ruotarla in senso orario per
3 sollevarle. Utilizzare i numeri sulla manopola per avvicinare I'altezza delle lame.

Avvicinare l'altezza delle lame per ciascuna posizione
della manopola:

Posizione Altezza approssimativa

_’é della lama

| 4 1 20 mm

Altezza lama

30 mm

40 mm

Incremento Decremento

50 mm

a ||l w N

60 mm
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Regolazione dell'altezza delle lame / Controlli settimanali

Chiudere il coperchio della manopola di
4 regolazione altezza e quello del pannello di
controllo.

Ripetere i passi sopra indicati se si desidera eseguire ulteriori modifiche.

8 Controlli settimanali

Controllare il rasaerba e la base di ricarica una volta alla settimana per rimuovere sporco ed erba.
Controllare inoltre se le lame e il disco porta lama sono stati danneggiati e verificare che non ci siano altri
problemi.

® Pulizia del rasaerba e della base di ricarica

Lo sporco e il grasso potrebbero accumularsi sulla parte superiore e inferiore del rasaerba, sulla base di
ricarica e sulla spina di carica durante e dopo il funzionamento.
Per i dettagli relativi alla pulizia del rasaerba, vedere la sezione "8 MANUTENZIONE" (m pagina 102).

® Controllo di eventuali problemi alle lame e al disco porta lama

Le lame e il disco porta lama potrebbero danneggiarsi durante il funzionamento. Assicurarsi di eseguire
settimanalmente i controlli alle lame e al disco porta lama.
Per i dettagli relativi al controllo delle lame e del disco porta lama, vedere la sezione "8 MANUTENZIONE"

(m pagina 102).
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8 Trasporto del rasaerba

Durante il trasporto del rasaerba, osservare i seguenti punti.

A ATTENZIONE

- Non trasportare il rasaerba con le lame rivolte verso di sé.

- Fare attenzione a non far cadere il rasaerba durante il trasporto.

HRM1000

- Assicurarsi di premere il pulsante STOP per I'arresto manuale e premere il pulsante ©®
(accensione/spegnimento) per 3 secondi per disinserire I'alimentazione prima di eseguire la
procedura seguente.

HRM1500, HRM1500 Live, HRM2500, HRM2500 Live

- Assicurarsi di premere il pulsante STOP per I'arresto manuale e premere il pulsante (© (Off) per
disinserire I'alimentazione prima di eseguire le procedure che seguono.

- Assicurarsi che il rasaerba (soprattutto le lame) non entri in contatto con nessuno durante il trasporto.

HRM1000

1. Premere il pulsante STOP per I'arresto manuale per aprire il coperchio del pannello di controllo e tenere
premuto il pulsante (® (accensione/spegnimento) per 3 secondi.

HRM1500, HRM1500 Live, HRM2500, HRM2500 Live

1. Premere il pulsante STOP per I'arresto manuale per aprire il coperchio del pannello di controllo, quindi
premere il pulsante (© (Off).

2. Chiudere il coperchio del pannello di controllo.

3. Sollevare il rasaerba mediante la zona di trasporto.

Sollevare il rasaerba con una
mano sul lato posteriore con le
lame rivolte lontano da sé.

Tenere sempre il rasaerba con le lame
rivolte lontano da sé.

A AVVERTIMENTO

- Durante il trasporto, assicurarsi di afferrare il rasaerba dalla
zona di trasporto posta sulla parte posteriore dell'unita. Se lo

si trasporta afferrando qualsiasi altra zona, ci si potrebbe ferire
con le lame o I'area della presa di ricarica del rasaerba, oppure il -
rasaerba potrebbe cadere e subire danni.

- Non sollevare o trasportare il rasaerba sostenendolo r

dall'apertura sulla parte anteriore.
- Non trasportare il rasaerba mentre é fissato alla base di ricarica.
Il rasaerba e la base di ricarica potrebbero subire danni.

N
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Trasporto del rasaerba

- Per far muovere il rasaerba é possibile utilizzare la funzione

di comando a distanza del Mii-monitor. Quando si utilizza il

comando a distanza, seguire le precauzioni seguenti.

- Utilizzare in un luogo ben illuminato

- Evitare I'utilizzo su un prato bagnato

- Prestare attenzione alla propria stabilita sulle superfici
inclinate

- Non collegare forzatamente il rasaerba alla base di ricarica con
il comando a distanza.
La base di ricarica potrebbe danneggiarsi.
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Prima di contattare il proprio rivenditore

[ RICERCA GUASTI

@ Prima di contattare il proprio rivenditore

In caso di problemi, prima di contattare il proprio rivenditore, tenere a portata di mano le seguenti
informazioni.

* Manuale utente
» Tenere a mente gli ultimi lavori svolti in giardino.

» Le informazioni contenute nella [cronologia guasti]

Schermata iniziale > [4.Cronologia] = [2.Cronologia guasti]

Il Mii-monitor pud inviare i resoconti sui guasti al rivenditore.
Se il problema non é stato risolto anche dopo aver fatto riferimento alla seguente guida di ricerca guasti,
inviare un resoconto dei guasti al proprio rivenditore.

g Schermata superiore =» = (in alto a destra) = [Invia I'elenco degli errori]

845 G2 1@ - © ¥ 0100%

WZLLLIES o User information
| ) Reload data from Miimo
Add frame number

@ Useful links

(™ send trouble report

. B Legal information

™
£ Logout

20mm Auto 3/15/23 18:45
Next schedule
Cutting Height Mode 3/15/2318:45

WEY 4

P start

ILSYNO VOd30Id £ l
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Messaggi

8 Messaggi

98

Se sul display compare uno dei seguenti messaggi, utilizzare la guida di ricerca guasti per individuare il
problema prima di contattare il proprio rivenditore. Se il problema persiste, contattare il proprio rivenditore.

Messaggio Causa Soluzione
*Blocco del Il codice PIN & errato. Immettere il codice PIN corretto.
display Se non siricorda il PIN, contattare il proprio

rivenditore.

Capacita batteria
bassa

La batteria non si carica a sufficienza.

Capacita batteria
insuf

La batteria non si carica a sufficienza.

Aumentare la capacita della batteria per il rientro.
Vedere la sezione "Impostazioni rientro”

(m pagina 65). Se il messaggio non scompare,
contattare il proprio rivenditore.

Capovolto

Il rasaerba si & ribaltato.

Posizionare il rasaerba su una superficie
piana, inserire il codice PIN per far scomparire
il messaggio. Se il messaggio non scompare,
contattare il proprio rivenditore.

Fuori circuito

Il rasaerba & uscito dal cavo
perimetrale.

Spostare il rasaerba all'interno dell'area di lavoro.
Controllare I'alimentazione della base di ricarica.
Assicurarsi che i connettori del cavo perimetrale
siano correttamente collegati.

Se il messaggio non scompare, controllare se

i connettori del cavo perimetrale sono collegati
correttamente e che non ci siano rasaerba simili
nell'area oppure dispositivi elettronici o strumenti
elettrici che potrebbero interferire con il segnale
del rasaerba.

Se il messaggio non scompare, contattare il
proprio rivenditore.

Inclinazione
eccessiva

Il rasaerba si trova in un'area troppo in
pendenza.

Posizionare il rasaerba su una superficie
piana, inserire il codice PIN per far scomparire
il messaggio. Se il messaggio non scompare,
contattare il proprio rivenditore.

Nessun segnale
circuito

Il rasaerba non rileva il segnale dal
cavo perimetrale.

Assicurarsi che i connettori del cavo perimetrale
siano correttamente collegati.

Controllare I'alimentazione della base di ricarica.
Vedere la sezione "Test punti di inizio taglio"

(m pagina 97). Se il messaggio non scompare,

contattare il proprio rivenditore.

Ostacolo rilevato

E stato rilevato un ostacolo, oppure il
sensore rileva qualcosa.

Inserire il codice PIN per far scomparire il
messaggio. Se il messaggio non scompare,
contattare il proprio rivenditore.

Perdita segnale

Il rasaerba non rileva il segnale dal
cavo perimetrale.

Assicurarsi che i connettori del cavo perimetrale
siano correttamente collegati. Se il messaggio
non scompare, contattare il proprio rivenditore.

Rasaerba
sollevato

Il coperchio & stato sollevato da
qualcosa, per esempio una pietra.

Inserire il codice PIN per far scomparire il
messaggio. Se il coperchio & severamente
danneggiato, oppure se il messaggio non
scompare, contattare il proprio rivenditore.

Reset orologio

L'alimentazione della batteria di
riserva si & esaurita durante un
periodo prolungato di inattivita.
L'orologio & stato azzerato.

Inserire la data e I'ora attuale. L'ora deve essere
in formato 24 ore.

Se non ¢ possibile regolare I'orologio, contattare il
proprio rivenditore.

Slittamento degli

Il rasaerba ha rilevato lo slittamento

Misurare la profondita dell'incavo al centro della
ruota posteriore (pneumatico). Se € pari o inferiore

il rasaerba era in funzione (con il
coperchio del pannello di controllo
chiuso).

pneumatici degll pneumatici. ! : ; !
a 3 mm, contattare il proprio concessionario o un
rappresentante dell'assistenza autorizzato per la
sostituzione.

Tastiera E stato premuto un tasto mentre Aprire il coperchio del pannello di controllo e

verificare che non ci siano corpi estranei incastrati
all'interno.

Se il messaggio compare di nuovo dopo la
rimozione dei corpi estranei, contattare il proprio
rivenditore.




Messaggi

Messaggio

Causa

Soluzione

Tasto INVIO

Il tasto (@ (Invio) & stato premuto
mentre il rasaerba era in funzione
(con il coperchio del pannello di
controllo chiuso).

Aprire il coperchio del pannello di controllo e
verificare che non ci siano corpi estranei incastrati
all'interno.

Se il messaggio compare di nuovo dopo la
rimozione dei corpi estranei, contattare il proprio
rivenditore.

Temp batteria

La temperatura della batteria & troppo

Portare il rasaerba in un posto dove la temperatura

bassa (1) bassa. e di 5°C o superiore, inserire |'alimentazione e

Temp batteria attendere che il messaggio scompaia.

bassa (2) Se il messaggio non scompare, contattare il
proprio rivenditore.

Temp. La temperatura della batteria & Inserire 'alimentazione e attendere che il

batteria alta

troppo alta.

messaggio scompaia.
Se il messaggio non scompare, contattare il
proprio rivenditore.

Temp. motore

La temperatura del motore lama &

Lasciare inserita I'alimentazione e il coperchio del

lama alta uguale o superiore a 85°C. pannello di controllo aperto, ed attendere da 15 a
30 minuti fino a quando il messaggio scompare.
Se il messaggio non scompare, contattare il
proprio rivenditore.

Tensione La batteria si carica troppo. Rimuovere il rasaerba dalla base di ricarica,

batteria alta (1)

inserire I'alimentazione e attendere che il
messaggio scompaia.

Se il messaggio non scompare, contattare il
proprio rivenditore.

Tensione batteria
bassa

La batteria non si carica a sufficienza.

Caricare il rasaerba nella base di ricarica.
Questo messaggio scompare se la batteria viene
ricaricata oltre il 10%.

Se il messaggio non scompare, contattare il
proprio rivenditore.

Contattare il proprio rivenditore, se sono comparsi i seguenti messaggi.

Sensore motore destro
Sensore motore lama
Sensore motore sinistro
Sensore ribaltamento
Sensore sollevamento
Stop manuale

Tasto Stop

Temperatura batteria

Motore lama

Motore lama bloccato
Motore ruota

Motore ruota bloccato
Orologio

Relé motore

Sensore IMU

Sensore inclinazione

*Auto spegnimento
Comunicazioni Bluetooth
Controllo ricarica

Errore batteria

Errore comunicazione
Errore ECU motore
Errore memoria dati
Errore unita display

Potrebbe essere necessario sostituire la batteria. Rivolgersi al proprio rivenditore con la cronologia
operativa (durata taglio, durata ricarica, durata rientro).
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Risoluzione dei problemi

8 Risoluzione dei problemi

Ad eccezione dei casi in cui & necessario avere il rasaerba acceso per controllare qualcosa, scollegare

I'alimentazione e spegnere la macchina per effettuare la verifica delle condizioni del rasaerba o della lama.

Problema

Soluzione

Il rasaerba non si carica.

Controllare i collegamenti dei cavi, verificare che la spia a LED della base

di ricarica sia accesa (la spia a LED deve accendersi), controllare che non

ci sia materiale estraneo nella presa di carica in grado di impedire un buon
collegamento elettrico, quindi caricare nuovamente il rasaerba.

Se non € ancora possibile caricare il rasaerba, contattare il proprio rivenditore.

Il rasaerba non si aggancia alla
base di ricarica.

- Controllare se la base & deformata. Controllare il cavo perimetrale sotto
alla base (m pagina 16). Pulire la presa di ricarica del rasaerba e della
stazione.

- Controllare che le ruote anteriori (rotelle) non siano danneggiate. Se le
ruote anteriori (rotelle) sono danneggiate, l'altezza del rasaerba cambiera e
potrebbe non essere possibile agganciarsi alla base di ricarica.

Il coperchio del pannello di
controllo non viene aperto quando
viene premuto il pulsante STOP
per l'arresto manuale.

Premere nuovamente vicino al centro del pulsante STOP per l'arresto
manuale.

Il coperchio del pannello di controllo non viene aperto quando viene premuto
un lato del pulsante STOP per I'arresto manuale.

Il rasaerba si & fermato e spento in
mezzo al giardino.

- Si & verificata una mancanza di alimentazione. Il rasaerba si comporta nel modo
seguente:
In caso di interruzione di corrente per oltre 30 minuti, il rasaerba si arresta
automaticamente per impedire che la batteria si scarichi completamente.
Se l'alimentazione elettrica ritorna entro 30 minuti, il rasaerba comincera a
tagliare I'erba automaticamente. *

* Il rasaerba tornera invece alla base di ricarica qualora la capacita residua
della batteria fosse scarsa.

Il rasaerba fuoriesce dal cavo
perimetrale.

Annotare dove il rasaerba fuoriesce dal filo.

Controllare le condizioni del terreno, le condizioni atmosferiche e le condizioni degli
pneumatici quando il rasaerba fuoriesce dal cavo perimetrale. Pulire lo pneumatico
se ¢ sporco di fango, foglie o erba. Provare a proseguire. Se il problema si verifica
frequentemente, contattare il proprio rivenditore.

Si sente un rumore strano
provenire dal rasaerba o |l
rasaerba vibra.

Controllare se le lame sono rotte. Le lame rotte possono creare un disco porta
lama sbilanciato e causare rumore.

Cercare di usare il "Timer modalita silenzioso".

Rivolgersi al proprio rivenditore se non € possibile risolvere il problema.

Il rasaerba non entra in una certa
zona, oppure le lame non girano o
il movimento si € interrotto.

Il rasaerba tentera di evitare le zone con pendenza superiore a 20°. In caso di
una pendenza di 25 — 30 gradi (a seconda dell'irregolarita del terreno)
- Il rasaerba cerchera di evitare la pendenza
In caso di pendenza superiore a 30 gradi
- Il rasaerba tentera di evitare la zona per alcuni secondi e si arrestera a
causa dell"Inclinazione eccessiva"

Il rasaerba lascia la zona
impostata o si comporta in
modo diverso rispetto alle
impostazioni date.

Leggere il messaggio di errore sulla schermata e seguire le istruzioni prima
di rivolgersi al proprio rivenditore. Se non & possibile risolvere il problema,
rivolgersi al rivenditore con i messaggi d'errore.

Risultati di taglio insoddisfacenti.

- L'altezza di taglio non & corretta oppure I'erba € troppo alta. Regolare
I'altezza di taglio oppure tagliare prima con un rasaerba standard se I'erba &
troppo alta.

- Controllare lo stato delle lame (m pagina 113).




Risoluzione dei problemi

Problema

Soluzione

Il rasaerba non si stacca dalla
base di ricarica. Non viene
visualizzato alcun messaggio
d'errore.

- | timer non erano impostati correttamente. Controllare le impostazioni del
timer. Vedere la sezione "4 IMPOSTAZIONI MENU" (m pagina 44).

- La data e I'ora non sono corrette. Controllare I'orologio (m pagina 75).

- E stato premuto il pulsante STOP per l'arresto manuale, ma non & stato
premuto il pulsante & prima di chiudere il coperchio del pannello di
controllo.

- ll rasaerba € in modalita non attiva.

Un'altra causa potrebbe essere che la macchina € in modalita “Casa”.

- In Modalita automatica, il rasaerba carica sempre la batteria fino al 100%.
Se si desidera che il rasaerba inizi a funzionare prima, cambiare la modalita
operativa in quella Manuale.

Il rasaerba non entra in corridoi
stretti.

Controllare I'impostazione "Larghezza corridoio". Se necessario, ridurre il
valore della larghezza.

Utilizzare il cavo di rientro (HRM1500, HRM1500 Live, HRM2500,
HRM2500 Live).

Impronte delle ruote visibili.

Provare a ridurre il timer di lavoro.
Il timer di lavoro pu0 essere ridotto automaticamente mediante il “Timer
stagionale”. Provare ad aumentare la “larghezza passaggio”.

Il rasaerba si arresta
frequentemente.

Il funzionamento di questo prodotto in presenza di altri dispositivi wireless,
telecomandi, o
cancelli elettrici non & garantito. Contattare il rivenditore.

Il rasaerba non opera all'interno
del cavo perimetrale.

- In presenza di campi elettromagnetici ed elettrici accanto al cavo
perimetrale, come una linea elettrica o una fabbrica, il rumore elettrico
potrebbe influenzare il movimento del rasaerba. Contattare il rivenditore.

Lo smartphone non pud essere
collegato (abbinato) al rasaerba.

- Verificare che il rasaerba sia acceso. Quando lo si accende, attendere 5
secondi prima di effettuare il collegamento.

- Lo smartphone potrebbe essere troppo lontano dal rasaerba. Avvicinarlo al
rasaerba.

- Il collegamento (abbinamento) non avverra con successo se qualcuno é gia
collegato al rasaerba via Bluetooth® Non comunicare contemporaneamente
tramite Bluetooth®.

Il cavo perimetrale si & allentato
ed e uscito dal terreno, oppure un
picchetto e fuoriuscito dal terreno.

Spegnere il rasaerba per evitare che tagli il filo.
Prestare attenzione a non inciampare nel filo o nei picchetti. Contattare il
rivenditore.
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Controlli e interventi di manutenzione periodica

8 MANUTENZIONE

@ Controlli e interventi di manutenzione periodica

E necessario eseguire controlli ed interventi di manutenzione periodica sul rasaerba per garantire sia la
sicurezza sia un alto livello di prestazioni.
La manutenzione periodica contribuisce anche a prolungare la vita utile.

Nella seguente tabella sono indicati gli intervalli ed il tipo di manutenzione richiesta.
Honda raccomanda di far eseguire la manutenzione annuale presso il proprio rivenditore autorizzato
Honda. Inoltre. il rivenditore & in grado di effettuare una serie di controlli e di aggiornamenti software che
non sono di competenza dell'utente.

® Programma di manutenzione

102

PERIODO DI ASSISTENZA REGOLARE

Ogni anno, oppure ogni

Base di ricarica (Spina di ricarica)

Eseguire ad ogni intervallo di tempo o ore di ani 840 ore di funzionamento. Pagina
funzionamento indicati, a seconda dell’evento settimana (Tempo di taglio)
che si verifica per primo.
Lama e dado lama @ Controllare O (m pagina 113)
Disco porta lama Controllare O (m pagina 113)
Foro di scarico Controllare o pulire O o @ (m pagina 104)
Pulsante di stop manuale Controllare O (m pagina 105)
Componenti scocca Pulire © (= pagina 104)
Controllare o® -
Presa di ricarica Controllare o pulire O (m pagina 112)
Sostituire Se necessario @ -
Motore lama Controllare o pulire o @ -
Motore elettrico di trazione Controllare o pulire oO® —
Controllare
Motore di trazione (perni ruota) (ingrassaggio) o® -
o pulire
Ruote Cont.rol_lare o pulire O . (m pagina 111)
Sostituire Se necessario @ -
Incidenza anteriore, cuscinetto a sfere  Controllare o pulire ) (= pagina 111)
e boccola Sostituire Se necessario @ -
Coperture Pulire © —
Controllare o® -
Interno telaio Pulire o® -
Guarnizioni telaio Sostituire o® -
Struttura supporto copertura Pulire ki —
Controllare o® -
Slir:grsug%tgrigl)o (coperchio supporto/ Sostituire Se necessario @-© -
Condizione della batteria Controllare o@® -
Base di ricarica Pulire o (@ pag?na 105)
Controllare O (m pagina 106)
Viti base di ricarica g;?;rgg;re L ow (@ pagina 110)
Base di ricarica (connettori) Controllare O (m pagina 110)
Controllare o pulire O (m pagina 106)

Sostituire

Se necessario @

(1) Lame, dadi delle lame, disco porta lama, componenti della scocca, ruote anteriori (rotelle) e ruote posteriori (di trazione) devono essere sostituiti in

base alla necessita.

(2) La manutenzione di questi componenti deve essere eseguita presso un concessionario. Contattare il concessionario.

(3) Se le viti sono allentate, serrarle saldamente.

(5) Misurare questo elemento, sostituirlo se necessario.
(6) Utilizzare una spazzola morbida e un panno. Dopo la pulizia, verificare che le cuffie non siano danneggiate.

)
)
(4) Eseguire la verifica consultando la cronologia delle ultime 10 ricariche.
)
)




Procedure di manutenzione

8 Procedure di manutenzione

Lo sporco e I'erba potrebbero accumularsi sulla parte superiore e inferiore del rasaerba durante e dopo |l
funzionamento e le lame potrebbero usurarsi, danneggiarsi o presentare difficolta di rotazione. Verificare
che vengano eseguiti i controlli del rasaerba in base alla tabella "Controlli e interventi di manutenzione
periodica" (m pagina 102).

A ATTENZIONE

- Assicurarsi di aver premuto il pulsante STOP per I'arresto manuale e aver spento il rasaerba
prima di eseguire le seguenti procedure.

- Indossare un paio di guanti da lavoro prima di eseguire queste procedure.

- Prestare attenzione quando si effettuano le seguenti procedure, poiché le lame sono
estremamente affilate.

NOTA:
- Quando si eseguono queste procedure, rimuovere il rasaerba dalla base di ricarica.
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Procedure di manutenzione
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Preparazione

Eseguire le seguenti procedure in una
zona non esposta alle intemperie.
Corretto

+ Indossare un paio di guanti da lavoro. 90 gradi Non corretto
Piu di 90 gradi

* Quando si controllano le lame,
appoggiare il rasaerba su un lato.

 Evitare di inclinare il rasaerba con
angolazioni superiori ai 90 gradi,
al fine di evitare che residui d'erba
e fluidi penetrino all'interno del
rasaerba.

Pulizia

- Non toccare le lame con le mani.

- Non sollevare il rasaerba da terra durante il controllo o la pulizia.

- Assicurarsi di aver premuto il pulsante STOP per I'arresto manuale e aver spento il rasaerba
prima di eseguire le seguenti procedure.

NOTA:

- Non lavare il rasaerba con acqua. |l rasaerba potrebbe danneggiarsi.
Ve

Pulitura della scocca (esterno)

Rimuovere lo sporco e I'erba dal rasaerba con una spazzola e Pannello di
uno straccio. controllo

y |

Parte superiore

e parti laterali
<

Presa di ricarica I

Rimozione degli sfalci di erba

Utilizzando una spazzola asciutta o un raschietto, rimuovere i residui d'erba presenti sulle lame, sul gruppo
di trasmissione e sui fori di scarico dell'acqua.

NOTA:

- Non versare acqua sul lato inferiore del rasaerba ed evitare di utilizzare spugne o panni imbevuti d'acqua
per pulire il rasaerba. Il rasaerba pud danneggiarsi se acqua o sporcizia, come residui di taglio dell'erba,
penetrano al suo interno attraverso fori di scarico o altre aperture.

Ruote anteriori (rotelle)

Fori di scarico

disco lame

Ruote posteriori
(di trazione)




® Pulizia della base di ricarica

A ATTENZIONE

Procedure di manutenzione

- Scollegare la spina dell'adattatore AC dalla presa di alimentazione (di casa) prima di procedere

con la pulizia.

NOTA:

- Non lavare la base di ricarica con acqua. La base di ricarica potrebbe danneggiarsi.

Rimuovere lo sporco e I'erba dalla base di ricarica con una spazzola di plastica.

Rimuovere lo sporco e I'erba dalla base di ricarica con una spazzola, in particolare attorno
ai componenti di appoggio del rasaerba e attorno alle spine di carica:

HRM1000, HRM1500, HRM1500 Live

Spina di carica

(superiore)

HRM2500, HRM2500 Live

Spina di carica
(Superiore)

@ Controllo

Spina di carica
(inferiore)

Spina di carica
(Inferiore)

® Controllo del pulsante STOP per I'arresto manuale

A ATTENZIONE

- Non toccare le lame con le mani.
- Non sollevare il rasaerba da terra durante il controllo o la pulizia.

Controllo voci

Azione

Pulsante STOP per lo
stop manuale e coperchio
pannello di controllo

Funzionamento corretto
del pulsante STOP per
lo stop manuale (e del
coperchio del pannello di
controllo)

Mentre si esegue la prova di funzionamento
del rasaerba, premere il pulsante STOP per
I'arresto manuale. Se il rasaerba non si ferma
(e il coperchio del pannello di controllo non si
apre), rivolgersi al concessionario.
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Procedure di manutenzione

Premere il pulsante () (On) sul pannello di
1 controllo.

Eseguire il test di un punto di inizio taglio (ma
2 pagina 69).

Quando il rasaerba si muove, premere il pulsante
STOP per I'arresto manuale e verificare che il
rasaerba si fermi.

® Controllo della base di ricarica
HRM1000, HRM1500, HRM1500 Live

Controllo voci

Azione

Base di ricarica Base di ricarica danneggiata

Controllare visivamente la base di ricarica.
Se é danneggiata, contattare il proprio
rivenditore.

Connettori base di ricarica

Connettori allentati

Controllare visivamente i connettori.
Se sono allentati, contattare il proprio
concessionario.

Spina di carica
(superiore)

Spina di carica
(inferiore)

Controllo voci

Azione

Differenza di altezza tra le
lamelle di carica della base
e le piastre di carica del
rasaerba

Base di ricarica

Controllare la giusta distanza fra le lamelle
di carica della base e le piastre di carica
del rasaerba. In caso contrario, regolare la
posizione della base di ricarica.
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Posizionare le due ruote posteriori del
rasaerba nel punto piu elevato della base di
ricarica.

Controllare la giusta distanza fra le lamelle
di carica della base e le piastre di carica
del rasaerba. In caso contrario, regolare la
posizione della base di ricarica.

Procedure di manutenzione

Ruota posteriore

!

Portare la ruota posteriore nella posizione
di massima altezza della base di ricarica.

-

Corretto

Distanza

e

Non corretto Distanza

non

presente

-
Q‘J
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Procedure di manutenzione

HRM2500, HRM2500 Live

Controllo voci Azione
Controllare visivamente la base di ricarica.
Base di ricarica Base di ricarica danneggiata | Se & danneggiata, contattare il proprio
rivenditore.

Ispezionare visivamente i contatti metallici

sulla spina di carica per verificare I'eventuale
presenza di corrosione, identificabile da una
Condizione della spina di colorazione verdastra sui contatti. Spazzolare
carica con cautela i contatti per rimuovere la corrosione
e ricontrollare il funzionamento. Se il rasaerba
non si carica, rivolgersi a un rivenditore per
l'assistenza.

Spina di carica

Spina di carica
(Superiore)

Spina di carica
(Inferiore)

—

> t
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Procedure di manutenzione

Controllo voci

Azione

Differenza di altezza tra le
lamelle di carica della base

Base di ricarica . L
e le piastre di carica del

Controllare la giusta distanza fra le lamelle
di carica della base e le piastre di carica
del rasaerba. Se non é corretta, regolare
la base di ricarica in base alle condizioni di

rasaerba installazione (m pagina 16) oppure rivolgersi
al concessionario.
Posizionare le due ruote posteriori del f . )
i . |Ruota posteriore
rasaerba nel punto piu elevato della base di
ricarica.
Controllare la giusta distanza fra le lamelle
2 di carica della base e le piastre di carica T
del rasaerba. Se non é corretta, regolare
la base di ricarica in base alle condizioni Portare la ruota posteriore nella posizione
di installazione (m pagina 16) oppure di massima altezza della base di ricarica.

rivolgersi al concessionario.

-

Corretto Non corretto Distanza

) non
Distanza

=

presente

-~
" S ‘
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Procedure di manutenzione

® Controllo delle viti della base di ricarica

Controllo voci Azione
Controllare visivamente le viti.
Base di ricarica Viti base di ricarica allentate Se sono allentate, serrarle con un cacciavite a
lama piatta.

HRM1000, HRM1500, HRM1500 Live

O .
&

HRM2500, HRM2500 Live

S : o Vite Corretto Non corretto
:.. 5 ... /
#o @
A
R0 i

@ Controllo dei collegamenti del cavo perimetrale e del
connettore a 4 pin*

*II connettore a 4 pin & solo per i modelli HRM2500 e HRM2500 Live.

Controllo voci Azione

Controllare visivamente i collegamenti del cavo
perimetrale e il connettore a 4 pin.

Se sono allentati, inserirli completamente.

Se la spia a LED é rossa, scollegare la spina
dell’'adattatore CA dalla presa di alimentazione
(di casa), ricollegarla e verificare che la spia a
LED ritorni verde.

Allentamento dei
collegamenti del cavo
perimetrale e del connettore
a4 pin

Collegamenti del
cavo perimetrale e
connettore a 4 pin

HRM1000, HRM1500, HRM1500 Live

Connettori cavi

perimetrali //

110



Procedure di manutenzione

HRM2500, HRM2500 Live

Connettori cavi perimetrali

Connettore a 4 pin

® Controllo della profondita del battistrada degli pneumatici
posteriori (ruote di trazione)

Controllo voci Azione

Pneumatico ruota
posteriore (di
trazione)

Profondita battistrada del
pneumatico posteriore (ruota
di trazione)

dello pneumatico.
Se ci sono 3 mm o0 meno, rivolgersi a un
rivenditore autorizzato.

Misurare la profondita dei battistrada al centro

I Spessore minimo
[— battistrada: 3 mm

® Controllo della ruota anteriore (rotella) e dei cuscinetti

ruota anteriore
(rotella)

Controllo voci Azione
Danni alla ruota Controllare visivamente la ruota anteriore (rotella).
anteriore (rotella) Se & danneggiata, contattare un rivenditore autorizzato.

cuscinetti ruota

Muovere con le mani la ruota anteriore (rotella) e
controllare se si muove liberamente.

Se non si muove liberamente, rivolgersi ad un
rivenditore autorizzato.

Movimento dei cuscinetti

Cuscinetti
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Procedure di manutenzione

® Controllo della presa di carica

Controllo voci Azione

Effettuare un’ispezione visiva degli elementi in
Presa di ricarica ostruita da metallo del connettore di ricarica.

residui d'erba. Se la presa di ricarica € ostruita dall'erba,
rimuovere i residui d'erba.

. Ispezionare visivamente i contatti metallici della
Presa di ricarica presa di carica per verificare che non siano
usurati, corrosi 0 danneggiati. Se sono presenti
fori di usura di diametro superiore a 7 mm o
sono presenti incrinature di lunghezza superiore
a 6 mm, contattare un concessionario di zona
per le riparazioni.

Condizione della presa di
ricarica

Presa di ricarica

Presa di ricarica

7 mm A %:%
\

j6mm

g |
3
3y
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® Controllo delle lame e del disco porta lama

Controllare le condizioni delle lame e del disco lame come segue.

Durata delle lame

Per ottenere buone prestazioni di taglio, mantenere affilati i bordi di taglio delle lame. Normalmente,

la durata delle lame & di 160 ore (da 2 settimane a 2 mesi). Poiché la durata dipende dalle condizioni
dell'erba, potrebbe essere necessario sostituirle prima del solito, in particolare nella stagione primaverile.
Se nel prato ¢ visibile della fibra bianca, € giunto il momento di sostituire le lame.

Esempio: se il rasaerba viene utilizzato 11,4 ore al giorno ogni giorno, la durata delle lame sara di 2 settimane.
Se il rasaerba viene utilizzato 2,6 ore al giorno ogni giorno, la durata delle lame sara di 2 mesi.

A ATTENZIONE

- Non toccare le lame a mani nude. Indossare un paio di guanti da lavoro.

HRM1000

- Assicurarsi di premere il pulsante STOP per I'arresto manuale e tenere premuto il pulsante ©®
(accensione/spegnimento) per 3 secondi per disinserire I'alimentazione prima di eseguire le
procedure seguenti.

HRM1500, HRM1500 Live, HRM2500, HRM2500 Live

- Assicurarsi di premere il pulsante STOP per I'arresto manuale e premere il pulsante (© (Off) per
disinserire I'alimentazione prima di eseguire le procedure che seguono.

NOTA:

- Bloccare il rasaerba contro un muro per sostenerlo.
- Non sollevare il rasaerba da terra durante il controllo.

Controllare se lame, dadi il disco lame presentano problemi.

Controllo voci Azione

Controllare visivamente le lame.
Se sono danneggiate, sostituire le lame. Vedere "Sostituzione delle lame"
(m pagina 114).

Lame
danneggiate

Far ruotare i dadi con le dita, per verificare che non siano allentati.
Se i dadi sono allentati, serrarli alla coppia specificata. Vedere
Lame "Sostituzione delle lame" (m pagina 114).

Basi delle lame
allentate

e dadi Effettuare un'ispezione visiva per verificare I'eventuale presenza di
Controllo SR X Ly !
abrasioni sui fori delle lame e sugli spallamenti dei dadi.

abrasioni . N . . C .
su fori delle Durante il taglio, il foro delle lame si allarga, gli spallamenti dei dadi
lame e sugli tendono a ridursi a causa delle abrasioni. In tali condizioni sussiste il

. rischio che le lame si stacchino dal disco porta lama.
spallamenti | . ituire le | . \ . o I
dei dadi n caso di usura, sostituire le lame e i dadi. Vedere "Sostituzione delle

lame" (m pagina 114).

Disco Disco porta Ruotare il disco porta lama e controllarlo visivamente.
porta lama | lama deformato | Se & deformato, contattare il proprio rivenditore.

Controllo delle abrasioni Controllo delle abrasioni
delle lame e dei dadi sui bordi dei dadi
Disco porta lama % ®
| N Y
o | = =
! T — ——
Base della lama ‘ ._l
o 21,7- 24,6 mm  Almeno 24,7 mm
Corretto Non corretto Corretto Non corretto

D 5 5 ©

NOIRN i

Usurata Eccessivamente usurata Rotta Curva

®ame dannegglate®
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ISostituzione delle lame

114

Per sostituire le lame, effettuare le procedure seguenti.

A ATTENZIONE

- Indossare un paio di guanti da lavoro prima di eseguire queste procedure.
- Non toccare la lama mentre ruota. In caso contrario ci si puo ferire.

- Questo intervento richiede competenze e conoscenze tecniche, nonché I'utilizzo di attrezzi speciali.
Se non si € in grado di eseguire le procedure descritte di seguito, consultare il concessionario.

- Prima di sostituire le lame, rimuovere gli sfalci di erba (m pagina 104).

- Sostituire sempre la lama di taglio senza affilarla. Durante la sostituzione, assicurarsi di utilizzarne una
nuova e originale.

- Sostituire tutte le lame di taglio contemporaneamente per mantenere la bilanciatura.

Componenti da sostituire

Numero categorico

Lama

72511-VP7-C50

Dado

90305-VP7-C50

Disinserire I'alimentazione.
Regolare l'altezza delle lame in posizione 1 e
capovolgere il rasaerba.

Bloccare la base del disco della lama con una
chiave da 24 mm in modo che il disco non ruoti
quando si ruotano i dadi.

Rimuovere il bullone da ciascuna lama utilizzando
una chiave esagonale da 8 mm.

Sostituire le lame; inserire ogni lama nei rispettivi
bulloni presenti sul disco portalame e quindi
serrare leggermente il relativo dado con la chiave
da 8 mm.

NOTA:

- Una volta che gli spallamenti dei dadi sono
correttamente inseriti nei fori della lama,
completare il serraggio dei dadi.

Serrare i dadi alla coppia specificata, utilizzando
una chiave dinamometrica.

4,4~6,0 N » m (0,45~0,60 kgf * m, 3,2~4,4 Ibf « ft)

Bloccare il disco della lama in
posizione

Inserire una chiave tra il supporto
del disco della lama e il corpo del
rasaerba.

Elg =

NOTA:

- Se non si dispone di una chiave
dinamometrica, far eseguire I'operazione dal
proprio concessionario.

- Inserire una chiave tra il disco della lama e |l
corpo del rasaerba.

Controllare che le lame ruotino liberamente.
Se non ruotano liberamente, rimuovere i dadi e
reinstallarli.

Filettatura —|

Corretto

—*——~ Bordo

— rdel dado

%

Disco porta lama —=

Non
corretto
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Rimessaggio invernale / Preparazione del rasaerba nella stagione primaverile

RIMESSAGGIO

Rimessaggio invernale
Rasaerba e base di ricarica

E molto importante che il rasaerba e la base di ricarica vengano puliti accuratamente prima del
rimessaggio. Caricare la batteria prima di conservarla in un luogo asciutto, al riparo dal freddo e protetta
dalle intemperie.

Livello di carica della batteria raccomandato prima di un periodo di rimessaggio | 50 - 70%

Temperatura consigliata per un rimessaggio 5-20°C

Componenti elettrici

All'arrivo della stagione invernale, si consiglia vivamente di scollegare I'adattatore CA e di lasciare sul
terreno solamente il cavo perimetrale. Spruzzare un detergente per contatti elettrici sui terminali del cavo
perimetrale prima di riporli in una scatola impermeabile (ad esempio una scatola di giunzione elettrica) per
evitarne la corrosione durante il periodo invernale. Honda raccomanda vivamente che tutti i componenti
elettrici e I'adattatore CA vengano conservati in un luogo asciutto, al riparo dal freddo e dalle intemperie.

Preparazione del rasaerba per la nuova stagione

Prima della fine della stagione invernale & opportuno azionare nuovamente il rasaerba. Si consiglia
vivamente di consultare il proprio rivenditore prima di procedere. Un rivenditore autorizzato verifichera
infatti che tutti i sistemi funzionino correttamente e che il rasaerba possa essere utilizzato in sicurezza nella
stagione in arrivo.
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Specifiche tecniche

10 INFORMAZIONI TECNICHE

8 Specifiche

Modello HRM1000 HRM1500 HRM1500Live
Codice descrittivo MCJF MCKF MCLF

Tipo E B S E B S EC BC SC
Lunghezza 655 mm

Larghezza 535 mm

Altezza 270 mm

Peso 11,3 kg 11,3 kg 11,5 kg

Impianto elettrico

Li-ion

Batteria 21,6 V/1900 mAh

Ingresso |CA230V|CA240V |CA230V|CA230V|CA240V|CA230V|CA230V|CA240V |CA230V

Adattatore CA

Uscita 1,5A/40V
Prolunga ICC 2X1,5 mm?, conforme allo standard HO7RN-F
Taglio
Velocita motore lama 2500 9, min™* (modalita normale) / 2200 7 min”" (modalita silenziosa)
Altezza di taglio 20-60 mm
Larghezza di taglio 22 cm

Cavo perimetrale

Lunghezza massima consentita

R 400 m
(componenti opzionali)

Bande di frequenza 2,5kHz - 5kHz

Potenza massima in

. < 82 dByA/m a 10m
radiofrequenza

Comunicazione

Classe Bluetooth® 2 (10 mWw)
Versione Bluetooth® 4.0
Bande di frequenza 2402MHz - 2480MHz

Potenza massima in

. <20 mW
radiofrequenza

Rumorosita

Livello di pressione

acustica all'orecchio
dell'operatore secondo
norma EN50636-2-107:2015

Livello misurato 48 dB (A)
Incertezza di misura +2,5 dB (A)
(Non superiore a 70 dB (A))

Livello di potenza sonora Livello misurato 55,9 dB (A)
EN50636-2-107:2015 Incertezza di misura +2,5 dB (A)

Dimensioni giardino

Superficie massima 1000 m? 1500 m? 1500 m?
Superficie raccomandata 800 m? 1000 m? 1000 m?
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Modello HRM2500 HRM2500Live

Codice descrittivo MCMF MCNF

Tipo E B S EC BC SC

Lunghezza 655 mm

Larghezza 535 mm

Altezza 270 mm

Peso 11,6 kg 11,8 kg

Impianto elettrico

Batteria 21,6 VI3800 mAn

Adattatore CA Ingresso | CA230V | CA240V | CA230V | CA230V | CA240V | CA230V
Uscita 1,5A/40V

Prolunga ICC 2X1,5 mm?, conforme allo standard HO7RN-F

Taglio

Velocita motore lama 2500 9, min (modalita normale) /
22003, min' (modalita silenziosa)

Altezza di taglio 20-60 mm

Larghezza di taglio 22 cm

Cavo perimetrale

Lunghezza massima

consentita (componenti 800 m

opzionali)

Bande di frequenza 2,5kHz - 5kHz

Potenza massima in
radiofrequenza

< 82 dBuA/m a 10m

Comunicazione

Classe Bluetooth®

2 (10 mW)

Versione Bluetooth®

4,0

Bande di frequenza

2402MHz - 2480MHz

Potenza massima in
radiofrequenza

<20 mW

Rumorosita

Livello di pressione
acustica all'orecchio
dell'operatore
secondo norma
EN50636-2-107:2015

Livello misurato 48 dB (A)
Incertezza di misura +2,5 dB (A)
(Non superiore a 70 dB (A))

Livello di potenza sonora
EN50636-2-107:2015

Livello misurato 55,9 dB (A)
Incertezza di misura +2,5 dB (A)

Dimensioni giardino

Superficie massima

3000 m? 3000 m?

Superficie raccomandata

2000 m? 2000 m?

Specifiche tecniche
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Indirizzi dei principali distributori Honda

1 Appendice

® Indirizzi dei principali distributori Honda

AUSTRIA

Honda Motor Europe Ltd
HondastraB3e 1
2351 Wiener Neudorf
Tel.: +43 (0)2236 690 0
Fax: +43 (0)2236 690 480
http://www.honda.at
< HondaPP@honda.co.at

BALTIC STATES

(Estonia/Latvia/Lithuania)
NCG Import Baltics OU
Meistri 12
13517 Tallinn Harju County Estonia
Tel.: +372 651 7300
Fax: +372 651 7301
P4 info.baltic@ncgimport.com

BELARUS

JV "Scanlink" Ltd.

Montazhnikov lane 4th, 5-16

Minsk 220019

Republic of Belarus

tel. +375172349999

fax +375172380404

>4 honda@scanlink.by

BELGIUM

Honda Motor Europe Ltd
Doornveld 180-184
1731 Zellik
Tel.: +32 2620 10 00
Fax: +322620 10 01
http://www.honda.be
< bh_pe@honda-eu.com

BULGARIA

Premium Motor Ltd
Andrey Lyapchev Blvd no 34
1797 Sofia
Bulgaria
Tel.: +3592 423 5879
Fax: +3592 423 5879
http://www.hondamotor.bg
D4 officec@hondamotor.bg

CROATIA
AS POWER EQUIPMENT d.o.0.
Brezence 2
SI-8216 Mirna Pec
Tel.: +386 7 777 00 45
http://as-powerequipment.com
>4 info@as-powerequipment.com

CYPRUS

Powerline Products Ltd
Cyprus - Nicosia
Vasilias 18 2232 Latsia
Tel.: 0035799490421
P4 info@powerlinecy.com
http://www.powerlinecy.com

CZECH REPUBLIC

BG Technik cs, a.s.

U Zavodiste 251/8
15900 Prague 5 - Velka Chuchle
Tel.: +420 2 838 70 850
Fax: +4202 667 111 45
http://www.honda-stroje.cz
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DENMARK
TIMAA/S
Ryttermarken 10
DK-3520 Farum
Tel.: +45 36 34 25 50
Fax:+4536 77 16 30
http://www.tima.dk

FINLAND

OY Brandt AB.
Tuupakantie 7B
01740 Vantaa
Tel.: +358 207757200
Fax: +358 9 878 5276
http://www.brandt.fi

FRANCE

Honda Motor Europe Ltd
Division Produit d’Equipement
Parc d’activités de Pariest,
Allée du Ter mai
Croissy Beaubourg BP46, 77312
Marne La Vallée Cedex 2
Tel.: 01 60 37 30 00
Fax: 01 60 37 30 86
http://www.honda.fr
P4 espace-client@honda-eu.com

GERMANY

Honda Deutschland

Niederlassung der Honda Motor
Europe Ltd.
Hanauer LandstraBe 222-224

D-60314 Frankfurt
Tel.: 01805 20 20 90

Fax: +49 (0)69 83 20 20

http://www.honda.de

P4 info@post.honda.de

GREECE

Technellas S.A.
92 Athinon Ave
10442 Athens, Greece
Tel:+3021051931 10
Fax:+3021051931 14
< mail@technellas.gr

HUNGARY
MP Motor Co., Ltd.
Kamaraerdei ut 3.
2040 Budaors
Tel.: +36 23 444 971
Fax: +36 23 444 972
http://www.hondakisgepek.hu
>4 info@hondakisgepek.hu

IRELAND

Two Wheels Itd
M50 Business Park, Ballymount
Dublin 12
Tel.: +353 1 4381900
Fax: +353 1 4607851
http://www.hondaireland.ie
P4 sales@hondaireland.ie

ISRAEL

Mayer's Cars and Trucks Co.Ltd. -
Honda Division
Shevach 5, Tel Aviv, 6777936
Israel
+972-3-6953162
<] OrenBe@mct.co.il

ITALY

Honda Motore Europe Ltd
Via della Cecchignola, 13
00143 Roma
Tel.: +848 846 632
Fax: +39 065 4928 400
http://www.hondaitalia.com
P4 info.power@honda-eu.com

NORTH MACEDONIA

AS POWER EQUIPMENT d.o.0.
Brezence 2
SI-8216 Mirna Pec
Tel.: +386 7 777 00 45
http://as-powerequipment.com
>4 info@as-powerequipment.com

MALTA

The Associated Motors
Company Ltd.

New Street in San Gwakkin Road
Mriehel Bypass, Mriehel QRM17
Tel.: +356 21 498 561
Fax: +356 21 480 150
>4 mgalea@gasanzammit.com

NORWAY

Berema AS
Svarthagsveien 8
1543 Vestby
Tel.: +47 64 86 05 00
Fax: +47 64 86 05 49
http://www.berema.no
< berema@berema.no

POLAND

Aries Power Equipment
Putawska 467
02-844 Warszawa
Tel.: +48 (22) 861 43 01
Fax: +48 (22) 86143 02
http://www.ariespower.pl
http://www.mojahonda.pl
P4 info@ariespower.pl

PORTUGAL
GROW Productos de Forca
Portugal
Rua Fontes Pereira de Melo, 16
Abrunheira, 2714-506 Sintra
Tel.: +351 211 303 000
Fax: +351 211 303 003
http://www.grow.com.pt
>4 geral@grow.com.pt

ROMANIA
Agrisorg SRL
Sacadat Str Principala
Nr 444/A Jud. Bihor
Romania
Tel.: (+4) 0259 458 336
P4 info@agrisorg.com

SERBIA &

MONTENEGRO
AS POWER EQUIPMENT d.o.0.
Brezence 2
SI-8216 Mirna Pe¢
Tel.: +386 7 777 00 45
http://as-powerequipment.com
P4 info@as-powerequipment.com

SLOVAK REPUBLIC
Honda Motor Europe Ltd
Slovensko, organizacna zlozka
Prievozska 6 821 09 Bratislava
Tel.: +421 232131111
Fax: +421 232131112
http://www.honda.sk

SLOVENIA

AS POWER EQUIPMENT d.o.o.
Brezence 2
SI-8216 Mirna Pe¢
Tel.: +386 7 777 00 45
http://as-powerequipment.com
>4 info@as-powerequipment.com

SPAIN & all Provinces

Greens Power Products, S.L.
Poligono Industrial Congost -
Av Ramon Ciurans n°2
08530 La Garriga - Barcelona
Tel.: +34 93 860 50 25
Fax: +34 93 871 81 80
http://www.hondaencasa.com

SWEDEN
Honda Motor Europe Ltd filial
Sverige
Box 31002 - Langhusgatan 4
215 86 Malmo
Tel.: +46 (0)40 600 23 00
Fax: +46 (0)40 600 23 19
http://www.honda.se
4 hpesinfo@honda-eu.com

SWITZERLAND

Honda Motor Europe Ltd.
Succursale de Satigny/Genéve
Rue de la Bergere 5
1242 Satigny
Tel.: +41 (0)22 989 05 00
Fax: +41 (0)22 989 06 60
http://www.honda.ch

TURKEY
Anadolu Motor Uretim Ve
Pazarlama As
Sekerpinar Mah
Albayrak Sok No 4
Cayirova 41420
Kocaeli
Tel.: +90 262 999 23 00
Fax: +90 262 658 94 17
http://www.anadolumotor.com.tr
>4 antor@antor.com.tr

UKRAINE

Dnipro Motor LLC
3, Bondarsky Alley,
Kyiv, 04073, Ukraine
Tel.: +380 44 537 2576
Fax: +380 44 501 54 27
P4 igor.lobunets@honda.ua

UNITED KINGDOM

Honda Motor Europe Ltd
Cain Road
Bracknell
Berkshire
RG12 1 HL

Tel.: +44 (0)845 200 8000
http://www.honda.co.uk



DESCRIZIONE DEL CONTENUTO DELLA "Dichiarazione di conformita Regno Unito"

@ DESCRIZIONE DEL CONTENUTO DELLA
"Dichiarazione di conformita Regno Unito"

UK Declaration of Conformity

The undersigned, *1, representing the manufacturer, herewith declares that the machinery described
below fulfils all the relevant provisions of:

The Supply of Machinery (Safety) Regulations 2008

The Electromagnetic Compatibility Regulations 2016

The Electrical Equipment (Safety) Regulations 2016

The Radio Equipment Regulations 2017

The Restriction of the Use of Certain Hazardous Substances in Electrical and Electronic
Equipment Regulations 2012

Description of the machinery

e Product: Robotic lawnmower
e Function: Cutting of grass
Model Type Serial number
HRM1000 B
HRM1500 B
HRM1500 BC
HRM2500 B
HRM2500 BC
HRM4000 BC
Manufacturer

e Honda France Manufacturing S.A.S.
Péle 45 - Rue des Chataigniers
45140 ORMES - France

Authorized representative and able to compile the technical documentation

¢ Honda Motor Europe Ltd
Cain Road, Bracknell, Berkshire,
RG12 1HL, United Kingdom

References to applied standards

EN 60335-1:2012 / AC:2014 / A11:2014 / A13:2017 / A1: | EN IEC 62311:2020

2019/ A2:2019 / A14:2019 / A15:2021 EN 300 328 vV2.2.2 : 2019-07

EN 50636-2-107:2015 / A1:2018 / A2 :2020 / A3:2021 EN 301 489-1v2.2.3 : 2019-11

EN IEC 55014-1:2021 EN 301 489-17 V3.2.4 : 2020-09

EN IEC 55014-2:2021 EN 301 489-19 V2.2.1 : 2022-09 (Type : BC)
EN IEC 61000-3-2:2019 / A1:2021 EN 301 489-52 V1.2.1 : 2021-11 (Type : BC)
EN 61000-3-3:2013 / A1:2019 / A2:2021 / AC:2022-01 EN 301 908-1 V15.2.1 : 2023-01 (Type : BC)

EN 301 908-2 V13.1.1 (2020-06) (Type : BC)
EN 301 908-13 V13.2.1 : 2022-02 (Type : BC)
EN 303 447 V1.3.1 : 2022-07

EN 303 413 V1.2.1 : 2021-04 (Type : BC)

The Radio Equipment Regulations 2017

e The UK approved body (TECHNOLOGY INTERNATIONAL (EUROPE) LTD, 0673)
performed an UK-type examination and issued the UK-type examination certificate: *1

Done at: ORMES , FRANCE
Date: *1

*1

President

Honda France Manufacturing S.A.S.

*1: vedere Dichiarazione di conformita Regno Unito originale.
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DESCRIZIONE DEL CONTENUTO DELLA "Dichiarazione CE di conformita"

@ DESCRIZIONE DEL CONTENUTO DELLA

"Dichiarazione CE di conformita”

EC Declaration of Conformity

described below fulfils all the relevant provisions of:
e Directive 2006/42/EC on machinery
e Directive 2014/30/EU on electromagnetic compatibility
limits
e Directive 2014/53/EU on radio equipment
substances in electrical and electronic equipment
2. Description of the machinery

a) Product: Robotic lawnmower

b) Function: Cutting of grass

c) Model d) Type e) Serial number
HRM1000 E,S

HRM1500 E,S

HRM1500 EC, SC

HRM2500 E,S

HRM2500 EC, SC

HRM4000 EC, SC

3. Manufacturer and able to compile the technical documentation

e Honda France Manufacturing S.A.S.
Pble 45 - Rue des Chataigniers
45140 ORMES - FRANCE

4. References to applied standards

EN 60335-1:2012 / AC:2014 / A11:2014 / A13:2017 / EN IEC 62311:2020

A1:2019/A2:2019 / A14:2019 / A15:2021 EN 300 328 vV2.2.2 : 2019-07
EN 50636-2-107:2015 / A1:2018 / A2 :2020 / A3:2021 EN 301 489-1V2.2.3 : 2019-11
EN IEC 55014-1:2021 EN 301 489-17 V3.2.4 : 2020-09
EN IEC 55014-2:2021 EN 301 489-19 vV2.2.1 : 2022-09
EN IEC 61000-3-2:2019 / A1:2021 EN 301 489-52 V1.2.1 : 2021-11

EN 61000-3-3:2013 / A1:2019 / A2:2021 / AC:2022-01 EN 301 908-1 V15.2.1 : 2023-01

EN 303 447 V1.3.1 : 2022-07

5. 2014/53/EU: Annex Ill (Module B, EU-type examination)

examination certificate: *1

6. Done at: ORMES , FRANCE
7. Date: *1

*1

President

1. The undersigned, *1, representing the manufacturer, herewith declares that the machinery

e Directive 2014/35/EU relating to electrical equipment designed for use within certain voltage

e Directive 2011/65/EU - (EU) 2015/863 on the restriction of the use of certain hazardous

(Type : EC, SC)
(Type : EC, SC)
(Type : EC, SC)

)

EN 301 908-2 V13.1.1 (2020-06) (Type : EC, SC
EN 301 908-13 V13.2.1 : 2022-02 (Type : EC, SC)

EN 303 413 VV1.2.1 : 2021-04 (Type : EC, SC)

e The notified body (VDE, 0366) performed EU-type examination and issued the EU-type

Honda France Manufacturing S.A.S.

*1: vedere Dichiarazione di conformita CE originale.
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DESCRIZIONE DEL CONTENUTO DELLA "Dichiarazione CE di conformita"

Frangais. (French)

Déclaration CE de Conformité

1. Le soussigné, *1, représentant du constructeur, déclare que la
machine décrit ci-dessous répond a toutes les dispositions applicables
de

* Directive Machine 2006/42/CE

* Directive 2014/30/UE en lien avec la compatibilité électromagnétique
* Directive 2014/35/UE relatives au matériel électrique destiné a étre
employé dans certaines limites de tension

* Directive 2014/53/UE concernant les équipements hertziens

* Directive 2011/65/UE - (UE) 2015/863 relative a la limitation de
I'utilisation de certaines substances dangereuses dans les équipements
électriques et électroniques

2. Description de la machine

a) Produit: Tondeuse & gazon robotisée

b) Fonction : couper de I'herbe (tondre)

c) Modéle d) Type e) Numéro de série

3. Constructeur et en charge des éditions de documentation techniques
4. Référence aux normes appliquées

5.2014/53/UE : ANNEXE IIl (Module B, Examen UE de type)
l'organisme notifié (VDE, 0366) a réalisé Examen UE de type et a
délivré le certificat d'examen UE de type:

6.Faita 7.Date

Italiano (ltalian)

Dichiarazione CE di Conformita

1. Il sottoscritto, *1 in rappresentanza del costruttore, dichiara qui di
seguito che la macchina sotto descritta soddisfa tutte le disposizioni
pertinenti delle:

* Direttiva macchine 2006/42/CE

* Direttiva 2014/30/UE sulla compatibilita elettromagnetica

* Direttiva 2014/35/UE relative al materiale elettrico destinato ad essere
adoperato entro taluni limiti di tensione

* Direttiva 2014/53/UE riguardante le apparecchiature radio

* Direttiva 2011/65/UE - (UE) 2015/863 sulla restrizione dell'uso di
determinate sostanze pericolose nelle apparecchiature elettriche ed
elettroniche

2. Descrizione della macchina

a) Prodotto: Rasaerba robotizzato

b) Funzione : Taglio di erba

c) Modello d) Tipo €) Numero di serie

3. Costruttore e competente per la compilazione della documentazione
tecnica

4. Riferimento alle norme applicate

5. 2014/53/UE: ALLEGATO Il (Modulo B, Esame UE del tipo)
l'organismo notificato (VDE, 0366) ha effettuato Esame UE del tipo e
rilasciato il certificato di esame UE del tipo:

Deutsch (German)

EG-Konformitétserklarung

1. Der Unterzeichner, *1 der den Hersteller vertritt, erklért hiermit dass
das hierunter genannte Maschine allen einschlagigen Bestimmungen
der * entspricht.

* Maschinenrichtlinie 2006/42/EG

* Richtlinie 2014/30/EU Uber die elektromagnetische Vertraglichkeit
* Richtlinie 2014/35/EU betreffend elektrische Betriebsmittel zur
Verwendung innerhalb bestimmter Spannungsgrenzen

* Richtlinie 2014/53/EU tber Funkanlagen

* Richtlinie 2011/65/EU - (EU) 2015/863 zur Beschrankung der
Verwendung bestimmter geféhrlicher Stoffe in Elektro- und
Elektronikgeraten

2. Beschreibung der Maschine

a) Produkt: Rasenméh Roboter

b) Funktion : Gras schneiden

c) Modell d) Typ e) Seriennummer

3. Hersteller und in der Position, die technische Dokumentation zu
erstellen

4. Verweis auf aufwendbare Standards

5.2014/53/EU: ANHANG |1l (Modul B, EU-Baumusterpriifung)

Die notifizierte Stelle (VDE, 0366) hat EU-Baumusterprifung und
folgende EU-Baumusterprifbescheinigung ausgestellt:

6. Fattoa 7.Data 6.0rt 7. Datum
Nederlands (Dutch) Dansk ( Danish ) EMnvika (Greek)
EG-verklaring van overeenstemming EF OVERENSTEMMELSEERKLARING EK-AfAwon aupuépewong

1. Ondergetekende, *1, vertegenwoordiger van de constructeur,
verklaart hiermee dat het hieronder beschreven machine voldoet aan
alle toepasselijke bepalingen van:

* Richtlijn 2006/42/EG betreffende machines

* Richtlijn 2014/30/EU betreffende elektromagnetische
overeenstemming

* Richtlijn 2014/35/EU inzake elektrisch materiaal bestemd voor gebruik
binnen bepaalde spanningsgrenzen

* Richtlijn 2014/53/EU betreffende radioapparatuur

* Richtlijn 2011/65/EU - (EU) 2015/863 betreffende beperking van het
gebruik van bepaalde gevaarlijke stoffen in elektrische en elektronische
apparatuur

2. Beschrijving van de machine

a) Product: Robotmaaier

b) Functie : gras maaien

c) Model d) Type e) Serienummer

3. Fabrikant en in staat om de technische documentatie samen te
stellen

4. Referentie voor toegepaste normen

5. 2014/53/EU: BIJLAGE Il (Module B, EU-typeonderzoek)

De aangemelde instantie (VDE, 0366) heeft een EU-typeonderzoek
uitgevoerd en het certificaat van EU-typeonderzoek afgegeven:

6. Plaats 7. Datum

1. UNDERTEGNEDE, *1, SOM REPRASENTERER PRODU-CENTEN,
ERKLARER HERMED AT MASKINEN, SOM ER BESKREVET
NEDENFOR, OPFYLDER ALLE RELEVANTE BESTEMMELSER
IF@LGE:

* MASKINDIREKTIV 2006/42/EF

* Direktiv 2014/30/EU om elektromagnetisk kompatibilitet

* Direktiv 2014/35/EU lovgivning om elektrisk materiel bestemt til
anvendelse inden for visse spaendingsgraenser

* Direktiv 2014/53/EU om radioudstyr

* direktiv 2011/65/EU - (EU) 2015/863 om begraensning af anvendelsen
af visse farlige stoffer i elekirisk og elektronisk udstyr

2. BESKRIVELSE AF PRODUKTET

a) Produkt: Robotplaeneklipper

b) ANVENDELSE : Graesklipning

¢) Model d) TYPE e) SERIENUMMER

3. PRODUCENT OG | STAND TIL AT UDARBEJDE DEN TEKNISKE
DOKUMENTATION

4. Henvisning il anvendte standarder

5.2014/53/EU: BILAG Il (Modul B, EU-typeafpravning)

det bemyndigede organ (VDE, 0366) har foretaget EU-typeafpravning
og udstedt EU-typeafprovningsattest:

6.STED 7.DATO

1. O k&mwB) uTIoYEYPaPUEVOS, *1, EKTTPOCWTTOVTAG TOV KATAOKEUADTH,
SnAwvw 6TI TO TTaPAKATW TTEPIYPAPOPEVO OXNHa TIANPOT OAEG TIG
OXETIKEG TIPODIYPAPES TOU:

* Odnyia 2006/42/EK yia pnxavég

* Odnyia 2014/30/EE oxeTika pe TNV nAekTpOpayVATIKK cupBarétnta
* Odnyia 2014/35/EE avagepopévwy aTo NAEKTPOAOYIKG UAIKG TIoU
TIPOOPIZETal Va XPNOIHOTIOINBET EVIOG OPITHEVWY 0PIV TACEWS

* Odnyia 2014/53/EE axeTIKG pe TO padIoeoTAIoNO

* 0dnyia 2011/65/EE - (EE) 2015/863 yia Tov Tepiopiopd Tng xpriong
OPICPEVWV ETTIKIVOUVWY OUCIWV G NAEKTPIKG KAl NAEKTPOVIKG
eGomAhiopo

2. Tepiypagi pnyaviparog

a) Tpoi6v: AuTéaTo XAOOKOTITIKG

b) Aermoupyia : yia kéyIpo ypacidiod

c) Movtého d) TOmog e) ApiBudg oeipdg Tapaywyng

3. KataokeuaoTrg kai va eivar o€ 8¢an va KaTapTioe! Tov TERVIKO
paKkeho

4. NapamopT oTa I0XUovVTa TpdTUTIA

5. 2014/53/EE: MAPAPTHMA Il (Evétnta B, E¢¢taon tumou EE)

0 kovotroinpévog opyaviopdg (VDE, 0366) mpayuaromoinae Egétaon
Tumou EE kai e¢dwae To maTomoinTiké egétaong Tmou EE:

6. H dokipr éyive 7. Hpepopnvia

Svenska ( Swedish )

EG-férsakran om dverensstammelse

1. Undertecknad, *1, representant for tillverkaren, deklarerar harmed att
maskinen beskriven nedan fullfdljer alla relevanta bestdmmelser enl:

* Direktiv 2006/42/EG géllande maskiner

* Direktiv 2014/30/EU pa elektromagnetisk kompatibilitet

* Direktiv 2014/35/EU om elektrisk utrustning avsedd for anvandning
inom vissa spanningsgranser

* Direktiv 2014/53/EU om radioutrustning

* direktiv 2011/65/EU - (EU) 2015/863 om begrénsning av anvandning
av vissa farliga &mnen i elektrisk och elektronisk utrustning

2. Maskinbeskrivning

a) Produkt: Robotgrasklippare

b) Funktion : grasklippning

c) Modell d) Typ e) Serienummer

3. Tillverkare och ska kunna sammanstélla teknisk dokumentationen.
4, Referens for tillampad standard

5. 2014/53/EU: BILAGA IIl (Modul B, EU-typkontroll)

det anmalda organet (VDE, 0366) har utfort EU-typkontroll och utférdat
EU- typprovningsintyg:

6. Utfardat vid 7. Datum

Espariol (Spanish)

Declaracion de Conformidad CE

1. El firmante, *1, en representacion del fabricante, adjunto declara que
la méquina abajo descrita, cumple las clausulas relevantes de:

* Directiva 2006/42/CE de maquinaria

* Directiva 2014/30/UE sobre compatibilidad electromagnética

* Directiva 2014/35/UE sobre el material eléctrico destinado a utilizarse
con determinados limites de tension

* Directiva 2014/53/UE sobre equipos radioeléctricos

* Directiva 2011/65/UE - (UE) 2015/863 sobre restricciones a la
utilizacién de determinadas sustancias peligrosas en aparatos eléctricos
y electronicos

2. Descripcion de la maquina

a) Producto: Robot cortacésped

b) Funcion : Cortar el césped

¢) Modelo d) Tipo e) Numero de serie

3. Fabricante que puede compilar el expediente técnico

4. Referencia a normas aplicadas

5.2014/53/UE: ANEXO Il (Mddulo B, Examen UE de tipo)

El organismo notificado (VDE, 0366) ha efectuado Examen UE de tipo y
expedido el certificado de examen UE de tipo:

6. Realizadoen 7. Fecha

0BS421 DECLARACION UE DE CONFORMIDAD SIMPLIFICADA
Por la presente, u-blox AG declara que el tipo de equipo radioeléctrico

Roméana (Romanian)

CE -Declaratie de Conformitate

1. Subsemnatul *1, reprezentand producatorul, declar prin prezenta
faptul ca echipamentul descris mai jos indeplineste toate conditiile
necesare din:

* Directiva 2006/42/CE privind echipamentul

* Directiva 2014/30/UE privind compatibilitatea electromagnetica

* Directiva 2014/35/UE cu privire la echipamentele electrice destinate
utilizérii in cadrul unor anumite limite de tensiune

* Directiva 2014/53/UE privind echipamentele hertziene

* Directiva 2011/65/UE - (UE) 2015/863 privind restrictiile de utilizare a
anumitor substante periculoase in echipamentele electrice si electronice
2. Descrierea echipamentului

a) Produsul: Masina de tuns robotizata

b) Domeniu de utilizare : tunderea ierbii

c) Model d) Tip e) Serie produs

3. Producator si abilitat sa realizeze documentatje tehnica

4. Referinta la standardele aplicate

5.2014/53/UE: ANEXA Il (Modulul B, Examinarea UE de tip)
organismul notificat (VDE, 0366) a efectuat Examinarea UE de tip si a
emis certificatul de examinare UE de tip:

6.Emisala 7.Data

Portugués ( Portuguese )

Declaragdo CE de Conformidade

1. O abaixo assinado, *1, representante do fabricante, declara que a
magquina abaixo descrita cumpre todas as estipulagdes relevantes da:
* Directiva 2006/42/CE de maquina

* Directiva 2014/30/UE relativa & compatibilidade electromagnética

* Directiva 2014/35/UE relativa a harmonizagao das legislagbes dos
Estados-Membros no dominio do material eléctrico destinado a ser
utilizado dentro de certos limites de tensao

* Diretiva 2014/53/UE relativa aos equipamentos de radio

* Directiva 2011/65/UE - (UE) 2015/863 relativa a restrigao do uso de
determinadas substancias perigosas em equipamentos eléctricos e
electronicos

2. Descrigdo da maquina

a) Produto: Robot corta relva

b) Fungéo : corte de relva

c) Modelo d) Tipo e) Niimero de série

3. Fabricante com capacidade para compilar documentagéo técnica
4. Referéncia as normas aplicadas

5. 2014/53/UE: ANEXO Il (Mddulo B, Exame UE de tipo)

o organismo notificado: (VDE, 0366) Efetuou Exame UE de tipo e emitiu
o certificado de exame UE de tipo:

6. Feitoem 7. Data

Polski ( Polish )

Deklaracja Zgodnosci WE

1. Nizej podpisany *1, reprezentujacy

producenta, niniejszym deklaruje , ze urzadzenie opisane

ponizej speinia wszelkie whasciwe postanowienia:

* Dyrektywy maszynowej 2006/42/WE

* Dyrektywa 2014/30/UE Kompatybilnoéci Elektromagnetycznej
* Dyrektywa 2014/35/UE odnoszacej sie do sprzetu elektrycznego
przewidzianego do stosowania w okreslonych granicach napigcia
* Dyrektywa 2014/53/UE w sprawie urzadzen radiowych

* Dyrektywy 2011/65/UE - (UE) 2015/863 w sprawie ograniczenia
stosowania niektorych niebezpiecznych substancji w sprzecie
elektrycznym i elektronicznym

2. Opis urzadzenia:

a) Produkt: Robot koszacy

b) Funkgja: $cinanie trawy

c) Model d) Typ e) Numer seryjny

3. Producent oraz osoba upowazniona do przygotowania dokumentacji
technicznej

4. Odniesienie do zastosowanych norm

5.2014/53/UE: ZALACZNIK |1l (Modut B, Badanie typu UE)
jednostka notyfikowana (VDE, 0366) przeprowadzita Badanie typu UE i
wydata certyfikat badania typu UE:

6. Miejsce 7. Data

Suomi / Suomen kieli (Finnish)
EY-VAATIMUSTENMUKAISUUSVAKUUTUS

1. Allekirjoittanut valmistajan edustaja *1 vakuuttaa taten, etté alla
mainittu kone/tuote téyttaa kaikki seuraavia maarayksia:

* Konedirektiivi 2006/42/EY

* Direktiivi 2014/30/EU sahkdmagneettinen yhteensopivuus

* Direktiivi 2014/35/EU tietylla jannitealueella toimivia séhkdlaitteita
koskevan jasenvaltioiden lainsad&danndn lahentamisesta

* Direktiivi 2014/53/EU radiolaitteista

* direktiivi 2011/65/EU - (EU) 2015/863 tiettyjen vaarallisten aineiden
kéytdn rajoittamisesta sahko- ja elektroniikkalaitteissa

2. TUOTTEEN KUVAUS

a) Tuote: Robottiruohonleikkuri

b) Toiminto : ruohon leikkaus

c)Malli d) TYYPPI e) SARJANUMERO

3. Valmistaja ja teknisten dokumenttien laatia

4. Valmistajan edustaja ja teknisten dokumettien laatia
5.2014/53/EU: LITE 11l (Moduuli B, EU-tyyppitarkastus)

imoitettu laitos (VDE, 0366) suoritti EU-tyyppitarkastus ja antoi EU-
tyyppitarkastustodistuksen:

6.TEHTY 7. PAIVAMAARA
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DESCRIZIONE DEL CONTENUTO DELLA "Dichiarazione CE di conformita"

Magyar ( Hungarian )

EK-megfeleldségi nyilatkozata

1. Alulirott *1, mint a gyarté képviseldje nyilatkozom, hogy az altalunk
gyartott gép megfelel az dsszes, alabb felsorolt direktivanak:

* 2006/42/EK Direktivanak berendezésekre

* Iranyelv 2014/30/EU megfelelnek az elektromagneses

* irényelv 2014/35/EU a meghatarozott feszilltséghataron beliili
hasznalatra elektromos berendezésekre

*2014/53/EU iranyelve a radiéberendezésekrol

* Tanacs 2011/65/EU - (EU) 2015/863 egyes veszélyes anyagok
elektromos és elektronikus berendezésekben valé alkalmazasanak
korlatozasarol

2. Agép leirasa

a) Termék: Robotflinyiré

b) Funkcio : fii levagasa

c) Modell d) Tipus e) Sorozatszam

3. Gyarto és képes dsszedllitani a mliszaki dokumentaciot.

4. Referencia az alkalmazott szabvanyokhoz

5.2014/53/EU: Ill. MELLEKLET (B modul, EU-tipusvizsgalat)

A(z) (VDE, 0366) bejelentett szervezet elvégezte a(z) EU-tipusvizsgalat,
és a kovetkezd EU-tipusvizsgdlati tanusitvanyt adta ki:

6. Keltezés helye 7. Keltezés ideje

Cestina (Czech)

ES - ProhlaSeni o shodé

1. Zastupce vyrobce, *1 svym podpisem potvrzuje, Ze stroj popsany nize
spliiuje pozadavky pfislusnych opatfeni:

* Smérnice 2006/42/ES pro strojni zafizeni

* Smérice 2014/30/EU tykajici se elektromagnetické kompatibility

* Smérnice 2014/35/EU tykajicich se elektrickych zafizeni uréenych pro
pouzivani v ur¢itych mezich napéti

* Smérnice 2014/53/EU o radiovych zafizenich

* Rady 2011/65/EU - (EU) 2015/863 0 omezeni pouzivani nékterych
nebezpecnych latek v elektrickych a elektronickych zafizenich

2. Popis zafizeni

a) Vyrobek: Roboticka sekacka

b) Funkce : Sekani travy

¢) Model d) Typ e) Vyrobni Cislo

3. Vyrobce a osoba povéfena kompletaci technické dokumentace

4. Odkaz na platné standardy

5. 2014/53/EU: PRILOHA Il (Modul B, EU prezkouseni typu)
oznameny subjekt (VDE, 0366) proved| EU pfezkouseni typu a vydal
certifikat EU prezkou$eni typu:

6. Podepsénov 7. Datum

Latviesu (Latvian)

EK atbilstibas deklaracija

1. Zemak minétais *1, ka razotaja parstavis ar $o apstiprina, ka zemak
aprakstitie masina, atbilst visam zemak noradrto direktivu sadalam:
* Direktiva 2006/42/EK par masinam

* Direktiva 2014/30/ES par elektromagnétisko saderibu

* Direktiva 2014/35/ES uz elektroiekartam, kas paredzétas lietoSanai
noteiktas sprieguma robezas

* Direktiva 2014/53/ES par radioiekartam

* Direktiva 2011/65/ES - (ES) 2015/863 par dazu bistamu vielu
izmanto3anas ierobezo3anu elekiriskas un elektroniskas iekartas

2. lekartas apraksts

a) Produkts: Robotizétie zales plavéji

b) Funkcija : zales plau$ana

¢) Modelis d) Tips e) Sérijas numurs

3. Razotajs, kas spéj sastadrt tehnisko dokumentaciju

4. Atsauce uz piemérotajiem standartiem

5. 2014/53/ES: Ill PIELIKUMS (B modulis, ES tipa parbaude)
pazinota struktra (VDE, 0366) ir veikusi ES tipa parbaude un izdevusi
ES tipa parbaudes sertifikatu:

6. Vieta 7. Datums

Slovengina (Slovak)

ES vyhlasenie o zhode

1. Dolupodpisany pan *1 zastupujuci vyrobcu tymto vyhlasuje, ze
uvedeny strojové je v zhode s nasledovnymi smernicami:

* Smernica 2006/42/ES (Strojné zariadenia)

* Smernica 2014/30/EU na elektromagnetickd kompatibilitu

* Smernica 2014/35/EU tykajlcich sa elektrického zariadenia uréeného
na pouzivanie v ramci urcitych limitov napatia

* Smernica 2014/53/EU o radiovom zariadeni

*Rady 2011/65/EU - (EU) 2015/863 0 obmedzeni pouzivania uréitych
nebezpecnych latok v elektrickych a elektronickych zariadeniach

2. Popis stroja

a) Produkt: Roboticka kosacka

b) Funkcia : Kosenie travy

c) Model d) Typ e) Vyrobné &islo

3. Vyrobca a schopny zostavit technickl dokumentaciu

4. Referencia na pouzité normy

5. 2014/53/EU: PRILOHA Il (Modul B, EU skuska typu)

notifikovany organ (VDE, 0366) vykonal EU skagka typu a vydal

Eesti (Estonian)

EU vastavusdeklaratsioon

1. Allakirjutanu, *1, kinnitab tootja volitatud esindajana, et allpool
kirjeldatud masina vastab kéikidele alljargnevate direktiivide satetele:
* Masinate direktiiv 2006/42/EU

* Elektromagnetilise Gihilduvuse direktiiv 2014/30/EL

* Direktiiv 2014/35/EL teatavates pingevahemikes kasutatavaid
elektriseadmeid

* Direktiiv 2014/53/EL raadioseadmete

* direktiiv 2011/65/EL - (EL) 2015/863 teatavate ohtlike ainete
kasutamise piiramise kohta elektri- ja elektroonikaseadmetes

2. Seadmete kirjeldus

a) Toode: Robotniiduk

b) Funktsiooon : muru niitmine

c) Mudel d) Tiiiip e) Seerianumber

3. Tootja, kes on padev taitma tehnilist dokumentatsiooni

4. Viide kohaldatud standarditele

5.2014/53/EL: 11l LISA (Moodul B, ELi tiiiibihindamine)

teavitatud asutus (VDE, 0366) teostas ELi tiiibihindamine ja andis valja

Slovenscina (Slovenian)

ES izjava o skladnosti

1. Spodaj podpisani, *1, ki predstavijam proizvajalca, izjavljam da spodaj
opisana stroj ustreza vsem navedenim direktivam:

* Direktiva 2006/42/ES o strojih

* Direktiva 2014/30/EU o elektromagnetni zdruZljivosti

* Direktivo 2014/35/EU v zvezi z elektriéno opremo, konstruirano za
uporabo znotraj doloCenih napetostnih

* Direktiva 2014/53/EU o radijski opremi

* Direktiva 2011/65/EU - (EU) 2015/863 o omejevanju uporabe nekaterih
nevarnih snovi v elektricni in elektronski opremi

2. Opis naprave

a) Proizvod: Robotska kosilnica

b) Funkcija : koSenje trave

c) Model d) Tip e) Serijska Stevilka

3. Proizvajalec ki lahko predlozi tehniéno dokumentacijo

4. Sklic na uporabljene standarde

5.2014/53/EU: PRILOGA Il (Modul B, EU-pregled tipa)

je prigladeni organ (VDE, 0366) izvedel EU-pregled tipa in izdal certifikat

certifikat EU skusky typu: ELi tiilibihindamistdendi: 0 EU-pregledu tipa:
6. Miesto 7. Datu 6. Koht 7. Kuupdev 6.Kraj 7.Datum
Lietuviy kalba (Lithuanian) Bwnrapcky (Bulgarian) Norsk (Norwegian)
EB atitikties deklaracija EO pexnapauus 3a cboTeeTCTBIE EF- Samsvarserklzering

1. Zemiau pasirases, p. *1 atstovaujantis gamintoja, deklaruoja, kad
Zzemiau apra$yta masina atitinka visas iSvardinty direktyvy nuostatas:
* Mechanizmy direktyva 2006/42/EB

* Direktyva 2014/30/ES dél elektromagnetinio suderinamumo

* Direktyva 2014/35/ES susijusiy su elektrotechniniais gaminiais, skirtais
naudoti tam tikrose jtampos ribose

* Direktyva 2014/53/ES dél radijo rysio jrenginiy,

* direktyva 2011/65/ES - (ES) 2015/863 dél tam tikry pavojingy,
medziagy naudojimo elektros ir elektroninéje jrangoje apribojimo

2. Prietaiso aprasymas

a) Gaminys: Robotai vejapjovés

b) Funkcija : Zolés pjovimas

c) Modelis d) Tipas e) Serijos numeris

3. Gamintojas ir galintis sudaryti techning dokumentacijg

4. Nuoroda | taikytus standartus

5. 2014/53/ES: Il PRIEDAS (B modulis, ES tipo tyrimas)

notifikuotoji jstaiga (VDE, 0366) atliko ES tipo tyrimas ir iSdavé ES tipo

1. fonynopnucanust ce *1, npeAcTaBnsBalL, NPoM3BOAUTENS, C
HaCTOALLOTO AeKNnapupaM, Ye MaLUMHUTE, ONUCaHK No-Aony, OTroBapsT
Ha BCU4KM CbOTBETHY pasnopesbut Ha:

* OnpekTnea2006/42/EQ OTHOCHO MalLMHUTE

* npektuea 2014/30/EC 3a EnektpomarHutHa CbBMeCTUMOCT

* Inpektnea 2014/35/EC BbB Bpb3Ka C €NEKTPUYECKOTO 060OpYABaHE,
npeaHa3HayeHo 3a M3Non3BaHe NpW HAKOM OrpaHNYeHus Ha
HanpexexueTo

*npextnea 2014/53/EC OTHOCHO PaaMOCHOPbXEHUSATA

* Nupektuea 2011/65/EC - (EC) 2015/863 roanHa 0THOCHO
orpaHu4eHneTo 3a ynoTpebaTa Ha onpe/eneH onacHu BelyecTsa B
€MNeKTPUYECKOTO 1 ENeKTPOHHOTO 06opyaBaHe

2. OnucaHue Ha MalunHuTe

a) NpoaykT: kocauka-poGot

b) ®yHkuws : KoceHe Ha TpeBa

c)Mogen d) Tun e) CepueH Homep

3. Mpou3BoAUTEN 1 OTFOBOPHUK 32 CbCTaBSHE Ha TEXHU4YecKka

1. Undertegnede, *1 representerer produsenten og herved erkleerer at
maskineri beskrevet nedenfor innfrir relevant informasjon fra felgende
forskrifter.

* Maskindirektivet 2006/42/EF

* Direktiv 2014/30/EU om Elektromagnetisk kapabilitet

* Direktiv2014/35/EU relatert til eletrisk utstyr laget for bruk innenfor
visse spenningsgrenser.

* Direktiv 2014/53/EU om radio utstyr

* Direktiv 2011/65/EU - (EU) 2015/863 om restriksjoner av bruk av visse
farlige matrialer i eletrisk og eletronisk utstyr.

2. Beskrivelse av produkt

a) Produkt: Robot gressklipper

b) Funksjon : Klippe gress

c) Modell d) Type e) Serienummer

3. Produsent og i stand il a utarbeide den tekniske dokumentasjonen
4. Henvisning til brukte standarder

5.2014/53/EU: Vedlegg Il (modul B, EU-type undersokelse)

tyrimo sertifikata; [OKyMeHTaLus Det tekniske kontrollorgan (VDE, 0366) utferte EU-typepraving og
6. Vieta 7.Data 4. MNpenpaTka KbM NPUNOXeHUTE CTaHaapT utstedte EU-typepravingssertifikatet:
5. 2014/53/EC: MPUNOXEHWE IIl (Mogyn B, EC nscneasaHe Ha Tvna) 6.Sted 7. Dato
HoTUuumpanmsT opraH (VDE, 0366) nsebpiun EC nscneapate Ha Tuna
1 n3pape ceptudmkara 3a EC uacneapate Ha Tuna:
6. MsicTo Ha u3rotesiHe 7. [laTa Ha U3roTesiHe
Tiirk (Turkish) Islenska(|celandic) Hrvatski(Croatian)
AT Uygunluk Beyani EB-Samreemisyfirlysing EK Izjava o sukladnosti

1. Asagida imzasi bulunan *1, Ureticinin adina, bu yaziyla birlikte
agagidaki makine ile ilgili tim hiikiimliiliklerin yerine getirildigini beyan
etmektedir:

* Makina Emniyet Yonetmeligi 2006/42/AT

* Elektromanyetik uyumlulukla ilgili 2014/30/AB no' lu yénetmelik

* 2014/35/AB belirli voltaj araliklarinda kullaniimak Gzere dizayn edilmis
ekipmanlar hakkindaki yonetmelik

* Radyo Ekipmanlarinin 2014/53/AB sayili direktif

*2011/65/AB - (AB) 2015/863 elektrikli ve elektronik ekipmanlarda bazi
tehlikeli maddelerin kullaniminin yasaklanmasina iligkin yonetmelik

2. Makinanin tarifi

a) Uriin: Robotik gim bigme makinas!

b) islevi : Gimlerin kesilmesi

c) Model d) Tipi e) Seri numarasi

3. Teknik dosyay! hazirlamakla yetkili olan Toplulukta yerlesik imalatgi
4. Uygulanan standartlara istinaden

5.2014/53/EU/: Ek |1l (Modil B, AVRUPA(EU)-tip inceleme

Onaylanan kurulus (VDE, 0366), AVRUPA(EU)-tip incelemeyi uyguladi
ve AVRUPA(EU) tip inceleme sertifikasini yayinladi:

6. Beyaninyeri: 7. Beyanin tarihi :

1. Undirritadur, *1, fyrir hénd framleiéandans, lysir hér med yfir pvi ad
vélin sem lyst er hér ad nedan samraemist 6llum gildandi akvaedum
tilskipunar:

*Leidbeiningar fyrir vélbinad 2006/42/EB

*TILSKIPUN 2014/30/EU VARDANDI SAMHAFNI RAFSEGULSVIDS
*TILSKIPUN 2014/35/EU vardandi rafknuin teeki sem notast innan
tiltekins volta ramma og

* Tilskipun 2014/53/EU um Utvarpstaeki

* Tilskipun 2011/65/EU - (EU) 2015/863 vardandi leidbeiningar um
notkun & heettulegum efnum i raf og rafeinda bunadi

2. Lysing & vélbunadi

a) Okuteki: Sjalfstyrd slattuvél

b) Virkni : Gras slegid

c) Gerd d) Tegund e) Serial nimer

3. Framleidandi og feer um ad taka saman taekniskjolin

4. Tilvisun til videigandi stadla

5. ESB reglugerd 2014/53: vidauki 111 (module B, ESB gerdarprofun)
Tilkynnt gerd (VDE,0366) hefur stadist ESB gerdarprof og fengié EB
gerdarprofunar vottord:

6. Gerthja 7. Dagsetning

1. Potpisani, *1, u ime proizvoda¢, ovime izjavljuje da strojevi navedeni
u nastavku ispunjavaju sve vazece odredbe:

* Propisa za strojeve 2006/42/EK

* Propisa 2014/30/EU na elektromagnetsku kompatibilnost

* Direktiva 2014/35/EU se odnosi na elektricnu opremu predvidjenu za
koristenje unutar odredjenih naponskih granica.

* Direktiva 2014/53/EU o radijskoj opremi

*Direktiva 2011/65/EU - (EU) 2015/863 o ograni¢enju odredjenih
opasnih supstanci u elektricnoj i elektronskoj opremi.

2. Opis strojeva

a) Proizvod: Robot kosilica za travu

b) Funkcionalnost : rezanje trave

c) Model d) Tip e) Serijeski broj

3. Proizvodac i osoba za sastavljanje tehnicke dokumentacije

4. Referencija na primijenjene standarde

5. 2014/53/EU: PRILOG III. (Modul B, EU ispitivanje tipa)

prijavijeno tijelo (VDE, 0366) provelo je EU ispitivanje tipa i izdalo
potvrdu o EU ispitivanju tipa:

6.U 7.Datum
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INDICE MENU LCD

Nome menu Fase Pagina
% batt per rientro in base Impostazione giardino — Impostazioni rientro P.66
A Aiuto Mantenere premuto il tasto “0” P.78
Allarme Impostazioni di sistema — Sicurezza P.76
Area di esclusione Impostazione giardino — Impostazioni di taglio — GNSS P.61
C Cavorientro Impostazione giardino — Struttura giardino P.64
Colore sfondo Impostazioni di sistema — Display/Suono P.75
Contrasto Impostazioni di sistema — Display/Suono P.74
Controlla segnale Diagnostica P.68
Crea PIN Impostazioni di sistema — Sicurezza P.76
Cronologia guasti Cronologia P.73
Cronologia lavoro Cronologia — Cronologia operativa P.72
Cronologia operativa Cronologia P.71
D Dataeora Impostazioni di sistema P.75
Dimensioni giardino Impostazione giardino — Impostazioni di taglio P.64
Direzione circuito Impostazione giardino — Struttura giardino P.63
G GNSS Impostazione giardino — Impostazioni di taglio P.61
I Impostazione guidata Impostazione guidata P.31
Impostazioni avanzate Impostazione giardino — Impostazioni di taglio P.57
Impostazioni di taglio Impostazione giardino P.52
Impostazioni rientro Impostazione giardino P.65
L Larghezza corridoio Impostazione giardino — Impostazioni rientro P.65
Lingua Impostazioni di sistema P.74
Lunghezza cavo Impostazione giardino — Struttura giardino P.64
M Modalita automatica Impostazione giardino — Impostazioni di taglio — Schema rasatura — Modalita automatica P.56
Modalita manuale Impostazione giardino — Impostazioni di taglio — Schema rasatura P.90
P Punti di inizio taglio Impostazione giardino — Impostazioni di taglio P.55
Punti di inizio taglio Timer di lavoro P.47
R Reset valori di fabbrica Impostazioni di sistema — Reset P.78
Reset Impostazioni di sistema P.78
Rientro base con satellite Impostazione giardino — Impostazioni rientro P.67
S Schema rasatura Impostazione giardino — Impostazioni di taglio P.56
Sicurezza Impostazioni di sistema P.76
Sovrapposizione cavo Impostazione giardino — Impostazioni di taglio — Impostazioni avanzate P.57
Struttura giardino Impostazione giardino P.63
T Taglio bordo Impostazione giardino — Impostazioni di taglio —Impostazioni avanzate P.58
Taglio spirale Impostazione giardino — Impostazioni di taglio — Impostazioni avanzate P.60
Tastiera Impostazioni di sistema — Display/Suono P.75
TCU Impostazioni di sistema — Sicurezza P.77
Tempo di utilizzo Cronologia — Cronologia operativa P.71
Test punti di inizio taglio Diagnostica — Test punti di inizio taglio P.69
Test rientro base Impostazione giardino — Impostazioni rientro P.67
Timer di lavoro Timer di lavoro P.46
Timer modalita silenzioso Timer di lavoro P.51
Timer stagionale Timer di lavoro P.49
Tipo di segnale Impostazione giardino — Struttura giardino P.64
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DISEGNO DEL PRATO
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FOGLIO DI VERIFICA DEL RIVENDITORE

Le seguenti informazioni vengono fornite dal rivenditore al completamento delle impostazioni.
Le impostazioni possono essere salvate mediante il Mii-monitor e azzerate in caso di modifiche indesiderate.
E inoltre possibile ripristinare le impostazioni del rasaerba consigliate dal rivenditore con il Mii-monitor.

@ Informazioni sulle impostazioni di base (T pagine 30, 74, 76)

Codice PIN (numero di identificazione personale):

Lingua: English / Deutsch / Frangais / Italiano / Nederlands / Svenska / Norsk / Espafiol / Polski / Dansk /
Suomalainen / Cestina

@ Informazioni sull'impostazione guidata (12 pagina 31)

Le seguenti voci sono associate alle impostazioni di base della procedura di impostazione guidata.

I Struttura giardino (m pagina 31)

Direzione circuito: 1/2/3 /4 Lunghezza cavo: m
Dimensioni giardino: m? Tipo di segnale: A/B/C /D
Cavo dirientro 0/ 1
IPunto di inizio taglio (m pagina 34)

Punti di inizio Direzione Dalla stazione al punto di inizio Percentuale d'area
Punto 1 S1/ SO/ SA m %
Punto 2 S1/SO/SA m %
Punto 3 S1/SO/SA m %
Punto 4 S1/ SO/ SA m %
Punto 5 S1/S0O/SA m %

ITimer di lavoro (m pagina 37)
Giorno della settimana Timer 1 Timer 2 Punto di inizio
Lunedi - I 1/2/3/415
Martedi - - 1/2/3/41/5
Mercoledi - R 1/2/3/415
Giovedi - = 1/2/3/41/5
Venerdi R - 1/2/3/4/5
Sabato - R 1/2/3/41/5
Domenica - - 1/2/3/41/5

ITimer stagionale: Manuale / Completare al 100% (m pagina 39, 49)
Regione: Nord / Centro nord / Centro sud / Sud

Percentuale: Gen % Feb % Mar % Apr %
Mag % Giu % Lug % Ago %
Set % Ott % Nov % Dic %
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@ Informazioni sulle impostazioni aggiuntive

Inserire i campi relativi alle voci sottostanti se queste vengono configurare mediante le impostazioni del Menu.

linformazioni sulle impostazioni della struttura giardino
(m pagine 55, 63, 65)

Larghezza corridoio:

Schermata iniziale = [2.Impostazione giardino] = [1.Impostazioni di taglio]
[1.Punti di inizio taglio] = [1.Punto 1] a [5.Punto 5]
Punto1:. - Punto2: - Puntod:____ -
Punto4. - Punto5 -
Larghezza corridoio (rientro):
Schermata iniziale = [2.Impostazione giardino] > [4.Impostazioni rientro]
[1.Larghezza corridoio]
MIN: ____ MAX: __

lInformazioni sulle funzionalita utili (3 pagine 51, 58, 60)

Schermata iniziale = [1.Timer di lavoro] = [4.Timer modalita silenzioso]
Timer modalita silenzioso: ON/OFF Da_ _: _a __:

Schermata iniziale = [2.Impostazione giardino] =» [1.Impostazioni di taglio]
[3.Impostazioni avanzate]

Taglio bordo: ON / OFF
Taglio spirale: ON / OFF

IBackup impostazioni rivenditore:

Con Dr.H o Mii-monitor: Sl / NO

*La seguente schermata é riservata ai rivenditori.
&= Schermata iniziale = [5.Impostazioni di sistema] = [6.Imp.Concessionario]

Sul display del rasaerba: Sl / NO
Le informazioni per contattare il proprio rivenditore sono le seguenti:
Rivenditore:
Tel:
Mail:

Codice identificativo del proprio Mii-monitor:
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GUIDA RAPIDA

@ Istruzioni di base

Per il modello HRM1000, fare riferimento alla Guida al funzionamento del Mii-monitor.

(" . . N\ (o = N ((nne .
Accensione/spegnimento Rientro alla base di Mii-monitor

(m pagina 13, 87) ricarica (M pagina 13) | | Fare riferimento alla Guida al
_ i _ - funzionamento del Mii-monitor.

g

(Arresto del rasaerba
(m pagina 11)
\_ )

( Regolazione dell'altezza di taglio (m pagina 93)

Incremento ADecremento
7\
7 \

¥
4+

Altezza lama

g \m)mj)f

s R
Configurazione della modalita di funzionamento del Eseguwe un'adeguata manutenzione dell'area

timer e altre impostazioni. JL prima di procedere alla rasatura con il rasaerba.
. . . . . . \ (
« Impostazioni di lavoro per il giardino * Ispezione del giardino (M pagina 84)
- Impostazioni punto di inizio taglio (m pagina 47) * Rimozione dei corpi estranei dall'area
- Impostazioni schema rasatura (M pagina 56) (m pagina 84)

* Impostazioni timer (M pagina 46)

* Impostazioni utili (m pagina 49, 51, 56)

« Controlli di funzionamento (M pagina 68)
 Impostazione guidata (m pagina 29)

S Mii-monitor (m pagina 79)
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8 Suggerimenti tecnici

[ Modalita di taglio

® Modalita automatica (m pagina 89)
Il rasaerba esegue il taglio automatico in base all'intervallo di tempo impostato e alle
impostazioni dei parametri di giardino.

® Modalita manuale (m pagina 90)
Consente di avviare il taglio in qualunque momento, senza alcuna necessita di impostare il timer. )

E possibile selezionare 2 modalita di funzionamento (disponibili nella sezione "menu impostazioni").

N

4 D
Pulizia del rasaerba (m pagina 104) NOTA:
Rimuovere lo sporco e l'erba dal rasaerba con una spazzola - Non pulire il rasaerba con
e uno straccio. solventi, idropulitrici, tubi da
. . giardino, ecc.
Rimuovere lo sporco e I'erba dalle seguenti zone:
Parte. Pannello ‘ '.:.‘
superiore di controllo L\ )
e parti
laterali Ruote anteriori (rotelle)
/ @——— Lame e disco lame
\ Ruote posteriori (di trazione)
\ Presa di ricarica )
o o
o
= V
2N I;
am s . (. . . (. . . )
Attivare la modalita "Pausa"; in Ispezionare regolarmente il Conservare il rasaerba in
tal modo sara possibile avviare il rasaerba al fine di garantirne la modo adeguato, per I'utilizzo
rasaerba all'ora desiderata. sicurezza di funzionamento. sSuccessivo.
J
~

* Impostazione dell'altezza
delle lame (m pagina 93)
* Controllo della modalita
"In pausa" (m pagina 87)
« Controllo dei collegamenti
della base di ricarica
(m pagina 84)

* Controllo delle condizioni di
attesa (m pagina 86)
« Controllo dei collegamenti della
base di ricarica (m pagina 106)
» Condizioni della lama
(m pagina 113)
* Controllo dei componenti
(m pagina 102, 105)

* Pulizia e sostituzione delle
lame (m pagina 113)

* Pulizia del rasaerba
(m pagina 104)

* Pulizia della base di ricarica
(m pagina 105)

* Scollegamento del cavo di
alimentazione (m pagina 84)
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